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PL
INSTRUKCJA OBSLUGI
ROBOT KOSZACY 04-621
UWAGA! PRZED UZYCIEM ELEKTRONARZEDZI NALEZY UWAZNIE
PRZECZYTAC NINIEJSZA INSTRUKCJE | ZACHOWAC JA DO
POZNIEJSZEGO WYKORZYSTANIA.

SZCZEGOLOWE ZASADY BEZPIECZENSTWA

INSTRUKCJE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA DLA ROBOTOW
KOSZACYCH
Bezpieczenstwo uzytkowania robota koszacego w praktyce

Polecenia

« Uwaznie przeczytaj instrukcje. Zapoznaj sie z systemami sterowania i
prawidtowg obstugg urzadzenia.

« Nie dopuszczaj do tego, by urzadzenie byto uzywane przez dzieci lub
osoby, ktére nie zapoznaty si¢ z instrukcjg obstugi. Przepisy krajowe
moga wskazywa¢ minimalny wiek operatora.

* Nie wolno uzywa¢ robota, gdy w poblizu znajdujg si¢ inne osoby,
zwlaszcza dzieci lub zwierzeta.

* Nalezy pamietac, ze operator lub uzytkownik ponosi odpowiedzialno$¢
za wypadki lub zagrozenia dla innych oséb lub $rodowiska.
Przygotowanie

* Przed koszeniem nalezy kazdorazowo sprawdzi¢, czy wszystkie czesci
robota dziatajg prawidtowo.

« Aby uzyska¢ jak najlepsze efekty, zaleca sie koszenie przy
bezdeszczowej pogodzie. Podczas koszenia w deszczu trawa moze sie
przykleja¢ do robota, ktéry moze sig przez to slizgac.

« NIE wolno kosi¢ w ztych warunkach atmosferycznych, np. podczas
ulewnego deszczu, burzy lub opadéw $niegu.

« Nalezy okresowo sprawdzaé¢ koszony teren i usuwac z niego wszelkie
kamienie, odtamki, druty, kosci i inne przeszkody. Ograniczona
gwarancja nie obejmuje uszkodzen spowodowanych przez przedmioty
pozostawione na trawniku.

« Aby nie dopusci¢ do uszkodzen, nie wolno kosi¢ w odlegtosci ponizej 1
m od gtowic zraszaczy.

UWAGA! Robot i zraszacze NIE mogg by¢ wigczone jednoczesnie.

* Robota nalezy zaprogramowac¢ tak, by pracowat w innym czasie niz
zraszacze.

« NIGDY nie wolno pozwala¢ dzieciom na dotykanie zasilacza, stacji
fadowania w szczegdlnosci stykéw, ostrzy, komory baterii ani zadnych
czesci, w ktdrych znajdujg sie szczeliny, takich jak kétka.

Uzytkowanie

« Uwazaj na obrotowe ostrza! NIE wktadaj dtoni ani stép pod obracajace
sie ostrza.

« Uwazaj na obiekty rozrzucone na trawniku podczas koszenia! Gdy
robot jest wigczony, nalezy zachowac bezpieczng odlegtosc.

« Nie zostawiaj urzadzenia bez nadzoru, jesli wiadomo, ze w poblizu
znajdujg sig zwierzeta, dzieci lub osoby postronne.

« Utrzymuj bezpieczng pozycje. Zachowuj réwnowage i stabilng pozycje
na pochytosciach. Podczas obstugiwania robota lub jego urzadzen
peryferyjnych mozna chodzi¢, natomiast nie wolno biegac.

« Zapoznaj sie z instrukcjami dotyczacymi terminéw, miejsca i sposobu
sprawdzania robota i jego urzadzen peryferyjnych, przewodow i
przediuzaczy pod katem uszkodzenia lub zuzycia oraz naprawiania
robota, samodzielna modyfikacja, naprawa nie jest dozwolona — pod
grozbg utraty gwaranciji.

« Nie nalezy podigcza¢ ani dotyka¢ uszkodzonego przewodu
zasilajgcego, dopoki nie zostanie odtgczony od zasilania ze wzgledu na
ryzyko kontaktu z elementami pod napieciem.

* Robota i/lub urzadzenia peryferyjne nalezy podigcza¢ wytgcznie do
obwodéw zasilajgcych zabezpieczonych wytgcznikiem
réznicowopragdowym o pradzie wyzwalajgcym nie wigkszym niz 30 mA.

« Jesli robot wydaje nietypowy dzwigk lub zauwazono nietypowe drgania,
badz sygnalizuje alarm, nalezy natychmiast nacisng¢ przycisk STOP.

*« NIE WOLNO dotyka¢ niebezpiecznych ruchomych czesdci przed
wylgczeniem zasilania robota.

« NIE WOLNO dotyka¢ niebezpiecznych czesci, dopdki sie catkowicie
nie zatrzymaja.

« Podczas obstugi robota nalezy zawsze mie¢ na sobie solidne obuwie i
diugie spodnie.

« Odcig¢ zasilanie: Przed zablokowaniem robota.

Przed przystapieniem do testowania, czyszczenia lub konserwacji.

PIKTOGRAMY | OSTRZEZENIA
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1. Przeczytaj instrukcje obstugi, przestrzegaj ostrzezen i warunkéw
bezpieczenstwa w niej zawartych!

2. Przed przystapieniem do czyszczenia lub konserwacji odtgczy¢ od
zasilania

3. Nie wktadac¢ rak ani nég pod ostong mechanizmu koszacego

4. Wirujace elementy mozliwo$¢ zranienia

5. Zachowaj bezpieczny dystans od robota koszacego

6. Uwaga na mozliwo$¢ zranienia odrzuconymi elementami

7. Chroni¢ przed deszczem

8. Chroni¢ przed dzie¢mi

9. Nie wolno jezdzi¢ na robocie

10. Mozliwos¢ utraty palcdw, zachowaé ostroznosé

11. Maksymalne nachylenie podioza 14°/25%

12. Chroni¢ dtonie rekawicami roboczymi

13. Nalezy nosi¢ str6j ochronny

14. Nalezy nosi¢ obuwie ochronne

15. Nie wyrzuca¢ z odpadami domowymi

16. Selektywna zbidrka $mieci

17. Stopien ochrony

UWAGA: To urzadzenie moze by¢ uzytkowane przez dzieci powyzej
8 roku zycia oraz osoby o ograniczonych zdolnosciach fizycznych i
umystowych oraz o niedostatecznej wiedzy lub doswiadczeniu,
jezeli znajda si¢ pod nadzorem Ilub zostang odpowiednio
poinstruowane w zakresie bezpiecznego uzytkowania urzadzenia,
tak by byly swiadome zwiazanych z tym zagrozen. Tym
urzadzeniem nie powinny bawi¢ sie dzieci. Dzieci nie moga czysci¢
ani przeprowadzaé konserwacji urzadzenia bez nadzoru.

OPIS ELEMENTOW GRAFICZNYCH

Ponizsza numeracja odnosi sig do elementéw urzadzenia
przedstawionych na stronach graficznych niniejszej instrukcji.

Oznaczenie Opis
rys. A

Wytgcznik awaryjny
Regulator wysokosci koszenia
Panel sterowania kosiarkg
Wigcznik kosiarki

Kota napedowe

Ostrza tngce

Beben mechanizmu tnacego
Kota skretne

Uchwyt do przenoszenia
Konektory tadowania
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Oznaczenie Opis
rys.B

Panel sterowania stacji dokujgcej

Otwory do mocowania stacji dokujgcej
Konektory tadowania

Stacja dokujgca

Ostona stacji dokujgcej

Konektory do poditgczenia zasilania kabla do
oznaczenia obszaru roboczego

7 Otwory kabla do oznaczenia
roboczego, oraz zasilacza

8 Gniazdo zasilania stacji dokujgcej

ola|slw|Nn|e

obszaru




Oznaczenie Opis
rys.D
1 Kontrolka stanu tadowania
2 Kontrolka btedu sygnatu
3 Kontrolka przewodu ograniczajgcego
4 Godz. pracy / komunikat btedu, kontrolki 1-4
5 Przycisk zasilania
6 Wiacznik
7 Przycisk dokowania
8 Przycisk ,potwierdz”

* Moga wystapic¢ réznice migdzy grafika a rzeczywistym produktem

PRZYGOTOWANIE DO PRACY

Nalezy upewnic sig, ze w miejscu pracy robota spetnione sg nastepujace
warunki:

* Wysokos$¢ trawy nie przekracza 60 mm.

UWAGA: Jesli trawa jest wyzsza niz 60 mm, nalezy najpierw skosi¢
trawnik kosiarkg reczna.

« Nie ma kamieni, kawatkéw drewna, przewodéw, kabli pod napigciem i
innych obcych przedmiotéw.

« Miejsce koszenia jest rowne i ptaskie, pozbawione rowéw i wykopdw,
nachylenie jest mniejsze niz 25% (14°) rys. C1

Do instalacji potrzebne sg nastgpujace narzedzia:

» Gumowy miotek (do wbijania kotkéw w ziemie przy ktadzeniu przewodu
ograniczajgcego)

« Klucz szesciokatny (do przymocowania stacji tadowania) jest w
zestawie

« Szczypce (do docinania przewodu ograniczajacego obszar roboczy)

1.Instalacja stacji tadowania

Wybierz odpowiednig lokalizacje

Stacjg tadowania nalezy postawi¢ w nastgpujacym miejscu rys. C3:

« Stosunkowo ptaska i réwna czes¢ trawnika.

« Blisko obrzeza trawnika.

« W poblizu gniazda $ciennego.

« Przediuzacz o diugosci 10 m, zacienione, chtodne i suche miejsce na
zasilacz.

* W odlegtosci co najmniej 2 m od stacji tadowania nie mogg znajdowac
sie zadne przeszkody.

« Zaleca sig, by stacja tadowania znajdowata sie¢ w suchym i ostonietym
miejscu.

« Zasilacz powinien znajdowac sie 30 cm nad poziomem gruntu.

2. Przymocowanie stacji tadowania

Stacje tadowania nalezy przymocowa¢ do podioza za pomocg 6 Srub
mocujgcych (G1) (uzywajac klucza szesciokatnego G6).

UWAGA: NIE WOLNO stawa¢ na ptycie stacji tadowania ani po niej
chodzi¢.

UWAGA: NIE WOLNO robi¢ nowych otworéw w ptycie stacji tadowania.
Stacje nalezy przykreci¢ do podioza uzywajac istniejacych otwordw.

3. Uktadanie przewodu ograniczajacego

Przewdd ograniczajgcy stuzy do wyznaczania obszaru roboczego i
naprowadzania robota z powrotem do stacji tadowania.

UWAGA: Jesli sasiad rowniez uzywa robota koszacego, nalezy
zachowac co najmniej 1 m odstepu migdzy przewodami ograniczajgcymi
obu robotow.

Planowanie utozenia przewodu ograniczajacego

Przed utozeniem przewodu ograniczajacego nalezy przejs¢ sie wzdtuz
wyznaczonej granicy i usung¢ wszelkie niepotrzebne obiekty, np.
kamienie.

UWAGA: Dtugo$c¢ przewodu ograniczajgcego nie moze przekracza¢ 200
metréw.

OSTRZEZENIE! Robot nie moze przejezdza¢ po zwirze ani podobnych
materiatach, ktére mogtyby uszkodzi¢ ostrza.

Ukfadanie przewodu ograniczajacego rys. C

Aby utozy¢ przewdd ograniczajgcy wokét obszaru roboczego i
przeszkdd, nalezy postgpowaé zgodnie z ponizszymi instrukcjami. Aby
prawidtowo utozy¢ przewdd ograniczajgcy, nalezy uzy¢ przymiaru
dotgczonego do zestawu.

UWAGA: Przewdd ograniczajacy jest zasilany bardzo niskim napigciem i
jest bezpieczny dla ludzi i zwierzat domowych.

UWAGA: Zacznij od ztgcza ,+” z tylu stacji fadowania rys. B6 (zostaw
10 cm zapasu) i uktadaj przewdd wokét trawnika w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazéwek zegara, kofczac go na zigczu ,-” z tylu stacji
tadowania (zostaw 10 cm zapasu). Upewnij sig, ze przewdd styka sig z

metalem na ztgczach ,+" i ,-* rys. B6 pamietaj o odcieciu nadmiaru
przewodu ograniczajgcego.

« Pozostaw pustg droge miedzy przewodem ograniczajgcym a stacjg
tadowania na dtugosci co najmniej 2 m.

« Zachowaj 30 cm odstepu miedzy przewodem ograniczajgcym a
obrzezem trawnika rys. C2.

« Przymocuj przewdd ograniczajgcy do podtoza kotkami znajdujgcymi sie
w zestawie rys. G5. Przewod ograniczajgcy powinien by¢ prosty i lekko
napiety. Kotki powinny by¢ rozstawione co 1 m (mozna to zmieni¢ w
zalezno$ci od ksztattu trawnika) rys. C4. Nie zakopuj przewodu gtebiej
niz na 2 cm, aby nie ostabi¢ sygnatu.

* Przewdd utéz w taki sposéb, by katy byly wieksze niz 90° rys. C5.

« Jesli na trawniku znajdujg sie kwietniki, sadzawki czy drzewa, otocz je
petlami z przewodu ograniczajacego rys. C4.

Zachowaj min. 30 cm odstgpu miedzy przewodem ograniczajagcym a
krawedziami przeszkéd. Na drodze do i z petli przewod ograniczajacy
nie moze sie ze sobg przecinaé rys. C4.

» Pozostaw waska przestrzen w obszarze roboczym kosiarki. Upewnij
sig, czy odlegtos¢ migdzy biegngcymi réwnolegle przewodami
granicznymi jest wigksza niz 1 m.

4. Instalacja stacji tadowania

Podtgcz zasilanie

1. Wiéz wtyczke zasilania do gniazda $ciennego 100-240V.

2. Sprawdz stan kontrolek LED na stacji tadowania rys. B1:

+ Swiatlo zielone ciggte: nawigzano potgczenie (robot nie taduje sie lub
jest w petni natadowany)

+ Swiatto zielone przerywane: robot taduje sie.

+ Swiatto czerwone przerywane: najczestszy blad to rozlaczenie
przewodu ograniczajgcego”.

+ Swiatlo wylgczone: najczestsza usterka to ,Brak zasilania 100-240 V”
lub ,Brak potaczenia ze zrodtem zasilania”.

DZIALANIE / USTAWIENIA

Regulacja wysokosci koszenia:

Przed pierwszym koszeniem ustaw wysoko$¢ koszenia na 60 mm, a
nastepnie zmien na pozadang wysokos¢, gdy caly trawnik bedzie
stosunkowo ptaski.

» Obroé¢ pokretto rys. A2 w prawo, zeby zwigkszy¢ wysoko$¢ koszenia.

« Obro¢ pokretto rys. A2 w lewo, zeby zmniejszy¢ wysokos¢ koszenia.

» Wysoko$¢ koszenia mozna regulowa¢ w zakresie od 20 mm (MIN) do
60 mm (MAX).

Wiaczanie/wylaczanie zasilania
1. Ustaw przetgcznik rys. A4 w pozyciji ,O”, aby wytaczy¢ zasilanie.
2. Ustaw przetacznik rys. A4 w pozycii I, aby wigczy¢ zasilanie.

Wiaczanie robota i programowanie czasu pracy

1. Naci$nij i przytrzymaj przycisk zasilania rys. D5, aby uruchomi¢
robota. Uwaga: podczas uruchamiania nie potrzgsaj robotem, aby
unikng¢ btedu przy uruchomieniu. Jesli robot nie uruchomi sig
prawidtowo (wszystkie kontrolki $wiecg sie ciagtym $wiattem), uruchom
go ponownie.

2. Wpisz hasto naciskajgc dwukrotnie przycisk rys. D6 , nastgpnie
dwukrotnie przycisk rys. D7, oraz jednokrotnie przycisk rys. D8 ( hasto
zaprogramowane fabrycznie).

3. Zaprogramuj czas pracy (w tym czas koszenia i czas fadowania):

« Nacisnij przycisk rys. D5, aby ustawi¢ czas pracy. Jedna kontrolka
oznacza 2 godziny, maksymalny czas pracy to 8 godzin i 4 zapalone
kontrolki rys. D4. Nacisnij przycisk rys. D8, aby potwierdzi¢ i uruchomi¢
robota.

UWAGA: Po ustawieniu czasu pracy robot zapamigta ustawienia i
codziennie rozpocznie koszenie o tej porze. Czas koszenia bgdzie
zgodny z wprowadzonymi ustawieniami.

Jesli chcesz zmieni¢ czas pracy, wykonaj ponownie kroki 1-3.

Naci$nij przyciski rys. D7 rys. D8, aby kosiarka wrécita do stacji
tadowania.

Kontrolka stanu tadowania w stacji fadowania:
Ciggte zielone $wiatlo — bateria w petni natadowana.
Przerywane zielone $wiatto — tadowanie.

Poza stacja tadowania:
Ciggte zielone $wiatto — bateria >=20%
Przerywane zielone $wiatto — bateria <20%

Kontrolka bigdow:
Ciggte zielone $wiatlo — nalezy zaktualizowa¢ system. Potacz z aplikacja,
aby przeprowadzi¢ aktualizacje.



Przerywane zielone $wiatto — trwa aktualizacja systemu.

Przerywane czerwone $wiatto — komunikat btedu od 1 do 5, uruchom
ponownie robota.

Ciggte czerwone $wiatto — komunikat btedu od 6 do 12, naci$nij ,STOP”
lub ,OK”, aby usungé¢.

Kontrolka przewodu ograniczajacego:

Ciggte zielone $wiatlo — sygnat prawidtowy

Ciggte czerwone $wiatto — brak sygnatu

Kontrolki rys. D4:

Swiatto przerywane — robot zablokowany.

Swiatto ciggte — robot odblokowany.

Kontrolka 1 $wieci na zielono: 2 godzina czasu pracy.
Kontrolki 1i 2 $wieca na zielono: 4 godziny czasu pracy.
Kontrolki 1, 2, i 3 $wieca na zielono: 6 godzin czasu pracy.
Kontrolki 1, 2, 3 i 4 $wiecg na zielono: 8 godzin czasu pracy.

Oprogramowanie sterujace robotem koszacym

Do pobrania |OS:
https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720

Do pobrania Android:
https://play.google.com/store/apps/details ?id=com.toua.robot
Instrukcja programu do pobrania pod adresem:

https:/bit.ly/30BB6Gm

Awaryjne wytaczanie robota
Naci$nij przycisk ,STOP” rys. Al, aby zatrzyma¢ robota, naciénij i
przytrzymaj przycisk zasilania, aby wytaczy¢ robota.

Przenoszenie robota
Pod spodem robota znajduje sig¢ uchwyt do podnoszenia rys. A10, ktéry
utatwia obstuge jedna rekg .

KONSERWACJA | PRZECHOWYWANIE

* Przed rozpoczeciem czyszczenia i konserwacji robota nalezy go
zawsze wytgczy¢.

« Przed czyszczeniem i konserwacjg stacji tadowania nalezy odtgczy¢
zasilanie.

« Podczas wymiany ostrzy i czyszczenia spodu robota nalezy zawsze
mie¢ na sobie grube rekawice ochronne.

« Regularnie sprawdzaj dokrecenie $rub i nakretek. Uszkodzone czesci
nalezy naprawia¢ lub wymienia¢ ze wzgledoéw bezpieczenstwa.

« Regularnie sprawdzaj, czy ostrza moga sie swobodnie obracac.
UWAGA: Gdy obracasz robota do goéry spodem, potdéz go na trawniku
lub miekkiej powierzchni, aby nie zniszczy¢ i nie zarysowac ostony.

Czyszczenie

OSTRZEZENIE! Zanim rozpoczniesz czyszczenie, wylacz zasilanie
przetgcznikiem rys. A4.

 Przednig cze$¢ robota nalezy my¢ myjka niskocisnieniowa i migkkg
szczotkg lub szmatka.

« Uzyj twardej szczotki, aby usung¢ scinki trawy i zanieczyszczenia z
ostrzy, két i innych czesci na spodzie robota.

« Regulamie sprawdzaj kota pod katem obecnosci bfota lub $cinkéw
trawy i czys¢ je szczotka.

UWAGA: Regularnie usuwaj resztki roslin ze spodu robota, aby
unikna¢ obnizenia wydajnosci pracy.

Wymiana ostrzy

OSTRZEZENIE! Najpierw wylacz gtéwny wylacznik zasilania i zatéz
rekawice ochronne.

OSTRZEZENIE! Uzywaj wylgcznie wskazanych oryginalnych ostrzy
zatwierdzonych przez producenta.

« W ramach jednej wymiany nalezy wymieni¢ wszystkie trzy ostrza i
$ruby do nich rys. A6.

« Sruby nalezy odkrecaé i dokreca¢ wkretakiem.

« Sprawdz, czy nowe ostrza moga si¢ swobodnie obracac.

ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Ponizsza tabela zawiera wskazéwki pomagajgce w diagnozowaniu
probleméw.

Jedli to mozliwe, nalezy naprawi¢ urzadzenie samodzielnie. Jesli nie
mozna rozwigza¢ problemu, prosimy zwréci¢ sie do autoryzowanego
sprzedawcy lub serwisu.

OSTRZEZENIE! Nalezy podejmowa¢ $rodki ochronne.

Problem Mozliwe przyczyny | Rozwigzania
I’:Z;;:rj]lia miga | PrZemwanie Znajdz uszkodzony
czerwone ¢ przewodu odcinek przewodu
Swiatlo ograniczajgcego i napraw go

Robot ma
trudnosci przy
dokowaniu do
stacji tadowania

Stacja fadowania
nie jest prawidlowo
zainstalowana

Przewod
ograniczajgcy hie
zostat prawidtowo
ufozony

Zob. punkt
,Przygotowanie do
pracy”

Brak zasilania Sprawdz zrodto
zasilania
Przewdd Zamien ztgcza ,+"i "
ograniczajacy zostat
odwrotnie
podigczony
Sprawdz, czy
Przewdd przewdd
Brak sygnatu z ograniczajacy nie ograniczajacy jest
zewodu zostat podigczony prawidtowo
p B do stacji tadowania podtgczony do stacji
ograniczajacego ladowania
Przerwanie Sprawdz na catej
przewodu dtugosci,
ograniczajgcego czy przewdd nie
zostat przerwany
Przewod Sprawsiz, =y
L przewdd
ograniczajacy PR
L ograniczajacy jest
przecina sie w N
drodze do i z petli prawidiowo
pe zainstalowany
Robot wyjezdza Przewod Zamien zigcza .+ "
poza granice ograniczajacy zostat

odwrotnie
podigczony

Robot drga lub

Uszkodzenie ostrza

wydaje lub brak ostrza Sprawdz i napraw
nietypowe Tarcza ostrza jest $ruby do mocowania
dzwieki poluzowana ostrza
Wymien ostrze
Kod btedu Opis Rozwigzanie
Btad inicjalizacji Ustaw robota na ptaskim
EOL rys. F1 — czujnik gggg’vﬁgi;“rucmm
2yroskopowy )
\(\I')I/'Eegtf(luj‘drazek kolizyjny i
Blad czujnika 010 skretne z przocu
EO2rys. F2 | podnoszenia lub kosngg}gksgvrvaavxé;uggv?le
czujnika kolizii robota na ptaskim podtozu i
uruchom ponownie.
Btad inicjalizacji Ustaw robota na ptaskim
EO3rys. F3 si?nil!altg\ql:zegtj)l podtozu i uruchom
potnownlﬁ Jes‘l(l problem nie
taktuj sie z
EO4 rys. F4 podtaczenia ustapl, sxon
zaglama serwisem posprzedazowym.
Nieprawidtowa
EO5 rys. F5 predkos¢ silnika
tngcego
Sani Ustaw robota na ptaskim
EO6rys.F6 | Osizezenieo | pogiozy, Nacisni STOP lub
P! V! OK, aby skasowa¢ alarm.
S ani Ustaw robota na ptaskim
E07rys. F7 | OStzezenieo | pogiozy, Nacisni STOP lub
P OK, aby skasowa¢ alarm.
Us(tj?w robota ?13 ptaskim
podtozu i uruchom
EO8 rys. F8 quiléacnalu ponownie. Jesli problem nie
ustagpi, skontaktuj sig z
serwisem posprzedazowym.
Zobacz powyzej w tabeli:
problem — brak sygnatu z
przewodu ograniczajgcego.
Sprawdz wszystkie punkty
Ni i pobkolei, a Tas‘t(gpnieg{staw
ieprawidtowy robota na ptaskim podtozu.
E09rys. F9 sygnat Nacisnij SEIJ'OP lub OK, aby

skasowaé alarm. Uruchom
ponownie robota. Jesli
problem nie ustapi,
skontaktuj sig z serwisem
posprzedazowym.

EO010rys.
F10

Zaciecie robota

Ustaw robota na ptaskim
podtozu. Naci$nij STOP lub



https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.toua.robot
https://bit.ly/3QBB6Gm

OK, aby skasowa¢ alarm.
Uruchom ponownie robota.
Jesli problem nie ustapi,
skontaktuj sie z serwisem

posprzedazowym.
Nieprawidtowa
EO11rys. | predkoié,(:k
F11 ewego silnika .
aoczaceo | Yryehom ponowrie robota
Nieprrad\néigsjgwa skontgktuj sie z serw?speh
EO012 rys. pres posprzedazowym.
F12 prawego
silnika
kroczacego
ZAWARTOSC ZESTAWU:
* Robot koszacy 1szt.
* Stacja dokujgco tadujgca 1szt.
e Zasilacz oraz przedtuzacz 1szt.
* Kabel do wyznaczenia obszaru roboczego 100m
* Kotki do mocowania kabla 100szt.
* Kotki do mocowania stacji dokujgcej 6szt.
e Ostrza tngce 3szt.
e taczniki kabla 2szt.
e Klucz szesciokatny 1szt.

DANE TECHNICZNE
Robot Koszacy 04-621

Parametr Wartosé
Napiecie zasilania 18v DC
Maks. moc znamionowa silnika 50 W
tngcego:

Maks. moc znamionowa silnika 20W
samojezdnego:

Stopien ochrony IP dla stacji IPX4
tadujacej

Stopien ochrony IP dla robota IPX5
Stopien ochrony IP dla adaptera IP 65
tadujacego

Klasa Ochronnoséci dla robota 1}
Klasa Ochronnosci dla stacji Il
fadujacej

Szeroko$¢ koszenia 180 mm

Regulacja wysokosci koszenia w 20 mm — 60 mm

zakresie

Predkos¢ obrotowa 3100 rpm
Masa 10,2 kg
Rok produkgciji 2023

DANE DOTYCZACE HALASU | DRGAN
Poziom ci$nienia akustycznego

Lpa= 560B (A) K=
3dB(A)
Lwa= 67dB (A) K=
3dB(A)

Zmierzony poziom mocy akustycznej

Informacje na temat hatasu i wibracji

Poziom emitowanego hatasu przez urzadzenie opisano poprzez:
poziom emitowanego ci$nienia akustycznego Lpa oraz poziom mocy
akustycznej Lwa (gdzie K oznacza niepewnos$¢ pomiaru). Drgania
emitowane przez urzgdzenie opisano poprzez wartos¢ przyspieszen
drgan an (gdzie K oznacza niepewno$¢ pomiaru).

Podane w niniejszej instrukcji: poziom emitowanego ci$nienia
akustycznego Lpa, poziom mocy akustycznej Lwa oraz warto$é
przy$pieszen drgan an zostaly zmierzone zgodnie z EN 62841-
1:2015+A11. Podany poziom drgan anmoze zosta¢ uzyty do
poréwnywania urzadzen oraz do wstgpnej oceny ekspozycji na
drgania.

Podany poziom drgan jest reprezentatywny jedynie dla podstawowych
zastosowan urzadzenia. Jezeli urzadzenie zostanie uzyte do innych
zastosowan lub z innymi narzgdziami roboczymi, poziom drgan moze
ulec zmianie. Na wyzszy poziom drgan bedzie wptywaé
niewystarczajgca czy zbyt rzadka konserwacja urzadzenia. Podane
powyzej przyczyny moga spowodowacé zwigkszenie ekspozycji na
drgania podczas catego okresu pracy.

Aby doktadnie oszacowa¢ ekspozycje na drgania, nalezy
uwzgledni¢ okresy kiedy urzadzenie jest wytaczone lub kiedy jest
wiaczone ale nie jest uzywane do pracy. Po doktadnym
oszacowaniu wszystkich czynnikow taczna ekspozycja na
drgania moze okazac si¢ znacznie nizsza.

W celu ochrony uzytkownika przed skutkami drgan nalezy wprowadzié¢
dodatkowe $rodki bezpieczenstwa, takie jak: cykliczna konserwacja
urzgdzenia i narzedzi roboczych, zabezpieczenie odpowiedniej
temperatury rgk oraz wtasciwa organizacja pracy.

DANE DOTYCZACE HALASU | DRGAN
OCHRONA SRODOWISKA

Produktéw zasilanych elektrycznie nie nalezy wyrzucaé wraz Z
[domowymi odpadkami, lecz odda¢ je do utylizacji w odpowiednich|
zaktadach. Informaciji na temat utylizacji udzieli sprzedawca produktu lub)
miejscowe wiadze. Zuzyty sprzet elekiryczny i elektroniczny zawiera|
Isubstancje nieobojetne dla $rodowiska naturalnego. Sprzet nie poddany|
recyklingowi stanowi potencjaine zagrozenie dla $rodowiska i zdrowial
ludzi.

,Grupa Topex Spétka z ograniczong odpowiedzialnoscig” Spotka komandytowa z
siedzibg w Warszawie, ul. Pograniczna 2/4 (dalej: ,Grupa Topex”) informuje, iz wszelkie

zamieszczonych fotografii, schematéw, rysunkéw, a takze jej kompozycji, nalezg
wylgcznie do Grupy Topex i podlegajg ochronie prawnej zgodnie z ustawg z dnia 4
lutego 1994 roku, o prawie autorskim i prawach pokrewnych (tj. Dz. U. 2006 Nr 90 Poz
631 z pézn. zm.). Kopiowanie, przetwarzanie, publikowanie, modyfikowanie w celach
komercyjnych catosci Instrukcji jak i poszczegdinych jej elementéw, bez zgody Grupy
Topex wyrazonej na pi$mie, jest surowo zabronione i moze spowodowaé pociggnigcie
do odpowiedzialno$ci cywilnej i kamej.

GWARANCJA | SERWIS

Warunki g ji oraz opis postey lia w przypadku reklamacji
zawarte sa w zataczonej Karcie Gwarancyjnej.

Serwis Centralny GTX Service Sp. z 0.0. Sp.k.

ul. Pograniczna 2/4 tel. +48 22 364 53 50 02-285 Warszawa e-mail
bok@gtxservice.com

Sie¢  Punktéw Serwisowych do napraw gwarancyjnych i
pogwarancyjnych dostgpna na platformie intemetowej gtxservice.pl
Zeskanuj QR kod i wejdz na gtxservice.pl

GTX mm
SERVICE 2

Deklaracja zgodnosci WE

Producent: Grupa Topex Sp. Z 0.0. Sp k., ul. Pograniczna 2/4 02-285
Warszawa

Wyréb: Robot koszacy E+

Model: 04-621

Nazwa handlowa: NEO TOOLS

Numer seryjny: 00001 + 99999

Niniejsza deklaracja zgodnosci wydana zostaje na wytaczng
odpowiedzialno$¢ producenta.

Opisany wyzej wyréb jest zgodny z nastepujacymi dokumentami:
Dyrektywa Maszynowa 2006/42/WE

Dyrektywa RED 2014/53/UE

Dyrektywa RoHS 2011/65/UE zmieniona Dyrektywa 2015/863/UE
Oraz spefnia wymagania norm:

EN 60335-1:2012/A15:2021; EN 50636-2-107:2015/A3:2021; EN
62233:2008

EN [EC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;

EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017

EN IEC 63000:2018

Deklaracja ta odnosi sig¢ wytgcznie do maszyny w stanie, w jakim zostata
wprowadzona do obrotu i nie obejmuje czesci sktadowych

dodanych przez uzytkownika korncowego lub przeprowadzonych przez
niego poézniejszych dziatan.

Nazwisko i adres osoby majgcej miejsce zamieszkania lub siedzibe w
UE upowaznionej do przygotowania dokumentaciji technicznej:
Podpisano w imieniu:

Grupa Topex Sp. Z 0.0. Sp.k.

ULl. Pograniczna 2/4

02-285 Warszawa

AL S AL /

Pawet Kowalski
Petnomocnik ds. jakosci firmy GRUPA TOPEX
Warszawa, 2023-09-11

Deklaracja zgodnosci UE

Producent: Grupa Topex Sp. Z 0.0. Sp.k., ul. Pograniczna 2/4 02-285
Warszawa

Wyréb:Stacja tadowania

Model: K145455


mailto:bok@gtxservice.com

Nazwa handlowa: NEO TOOLS
Numer seryjny: 00001 + 99999
Niniejsza deklaracja zgodnosci wydana zostaje na wytaczng
odpowiedzialno$¢ producenta.
Opisany wyzej wyrob jest zgodny z nastepujgcymi dokumentami:
Dyrektywa RED 2014/53/UE
Dyrektywa RoHS 2011/65/UE zmieniona Dyrektywa 2015/863/UE
Oraz spetnia wymagania norm:
EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;
EN 301 489-3 vV2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018
Deklaracja ta odnosi sig wytgcznie do maszyny w stanie, w jakim
zostata wprowadzona do
obrotu i nie obejmuje czesci sktadowych dodanych przez uzytkownika
koncowego lub
przeprowadzonych przez niego pézniejszych dziatan.
Nazwisko i adres osoby majgcej miejsce zamieszkania lub siedzibe w
UE upowaznionej do
przygotowania dokumentacji technicznej:
Podpisano w imieniu:
Grupa Topex Sp. Z 0.0. Sp.k.
Ul. Pograniczna 2/4
02-285 Warszawa
= e - o
AL ,-‘ A ¥ %

Pawet Kowalski
Petnomocnik ds. jakosci firmy GRUPA TOPEX
Warszawa, 2023-11-09

EN
TRANSLATION (USER) MANUAL
MOWING ROBOT 04-621
ATTENTION: BEFORE USING POWER TOOLS, PLEASE READ
THESE INSTRUCTIONS CAREFULLY AND KEEP THEM FOR
FUTURE REFERENCE.

SPECIFIC SAFETY RULES

SAFETY INSTRUCTIONS FOR MOWING ROBOTS
Safety in the practical use of the mowing robot

Commands

e - Read the instructions carefully. Familiarise yourself with the
control systems and the correct operation of the unit.

« - Do not allow the appliance to be used by children or persons who
have not read the operating instructions. National regulations may
indicate a minimum age for the operator.

e - Do not use the robot when there are other people around,
especially children or animals.

e - Please note that the operator or user is responsible for accidents
or hazards to other people or the environment.

Preparation

« - Before mowing, check each time that all parts of the robot are
working properly.

e - For best results, it is recommended to mow in rain-free weather.
When mowing in the rain, the grass can stick to the robot, which
can slip as a result.

e - DO NOT mow in bad weather conditions, e.g. during heavy rain,
thunderstorms or snowfall.

e - Check the mowed area periodically and remove any stones,
debris, wires, bones and other obstructions. The limited warranty
does not cover damage caused by objects left on the lawn.

e -To avoid damage, do not mow within 1 m of the sprinkler heads.

e NOTE: The robot and sprinklers must NOT be switched on at the
same time.

e - The robot should be programmed to run at a different time to the
sprinklers.

e - NEVER allow children to touch the power supply, charging station
in particular the contacts, blades, battery compartment or any parts
where there are gaps such as wheels.

Use

e - Beware of rotating blades! DO NOT put your hands or feet under
rotating blades.

e - Watch out for objects scattered on the lawn while mowing! When
the robot is on, keep a safe distance.

e - Do not leave the appliance unattended if animals, children or
members of the public are known to be in the vicinity.

e - Maintain a safe position. Maintain balance and a stable position
on inclines. While operating the robot or its peripherals, you may
walk, but you must not run.

e - Familiarise yourself with the instructions on when, where and how
to check the robot and its peripherals, cables and extension cords
for damage or wear and repair the robot, self-modification, repair is
not permitted - at the risk of voiding the warranty.

e - Do not connect or touch a damaged power cable until it has been
disconnected from the power supply due to the risk of contact with
live components.

e - Only connect the robot and/or peripheral equipment to power
circuits protected by a residual current circuit breaker with a
tripping current of no more than 30 mA.

e - If the robot makes an abnormal sound or an abnormal vibration is
noticed or signals an alarm, press the STOP button immediately.

e - DO NOT touch dangerous moving parts before turning off the
power to the robot.

e - DO NOT touch dangerous parts until they have come to a
complete stop.

¢ - Always wear sturdy footwear and long trousers when handling the
robot.

e - Cut power: Before locking the robot.

Before testing, cleaning or maintenance.

PICTOGRAMS AND WARNINGS
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1. Read the operating instructions, observe the warnings and safety
conditions contained therein!

2. Disconnect from power supply before cleaning or maintenance
3. Do not put your hands or feet under the guard of the cutting
mechanism

4. Rotating parts possibility of injury

5. Keep a safe distance from the mowing robot

6. Beware of the possibility of injury from discarded items

7. Protect from rain

8. Keep out of reach of children

9. Do not ride on the robot

10. Possible loss of fingers, use caution

11. Maximum ground tilt 14°/25%

12. Protect hands with work gloves

13. Protective clothing must be worn

14. Wear protective footwear

15. Do not dispose of with household waste

16. Selective waste collection

17. Degree of protection

CAUTION: This appliance may be used by children over 8 years of
age and persons with limited physical and mental abilities and
insufficient knowledge or experience, if they are supervised or
properly instructed in the safe use of the appliance so that they are
aware of the risks involved. This appliance should not be played
with by children. Children must not clean or carry out maintenance
on the appliance without supervision.

DESCRIPTION OF THE GRAPHIC ELEMENTS
The following numbering refers to the components of the device
shown on the graphic pages of this manual.

Designation
Fig. A
1 Emergency stop

Description




Mowing height adjuster
Mower control panel
Mower switch

Drive wheels

Cutting blades

Cutting mechanism drum
Swivel wheels

Carrying handle
Charging connectors

O |N[o| |~ wN

=
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Designation
Fig.B
1 Docking station control panel
Holes for securing the docking station
Charging connectors
Docking station
Docking station cover
Connectors for power supply cable to mark
the working area
Cable openings for marking the working
area and power supply
8 Docking station power socket

Description

og|s(w|N
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Designation
Fig.D
1 Charging status indicator light
Signal fault indicator
Restriction cable indicator
Operating hours / error message, lights 1-4
Power button
Switch
Docking button
8 Confirm" button

Description

~N[o|o|s(w (N

* There may be differences between the graphic and the actual
product

PREPARATION FOR WORK

Ensure that the following conditions are met at the robot site:

e - The grass height does not exceed 60 mm.

NOTE: If the grass is taller than 60 mm, cut the lawn first with a hand

mower.

e - There are no stones, pieces of wood, wires, live cables or other
foreign objects.

e - The mowing site is level and flat, free of ditches and trenches,
and the slope is less than 25% (14°) Fig. C1

The following tools are required for installation:

e - Rubber hammer (for driving pins into the ground when laying the
restraining cable)

e - Hex key (for fixing the charging station) is included in the kit

e - Pliers (for cutting the cable bounding the working area)

1.Installation of the charging station

Choose a suitable location

The charging station should be placed at the following location Fig. C3:

o - Arelatively flat and level part of the lawn.

- Close to the edge of the lawn.

- Near a wall socket.

- 10 m extension cable, shaded, cool and dry location for power
supply.

- There must be no obstacles within at least 2 m of the charging
station.

- It is recommended that the charging station is located in a dry
and sheltered place.

- The power supply should be 30 cm above ground level.

N

. fixing the charging station

Secure the charging station to the ground with 6 fixing screws (G1)
(using a G6 hex key).

NOTE: DO NOT stand on or walk on the charging station plate.

NOTE: DO NOT make new holes in the charging station plate. The
station must be bolted to the ground using the existing holes.

3. Laying the restraining cable

The boundary wire is used to delineate the working area and guide the
robot back to the charging station.

NOTE: If your neighbour is also using a mowing robot, keep at least 1 m
distance between the stop wires of both robots.

Planning the laying of the restraining cable
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Before laying the boundary line, walk along the designated boundary and
remove any unnecessary objects, such as stones.

NOTE: The length of the restraining cable must not exceed 200 metres.
WARNING! The robot must not run over gravel or similar materials that
could damage the blades.

Laying the restraining cable Fig. C

Follow the instructions below to lay the restraining cable around the work

area and obstacles. Use the gauge included in the kit to lay the

containment cable correctly.

CAUTION: The restraining cable is energised at very low voltage and is

safe for humans and pets.

NOTE: Start at the "+" connector on the back of the charging station fig.

B6 (leave a 10 cm allowance) and lay the cable around the lawn in an

anticlockwise direction, ending at the "-" connector on the back of the

charging station (leave a 10 cm allowance). Make sure the cable makes
metal contact at the '+' and '-' connectors fig B6 remember to cut off any
excess restraining wire.

e - Leave an empty path between the restraining cable and the
charging station of at least 2 m.

e - Maintain a gap of 30 cm between the stop wire and the lawn edge
Fig. C2.

* - Fasten the stop wire to the ground with the pins provided in the kit
fig. G5. The stop wire should be straight and slightly taut. The
pegs should be spaced every 1 m (this can be changed depending
on the shape of the lawn) fig. C4. Do not bury the cable deeper
than 2 cm so as not to weaken the signal.

e - Arrange the cable so that the angles are greater than 90° fig. C5.

e - If there are flowerbeds, ponds or trees in the lawn, surround them
with loops of Figure C4 boundary wire.

Maintain a min. 30 cm distance between the restraining wire and the

edges of obstacles. On the way to and from the loop, the restraining wire

must not cross each other Fig. C4.

e - Leave a narrow space in the working area of the mower. Ensure
that the distance between parallel running boundary wires is
greater than 1 m.

4 Installation of the charging station

Connect the power supply

1. Insert the power plug into a 100-240V wall socket.

2. check the status of the LED lights on the charging station fig. B1:

e - Solid green light: connection established (robot not charging or
fully charged)

« - Intermittent green light: the robot is charging.

- Intermittent red light: the most common error is "disconnection of

the limiting cable”.

e - Light off: the most common fault is "No 100-240 V power supply"
or "No connection to power source".

OPERATION/ SETTINGS

Cutting height adjustment:

Before the first mowing, set the cutting height to 60 mm and then change

to the desired height when the entire lawn is relatively flat.

e - Turn the figure A2 knob clockwise to increase the cutting height.

e - Turn the figure A2 knob to the left to reduce the cutting height.

e - The cutting height can be adjusted from 20 mm (MIN) to 60 mm
(MAX).

Power on/off

1. set the Fig. A4 switch to the "O" position to switch off the power

supply.

2. set the Fig. A4 switch to the "I" position to switch the power on.

Switching on the robot and programming the working time

1 Press and hold the power button Fig. D5 to start the robot. Note: do not

shake the robot during start-up to avoid a start-up error. If the robot does

not start correctly (all lights are on continuously), restart the robot.

2. Enter the password by pressing twice on button D6, then twice on

button D7 and once on button D8 (password programmed at the factory).

3. program the operating time (including mowing time and charging

time):

e - Press the button fig. D5 to set the operating time. One light
means 2 hours, the maximum operating time is 8 hours and 4
lights fig. D4 are lit. Press button fig. D8 to confirm and start the
robot.

NOTE: Once the operating time has been set, the robot will remember

the settings and start mowing at that time every day. The mowing time

will be according to the settings entered.

If you want to change the operating time, follow steps 1-3 again.



Press the buttons fig. D7 fig. D8 to return the mower to the charging
station.

Charging status light at the charging station:
Continuous green light - battery fully charged.
Intermittent green light - charging.

Outside the charging station:
Continuous green light - battery >=20%
Intermittent green light - battery <20%

Error light:

Continuous green light - the system needs to be updated. Connect to the
application to perform the update.

Intermittent green light - system update in progress.

Intermittent red light - error message 1 to 5, restart the robot.

Continuous red light - error message 6 to 12, press "STOP" or "OK" to
clear.

Restraining cable indicator light:

Continuous green light - signal correct

Continuous red light - no signal

Controls Fig. D4:

Intermittent light - robot blocked.

Continuous light - robot unlocked.

Light 1 illuminates green: 2 hour operating time.

Lights 1 and 2 illuminate green: 4 hours operating time.
Lights 1, 2, and 3 illuminate green: 6 hours operating time.
Lights 1, 2, 3 and 4 illuminate green: 8 hours operating time.

Mowing robot control software

10S download:
https:/apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720

Android download:

https://play.google.com/store/apps/details ?id=com.toua.robot
programme instructions can be downloaded at:

https://bit.ly/30BB6Gm

Emergency shutdown of the robot
Press the "STOP" button Fig. Al to stop the robot, press and hold the
power button to switch off the robot.

Moving the robot
Undemeath the robot is a figure A10 lifting handle for easy one-handed
operation .

MAINTENANCE AND STORAGE

* - Always switch off the robot before cleaning and maintenance.

e - Disconnect the power supply before cleaning and maintaining the
charging station.

e - Always wear thick protective gloves when changing blades and
cleaning the underside of the robot.

e - Check the tightness of bolts and nuts regularly. Damaged parts
must be repaired or replaced for safety reasons.

e - Regularly check that the blades can rotate freely.

NOTE: When turning the robot upside down, place it on a lawn or soft

surface to avoid damaging and scratching the cover.

Cleaning

WARNING! Before you start cleaning, switch off the power with the

switch Fig. A4.

e - Wash the front of the robot with a low-pressure cleaner and a
soft brush or cloth.

e - Use a hard brush to remove grass clippings and debris from the
blades, wheels and other parts on the underside of the robot.

e - Check the wheels regularly for mud or grass clippings and clean
them with a brush.

NOTE: Remove plant debris from the underside of the robot on a
regular basis to avoid a reduction in productivity.

Blade replacement

WARNING! First switch off the main power switch and put on protective

gloves.

WARNING! Use only the indicated original blades approved by the

manufacturer.

e - All three blades and their screws must be replaced in one
replacement Figure A6.

e - The screws should be unscrewed and tightened with a
screwdriver.

e - Check that the new blades can rotate freely.

PROBLEM SOLVING
The table below provides guidance to help diagnose problems.
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If possible, repair the device yourself. If you cannot solve the problem,
please contact an authorised dealer or service centre.

WARNING! Protective measures must be taken.

. Probl . Possi . Solutio
em ble causes ns

. Find
. Red the defective

Interruption of the

light flashes at the L section of cable
. . restraining cable )
charging station . and fix
it
Charging station not
Robot has difficulty correctly installed .
X X See section

docking to charging " . "

. Preparing for work".
station

Restraining cable
not correctly

positioned
No power supply Check power source
Restriction cable Swap the "+" and "-"
was connected in connectors
reverse
Check that the

Restriction cable not | restraining cable is

. connected to the correctly

No signal from the . .

- charging station connected to a

restraining cable . .

. charging station
Interruption of the Check all the way
restraining cable through,

that the cable has
not been severed
Restriction wire Check that the

crosses on the way
to and from the loop

restraining cable is
correctly installed

Robot goes beyond Restriction cable Swap the "+" and "-"

the border was connected in connectors
reverse
Robot vibrates or Damaged or
makes unusual missing blade .
noises The blade disc is Check apd repair
blade fixing screws
loose
Replace the blade
Error code Description Solution
Initialisation Place the robot on a flat
EO1 fig. F1 error - gyro surface and restart.
sensor
{Adqut \h?1 colllisiotrr\] b?r andf
Lifting sensor or orsion wheel on the front o
EO2 fig. F2 Sollislon sensor tahr(ee w&";’ggkgg_ec‘l( thatﬁhey
fault : place the
robot on a flat surface and
restart.
Cutting motor Plelx-fce the rgbot on alpar:
i initialicati surface and restart. If the
EO03 fig. F3 initialisation {)roblem persists, contact
s z:f;’fppl he after-sales service.
: wer supply
EO4Fig-F4 | connection error
. Incorrect cutting
EOS fig. FS motor speed
Place the robot on a flat
EO6 Fig. F6 Tilt warning surface. Press STOP or OK
to clear the alarm.
Place the robot on a flat
EO7 Fig. F7 Lift warning surface. Press STOP or OK
to clear the alarm.
Place the robot on a flat
E08 fig. F8 ADC channel surface and restart. If the
9 error problem persists, contact
the after-sales service.
See above in table: problem
- no signal from the stop
wire. Check all points one at
a tim«fel, ther'l‘fplacepthe robot
: ; on a flat surface. Press
EO09 fig. F9 Incorrect signal STOP or OK to clear the
alarm. Restart the robot. If
the problem persists,
contact the after sales
service.
E010 fig. Robot jam Place the robot on a flat



https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.toua.robot
https://bit.ly/3QBB6Gm

F10 surface. Press STOP or OK
to clear the alarm. Restart
the robot. If the problem
persists, contact the after-

Incorrect speed sales service.
onﬁiflg- of thzrllzﬁtngalllng Restart the robot. If the
Eotzfig. | Meonectspeed | FIOURT RESSS corect

F12 walking engine
KIT CONTENTS:
e Mowing robot 1pc.
* Docking and charging station 1pc.
* Power supply and extension cable 1pc.
e Cable for demarcation of working  area 100m
* Cable fixing pins 100pcs.
* Docking station fixing pins 6pcs.
e Cutting blades 3pcs.
* Cable connectors 2pc.
* Hexagonal spanner 1pc.
TECHNICAL DATA

Mowing Robot 04-621

Parameter Value

Supply voltage 18 v DC

Max. rated power of the cutting 50 W

motor:

Max. power rating of the self- 20W

propelled motor:

IP degree of protection for the IPX4

charging station

IP degree of protection for the robot IPX5

IP degree of protection for the IP 65

charging adapter

Protection class for the robot 1}

Protection class for the charging 1]

station

Cutting width 180 mm

Cutting height adjustment in the 20 mm - 60 mm

range
Speed 3100 rpm
Mass 10.2 kg
Year of production 2023

NOISE AND VIBRATION DATA
Sound pressure level

Lpa = 560B (A) K=
3dB(A)

Lwa = 67dB (A) K=
3dB(A)

Measured sound power level

Information on noise and vibration

The noise emission level of the equipment is described by: the emitted
sound pressure level Lpa and the sound power level Lwa (where K
denotes measurement uncertainty). The vibrations emitted by the
equipment are described by the vibration acceleration value an (where
K is the measurement uncertainty).

The sound pressure emission level Lpa , the sound power level Lwa
and the vibration acceleration value an specified in this manual have
been measured in accordance with EN 62841-1:2015+Al11. The
specified vibration level an can be used to compare equipment and to
make a preliminary assessment of vibration exposure.

The vibration level quoted is only representative of the basic use of
the unit. If the unit is used for other applications or with other work
tools, the vibration level may change. Higher vibration levels will be
influenced by insufficient or too infrequent maintenance of the unit.
The reasons given above may result in increased vibration exposure
during the entire working period.

In order to accurately estimate vibration exposure, it is
necessary to take into account periods when the unit is switched
off or when it is switched on but not used for work. When all
factors are accurately estimated, the total vibration exposure
may be significantly lower.

In order to protect the user from the effects of vibration, additional
safety measures should be implemented, such as cyclical
maintenance of the machine and working tools, securing an adequate
hand temperature and proper work organisation.

NOISE AND VIBRATION DATA
ENVIRONMENTAL PROTECTION
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Electrically-powered products should not be disposed of with household|
\waste, but should be taken to the appropriate facilities for disposal,
Contact your product dealer or local authority for information onf
disposal. Waste electrical and electronic equipment contains|
lenvironmentally inert substances. Equipment that is not recycled poses|

|a potential risk to the environment and human health.

"Grupa Topex Spétka z ograniczong odpowiedzialnoscig" Spétka komandytowa with its
registered office in Warsaw, ul. Pograniczna 2/4 (hereinafter: "Grupa Topex") informs
that all copyrights to the content of this manual (hereinafter: "Manual"), including, among
others. Its text, photographs, diagrams, drawings, as well as its composition, belong
exclusively to Grupa Topex and are subject to legal protection under the Act of 4
February 1994 on Copyright and Related Rights (Journal of Laws 2006 No. 90 Poz. 631,
as amended). Copying, processing, publishing, modification for commercial purposes of
the entire Manual and its individual elements, without the consent of Grupa Topex
expressed in writing, is strictly prohibited and may result in civil and criminal liability.

EC Declaration of Conformity

Manufacturer: Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285
Warszawa

Product: E+ mowing robot

Model: 04-621

Trade name: NEO TOOLS

Serial number: 00001 + 99999

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of
the manufacturer.

The product described above complies with the following documents:
Machinery Directive 2006/42/EC

RED Directive 2014/53/EU

RoHS Directive 2011/65/EU as amended by Directive 2015/863/EU
And meets the requirements of the standards:

EN 60335-1:2012/A15:2021; EN 50636-2-107:2015/A3:2021,
62233:2008

EN |[EC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN |EC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;

EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017

EN IEC 63000:2018

This declaration relates only to the machinery as placed on the market
and does not include components

added by the end user or carried out by him/her subsequently.

Name and address of the EU resident person authorised to prepare the
technical dossier:

Signed on behalf of:

Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.

2/4 Pograniczna Street

02-285 Warsaw

EN

W ES

Pawet Kowalski
TOPEX GROUP Quality Officer
Warsaw, 2023-09-11

EU Declaration of Conformity

Manufacturer: Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285
Warszawa

Product: Charging station

Model: K145455

Trade name: NEO TOOLS

Serial number: 00001 + 99999

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of
the manufacturer.

The product described above complies with the following documents:
RED Directive 2014/53/EU

RoHS Directive 2011/65/EU as amended by Directive 2015/863/EU
And meets the requirements of the standards:

EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;

EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 VV2.2.2; EN 50663:2017

EN IEC 63000:2018

This declaration relates solely to the machine as it was introduced into
the

marketing and does not include components added by the end user or
his subsequent activities.

Name and address of the EU resident authorised to

preparation of technical documentation:

Signed on behalf of:

Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.

2/4 Pograniczna Street

02-285 Warsaw
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Pawet Kowalski
TOPEX GROUP Quality Officer

Warsaw, 2023-11-09

DE
UBERSETZUNG (BENUTZERHANDBUCH)
MAHROBOTER 04-621
ACHTUNG: BITTE LESEN SIE DIESE ANLEITUNG VOR DER
VERWENDUNG VON ELEKTROWERKZEUGEN SORGFALTIG
DURCH UND BEWAHREN SIE SIE ZUM NACHSCHLAGEN AUF.

SPEZIFISCHE SICHERHEITSVORSCHRIFTEN

SICHERHEITSHINWEISE FUR MAHROBOTER
Sicherheit beim praktischen Einsatz des Mahroboters

Befehle

e -Lesen Sie die Anleitung sorgfaltig durch. Machen Sie sich mit den
Steuerungssystemen und dem korrekten Betrieb des Geréts
vertraut.

e -Lassen Sie das Gerat nicht von Kindern oder Personen benutzen,
die die Bedienungsanleitung nicht gelesen haben. Nationale
Vorschriften kénnen ein Mindestalter fiir den Bediener
vorschreiben.

e - Verwenden Sie den Roboter nicht, wenn andere Personen,
insbesondere Kinder oder Tiere, in der Nahe sind.

« - Bitte beachten Sie, dass der Betreiber oder Benutzer fiir Unfalle
oder Gefahren fiir andere Personen oder die Umwelt
verantwortlich ist.

Vorbereitung

o - Uberpriifen Sie vor dem Mahen jedes Mal, ob alle Teile des
Roboters ordnungsgeman funktionieren.

e - Fir beste Ergebnisse wird empfohlen, bei regenfreiem Wetter zu
mahen. Beim Mahen im Regen kann das Gras am Roboter kleben
bleiben, der daraufhin ausrutschen kann.

e - Mahen Sie NICHT bei schlechten Wetterbedingungen, z. B. bei
starkem Regen, Gewitter oder Schneefall.

e - Kontrollieren Sie die geméhte Flache regelmaRig und entfernen
Sie Steine, Schutt, Drahte, Knochen und andere Hindernisse. Die
beschrankte Garantie deckt keine Schaden ab, die durch auf dem
Rasen zuriickgelassene Gegenstande verursacht werden.

e - Um Schaden zu vermeiden, méhen Sie nicht im Umkreis von 1 m
um die Sprinklerkopfe.

HINWEIS: Der Roboter und die Sprinkleranlage dirfen NICHT
gleichzeitig eingeschaltet werden.

e - Der Roboter sollte so programmiert werden, dass er zu einer
anderen Zeit lauft als die Sprinkler.

e - Erlauben Sie Kindern NIEMALS, das Netzteil, die Ladestation,
insbesondere die Kontakte, die Messer, das Batteriefach oder
Teile mit Zwischenrdumen, wie z. B. die Rader, zu beriihren.

Verwenden Sie

e - Vorsicht vor rotierenden Messern! Halten Sie lhre Hande oder
FiiBe NICHT unter rotierende Messer.

e - Achte beim Mahen auf verstreute Gegenstande auf dem Rasen!
Wenn der Roboter eingeschaltet ist, halten Sie einen
Sicherheitsabstand ein.

e - Lassen Sie das Geréat nicht unbeaufsichtigt, wenn sich Tiere,
Kinder oder andere Personen in der Nahe aufhalten.

e - Behalten Sie eine sichere Position bei. Halten Sie das
Gleichgewicht und eine stabile Position an Steigungen. Wahrend
der Bedienung des Roboters oder seiner Peripheriegerate diirfen
Sie gehen, aber nicht rennen.

e - Machen Sie sich mit den Anweisungen vertraut, wann, wo und
wie Sie den Roboter und seine Peripheriegerate, Kabel und
Verlangerungskabel auf Schaden oder Verschleil® tberpriifen und
den Roboter reparieren missen.

e - Schlielen Sie ein beschadigtes Netzkabel nicht an und beriihren
Sie es nicht, bevor es nicht von der Stromversorgung getrennt
wurde, da die Gefahr des Kontakts mit stromfiihrenden
Komponenten besteht.

e - SchlieBen Sie den Roboter und/oder die Peripheriegerate nur an
Stromkreise an, die durch einen Fehlerstrom-Schutzschalter mit
einem Auslésestrom von héchstens 30 mA geschiitzt sind.

e - Wenn der Roboter ein abnormales Gerdusch oder eine
abnormale Vibration von sich gibt oder einen Alarm meldet,
driicken Sie sofort die STOP-Taste.
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e - Beriihren Sie KEINE gefahrlichen beweglichen Teile, bevor Sie
den Roboter ausgeschaltet haben.

e - Berlihren Sie gefahrliche Teile NICHT, bevor sie nicht vollstéandig
zum Stillstand gekommen sind.

e - Tragen Sie beim Umgang mit dem Roboter immer festes
Schuhwerk und lange Hosen.

e - Strom abschalten: Vor dem Verriegeln des Roboters.

Vor der Priifung, Reinigung oder Wartung.

PIKTOGRAMME UND WARNHINWEISE

2
@) | & ¥
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1. Lesen Sie die Betriebsanleitung, beachten Sie die darin
enthaltenen Warnhinweise und Sicherheitsvorschriften!

2. Trennen Sie das Gerét vor der Reinigung oder Wartung vom
Stromnetz.

3. Halten Sie lhre Hande oder FiiRe nicht unter die Schutzvorrichtung
des Schneidwerks

4. Rotierende Teile Verletzungsgefahr

5. Halten Sie einen sicheren Abstand zum Mahroboter

6. Achten Sie auf die Méglichkeit von Verletzungen durch
weggeworfene Gegensténde

7. Vor Regen schiitzen

8. AuRerhalb der Reichweite von Kindern aufbewahren

9. Nicht auf dem Roboter mitfahren

10. Méglicher Verlust von Fingern, Vorsicht ist geboten
11. Maximale Bodenneigung 14°/25%

12. Hande mit Arbeitshandschuhen schiitzen

13. Schutzkleidung muss getragen werden

14. Tragen Sie schiitzendes Schuhwerk

15. Nicht iber den Hausmiill entsorgen

16. Selektive Abfallsammlung

17. Grad des Schutzes

ACHTUNG: Dieses Gerat kann von Kindern iiber 8 Jahren und
Personen mit eingeschriankten korperlichen und geistigen
Féhigkeiten und unzureichenden Kenntnissen oder Erfahrungen
verwendet werden, wenn sie beaufsichtigt oder ordnungsgeman in
den sicheren Gebrauch des Gerats eingewiesen werden, so dass
sie sich der damit verbundenen Risiken bewusst sind. Kinder
sollten nicht mit diesem Geréat spielen. Kinder diirfen das Gerat
nicht ohne Aufsicht reinigen oder Wartungsarbeiten daran
durchfiihren.

BESCHREIBUNG DER GRAFISCHEN ELEMENTE

Die folgende Nummerierung bezieht sich auf die Komponenten des
Geréts

die auf den grafischen Seiten dieses Handbuchs dargestellt sind.

Bezeichnung Beschreibung
Abb. A
1 Not-Aus
2 Mahhdohenversteller
3 Bedienfeld des Mahers
4 Mahwerkschalter
5 Antriebsrader
6 Schneidemesser
7 Trommel des Schneidwerks
8 Schwenkbare Rader
9 Tragegriff
10 Ladeanschliisse
[ Bezeichnung | Beschreibung




Bedienfeld der Dockingstation

Locher zur Befestigung der Dockingstation

Ladeanschliisse

Docking-Station

Abdeckung der Dockingstation

ola|s|wn(k (e

Steckverbinder fiir Stromversorgungskabel
zur Markierung des Arbeitsbereichs

~

Kabel6ffnungen zur Kennzeichnung des
Arbeitsbereichs und der Stromversorgung

8 Steckdose fiir die Dockingstation

Bezeichnung
Abb.D

1 Anzeigelampe fiir den Ladestatus
Signalstorungsanzeige
Indikator fiir Beschrankungskabel
Betriebsstunden / Fehlermeldung, Leuchten
1-4
Einschalttaste
Schalter
Andocktaste
8 Schaltflache "Bestitigen

Beschreibung

Alw(N

~N (oo

* Es kann zu Abweichungen zwischen der Abbildung und dem
tatsachlichen Produkt kommen.

VORBEREITUNG AUF DIE ARBEIT

Stellen Sie sicher, dass am Standort des Roboters die folgenden

Bedingungen erfllt sind:

e - Die Grashdhe betragt nicht mehr als 60 mm.

HINWEIS: Wenn das Gras héher als 60 mm ist, mdhen Sie den Rasen

zuerst mit einem Handmaher.

e - Es gibt keine Steine, Holzstiicke, Drahte, stromfiihrende Kabel
oder andere Fremdkorper.

o - Die Mahflache ist eben und flach, frei von Grében und Graben,
und das Gefélle betragt weniger als 25 % (14°) Abb. C1

Fur die Installation sind die folgenden Werkzeuge erforderlich:

e - Gummihammer (zum Einschlagen der Bolzen in den Boden bei
der Verlegung des Riickhalteseils)

e - Sechskantschliissel (fiir die Befestigung der Ladestation) ist im
Lieferumfang enthalten

e - Zange (zum Schneiden des Kabels, das den Arbeitsbereich
begrenzt)

1. die Installation der Ladestation

Wahlen Sie einen geeigneten Standort

Die Ladestation sollte an folgendem Ort aufgestellt werden Abb. C3:

e - Ein relativ flacher und ebener Teil der Rasenflache.

* - Nahe am Rande des Rasens.

e -Inder Néhe einer Steckdose.

« - 10 m Verlangerungskabel, schattiger, kiihler und trockener Ort fir
die Stromversorgung.

e - Im Umkreis von mindestens 2 m um die Ladestation diirfen sich
keine Hindernisse befinden.

e - Es wird empfohlen, die Ladestation an einem trockenen und
geschtzten Ort aufzustellen.

e - Der Stromanschluss sollte sich 30 cm lber dem Boden befinden.

2. Befestigung der Ladestation

Befestigen Sie die Ladestation mit 6 Befestigungsschrauben (G1) am
Boden (mit einem Sechskantschllssel G6).

HINWEIS: Stellen Sie sich NICHT auf die Platte der Ladestation und
gehen Sie nicht darauf.

HINWEIS: Machen Sie KEINE neuen Loécher in die Platte der
Ladestation. Die Station muss mit den vorhandenen Léchern am Boden
verschraubt werden.

3. Verlegung des Riickhaltekabels

Das Begrenzungskabel wird verwendet, um den Arbeitsbereich
abzugrenzen und den Roboter zuriick zur Ladestation zu fiihren.
HINWEIS: Wenn |hr Nachbar ebenfalls einen Mahroboter verwendet,
halten Sie einen Abstand von mindestens 1 m zwischen den
Stoppkabeln beider Roboter ein.

Planung der Verlegung des Riickhaltekabels

Bevor Sie die Grenzlinie verlegen, gehen Sie entlang der vorgesehenen
Grenze und entfernen Sie alle unnétigen Gegenstande, wie z. B. Steine.
HINWEIS: Die Lange des Ruckhaltekabels darf 200 m nicht
Uberschreiten.
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WARNUNG! Der Roboter darf nicht tber Schotter oder &hnliche
Materialien fahren, die die Schaufeln beschadigen konnten.

Verlegung des Riickhaltekabels Abb. C

Befolgen Sie die nachstehenden Anweisungen, um das Riickhaltekabel

um den Arbeitsbereich und die Hindernisse herum zu verlegen.

Verwenden Sie die im Bausatz enthaltene Lehre, um das Riickhalteseil

korrekt zu verlegen.

VORSICHT: Das Riickhaltekabel steht unter sehr niedriger Spannung

und ist fiir Menschen und Haustiere ungefahrlich.

HINWEIS: Beginnen Sie am "+"-Anschluss auf der Rickseite der

Ladestation Abb. B6 (10 cm Spielraum lassen) und verlegen Sie das

Kabel gegen den Uhrzeigersinn um den Rasen herum, bis es am "-"-

Anschluss auf der Riickseite der Ladestation endet (10 cm Spielraum

lassen). Vergewissem Sie sich, dass das Kabel an den Anschliissen "+"

und "-" Metallkontakt hat (Abb. B6) und schneiden Sie Uberschissiges

Kabel ab.

e - Lassen Sie eine freie Strecke zwischen dem Riickhaltekabel und
der Ladestation von mindestens 2 m.

e - Halten Sie einen Abstand von 30 cm zwischen dem Stoppdraht
und der Rasenkante ein (Abb. C2).

« - Befestigen Sie den Stoppdraht mit den im Bausatz enthaltenen
Stiften an der Erde, Abb. G5. Das Absperrseil sollte gerade und
leicht gespannt sein. Der Abstand zwischen den Pflécken sollte
alle 1 m betragen (kann je nach Form des Rasens geadndert
werden) Abb. C4. Vergraben Sie das Kabel nicht tiefer als 2 cm,
um das Signal nicht zu schwachen.

e - Ordnen Sie das Kabel so an, dass die Winkel groRer als 90° sind,
Abb. C5.

¢ - Wenn sich im Rasen Blumenbeete, Teiche oder Baume befinden,
umgeben Sie diese mit Schleifen aus Begrenzungskabel
Abbildung C4.

Halten Sie einen Abstand von min. 30 cm Abstand zwischen dem

Riickhaltedraht und den Kanten von Hindemissen. Auf dem Weg zur

und von der Schleife darf sich das Halteseil nicht (iberkreuzen Abb. C4.

e - Lassen Sie im Arbeitsbereich des Mahers einen schmalen Raum
frei. Stellen Sie sicher, dass der Abstand zwischen parallel
verlaufenden Begrenzungskabeln groRer als 1 m ist.

4 Installation der Ladestation

Anschlielen der Stromversorgung

1. Stecken Sie den Netzstecker in eine 100-240-V-Steckdose.

2. Uberpriifen Sie den Status der LED-Leuchten an der Ladestation

Abb. B1:

e - Griines Dauerlicht: Verbindung hergestellt (Roboter nicht oder
vollstandig geladen)

e - Grines Intervalllicht: Der Roboter wird aufgeladen.

Intermittierendes rotes Licht: Der haufigste Fehler

"Unterbrechung des Begrenzungskabels".

Licht aus: Der haufigste Fehler ist "Keine 100-240-V-

Stromversorgung” oder "Keine Verbindung zur Stromquelle".

BEDIENUNG / EINSTELLUNGEN

Einstellung der Schnitthéhe:

Stellen Sie die Schnitthdhe vor dem ersten Mahen auf 60 mm ein und

wechseln Sie dann auf die gewlinschte Hohe, wenn der gesamte Rasen

relativ eben ist.

e - Drehen Sie den Drehknopf A2 im Uhrzeigersinn, um die
Schnitthéhe zu erhéhen.

e - Drehen Sie den Drehknopf A2 nach links, um die Schnitthéhe zu
verringern.

e - Die Schnitthéhe kann von 20 mm (MIN) bis 60 mm (MAX)
eingestellt werden.

ist

Strom ein/aus

1. Stellen Sie den Schalter Abb. A4 auf die Position "O", um die
Stromversorgung auszuschalten.

2. Stellen Sie den Schalter Abb. A4 in die Position "I, um den Strom
einzuschalten.

Einschalten des Roboters und Programmierung der Arbeitszeiten

1 Driicken und halten Sie die Einschalttaste Abb. D5, um den Roboter
zu starten. Hinweis: Schiitteln Sie den Roboter wahrend des Starts nicht,
um einen Startfehler zu vermeiden. Wenn der Roboter nicht richtig
startet (alle Lichter leuchten durchgehend), starten Sie den Roboter neu.
2. Geben Sie das Passwort ein, indem Sie zweimal auf die Taste D6,
dann zweimal auf die Taste D7 und einmal auf die Taste D8 driicken
(werksseitig programmiertes Passwort).

3. Programmieren Sie die Betriebszeit (einschlieRlich Mahzeit und
Ladezeit):



e - Driicken Sie die Taste Abb. D5, um die Betriebszeit einzustellen.
Ein Licht bedeutet 2 Stunden, die maximale Betriebszeit betragt 8
Stunden und 4 Lichter Abb. D4 leuchtet. Driicken Sie die Taste
Abb. D8, um zu bestétigen und den Roboter zu starten.

HINWEIS: Sobald die Betriebszeit eingestellt ist, merkt sich der Roboter

die Einstellungen und beginnt jeden Tag zu dieser Zeit mit dem Mahen.

Die Mahzeit richtet sich nach den eingegebenen Einstellungen.

Wenn Sie die Betriebszeit andem mdchten, fiihren Sie die Schritte 1-3

erneut aus.

Driicken Sie die Tasten Abb. D7 Abb. D8, um den Maher wieder in die

Ladestation zu stellen.

Ladestatusleuchte an der Ladestation:
Griines Dauerlicht - Akku vollsténdig geladen.
Intermittierendes griines Licht - Laden.

AuBerhalb der Ladestation:
Griines Dauerlicht - Batterie >=20%
Intermittierendes griines Licht - Batterie <20%

Fehlerleuchte:

Griines Dauerlicht - das System muss aktualisiert werden. Verbinden Sie
sich mit der Anwendung, um die Aktualisierung durchzufiihren.
Intermittierendes griines Licht - Systemaktualisierung lauft.
Intermittierendes rotes Licht - Fehlermeldung 1 bis 5, Neustart des
Roboters.

Rotes Dauerlicht - Fehlermeldung 6 bis 12, zum Léschen "STOP" oder
"OK" driicken.

Anzeigelampe fiir das Riickhalteseil:

Griines Dauerlicht - Signal korrekt

Rotes Dauerlicht - kein Signal

Steuerelemente Abb. D4:

Intermittierendes Licht - Roboter blockiert.

Kontinuierliches Licht - Roboter entriegelt.

Licht 1 leuchtet griin: 2 Stunden Betriebszeit.

Die Lichter 1 und 2 leuchten griin: 4 Stunden Betriebszeit.

Die Lichter 1, 2 und 3 leuchten griin: 6 Stunden Betriebszeit.
Die Lichter 1, 2, 3 und 4 leuchten griin: 8 Stunden Betriebszeit.

Méhroboter-Steuerungssoftware

10S-Download:

https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720

Android-Download:

https://play.google.com/store/apps/details ?id=com.toua.robot

Die Anleitungen zum-Programm kénnen heruntergeladen werden unter:

https:/bit.ly/30BB6Gm

Notabschaltung des Roboters

Driicken Sie die Taste "STOP" (Abb. A1), um den Roboter anzuhalten,
und halten Sie die Einschalttaste gedriickt, um den Roboter
auszuschalten.

Bewegen des Roboters
An der Unterseite des Roboters befindet sich ein A10-Hebebiigel fiir die
einfache Einhandbedienung.

WARTUNG UND LAGERUNG

e - Schalten Sie den Roboter vor der Reinigung und Wartung immer
aus.

e - Trennen Sie die Stromzufuhr, bevor Sie die Ladestation reinigen
und warten.

e - Tragen Sie immer dicke Schutzhandschuhe, wenn Sie die
Messer wechseln und die Unterseite des Roboters reinigen.

o - Uberpriifen Sie regelmaRig den festen Sitz der Schrauben und
Muttern. Beschadigte Teile missen aus Sicherheitsgriinden
repariert oder ersetzt werden.

e - Prifen Sie regelmaRig, ob sich die Messer frei drehen kénnen.

HINWEIS: Wenn Sie den Roboter auf den Kopf stellen, legen Sie ihn auf

einen Rasen oder eine weiche Oberfliche, um Beschadigungen und

Kratzer an der Abdeckung zu vermeiden.

Reinigung

WARNUNG! Bevor Sie mit der Reinigung beginnen, schalten Sie den

Strom mit dem Schalter Abb. A4 aus.

Waschen Sie die Vorderseite des Roboters mit einem

Niederdruckreiniger und einer weichen Blrste oder einem Tuch.

Verwenden Sie eine harte Bilrste, um Grasschnitt und
Verunreinigungen von den Messern, Radern und anderen Teilen
an der Unterseite des Roboters zu entfernen.

e - Kontrollieren Sie die Réader regelmaRig auf Schlamm oder
Grasreste und reinigen Sie sie mit einer Birste.

15

HINWEIS: Entfernen Sie regelmaBig Pflanzenreste von der
Unterseite des Roboters, um Produktivitatseinbufen zu vermeiden.

Austausch der Klinge

WARNUNG! Schalten Sie zuerst den Netzschalter aus und ziehen Sie

Schutzhandschuhe an.

WARNUNG! Verwenden Sie nur die angegebenen und vom Hersteller

zugelassenen Originalklingen.

e - Alle drei Klingen und ihre Schrauben missen
Arbeitsgang ausgetauscht werden Abbildung A6.

e - Die Schrauben sollten mit einem Schraubenzieher gelost und
angezogen werden.

e - Priifen Sie, ob sich die neuen Messer frei drehen lassen.

PROBLEMBEHEBUNG

Die nachstehende Tabelle enthalt Anhaltspunkte fiir die Diagnose von
Problemen.

Wenn méglich, reparieren Sie das Gerét selbst. Wenn Sie das Problem
nicht I6sen kénnen, wenden Sie sich bitte an einen autorisierten Handler
oder ein Servicezentrum.

in einem

WARNUNG! Es miissen Sct Rnahmen getroffen werden.
Problem Mégliche Lésungen
Ursachen
Rotes Licht Unterbrechung Finden Sie den defekten
blinkt an der des Kabelabschnitt
Ladestation Rickhaltekabels und repariere sie
gor?v?/:e:i h:tit Ladestation nicht
chwierigkeite korrekt installiert Siehe Abschnitt
n beim " p L
'Vorbereitungen fiir die
Andocken an i
" Arbeit".
die Ruckhalteseil
Ladestation nicht korrekt
positioniert
Keine Stromquelle prifen
Stromzufuhr
Das Vertauschen Sie die
Begrenzungskab Anschlisse "+"und "-".
el wurde verkehrt
herum
angeschlossen
Kein Signal Begrenzungskab Priifen Sie, ob das
vom 9 el nicht an die Riickhaltekabel richtig sitzt
. Ladestation angeschlossen an eine
Rickhaltekabe N
| angeschlossen Ladestation
Unterbrechung Uberpriifen Sie den
des gesamten Weg,
Riickhaltekabels dass das Kabel nicht
durchtrennt worden ist
Der
Begrenzungsdra Priifen Sie, ob das
ht kreuzt auf dem Riickhaltekabel richtig
Weg zur und von installiert ist.
der Schleife
Roboter geht Das Vertauschen Sie die
Uber die Begrenzungskab Anschlisse "+" und "-".
Grenze hinaus el wurde verkehrt
herum
angeschlossen
Der Roboter Beschadigte oder
vibriert oder fehlende Klinge Kontrolle und Reparatur der
macht Der Messerteller Klingenbefestigungsschraub
ungewohnlich istlose en 9 gung
e Gerdusche Ersetzen Sie die
Klinge
Fehlercode Beschreibung Losung
iiali Stellen Sie den Roboter
EO1 Abb. In|t|3l|5|§rungsfehler auf eine ebene Flache
F1 - Kreiselsensor und starten Sie ihn neu.
Stellen Sie die
Kollisionsstange und das
EO02 Abb Fehler am Torsionsrad an der.
B2 Hebesensor oder Vorderseite des Méhers
Kollisionssensor ein und prifen Sie, ob
sie nicht blockiert sind;
stellen Sie den Roboter



https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.toua.robot
https://bit.ly/3QBB6Gm

auf eine ebene Flache
und starten Sie ihn neu.
Fehler bei d Stellen Sie den Roboter
EO03 Abb. Initiealisei:eruenl zres auf eine ebene Flache
F3 ; 9 und starten Sie ihn neu.
Schneidemotors Wenn das Problem
E04 Abb. Fehler beim weiterhin besteht,
F4 Anschluss an die wenden Sie sich an den
Stromversorgung Kundendienst.
Falsche Drehzahl
EOS5 fig. F5 es
Schneidemotors
Stellen Sie den Roboter
E06 Abb . auf eine ebene Fléche.
= Kippwarnung Driicken Sie STOP oder
K, um den Alarm zu
I16schen.
Stellen Sie den Roboter
EO7 Abb auf eine ebene Fléche.
7 Aufzugswarnung Driicken Sie STOP oder
K, um den Alarm zu
I6schen.
Stellen Sie den Roboter
auf eine ebene Flache
und starten Sie ihn neu.
EO08 fig. F8 ADC-Kanal-Fehler Wenn das Problem
weiterhin besteht,
wenden Sie sich an den
Kundendienst.
Siehe oben in der
Tabelle: Problem - kein
Signal vom Stogpdraht
Prufen Sie alle Punkte
nacheinander und stellen
Si? den Rgbote}r:lqla?]n
: " auf eine ebene Flache.
EO09 fig. F9 Falsches Signal Driicken Sie STOP oder
OK, um den Alarm zu
I6schen. Starten Sie den
Roboter neu. Wenn das
Problem weiterhin
besteht, wenden Sie sich
an den Kundendienst.
Stellen Sie den Roboter
auf eine ebene Flache.
Driicken Sie STOP oder
E010 fi OK, um den Alarm zu
F10 9 Roboter-Stau I5schen. Starten Sie den
Roboter neu. Wenn das
Problem weiterhin
besteht, wenden Sie sich
an den Kundendienst.
Falsche
EOlFlﬁ‘bb' Gegg’;\”ﬁw&%ken Starten Sie den Roboter
rollenden Motors neu. Wenn das Problem
Falsche we|tgrh|nsbest_ent, g
) wenden Sie sich an den
EO%%Zflg. Gescpe\néwggkelt Kundendienst.
Schrittmotor
KIT INHALT:
e Méhroboter 1Stiick.
e Docking- und Ladestation 1Sttick.
e Netzgerat und Verlangerungskabel 1Stick.
« Kabel zur Abgrenzung des Arbeitsbereichs 100m
« Kabelbefestigungsstifte 100Stk.
« Befestigungsstifte fir die Dockingstation 6Stk.
« Klingen 3Sttick.
* Kabelverbinder 2Stlick.
e Sechskant-Schlussel 1Sttick.
TECHNISCHE DATEN
Mahroboter 04-621
Parameter Wert
Versorgungsspannung 18V
GLEICHSTROM
Max. Nennleistung des 50 W
Schneidmotors:
Maximale Leistung des 20W
selbstfahrenden Motors:
IP-Schutzart fiir die Ladestation IPX4
IP-Schutzart fir den Roboter IPX5
|P-Schutzgrad fir den Ladeadapter IP 65
Schutzklasse fiir den Roboter 1}
Schutzklasse fiir die Ladestation Il
Schnittbreite 180 mm
Schnitthéhenverstellung im Bereich 20 mm - 60 mm
Geschwindigkeit 3100 U/min
Masse 10,2 kg
Jahr der Herstellung 2023

LARM- UND VIBRATIONSDATEN
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Schalldruckpegel Lpa = 56dB (A) K=
3dB(A)

Gemessener Schallleistungspegel Lwa = 67dB (A) K=
3dB(A)

Informationen iiber Larm und Vibrationen

Der Gerauschemissionspegel des Gerats wird beschrieben durch: den
emittierten Schalldruckpegel Lpa und den Schallleistungspegel Lwa
(wobei K die Messunsicherheit bezeichnet). Die von der Maschine
ausgehenden  Vibrationen werden durch den Wert der
Vibrationsbeschleunigung  an  beschrieben  (wobei K die
Messunsicherheit bezeichnet).

Der in diesem Handbuch angegebene Schalldruck-Emissionspegel
Lpa s der Schallleistungspegel Lwa und der
Schwingungsbeschleunigungswert an wurden gemaR EN 62841-
1:2015+A11 gemessen. Der angegebene Schwingungspegel an kann
zum Vergleich von Geraten und fiir eine vorlaufige Bewertung der
Schwingungsbelastung verwendet werden.

Das angegebene Vibrationsniveau ist nur reprasentativ fir die
grundlegende Verwendung des Gerdts. Wenn das Gerat fiir andere
Anwendungen oder mit anderen Arbeitsgeraten verwendet wird, kann
sich das Vibrationsniveau andern. Hohere Vibrationswerte werden
durch eine unzureichende oder zu seltene Wartung des Geréts
beeinflusst. Die oben genannten Griinde kénnen zu einer erhéhten
Vibrationsbelastung wahrend der gesamten Arbeitsdauer fiihren.

Um die Vibrationsexposition genau abzuschitzen, miissen die
Zeiten beriicksichtigt werden, in denen das Gerét ausgeschaltet
ist oder wenn es zwar eingeschaltet ist, aber nicht fiir die Arbeit
verwendet wird. Wenn alle Faktoren genau abgeschétzt werden,
kann die Gesamtvibrationsexposition deutlich niedriger sein.

Um den Benutzer vor den Auswirkungen von Vibrationen zu schitzen,
sollten zuséatzliche SicherheitsmaRnahmen ergriffen werden, wie z. B.
die zyklische Wartung der Maschine und der Arbeitsgerdte, die
Gewabhrleistung einer angemessenen Handtemperatur und eine
angemessene Arbeitsorganisation.

LARM- UND VIBRATIONSDATEN
SCHUTZ DER UMWELT

y |Elektrisch betriebene Produkte diirfen nicht mit dem Hausmiill entsorgf
werden, sondern miissen zur Entsorgung zu den entsprechenden|
Einrichtungen gebracht werden. Wenden Sie sich an Ihren Handler ode:
die ortlichen Behdrden, um Informationen zur Entsorgung zu erhalten|
Elektro- und Elektronik-Altgerate enthalten umweltvertrégliche Stoffe.|
Geréte, die nicht recycelt werden, stellen eine potenzielle Gefahr fiir die|
Umwelt und die menschliche Gesundheit dar.

"Grupa Topex Spotka z ograniczong odpowiedzialnoscia". Spétka komandytowa mit Sitz
in Warschau, ul. Pograniczna 2/4 (im Folgenden: "Grupa Topex") teilt mit, dass alle
Urheberrechte am Inhalt dieses Handbuchs (im Folgenden: "Handbuch"), einschlieBlich,
unter anderem. Der Text, die Fotografien, die Diagramme, die Zeichnungen sowie die
Zusammensetzung des Handbuchs gehéren ausschlieBlich der Grupa Topex und
unterliegen dem rechtlichen Schutz gemaR dem Gesetz vom 4. Februar 1994 (iber das
Urheberrecht und verwandte Rechte (Gesetzblatt 2006 Nr. 90 Poz. 631, in der
geanderten Fassung). Das Kopieren, Verarbeiten, Veroffentlichen und Verandem des
gesamten Handbuchs und seiner einzelnen Elemente zu kommerziellen Zwecken ist
ohne die schriftiche Zustimmung von Grupa Topex strengstens untersagt und kann
zivil- und strafrechtliche Konsequenzen nach sich ziehen.

EG-Konformitétserklarung

Hersteller: Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285
Warszawa

Produkt: E+ M&hroboter

Modell: 04-621

Handelsname: NEO TOOLS

Seriennummer: 00001 + 99999

Diese Konformitatserklarung wird unter der alleinigen Verantwortung des
Herstellers ausgestellt.

Das oben beschriebene Produkt entspricht den folgenden Dokumenten:
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

RED-Richtlinie 2014/53/EU

RoHS-Richtlinie 2011/65/EU, gedndert durch Richtlinie 2015/863/EU
Und erfiillt die Anforderungen der Normen:

EN 60335-1:2012/A15:2021; EN 50636-2-107:2015/A3:2021; EN
62233:2008

EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN |EC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;

EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017

EN IEC 63000:2018

Diese Erklarung bezieht sich nur auf die Maschine in der Form, in der sie
in Verkehr gebracht wird, und umfasst nicht die Bauteile

vom Endnutzer hinzugefiigt oder von ihm nachtréglich durchgefiihrt
werden.



Name und Anschrift der in der EU ansassigen Person, die zur Erstellung
des technischen Dossiers befugt ist:
Unterzeichnetim Namen von:
Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.
2/4 Pograniczna Stralte
02-285 Warschau
e e .
Pawet Kowalski
TOPEX GROUP Qualitétsbeauftragter
Warschau, 2023-09-11

EU-Konformitatserklarung

Hersteller: Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285
Warszawa

Produkt: Ladestation

Modell: K145455

Handelsname: NEO TOOLS

Seriennummer: 00001 + 99999

Diese Konformitatserklarung wird unter der alleinigen Verantwortung des
Herstellers ausgestellt.

Das oben beschriebene Produkt entspricht den folgenden Dokumenten:
RED-Richtlinie 2014/53/EU

RoHS-Richtlinie 2011/65/EU, gedndert durch Richtlinie 2015/863/EU
Und erfiillt die Anforderungen der Normen:

EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;

EN 301 489-3 vV2.3.2:2023; EN 300 328 VV2.2.2; EN 50663:2017

EN IEC 63000:2018

Diese Erklarung bezieht sich ausschlieRlich auf die Maschine, so wie
sie in den Verkehr gebracht wurde.

Vermarktung und umfasst nicht die vom Endnutzer hinzugefiigten
Komponenten oder

seine spateren Tatigkeiten.

Name und Anschrift der in der EU ansassigen Person, die befugt ist
Erstellung der technischen Dokumentation:

Unterzeichnetim Namen von:

Grupa Topex Sp. z 0.0. Spk.

2/4 Pograniczna Stralle

02-285 Warschau

LA P

Pawet Kowalski
TOPEX GROUP Qualitatsbeauftragter

Warschau, 2023-11-09

RU
PYKOBOACTBO NO NEPEBOAY (PYKOBOACTBO
MNOJNIb3OBATENA)
POBOT-FTA3OHOKOCUIbLUMUK 04-621
BHUMAHME: NEPEQ NCNONb3OBAHUEM
ONEKTPOUHCTPYMEHTOB BHUMATENBHO NPOYUTAUTE

HACTOALLYIO MHCTPYKUMIO W COXPAHUTE EE Ana
DANBHENLLENO UCMOMNb30BAHUS.

OCOBbIE MPABUINA BE3OMNACHOCTH

WHCTPYKLMM NO TEXHUKE BE3OMACHOCTU ANA KOCUMNbHbIX
POBOTOB
Be3onacHoCTs Npy NpaKTU4YECKOM MCMOoNb30BaHUN poBoTa-KocunbLLVKa

KomaHab!

e - BhumaTtenbHo npouuTaiite WHCTPyKUuMo. O3HakoMbTeCH C
cucTemMamn  ynpaBrieHWst W NpaBWNbHOW  JKCMnyaTaumen
ycTpoiicTBa.

e - He ponyckaiiTe vcnonb3oBaHus npubopa AeTbMW WU NnLAMM,
He O03HaKOMMBLUMMUCS C WHCTpyKUMel no akcnnyataumu. B
HaLWOHasbHbIX HOPMAaTUBHBIX [IOKyMEHTax MoxeT ObiTb ykasaH
MUHUMaIbHbI BO3pacT onepaTopa.

e - He nonbayittecb po6oTOM, ecniv psiAoM HaxoasaTCst Apyrue noau,
0COGEHHO AeTW UMW XNBOTHBIE.

e - ObpaTuTe BHWMaHWe, 4TO onepaTop WU Monb3oBaTenb HeceT
OTBETCTBEHHOCTb 3a HecYacTHble Cry4Yau MMM OMacHoCTb AMNst
LPYTUX Miofeit nu okpyxatoLLeit cpeabl.

MoaroToBka
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e - [lepea Hayanom KOLWEHWUS  Kaxablv
npaBunbHOCTL paboTbl BCex 4YacTen poboTa.

e - [INA [OCTWXKEHUS HaWMyulMX pe3ynbTaToB peKoMeHayeTcs
kocuTb B GespgoxaeByto norogy. Mpu Kollewuu B Aoxab Tpasa
MOXeT npununate K poGoTy, B pesynbTaTe Yero OH MOXeT
MOCKOIb3HY ThCS1.

e - HE kocuTe B NMOXMX MOrofHbIX YCIIOBUSIX, HAaNpyUMep, BO Bpemsi
CUMBbHOO AOXAS, TPO3bl UINKW CHeronaga.

o - Mepuogunyecku NpoBepsiiTe CKOLLUEHHyIO Mrowafb W yaansiTte
KaMHW, Mycop, TpoBOAa, KkOCTU W Opyrvie MpensiTcTBUS.
OrpaHuyeHHasi rapaHTUsi He PacrpOCTPaHSIETCA Ha NOBPEXAEHUs,
BbI3BaHHbIE OCTaBEHHbIMU Ha ra3oHe nNpegmeTamu.

e - Bo nsbexaHvie noBpexaeHWii He ckalimeanTe Tpasy Gnvxe 1 m
OT ronoBOK AoXAeBaTenen.

e MPUMEYAHME: Pobot 1 cnpuHknepbl HE AoOmKHbI BKoYaTbes
O HOBPEMEHHO.

e - PoGot gomkeH 6biTb 3anporpammupoBaH Ha paboTy B Apyroe
BPEMS MO CPaBHEHWIO C JoXaeBaTensaMu.

e - HUKOMOA He nossonsnte AeTsiM MNpuKacaTbCst K UCTOYHUKY
NUTaHWS, 3apsAHON CTaHLMK, B YACTHOCTM, K KOHTaKTaMm, NIe3BusM,
6aTapeiiHOMy OTCeKky unu nobbiM YacTsim, rae ecTb 3as3opbl,
HanpumMep, konecam.

pa3 npoBepsiTe

WUcnonb3yite

e - OcTeperaiTecb Bpalatowmxcs Hoxen! HE noactaeBnsnte pyku
VMK HOTU NOZ, BpaLLAloLLMECs: HOXM.

e - CnepawuTe 3a npegMeTamu, pa3bpocaHHbIMU MO ra3oHy BO BPeEMSI
cTpmxku! Korga poboT BkMOYeH, Aepxutecb Ha GesonacHoMm
paccTosiHWW.

e - He ocrtaensiite npubop Ge3 npucmoTpa, ecnu nobrnusocTn
HaxOoAATCS XWUBOTHbIE, AETU MU NIOAN.

e - CoxpaHsiiTe 6esonacHoe nonoxeHve. CoxpaHsiite paBHoBecue
N ycToWuMBOE MOMOXeHWe Ha cknoHax. Bo Bpems pa6oTbl C
po6GOTOM MK ero nepudepuitHLIMKU YCTPOMCTBAMU MOXKHO XOAUTb,
HO Henb3s GeraTb.

e - O3HaKoMbTeCb C WHCTPyKUMsIMM O TOM, KOrAa, rae U Kak
npoBepsATb poboTta U ero nepudepuiiHble ycTpoiictea, kabenu n
YANVHUTENW Ha  HanuuuMe NOBPeXOeHUA WM u3Hoca U
peMoHTUpoBaTh ~ poboTa, camocTosTenbHas — MoaudUKaums,
PEMOHT He 0MYCKaTCS - NOA YrPO30M aHHYNUPOBAHWS rapaHTUN.

He nopkniovaiiTe u He npukacaiTecb K MOBPEXAEHHOMY
cunosomy kabento 4o Tex nop, noka oH He OyaeT OTKMoYeH oT
9MeKTpoceT, Tak Kak CyllecTByeT OMNacHOCTb KOHTakTa ¢
TOKOBEYLUMMU YacTAMU.

e - [loaknioyante po6oT wu/unu nepudpepuitHoe obopynosaHue
TONMbKO K LENsiM MNUTaHWsi, 3alWLLEeHHbIM  aBTOMaTUYECKUM
BblKMloYaTenem ¢ Tokom cpabaTbiBaHus He Gonee 30 MA.

Ecnu po6oT u3paeT HeHopmarnbHbI - 3BYK, MOsIBRSeTCs

HeHopMarnbHasi BuOpauMsi WM NoAaeTcs  CUrHanm  TpeBorw,

HeMeNeHHO HaxmuTe kHonky STOP.

HE npukacaiitecb K OMNacHbIM ABWXYLIMMCA 4acTaMm Ao
OTKITIOYEHUS NuTaHus poboTa.

e - HE npukacainTech k onacHbIM geTtansim 40 NOSIHOW OCTaHOBKN.

e - [lpn pabote c poboTom Bceraa HageBanTe MpoyHyl 06yBb W
ANVHHBIE BPIOKU.

o - OTKMIOYEHWE NUTaHKSA: Nepea Gnokuposkon poboTa.

Mepen npoBedeHMEM  WCMbITAHUWA, OYUCTKM  UNK

obcnyxuBaHus.

NMUKTONPAMMbI U NPEAYNPEXOEHUA

Sy

TEeXHU4eckoro

®) D) | & [¥
| 1 (1S R || % [[rexs

1. MpoyTUTE MHCTPYKLMIO MO AKCnyaTaumm, cobnogainte
copAepxalumecs B Heil NpedynpexaeHus v ycnosus GesonacHocTu!



2. Mepepn 04MCTKOM UK 06CMYXMBAHWEM OTKITIOYUTE MUTaHME OT
cetun.

3. He noacTtaBnsanTe pyku Unu HOMM NOZ, 3aLLMTHBIA KOXYX PexyLLero
mMexaHusMa

4. Bpauwyatolwmecsi aetanu BoamoxHOCTb nonyyeHust TpaBMbl

5. [lepxuTecb Ha 6e30MacHOM pacCcTOSIHUM OT KOCUMOYHOro poboTa
6. OcTeperaiiTecb BO3MOXHOCTY/ NOMy4eHUS TpPaBM OT BbIGPOLLEHHbIX
npeameToB

7. 3awwmTa ot goxasa

8. XpaHuTb B HeJOCTYNHOM Ans [eTew MmecTe

9. He karaiitecb Ha poboTe

10. BoamoxHa notepsi nanbLes, cobniofate OCTOPOXHOCTb

11. MakcumanbHbIii HakIoH K 3emne 14°/25%

12. 3awmtuTe pykn paboymmu nepyaTkamu

13. Heobxoaumo vicnonb3oBaTh 3aLLUTHYIO OAEXAY

14. Hocute 3awuTHyto 06yBb

15. He BbiGpacbiBaTh BMecTe ¢ ObITOBbIMM OTX04amu

16. CenekTnBHbI c60p 0TXOA0B

17. CTeneHb 3awWwuTbl

BHMUMAHUE: [aHHbIM npubGopoM MOryT nonb3oBaTbCA [AeTH
cTapiue 8 neT, a Takke NMLA@ C OrPAaHMYEHHBLIMU (PU3UYECKUMU U
YMCTBEHHbIMU CIOCOGHOCTAMM M HEAOCTAaTOYHLIMY 3HAHUAMU UNK
ONbITOM, €ClIN OHW HAaXOAATCSl MOA MPUCMOTPOM WMNU AOMKHBLIM
00pa3oM NpPOMHCTPYKTUPOBaHbI O ©e3onacHOM WCNoNb30BaHWUK
npu6opa U OCO3HAIOT CBSI3aHHbIe C HUM PUCKW. [leTn He AOMKHbI
urpatb ¢ 3TUM npuGopom. [leTu He [AOMKHbI YUCTUTL WU
NpoBOAUTL TEXHUYECKoe obcnyxuBaHue npubopa 6e3 npucmoTpa.

OMUCAHUE NrPAGUYECKUX SNEMEHTOB
KoMnoHeHTbI ycTponcTBa MMELOT CrieaytoLLyto HyMmepaLmio
noka3aHbl Ha rpacbwqecxmx CTpaHuuax 4aHHOro pykosoacTea.

O6o3HaveHune Onucanne

Puc. A
1 ABapuitHas ocTaHOBKa

Perynsitop BbICOTbI CKalUMBaHWSA

MaHenb ynpaBneHunst KOCUKon

MepekntoyaTtenb KOCUIKN

Bepnyuime koneca

PexyLuue Hoxu

BapabaH pexyllero mexaHusma

MoBopoTHbIe Koneca

Pyudka ans nepeHocku

3apsigHble pazbembl

Olo(N|o|g|~lw(N

=
o

O6Go3HaueHue Onucanue

Puc. B

1 MaHenb ynpasBneHus JOK-CTaHLmewn

OTBepCTvs ANs KpenneHus AoK-CTaHLmMm

3apsigHble pazbembl

[ok-cTaHums

KpbiLlka fOK-CTaHLUMN

olaslw|N

PasbeMbl ANA NoAKnioYeHus kabens nutaHus
Ans pa3MeTkv paboyert 30HbI

7 KabenbHble oTBepcTUst Anst  06o3HayveHus

paboyeii 30HbI U MUTaHUs

8 PoseTka nuTaHua Jok-CTaHumm

O6Go3HaueHue Onucanue

Puc.D
1 CBETOBOW MHAMKATOP COCTOSIHUSA 3apsakn

WHOvkaTOp HEUCNpaBHOCTU cUrHana

WHOukaTop orpaHnYnTenbHOro kabens

Bpewmsi pa6otbl / coobiieHne 06 oLumbke,

vnHaukaTtopsl 1-4

Knonka nutaHua

MepekntoyaTens

KHorka CTbIkoBKM

8 KHonka "lMogTBepamnTsL

Alw|nN

~Nf(o |,

*  BO3MOXHbI
usgenvem

NnoaroToBKA K PABOTE

pasnuuua  mMmexay moﬁpax(euueM n peanbHbIM
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Y6eaunTech, YTO Ha MecTe YCTaHOBKM poboTa BbIMOMHSATCS crieaytoLLve

yCroBusi:

e - BbicoTa TpaBbl He NpeBbiaeT 60 MM.

MPUMEYAHMUE: Ecnn Bbicota TpaBbl npesbilwaeT 60 MM, cHavana

NOACTPUIUTE Fa30H PYYHON KOCUIKON.

e - OTCyTCTBYIOT KaMHW, Kycku [fepeBa, npoeoga, kabenu nop
HanpsbkeHVeM v Apyrue NoCTOPOHHUE NpeaMeThb.

e - lnowapaka ANs KOLIEHUsi poBHasi, 6e3 kaHaB W TpaHLLUeW, YKIOoH
He npesbiwaeT 25% (14°) Puc. C1

o [Insi ycTaHOBKM HEOOXOAUMbI CriefyoLLne UHCTPYMEHTbI:

e - Pe3nHOBbIi MOMOTOK (ANs 3abuBaHua LWTbIpEn B 3eMI0 Mpu
npoknajKke orpaHN4UTENbHOrO Tpoca)

e - LlUecTurpaHHbii Kkmiod (ONA  KpPenneHWs 3apsgHon  CTaHuuu)
BXOAMT B KOMMNIEKT

e - [nockorybubl (Ans pa3pesanus kabensi, orpaHuyMBaloLLero
pabouyto 30Hy)

1.YcTaHOBKa 3apsiAHOWN CTaHLMK

BbibepuTe noaxoasiuee Mecto

3apsgHas cTaHuMa orpkHa ObiTb pasmellieHa B criedylolleM Mecte
Puc. C3:

e - OTHOCWTENBHO MMOCKast U POBHAsA YacTb ra3oHa.

- Bnnsko K kpato razoHa.

- Psipom ¢ poseTkoi.

- YanuHutensHbln kabenb anuHon 10 M, 3aTeHeHHoe, NpoxnagHoe
1 CyXOe MecTo Ansi MoAaumn NUTaHus.

- B paauyce He meHee 2 M OT 3apsiAHON CTaHLUMN He JOIMKHO ObiTb
HUKaKWUX NPensiTCTBUN.

- PekomeHnayeTcs pa3mellaTb 3apsigHyl0 CTaHUMIO B CyXOM WU
3alLNLLEHHOM MecTe.

- VICTOUHUK NUTaHUA AOMMKEH HaxoauTbes Ha BbicoTe 30 cM oT
YPOBHS 3eMnu.

2. KpenneHwe 3apsiAHON CTaHLMK

3akpenuTe 3apsiHYI0 CTaHLMIO Ha 3emre C MOMOLLbI0 6 KpenexHbIx
BUHTOB (G1) (MCNONb3yiiTe LWECTUrPaHHBLIN KoY G6).

NMPUMEYAHUE: 3AMNPELWAETCS cTosTe MnuM XOAWTb MO MnactvHe
3apsAHON CTaHLMK.

MPUMEYAHWE: HE penaitTe HOBbIX OTBEPCTUI B MNacTuHe 3apsaHON
cTaHumn. CTaHups JormkHa ObiTh MpUKpyYeHa K 3emne C MOMOLLbIO
VIMEIOLLINXCSt OTBEPCTUIA.

3. Npoknapaka orpaHU4UTENBLHOTO Kabens

MorpaHnyHbIN  NPOBOA  UCMONbL3yeTCA ANA pasrpaHnyeHns pabodeit
30HbI 1 HanpasreHns poboTta 06paTHO k 3apsiAHON CTaHLMN.
MPUMEYAHVE: Ecnu BaLu cocepi Takke UCNonb3yeT KOCUMbHbI poboT,
TO paccTosiHMe Mexay CTon-Tpocamum 06oMX pPoGOTOB  [OMKHO
cocTaenATb He MeHee 1 M.

MnaHupoBaHWe NPoKaAKK orpaHUYUTENbHOro kabens

Mepen nNpoKnagkon MexeBOW NWHUM HeoBXoouMO MPOWTW  BAOMb
0603Ha4YeHHON paHuLpl U yBpaTb nWLHWE NpeAMeTbl, Hampumep,
KaMHW.

NMPUMEYAHUE: [nuHa oOrpaHMyYuTENbHOMO
npesbiwats 200 m.

BHUMAHUE! Po6oT He fomkeH ABUraTsCs NO rpasuio Unv NopobHsIM
maTepuanam, KoTopble MOryT NoBpeanTb 1onacTu.

kabensi He [orpkHa

Mpoknapaka orpaHuumuTenbHoro kaéens Puc. C

CriefyiiTe NpUBEOEHHBIM HIDKE MHCTPYKUMSIM, 4TOBbI  MpONoXUTbL

yaepxuBatowmin kabenb BOKPYr pabouelt 30Hbl W MpensTcTBud. Ons

NpaBuIbHON YKINaZKu yaepxusaioLLero kabens 1cnorb3yiite MaHoMeTp,

BXOZSILLNIA B KOMMIEKT.

BHUMAHME: OrpaHuunTenbHbIii kabernb HaxoanuTCsl Nog HanpsikeHueM

OYeHb HM3KOTO YpOBHSI W GesonaceH pAns Jiofgeid M [OMALLHWX

XKUBOTHBIX.

MPUMEYAHME: Haynute c pasbema "+" Ha 3agHeit naHenu 3apsigHo

cTaHun puc. B6 (octaBbTe npunyck 10 cm) u nponoxute kabernb

BOKPYT ra3oHa NpoTVB 4acoBOW CTPErkM, 3akaHumBas y pasbema "-" Ha

3agHen naHenu 3apsipHOM cTaHumm (ocTaBbTe npunyck 10 cm).

Y6eawnTtechb, 4To Kabenb MMeeT MeTannMYeckuil KOHTaKT Ha pasbemax

"+' 1 "-" puc. B6, He 3abyabTe OTpe3aTb M3MULLKW OrpaHUHMTENbHON

NPOBOJIOKM.

e - OcTaBbTe cBOGOAHbIN NyTb MeXAy OrpaHMyuTenbHbIM kabenem n
3apsgHON CTaHUMen He meHee 2 M.

Mexay CTOMOpHOI MPOBOMOKOM U KpaeM rasoHa [OrKeH
ocTaBaTbcsi 3a3op 30 cm. puc. C2.

e - 3aKkpenuTe CTOMOPHbIA NPOBOA Ha 3eMrie C MOMOLLbIO LUThIPE,
BXOASILLMX B KOMMrekT puc. G5. CtonopHasi npoBornoka AomkHa
6bITb  NpAMOM M crnerka HaTsaHyToW. PaccTosiHve  mexay



KOMbILLKaMK AOMKHO COCTaBNATb 1 M (OHO MOXET ObiTb U3MEHEHO
B 3aBMCMMOCTU OT popmbl razoHa) puc. C4. He 3akanbiBainte
kabenb rny6xe Yyem Ha 2 cM, 4ToGbl He ocnabuTb curHan.

e - Pacnonoxute kabenb Tak, 4Tobbl yrnbl 6binn Gonblue 90° puc.
C5.

e - Ecrnu Ha rasoHe ecTb kiym6bl, NpyAbl WU [AepeBbsi, TO WX
crieflyeT OKPYXWTb NETNsIMM M3 MOrpaHU4HOW MPOBOMOKK (pUC.
C4).

CobniogaiiTe paccTosHWe MUH. PaccTosiHme Mexay yAepXuBatowmm

TPOCOM U KpasimMu NpensiTCTBUIA [OMKHO cocTaenaTb 30 cm. Ha nyTtu k

netne U OT Hee OfPaHWYUTENbHbIE TPOCHI HE AOIKHbI MepecekaThes

Aapyr ¢ apyrom Puc. C4.

e - OcTaBbTe Yy3kOe MPOCTPaHCTBO B paboyert 30HE KOCWIKW.
Y6eanTech B TOM, YTO paccTOstHWE MeXzy napannenbHo nayLwmumm
MeXeBbiMW NpoBoAamu cocTasnseT Gonee 1 M.

4 YcTtaHOBKa 3apsiAHOM CTaHUMKN

MoakniounTe NCTOUYHNK NUTaHNA

1. BcTaBbTe BUNKY NUTaHUs B po3eTky ¢ HanpsbkeHnem 100-240 B.

2. npoBepbTe COCTOSIHWE CBETOAWMOAHbLIX WHAMKATOPOB Ha 3apsaHO

cTaHumu puc. B1:

e - [MoCTOSIHHbLIA 3eneHbI CBET: COeAMHEHNe YCTaHOBMeHo (po6oT
He 3apshKaeTCsi UMK 3apskeH MOMHOCTLIO)

e - [IpepbIBUCTLIN 3eneHblit CBET: poboT 3apsikaeTcs.

e - [lpepblBUCTBLIA KpacHbIi CBeT: Haubonee pacnpocTpaHeHHas
olwmbka - "oTcoenHeHNe orpaHUuuTENbHOrO Kabens".

e - He roput: HanGonee pacnpocTpaHeHHasi HeucnpaBHOCTb - "HeTt
nutanHma 100-240 B" wnu "HeT NOAKMIOYEHWA K MCTOYHUKY
nutaHus".

PABOTA / HACTPOWKUN

PerynupoBka BbICOTbI pe3aHus:

Mepen nepBoit CTPUKKOW YCTaHOBUTE BbLICOTY CTPWXKKM Ha 60 MM, a

3aTeM W3MEHWTe ee Ha >enaemylo, KOrda BECb ra3oH CTaHeT

OTHOCUTESBHO POBHBIM.

e - [Ins yBENUYEHUS BLICOTLI pe3aHusi NOBEpHUTE pyuky puc. A2 no
4acoBOIi CTpernke.

e - [INA yMeHblUEHsI BLICOTbI CPesa NoBEPHUTE PyyKy C undpon A2
BIIEBO.

e - BbicoTa cpesa MOXeT perynumposaTbCcsi B AuanadoHe oT 20 mm
(MIN) go 60 mm (MAX).

BknioyeHue/BbIKMIOYEHUE NUTAHUSA

1. yctaHoBuTe nepeknoyatens puc. A4 B nonoxenne "O" ans
OTKIIOYEHUS NUTAHNS.

2. AN BKIIOYEHWS NMWUTAHWA YCTaHoBUTe nepekniodaten puc. A4 B
nonoxexwve "I".

BknioyeHune po6oTa u nporp K ine Bp i1 paboTbl

1 Haxmute W ypepxuBaiTe KHONKy nuTaHus (puc. DS5), uToObI

3anycTTb poBoT. MNprmeyaHue: He TpsicuTe poGOT BO BpeMs 3arycka Bo

nsbexaHue ownbku 3anycka. Ecnu poboT 3anyckaeTcsi HEKOPPEKTHO

(BCE MHOMKATOPbI FOPSIT HEMPEPLIBHO), Nepe3anycTuTe ero.

2. Beegute naporb, ABaxabl HaXaB Ha kHonky D6, 3aTem Asaxabl Ha

KHonKy D7 n oguH pa3 Ha kHonky D8 (naponb 3anporpammupoBaH Ha

3aBoge).

3. 3anporpammvpoBaTb Bpemsi paboTbl (BKMOYas BPEMsi KOLUEHUS W

BpeMs 3apsiaku):

e - Haxmute kHonky puc. D5 ans yctaHOBKM BpemMeHU paboTbl.
OpHa namnoyka o3HavaeT 2 yaca, MakcumanbHoe Bpemsi paboTbl -
8 vacos, nNpu 3TOM ropsiT 4 namnoyku puc. D4 ropat. HaxmuTe
KHOMKy puc. D8 ansi noaTBEPXXAEHWS 1 3anycka poboTa.

NMPUMEYAHME: Mocre ycTaHOBKM BpeMeHW paboTbl poboT 3anoMHUT

9TW HACTPOVKM U HaYyHeT KOCUTb B 3TO BPEeMsi Kaxabli AeHb. Bpemsi

KoLleHus Gyp,eT COOTBETCTBOBATb BBEAEHHBLIM HaCTpOVIKaM.

Ecnun Heo6xoaMMO U3MEHUTL BpEMSA paboTbl, BbiMonHuTe Wwam 1-3 ewwe

pas.

Haxmute Ha kHomku puc. D7 puc. D8, 4ToGbl BepHYTb KOCWIKy Ha

3apsiAHYI0 CTaHLMIO.

WHavkaTop COCTOsIHWSA 3apsiAKu Ha 3apAAHON CTaHLUK:
HenpepbiBHbIN 3ENEHDBIN CBET - 6GaTapes NONHOCTLIO 3apsikeHa.
MpepbIBACTLIN 3eNeHbIN CBET - 3apsaka.

3a npegenamu 3apsagHoOW CTaHUUK:
HenpepbiBHbIN 3eneHbIii CBET - akkymynsatop >=20%
MpepbiBUCTLIN 3eneHbiin ceeT - baTtapes <20%

CBeTOBOW MHAUKATOP OLIMUGKK:
HenpepbiBHbIN 3eneHbin CBET - cucTemMa Hyxaaetcss B OOHOBNeHUW.
MopknounTeCh K NPUNOXEHNIO TS BbINONHEHNS! OGHOBMNEHMSI.

MpepbIBACTLIN 3eneHbIii CBET - naeT OGHOBMEHMe CUCTEMBI.
MpepbiBACTBIA  KpacHbIn  cBeT - coobleHne 06 owunbke 1-5,
nepe3sanyctute poboT.

HenpepbIBHbIN KpacHbIi cBeT - cooblieHve o6 owwmbke 6-12, ansa
cbpoca Haxxmute "STOP" unn "OK".

KoHTponbHas namna orpaHM4UTENbLHOro Tpoca:
HenpepbIBHBIN 3eMeHbIN CBET - CUrHan npaBuibHbIA
HenpepbIBHbIN KpacHbI CBET - HET curHana

OpraHbl ynpaeneHust Puc. D4:

MpepbIBACTbLI CBET - pO6OT 3aBGNOKMPOBaH.

HenpepbiBHbIN CBET - po6OT pa3broknMpoBaH.

WHaukaTop 1 ropuT 3eneHbiM: Bpemsi paboTbl 2 yaca.
JNamnbl 1 v 2 ropsiT 3eneHbiM cBeToM: 4 Yaca paboTb.
Jlamnbl 1, 2 1 3 ropaT 3eneHbiM cBeToM: 6 Yaco paboTh.
Tamnbl 1, 2, 3 1 4 ropsT 3eneHbIM cBeToM: 8 YacoB paboTbl.

MporpammHoe obGecneyeHre AnNA  YNPaBReHUA KOCUIOYHbLIM
po6oTtom

3arpyska 10S:
https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
3arpyska Android:

https://play.google.com/store/apps/details ?id=com.toua.robot
VIHCTpyKLMM K NporpamMmMe MOXHO ckavaTb Ha caiiTe:

https://bit.ly/30BB6Gm

ABapuiiHoe oTKNnIo4eHue poboTa
[ns ocTtaHoBKkM poboTta HaxmuTe kHonky "STOP" (puc. A1), ans
BbIKIIOYEHNS poboTa HAXMUTE U yAEpP>KMBaNTE KHOMKY NUTaHUS.

MepemelyeHure po6oTta
Mo poboTom HaxoauTcs nogbemHas pykositka ¢ cpurypkont A10 ans
yAo6eTBa ynpaBneHyst OAHOW PYKOA.

OBCIYXXUBAHUE U XPAHEHVE

e -[epen uncTkom 1 obGCnyxuBaHMeM Bceraa BobiknoyaTe poboT.

e - T[lepea ouucTkoil M oBCnyXvWBaHUEM 3apsifHOW  CTaHUWUK
0OTCOEAMHUTE UCTOYHWK NUTaHWSI.

e - pu 3aMeHe HOXel U OYUCTKE HWXHeW YacTu poboTa Bcerga
HafeBaiiTe NNOTHbIE 3aLUTHbIE NepyaTky.

e - PerynspHo nposepsiiTe 3aTsbkky 6onToB v raek. MoBpexaeHHble
[etanu  JOMKHbI BbiTb OTPEMOHTUPOBaHbI UMK 3aMEHeHbl 13
coobpaxeHui 6esonacHocTH.

e - PerynsipHo npoBepsiiTe, CBOGOAHO N1 BPALL@IOTCA HOXU.

MPUMEYAHUE: Mpu nepeBopaumeaHum poboTa creayeT NonoxuTb ero

Ha rasoH WM MArKYl0 MOBEPXHOCTb, 4TOGbl He MNoBpeauTb U He

nouapanatb KpbILLKY.

Ouuncrka

BHUMAHME! Tlepes Ha4yanoM O4YUCTKM OTKMIOYMTE MNUTaHWE C

NOMOLLbIO BbIKItOYaTeNs puc. A4.

e - BbiMoiTe nepefHiol0 4acTb poGoTa C MOMOLLbID O4MCTUTENs
HU3KOro naBneHusa un MSArKOW LEeTKU NN TKaHW.

e - Mcnonb3yiiTe XecTKyo LeTKy ANs yAaneHnst CKOLEHHON Tpasbl 1
Mycopa C HOXeW, Konec U Apyrix Aetarniel Ha HWKHEN CTOpoHe
po6ora.

e - PerynspHo npoBepsiiTe koneca Ha Hanuune rps3d  unu
CKOLLEHHOW TpaBbl 1 OYMLLaTe KX LLETKON.

MPUMEYAHUE: Bo u3bexaHWe CHUXKEHUS MPOU3BOAUTENBHOCTH
perynsipHo ypansiTe pacTUTernbHble OCTaTKM C HWKHEW 4acTu
pobGorta.

3ameHa ne3Buit

BHUMAHME! CHavana BbIKIOUYMTE [MaBHbIN BbIKIOYaTENb MUTAHWS 1

HafleHbTe 3alUUTHble NepyaTku.

BHUMAHME! Vicnonb3yinTe TONbKO yka3aHHblE OpUrMHarnbHble nessus,

0/106peHHbIe Npou3BoAnTENeM.

e - Bce Tpu Ne3Bus 1 BUHTbI K HUM [AOMKHbI GbiTb 3aMEHEHb! 32 OfWH
pa3 PucyHok A6.

e - BuHTBbI cieayeT OTKPYTUTb U 3aTsiHY Tb OTBEPTKOA.

e - Y6eauTech, YTO HOBbIE HOXM MOTYT CBOGOJHO BpalLaThbCs.

PELLUEHUE NPOBJIEM

B Tabnuue Hke nprBeaeHsl peKoMeHAaLmMm Mo AnarHocTuke npobnem.
Ecnu BO3MOXHO, OTPEMOHTUPYIiTE YCTPOMUCTBO camocTosTenbHo. Ecnu
pewmTb npobremy He ypdaeTcs, obpaTuTeCb K aBTOPU3OBaHHOMY
[Mrepy Unu B CePBUCHBIN LIEHTP.

BHUMAHME! Heo6xoanmo NpyHATL Mepbl 3alUThbI.
Mpobnema BosmoxHble PewweHnnsa
NPUYMHBI



https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.toua.robot
https://bit.ly/3QBB6Gm

Ha 3apsigHoi Haigute F7 0 nogbeme OBHYIO MOBEPXHOCT.
CTEHLLZVI muraet Obpeis HeuncrnpaeHbii E'a)KM”Te STOP wnu OK,
o orpaHN4UTENBHOTO 4TOGbI CHATb CUTHan
KpacHbIn xabens yyacTok kaberns Tpesoru.
vHOukaTop v McnpasuTb 3TO YcTaHoBUTe poboT Ha
POBHYI0 MOBEPXHOCTb U
nepe3anyctuTe ero. Ecnn
HenpasunbHas E08Fguc. OL””GR?_‘KnaHa”a npobrnema coxpaHsieTcs,
Po6oT ¢ Tpyaom ycraoska obpatuTecsk B Cnyxoy
o nocnenpoaaxHoro
3apsiAHON CTaHLmn Cwm. pasgen
CThikyeTcs ¢ PAA u " PasA 0obCcnyXnBaHus.
3apAaHOI MogroToska K CM. Bbllwe B Tabnuvue:
o H pabote". npobnema - HeT curHana
cTaH enpaBunbHoe
upeit ot cTon-Tpoca. MposepsTe
pacnonoxexve BCe MyHKTbI MO o4Yepeau,
orpaHN4UTENBHOTO 3aTeM nocTaBbTe POGOT Ha
Tpoca E09 puc. HenpaBunbHbIn EIOBHyIO NOBEPXHOCTb.
F9 curHan axmute STOP unn OK,
OrcyTcTBYE MpoBepbTe UCTOUHMK 4TOBbl CHATb CUrHanN
3MeKTpONUTaHusA nuTaHus TD%BOFV[IE. ﬂepeaagymme
= = poGot. Ecnu npo6nema
OrpaHn4uTEnNbHbIN MomeHsiiTe MecTamu CoXpaHseTCs, ObpaTuTech
kabenb 6bin pasbembl "+"n " B CEPBUCHYIO CMYXOY.
NOAKITIONEH B YcTaHoBUTE poboT Ha
OBHYIO MOBEPXHOCTb.
obpaTHom EIa)KMVITe STOP unmn OK,
HanpasneHumn YTOBbI CHATb CUTHan
MNMposepbT E010 puc. . TpeBoru. Mepesanyctute
0 p:alfﬁngcm F10 PoGor-pxem poGot. Ecnu npobinema
OrpaHuimTenbHBbI p coxpaHsieTcs, obpatuTech
OrtcyTcTane xaGerb He YCTaHOBKU B cnyx0by
NoCrenpoAaXHOro
curHana ot OrpaHNuUTENBHOTO
eoxusaiowero | MOAKTIONEH K . an obcnyxvBaHms.
yaep: e 3apsaHON CTaHLmn P . HenpasunbHas
kabens NOAKITHOYEHHBIN K YacTota
3apsAHOV CTaHLMM E011 Puc. BpallieHms MepesanycTute pobor.
— — F11 nesoro E &
O6pbiB MpoBepsiiTe no Bceit KaTsLerocs Cnn npol ema6
OrpaHNYMTENBHOMO nuHe, aBuratens goc’;pﬁrg)?m”' Obparuteck
kabens yTO Kabenb He Hegsgggg::‘aﬂ nocnenpoaaxHoro
pasopBaH E01F215MC. NPaBNbHO obcnyxuBaHus.
Mepeceverve Mposepsre aarons
or ZHWMTeJ‘IbeIX MPaBMnbHOCTE N
P YCTaHOBKN COCTAB KOMMNEKTA:
NpPOBOAOB Ha NyTU K
OrpaHN4mMTENLHOTO e Po6OoT-ra3soHOKOCHMNbLLUK 1wT.
neTre n ot Hee
kabens o [lok-CTaHuMs 1 3apsHas cTaHums 1wr.
PoGoT BbIxoauT OrpaHu4uTenbHbIN MomeHsanTe mectamn e Brok nuTaHnsa 1 yanuHuTenbHbIn kabens 1 wr.
3anpepensl kabenb 6bin pasbembl "+" n "-" e Kabenb ans pasrpaHuyeHus paboyeit 30HbI100 M
rpaHuLbl NoaKnioYeH B o LUTndTHI ANS KpenneHus kabens 100 wr.
o6paTHoM o LTndTHI ANA KpenneHnsa AoK-CTaHuUn 6 wr.
HanpaBneHmn ¢ Pexywue nessus 3wr.
Po6oT TMoBpexaeHHoe ¢ KaBenbHble pasbembl 2 wr.
BUGPUPYET 1N um o LecTurpaHHbIi raeyHbIn Koy Twr.
nspaet oTCyTCTBYHOLIEE Mposepka n peMoHT TEXHWYECKUE OAHHbIE
Heobbl4Hble nessue BWHTOB Kpennexms Po6oT-razoHokocunbLumk 04-621
3BYKM [vck ¢ ne3suamm HoXen MapameTtp 3HaueHune
ocrnabrneH Hanpsikenune nutanusa 18 B
3ameHunTe nessue NMOCTOAHHOI o
TOKA
Kon Onucanue PeweHne MakcumanbHas HoMyHanbHas 50 W
ownGKN MOLLIHOCTb PeXyLLero asuratens:
Owwnbka YcTaHoBuTE poboT Ha MakcmmanbHas MOLHOCTb 20W
E°1F2“°' WHMUManuaaumy - | POBHYIO MOBEPXHOCTL 1 CaMOXOHOrO ABMraTens:
rmpockon nepesanyctire ero. CreneHb 3alnThl 3apsAAHOI CTaHLMM IPX4
OrtperynupyiTe P
KONNU3NOHHbIN 6pyc CreneHb 3awmTbl poboTa no IPX5
Honcrpsonccr, | ToBEOMOE Cnece e
E02 puc. naTuvka nogbema peA : C P P65
F Wnu aatyvka nposepewre, He TeneHb 3awuTel IP Ansa sapsgHoro
3a610KMPOBaHbI NN OHY; agantepa
CTONKHOBEHMA nocTassTe PoGoT Ha
POBHYIO NOBEPXHOCTb 1 CreneHb 3awWmThl po6oTa _ 1]
nepesanycrtuTe. CreneHb 3aLnThbl 3apsAHON CTaHUWK Il
ED3 by Owubka YcTaHoBuTE poBoT Ha LWnpuHa pesaHus 180 MM
mc. POBHYI0 MOBEPXHOCTb 1 N
Fg VHUUManu3aumm nepe3anyctute ero. Ecnu Perynuposka BbICOTbI pe3aHus B 20 MM - 60 Mm
[ABUraTens pesku npobriema CoxpaHsieTcs, AnanasoHe
Ouwwmbka oBpatutech B Crnyxoy CKopocTb 3100 06/MvH
E04 Puc. NOAKITIO4YEHNS NOCNenpofaxHoOro Macca 10,2 kr
F4 WUCTOMHMKA obcnysxvsaHus. >
nutaHus o npowssoacTea 2023
HenpasunbHas
E05 CEOPOCTb OAHHBIE O LUYME U BUBPALIUK
Fg"c' BpaLleHns YpoBeHb 3BYKOBOrO jaBrieHus Lpa =56 b (A) K=
pexyLiero 30b (A)
ABurarens = = - -
VCTaHoBITE poBoT ha 3mepeHHbIi ypoBeHb 3BYKOBOM Lwa = 67 ab (A) K=
MOLLHOCTMN 306 (A
E06 Puc. MpenynpexaeHiue OBHYIO MOBEPXHOCTb. | ab (A)
axmute STOP nnu OK,
F6 O Hakmone 4TOGbI CHATL CUrHan UHdopmauus o wyme n Bubpauum
TpeBsoru. P Y P
E07 Puc. MpegynpexaeHve YctaHoBuTe poboT Ha
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YpoBeHb llyma, u3ny4aemoro o6opyAoBaHWEM, OMUCLIBAETCA:
YPOBHEM W31ly4aeMOoro 3BYKOBOrO [aBMeHus Lpa 1 ypPOBHEM 3BYKOBOI
MoLHocTn Lwa (rae K o6o3HavaeT HeonpeneneHHOCTb U3MEPEeHUiA).
Bubpauuu, nsnyyaemble 060pyoBaHNEM, ONMCHLIBAIOTCS 3HAYEHUEM
BubpoyckopeHnust an (rae K - HeonpeneneHHoCTb U3MepEHWI).
YpoBeHb W3My4YeHWst 3ByKOBOTO AaBMeHUsi Lpa , YpOBEHb 3BYKOBOM
MOLYHOCTM Lwa U 3HayeHWe BUOPOYCKOPEHWS ah , yKasaHHble B
AaHHOM pykoBoACTBe, 6binn usmepeHsl B cootBeTcTBUM ¢ EN 62841-
1:2015+A11. YkasaHHbIl ypoBeHb BubOpauMu an MoxeT 6biTb
UCMONb30BaH Ansi CPaBHEHUst 0OOpy[AOBaHUS W NpeABapuUTEnbHOM
OL|eHKV BUGPALMOHHOTO BO3AEVCTBHS.

YkasaHHbI ypoBeHb BUOpaLmm SBNSETCS nokasaTenbHbIM TOMBKO Npu
6asoBomM  ucnonb3oBaHuu  yctpoucTea. [pyu  mncnonb3oBaHum
ycTpoiicTBa [Ans Apyrux uUened unu c  gpyrumu  pabounmu
MHCTPYMEHTamn ypoBeHb BuOpauumn moxeT uameHuTbes. Ha Gonee
BbICOKM ypoBeHb Bubpauuu OyaeT BnusTb HeAOCTATOMHOE UMn
CMULIKOM  pefKkoe  TexHuyeckoe  obcnyxuBaHWe — yCTpOWCTBA.
MpuBeneHHbIe Bbile MPUYMHBI MOTYT MPUBECTU K MOBbILLEHHOMY
BO3AEVCTBUIO BUGpaLmmn B Te4eHne Bcero paboyero nepuoaa.

[AnA TOYHOWN OLEHKW BUOGPaLMOHHOIO BO3AEWCTBUA HEOBGXOAMMO
Yy4uTbIBaTb NEepMoAbl, KOraa yCTPOMCTBO BbIKMIOYEHO UMK Koraa
OHO BKITIOYEHO, HO He ucnonb3yeTcA ANs pa6otbl. MNpu TouHOWM
oLeHke Bcex (hakTopoB obliee BO3fencTBME BUOpaLUM MOXeT
ObITb 3HAYUTENBLHO HUXe.

[ins 3awuThl Nonb3oBaTens oT BO3AencTBus Bubpauumn Heobxoammo
NpUMEeHsTb  [oNoNHUTeNbHble Mepbl  6e3onacHocTW, Takue  Kak
LUMKNMYeckoe TexHudeckoe obcnyxuBaHue cTaHka U paboumx
MHCTPYMEHTOB, obecneyeHne [AOCTATOMHOW TemnepaTypbl pyk M
npaBunbHas opraHuauus Tpyaa.

AAHHBIE O WWYME U BUBPALIUN

oprambl  BracTh.  OTXOAbI  GNIEKTPUYECKOTO W BMIEKTPOHHOO)
0BopyZoBaHUs  COfEpKaT  OKONOTMYECKN VMHEpTHble  BElecTsa
OGopynosaHWe, He TMoAnexallee yTWIM3aLmM, —MpeJcTasnset|

OXPAHA OKPYXAIOLLEEW CPEQbI
MOTEHLMarbHYI0 ONacHoCTe AMs OKPYXaloLlel Cpefbl W 300poBbS

i [/13nenus, paGoTalolume OT JnEKTPUIECTBA, He CriealyeT BbiGpachiBaTy|
Intogen.

BMECTe C  GbITOBbIMK oTxogamu, ux cregyetr cAaeatb Ha|
[COOTBETCTBYHOLLUME NMPeanpusTus ANs yTunmsaumn. 3a MHdﬁpMaLlMe“
06 yTunusauum obpallaiiTeck K NPoAaBLy W3AENUS MU B MECTHbIE|
"M'pynna Topex Spotka z ograniczong odpowiedzialnoscig” Spotka komandytowa ¢
topuanyeckum agpecom B Baplase, yn. Pograniczna 2/4 (ganee: "Grupa Topex")
cooBLUaeT, YTO BCe aBTOpCK/E Npasa Ha CofepXaHue JaHHOTO PyKOBOACTEA (danee:
"PykoBOACTBO"), BKMOYAsi, B HYaCTHOCTU. €ro TekcT, choTorpacmu, CXeMbl, PUCYHKK, a
TaKKe €ero KOMMosuums, MpuHagnexar uckmouuTensHo Grupa Topex u sBnsioTcs
NpeAMETOM MPaBOBOI OXPaHbl B COOTBETCTBUN C 3akoHoM OT 4 chespansi 1994 r. "O6
aBTOPCKOM MpaBe U CMeXHbIX npasax” (3akoHogaTenbHbIN BeCTHUK 2006 . Ne 90 Mos.
631, ¢ 1 pgononi ). Konupoeahue, nepepabotka, nyGrmkaums,
W3MEHEeHVe B KOMMEpYeCKUX Lensx Bcero Pyxoaol:maa W ero oTAenbHbIX 3IeMEHTOB
663 MMCLMEHHOTO COrriacusi komnaHmu Grupa TOpex CTPOTO 3aMpeleHo W MOXeT
MOBNEYb 3 COBOM MPaKAAHCKYIO 1 YTOSIOBHYIO OTBETCTBEHHOCTb.

HU
FORDITASI (FELHASZNALOI) KEZIKONYV
KASZALO ROBOT 04-621
FIGYELEM: AZ ELEKTROMOS SZERSZAMOK HASZNALATA
ELOTT KERJUK, OLVASSA EL FIGYELMESEN EZEKET AZ
UTASITASOKAT, ES ORIZZE MEG AZOKAT A KESOBBI
HASZNALATRA.

KULONLEGES BIZTONSAGI SZABALYOK

BIZTONSAGI UTASITASOK A KASZALOROBOTOKHOZ
Biztonsag a kaszalorobot gyakorlati hasznalata soran

Parancsok

e - Olvassa el figyelmesen az utasitasokat. Ismerkedjen meg a
vezérlérendszerekkel és a készilék helyes mikddésével.

* - Ne engedje, hogy a késziiléket gyermekek vagy olyan személyek
haszndljak, akik nem olvastak el a haszndlati utasitast. A nemzeti
eléirasok meghatarozhatnak egy minimadlis életkort a kezel6
szamara.

e - Ne hasznalja a robotot, ha mas emberek, kilénésen gyerekek
vagy allatok vannak a kozelben.

« - Felhivjuk a figyelmet arra, hogy az lizemeltet6 vagy a felhasznald
felel6s a balesetekért vagy a mas személyeket vagy a kérnyezetet
fenyeget6 veszélyekért.

Elokészités

e - A kaszalas el6tt minden alkalommal ellenérizze, hogy a robot
minden alkatrésze megfelel6en mikddik-e.

e - Alegjobb eredmény érdekében ajanlott esémentes idében nyirni.
Esdében torténd kaszalaskor a fii a robothoz tapadhat, amely ennek
kovetkeztében megcsuszhat.
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e - NE nyirjon rossz idéjarasi korlilmények kozott, pl. heves esézés,
zivatar vagy héesés esetén.

e - Rendszeresen ellenérizze a kaszalt terlletet, és tavolitsa el a
koveket, tormeléket, vezetékeket, csontokat és egyéb akadalyokat.
A korlatozott garancia nem terjed ki a gyepen hagyott targyak altal
okozott karokra.

e - A karok elkerlilése érdekében ne nyirjon a locsoléfejek 1 m-es
korzetében.

MEGJEGYZES: A robotot és a locsoléberendezéseket NEM szabad
egyidejlileg bekapcsolni.

e - A robotot ugy kell programozni, hogy a locsoldberendezésektd|
eltéré idépontban fusson.

SOHA ne engedje, hogy a gyermekek megérintsék a

tapegységet, a tdltéallomast, kilondsen az érintkezbket, a

lapatokat, az akkumulatortartalyt vagy barmely olyan részt, ahol

hézagok vannak, mint példaul a kerekek.

Hasznéljaa cimet.

o - Ovakodjon a forgo pengéktsl! NE tegye kezét vagy labat a forgd
pengék ala.

e - Vigyazzon a flinyirds kozben a gyepen szétszért targyakra!
Amikor a robot be van kapcsolva, tartson biztonsagos tavolsagot.

¢ - Ne hagyja felligyelet nélkiil a késziiléket, ha a kdzelben allatok,
gyermekek vagy a nyilvanossag tagjai tartézkodnak.

e - Tartsa meg a biztonsagos poziciét. Tartsa fenn az egyensulyt és
a stabil poziciét emelkedékon. A robot vagy annak periféridinak
mikodtetése kdzben sétalhat, de nem szabad futnia.

e - Ismerje meg az utasitasokat arra vonatkozéan, hogy mikor, hol
és hogyan kell ellenérizni a robotot és periféridit, kabeleit és
hosszabbité kabeleit sériilések vagy kopas szempontjabol, és
javitsa meg a robotot, 5nmddositas, javitds nem megengedett - a
garancia érvénytelenségének kockazataval.

e - A sériilt tapkabelt ne csatlakoztassa, illetve ne érintse meg, amig
azt le nem valasztotta a tapegységrél, mert fennall a fesziiltség
alatt all6 alkatrészekkel valé érintkezés veszélye.

e - A robotot és/vagy a periférids berendezéseket csak olyan
aramkorokhoz csatlakoztassa, amelyeket legfeljebb 30 mA kioldasi
aramerdsségl hibadram-megszakité véd.

e - Ha a robot rendellenes hangot ad, vagy rendellenes rezgést
észlel, vagy riasztast jelez, azonnal nyomja meg a STOP gombot.

e - NE érintse meg a veszélyes mozgd alkatrészeket, miel6tt
kikapcsolja a robotot.

e - NE nyuljon a veszélyes alkatrészekhez, amig azok teljesen meg
nem allnak.

e - A robot kezelése soran mindig viseljen szilard labbelit és hosszu
nadragot.

o - Aramtalanitas: A robot lezarasa el6tt.

A tesztelés, tisztitas vagy karbantartas el6tt.

PIKTOGRAMOK ES FIGYELMEZTETESEK
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1. Olvassa el a haszndlati utasitast, tartsa be az abban foglalt
figyelmeztetéseket és biztonsagi feltételeket!

2. Tisztitas vagy karbantartas el6tt valassza le a tapegységrél a
készlléket.

3. Ne tegye a kezét vagy labat a vagdszerkezet véddburkolata ald.
4. Forgd alkatrészek sériilésveszély

5. Tartson biztonsagos tavolsagot a kaszaldrobottdl

6. Ovakodjon az eldobott targyak okozta sériilések lehetéségétsl
7. Véd az esétdl

8. Gyermekektdl elzarva tartandd

9. Ne Uljon fel a robotra

10. Ujjak elvesztése lehetséges, dvatosan kell eljarni

11. Maximalis talajdélés 14°/25%



12. Védje a kezét munkakesztyivel

13. Véddruhazatot kell viselni

14. Viseljen véddlabbelit

15. Ne dobja ki a haztartasi hulladékkal egyditt
16. Szelektiv hulladékgydijtés

17. Védelmi fokozat

FIGYELMEZTETES: Ezt a késziiléket 8 év feletti gyermekek,
valamint korlatozott fizikai és szellemi képességekkel és nem
megdfelel6 ismeretekkel vagy tapasztalattal rendelkez6 személyek is
hasznalhatjak, ha feliigyeletet kapnak, vagy megfelelé oktatasban

Vaélasszon megfeleld helyszint

A toltéallomast a kdvetkez6 helyen kell elhelyezni: C3. abra:

e - Agyep viszonylag sik és egyenletes része.

o -Kozel a gyep széléhez.

o - Egy fali aljzat kdzelében.

e - 10 m hosszabbitékabel, arnyékos, hiivés és szaraz hely a
tapellatashoz.

- A toltéallomas legalabb 2 m-es korzetében nem lehetnek
akadalyok.

o - Atoltéallomast szaraz és védett helyen ajanlott elhelyezni.

o - Atapegységnek 30 cm-rel a talajszint felett kell lennie.

2. a toltéallomas rogzitése

részesiilnek a késziilék biztonsagos hasznalatara vonatk 1,
hogy tisztaban legyenek az ezzel jaré kockazatokkal. Ezzel a
késziilékkel gyermekek nem jatszhatnak. Gyermekek feliigyelet
nélkill nem ftisztithatidAk és nem végezhetnek karbantartasi
munkalatokat a késziiléken.

A GRAFIKAI ELEMEK LEIRASA

A kovetkezd szamozas a késziilék alkatrészeire utal
a jelen kézikonyv grafikus oldalain lathato.

Megnevezés Leiras
A. abra

1 Vészledllas

2 Kaszalasi magassag allité

3 A fiinyiré vezérl6panelje

4 Kaszalégép kapcsold

5 Hajtott kerekek

6 Vagoé pengék

7 Vagoészerkezet dob

8 Forgathato kerekek

9 Hordoz6 fogantyu

10 bltécsatlakozok

Megnevezés Leiras
B abra
1 Dokkoléallomas vezérlépanel
2 Lyukak a dokkoléallomas rogzitéséhez
3 Toltécsatlakozok
4 Dokkol6 allomas
5 Dokkoléallomas fedele
6 Csatlakozok a tapkabelhez a munkateriilet
jelolésére
7 Kabelnyilasok a munkateriilet és az
ar llatas jelolésére
8 Dokkoléallomas halézati aljzat
Megnevezés Leiras
D. dbra

1 Toltési allapotjelzé lampa

2 Jelzési hiba jelzd

3 Korlatozé kabel jelzé

4 Uzemoéra / hibaiizenet, fények 1-4

5 Bekapcsolégomb

6 Switch

7 Dokkol6 gomb

8 Megerdsités” gomb

* A grafika és a tényleges termék kozott eltérések lehetnek.

FELKESZULES A MUNKARA

Gy6z6djon meg amdl, hogy a robot telephelyén a kovetkezé feltételek

teljestilnek:

e - Afli magassaga nem haladja meg a 60 mm-t.

MEGJEGYZES: Ha a fii 60 mm-nél magasabb, elészor kézi flnyiroval

végjale a fivet.

e - Nincsenek kovek, fadarabok, vezetékek, fesziltség alatt allo
kabelek vagy egyéb idegen targyak.

e - Akaszalasi terllet sik és egyenletes, arkoktdl és arkoktél mentes,
és a lejtés kisebb, mint 25% (14°) C1 abra.

A telepitéshez a kdvetkez6 szerszamokra van sziikség:

e - Gumikalapacs (a csapok foldbe veréséhez, amikor lefektetik a
rogzitékabelt)

e - A készlet tartalmazza a hatlapos kulcsot (a téltéallomas
régzitéséhez).

e - Fogé (a munkateriiletet hatarolé kabel elvagasahoz)

1.A toltéallomas telepitése
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Rogzitse a toltdallomast a talajhoz 6 rogzitécsavarral (G1l) (G6-os
hatlapos kulcs segitségével).

MEGJEGYZES: NE 4lljon ra a t6lt6allomas lemezére, és ne jarjon rajta.
MEGJEGYZES: NE készitsen (j lyukakat a tsltsallomas lemezén. Az
allomast a meglévé lyukak segitségével kell a talajhoz csavarozni.

3. Arogzitkabel lefektetése

A hatéaroléhuzal a munkatertilet kijel6lésére és a robot visszavezetésére
szolgdl a téltéallomasra.

MEGJEGYZES: Ha a szomszédja is hasznal kaszalérobotot, tartson
legalabb 1 m tavolsagot a két robot megallité drétjai kozott.

A visszatarto kabel fektetésének megtervezése

A hatarvonal lefektetése elétt sétaljon végig a kijeldlt hatar mentén, és
tavolitson el minden felesleges targyat, példaul koveket.

MEGJEGYZES: A visszatart6 kabel hossza nem haladhatia meg a 200
métert.

FIGYELEM! A robot nem futhat kavicson vagy hasonlé anyagokon,
amelyek karosithatjak a pengéket.

A rogzitokabel lefektetése C abra

Kovesse az aldbbi utasitasokat a visszatartd kabel lefektetéséhez a

munkateriilet és az akadalyok korlil. Hasznélja a készlethez mellékelt

mérdeszkdzt a visszatarté kabel helyes fektetéséhez.

FIGYELMEZTETES: A rdgzitskabel nagyon alacsony fesziiltségli, és

biztonsagos az emberek és a haziallatok szamara.

MEGJEGYZES: Kezdje a toltéallomas hatoldalan lévé "+" csatlakozéval,

abra. B6 (hagyjon 10 cm rahagyast), és fektesse a kabelt az 6ramutatd

jarasaval ellentétes iranyban a gyep korill, a téltéallomas hatoldalan lévé

" csatlakozénal végzédve (hagyjon 10 cm rahagyast). Ugyelien arra,

hogy a kabel a "+" és "-" csatlakozéknal fémérintkezzen, abra B6 ne

felejtse el levagni a felesleges visszatartd drétot.

e - Hagyjon legaldbb 2 m dUres utat a visszatarté kabel és a
toltéallomas kozott.

e - Tartson 30 cm tavolsagot az litk6z6huzal és a gyepszegély kdzott
C2 abra.

e - Rogzitse a megallitéhuzalt a foldhdz a készletben talalhatod
csapokkal, abra. G5. Az Utk6z6huzalnak egyenesnek és kissé
feszesnek kell lennie. A csapokat 1 méterenként kell elhelyezni (ez
a gyep alakjatol fliggden valtoztathatd), abra. C4. A kabelt ne assa
2 cm-nél mélyebbre, hogy ne gyengitse a jelet.

e - Rendezze el a kabelt ugy, hogy a szogek 90°-nal nagyobbak
legyenek abra. C5.

e - Ha a gyepen virdgagyasok, tavacskak vagy fak vannak, vegye
korbe ezeket a C4 abra szerinti hatarolé drot hurkokkal.

Tartsa fenn a min. 30 cm tavolsagot tartson a rogzithuzal és az

akadalyok szélei kozétt. A hurokba vald be- és kihaladaskor a

rogzitéhuzalok nem keresztezhetik egymast. abra C4.

e - Hagyjon sziik helyet a finyiré6 munkateriiletén. Ugyelien arra,
hogy a parhuzamosan futé hatarold vezetékek kozotti tavolsag
nagyobb legyen, mint 1 m.

4 A toltéallomas telepitése

Csatlakoztassa a tapegységet

. Helyezze a halézati csatlakoz6t egy 100-240 V-os fali aljzatba.

2. Ellenérizze a téltéallomason lévé LED-lampak allapotat, abra. B1:

e - Folyamatos z6ld fény: a kapcsolat |étrejott (a robot nem tolt6dik
vagy teljesen feltoltédott).

- ld6szakos z6ld fény: a robot toltédik.

- ldészakos piros fény: a leggyakoribb hiba a "korlatozé kabel
szétkapcsolasa".

- Kialudt fény: a leggyakoribb hiba a "Nincs 100-240 V-os
tapellatas" vagy "Nincs kapcsolat az aramforrashoz".

MUKODES / BEALLITASOK

Vagasi magassag beadllitasa:

Az elsé flinyiras el6tt allitsa a vagasi magassagot 60 mm-re, majd allitsa
at a kivant magassagra, amikor a teljes gyep viszonylag sik.

-



e - A vagasi magassag noveléséhez forgassa el az A2 abran
lathaté gombot az dramutato jarasaval megegyezé iranyba.

e - A vagasi magassag csokkentéséhez forditsa az A2 abra gombot
balra.

e - A vagasi magassag 20 mm (MIN) és 60 mm (MAX) kozott
allithato.

Be-/kikapcsolas

1. Allitsa az A4 abra szerinti kapcsolét "O" allasba a tapellatas

kikapcsolasahoz.

2. A bekapcsolashoz éllitsa az A4 abra szerinti kapcsolét "I" allasba.

A robot bekapcsolasa és a munkaidé programozasa

1 A robot inditdsdhoz nyomja meg és tartsa lenyomva a

bekapcsolégombot, abra D5. Megjegyzés: ne rdzza a robotot inditas

kdézben, hogy elkerijie az inditasi hibat. Ha a robot nem indul
megfeleléen (minden lampa folyamatosan vilagit), inditsa Ujra a robotot.

2. Adja meg a jelsz6t a D6 gomb kétszeri, majd a D7 gomb kétszeri és a

D8 gomb egyszeri megnyomasaval (a gyarilag beprogramozott jelszd).

3. programozza be az lizemidét (beleérive a kaszalasi idét és a toltési

idot):

e - Nyomja meg az abra gombot. D5 az iizemidé beallitasahoz. Egy
lampa 2 ¢drat jelent, a maximalis (izemid& 8 6ra, 4 lampa pedig 4
orat, abra. D4 vilagit. Nyomja meg az abra szerinti gombot. D8
gombot a megerdsitéshez és a robot elinditasahoz.

MEGJEGYZES: A miikédési id6 bedllitasa utdn a robot megjegyzi a

bedllitasokat, és minden nap ebben az idépontban kezdi meg a

kaszalast. A kaszalasi id6 a megadott beallitasoknak megfeleléen fog

alakulni.

Ha meg akarja valtoztatni az lizemidét, kdvesse Ujra az 1-3. |épést.

Nyomja meg a gombokat abra. D7 abra. D8 a flinyird

visszahelyezéséhez a toltéallomasra.

Toltési allapotjelz6 lampa a toltéallomason:
Folyamatos z6ld fény - az akkumulator teljesen feltdltott.
Idészakos z4ld fény - toltés.

A toltéallomason kiviil:

Folyamatos z6ld fény - akkumulator >=20%
Idészakos z6ld fény - akkumulator <20%

Hibajelz6:

Folyamatos zdld fény - a rendszert frissiteni
elvégzéséhez csatlakozzon az alkalmazashoz.
Idészakos z6ld fény - rendszerfrissités folyamatban.
Idészakos piros fény - 1-5 hibalizenet, inditsa Ujra a robotot.

Folyamatos piros fény - hibalizenet 6-12, a toriéshez nyomja meg a
"STOP" vagy az "OK" gombot.

Fékez kabel jelzéfénye:

Folyamatos z6ld fény - a jelzés helyes

Folyamatos piros fény - nincs jelzés

Vezériék D4. abra:

Szakadozé fény - robot blokkolva.

Folyamatos fény - robot feloldva.

Az 1. lampa z6ld szinnel vilagit: 2 6ras lizemid6.

Az 1-es és 2-es lampa z6ld szinnel vilagit: 4 6ra lzemidd.

Az 1-es, 2-es és 3-as lampa z6ld szinnel vilagit: 6 6ra izemido.

Az 1, 2, 3 és 4 |ampa z6ld szinnel vilagit: 8 éra lizemidd.

kell. A frissités

Kaszalé robot vezérl6 szoftver

10S letoltés:
https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720

Android letoltés:

https://play.google.com/store/apps/details ?id=com.toua.robot
A program utasitasai letdlthet6k a kdvetkezd intemetcimen:
https://bit.ly/30BB6Gm

A robot vészleallitasa
A robot ledllitdsahoz nyomja meg a "STOP" gombot (A1 abra), a robot
kikapcsolasahoz tartsa lenyomva a bekapcsolégombot.

A robot mozgatasa
A robot alatt van egy Al0 emeléfogantyd a konnyl egykezes
mikodtetéshez.

KARBANTARTAS ES TAROLAS

e - Tisztitas és karbantartas el6tt mindig kapcsolja ki a robotot.

e - A toltéallomas tisztithsa és karbantartdsa elétt huzza ki a
tapegységet.

e - A pengék cseréjekor és a robot aljanak tisztitdsakor mindig
viseljen vastag védokeszty(it.
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e - Rendszeresen ellendrizze a csavarok és anyak feszességét. A
sérllt alkatrészeket biztonsagi okokbdl meg kell javitani vagy ki kell
cserélni.

e - Rendszeresen ellenérizze, hogy a pengék szabadon forognak-e.

MEGJEGYZES: Ha a robotot fejiel lefelé forditia, helyezze azt gyepre

vagy puha feliiletre, hogy elkeriilie a burkolat sériilését és karcolodasat.

Tisztitas

FIGYELEM! A tisztitds megkezdése el6tt kapcsolja ki a késziiléket az

A4 abran lathaté kapcsoléval.

e - Mossa le a robot ellilsé részét alacsony nyomasu tisztitdszerrel
és puha kefével vagy ronggyal.

e - Kemény kefével tavolitsa el a flinyesedéket és a térmeléket a
pengékrol, kerekekrél és a robot aljan 1évé egyéb alkatrészekrél.

¢ - Rendszeresen ellendrizze, hogy a kerekek nem tartalmaznak-e

sarat vagy flinyesedéket, és kefével tisztitsa meg 6ket.

MEGJEGYZES: A termelékenység csokkenésének elkeriilése
érdekében rendszeresen tavolitsa el a ndvényi tormeléket a robot

aljarol.
Penge csere

FIGYELEM!
véddkesztydit.

FIGYELEM! Csak a gyart6 altal jovahagyott, jelzett eredeti pengéket

haszndlja.

e - Mindharom lapatot és csavarjaikat egy cserével kell kicseréini A6

abra.

El6észor kapcsolja ki

a fékapcsolét, és vegyen fel

e - A csavarokat csavarhtzéval kell kicsavarni és meghuzni.
e - Ellendrizze, hogy az Uj lapatok szabadon forognak-e.

PROBLEMAMEGOLDAS
Az alabbi tablazat utmutatast nyujt a problémak diagnosztizalasahoz.

Ha lehetséges, javitsa meg a készilléket sajat maga. Ha nem tudja

megoldani a problémat, fordulion hivatalos keresked6hdz vagy
szervizkézponthoz.
FIGYELEM! Védéintézkedéseket kell tenni.

Probléma Lehetséges okok Megoldasok
Piros fény A visszatarté kabel K'eresse meg a hibas
V.!Ho,,q a megszakadasa lfapelslzakaszt
téltéallomason és javitsd meg
A toltéallomas nincs
A robot megfgleloen Lasd a "Munkara valé
nehezen telepitve e o
dokkol a fellkeszules cimi
P . — - részt.
toltéallomashoz | A rogzitékabel nincs
megfeleléen
elhelyezve
Nincs tapegység Ellenérizze az
aramforrast
A korlatozé kabelt A"+ és "
forditva csatlakozok
csatlakoztattak felcserélése
Ellenérizze, hogy a
A toltéallomashoz rogzitékabel
Nincs jel a nem csatlakoztatott megfelelen
visszatartd korlatoz6 kabel téltéallomashoz
kabelrél csatlakoztatva
A rogzitékabel Ellendrizze végig az
megszakadasa egészet,
hogy a kabel nem
szakadt el
Korlatozé drét Ellenérizze, hogy a
keresztezi a rogzitékabel
hurokba vezet6 és megfeleléen van-e
onnan induld utat felszerelve.
A robot atlépi a A korlatozoé kabelt A"+"és "
hatart forditva csatlakozok
csatlakoztattak felcserélése
A robot rezeg Sériilt vagy hianyzo
vagy szokatlan penge A penge
hangokat ad ki A pengetarcsa rogzitécsavarjainak
meglazult ellendrzése és javitasa
Cserélje ki a pengét



https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.toua.robot
https://bit.ly/3QBB6Gm

Hibakéd Leiras Megoldas Vagasi magassag beallitasa a 20 mm - 60 mm
kovetkezd tartomanyban
Inicializélasi }-klell'Yezze a {oggtot sik Sebesség 3100 fordulat/perc
E01 abra. ~ hiba - ellletre, és inditsa Ujra. Tomeg 10,2 kg
F1 glfoszl;OT{ps A gyartas éve 2023
érzékeld . .
Allitsa be az Utkdz6rudat és ZAJ- ES REZGESI ADATOK
Emelésérzékeld a torzids kereket a flinyird Hangnyomasszint Lpa = 56dB (A) K=
EO02 abra. vagy ellilsé részén, ellendrizze, 3dB(A)
F2 itkbzéserzékeld hoPy nem rogziltek-e; n — — n
hibaja PPT ylezze a robdotot sik Mérhet6 hangteljesitményszint Lwa = 67dB (A) K=
ellletre, és inditsa Ujra. 3dB(A)
j Vagémotor Helyezze a robotot sik
E03 abra. i és inditsa Uj . .
e inicializalasi Legjl%gghqe:tlg\%tggrla”irsa' Ha A zajjal és rezgéssel kapcsolatos informaciok
hiba 4 i
ConFa Tapeqyséq. ger;‘gfégi{grsdﬂg’rﬂ az A berendezés zajkibocsatasi szintiét a kovetkezokkel irjgk le: a
abra csatlakozasi szervizhez. kibocsatott lhar)gnyomasszmt L;?A és a hangteljesnmenyszmt.LWA (ahol
hiba K a mérési bizonytalansagot jeloli). A berendezés altal kibocsatott
EO05 abra. Helytelin rezgéseket an rezgésgyorsulas értéke irja le (ahol K a mérési
F5 vagomotor bizonytalansagot jeloli).
fordulatszam Y . .
HeIYezze a robotot egy sik Az ebben a kézikényvben megadott Lpa hangnyomas-kibocsatasi
E06 F6 ~ Déntés feluletre. Nyomja meg a szintet, az Lwa hangteljesitményszintet és az an rezgésgyorsulasi
abra figyelmeztetés S,»TOP,vagyI ,aZ,gK gombota értéket az EN 62841-1:2015+A11 szabvany szerint mértik. A
[_'é?zéiszéog ?ggotizt-e Sk megadott an rezgésszint a hasznalhatd a berendezések
EO07 F7 Lift feliiletre. Nyomja megya Osszehasonlitasara és a rezgésexpozicio elézetes értékelésére.
abra figyelmeztetés STOP vagy az OK gombot a A megadott rezgésszint csak a készilék alapveté hasznalatara
riasztas torléséhez. jellemzé. Ha a késziléket mas alkalmazasokhoz vagy mas
g‘m/gtzréeéas ri%k()jfijttso; %‘.‘;a Ha munkaeszkdzokkel egyiitt hasznaljak, a rezgésszint valtozhat. A
08 fia. F ADC csatorna a probléma tovébbrajis' magasabbl rezgésszmtetl az egység s:légtelen vagy tul ntkén.vo’élgzett
08 fig. F8 hiba fennall, forduljon az karbantartasa befolyasolja. A fent emlitett okok a telijes munkaidé alatt
értékesités utani megndvekedett rezgéskitettséget eredményezhetnek.
szervizhez. - A rezgésexpozicié pontos becsléséhez figyelembe kell venni
L?:t?l gmfg”_t'ntiigf.zgtgas% azokat az idészakokat, amikor a késziilék ki van kapcsolva, vagy
\eezetékrc'il. Egyer{ként P amikor be van kapcsolva, de nem hasznaljak munkara. Ha
ellendrizze az Osszes minden tényez6t pontosan Dbecsiilink meg, a teljes
Eggc:?é,t sm.'??eruefe'?{fezzﬁ yaomja rezgésexpozicioé jelentésen alacsonyabb lehet.
E09Fagbra. Hibas jel meg a STOP vagy 22 OK A ylEraCJo l?atassltlclﬂ valo vedglem Aerdeke’lbe’n Itovabbl lblztolnsagl
ombot a riasztas intézkedéseket kel bevezetni, mint peldaul a gep és a
Orlésehez. Inditsa Ujra a munkaeszk6zok ciklikus karbantartadsa, a megfelel6 kézhémérséklet
trgegggfal-lig fé; ﬁ;%lﬁlefrg% uion biztositasa és a megfelelé munkaszervezés.
az ért_él;]esités utani ZAJ- ES REZGESI ADATOK
szervizhez. .
Helyezze a robotot egy sik KORNYEZETVEDELEM
feliletre. Nyomja meg'a Az elektromos meghaijtasii termékeket nem szabad a haztartasi|
STOP vagy az OK gombot a hulladékkal egyiitt artalmatianitani, hanem a megfeleld létesitményekbe|
E010 abra. riasztés torlésehez. Inditsa kell vinni artalmatianitésra. Az értalmatianitassal  kapcsolatos|
F10 Robot dzsem “Jrfbfé[gg%?}ég';; s informaciokért fordulion a termék kereskeddjéhez vagy a helyi
ennall, forduljon az hatésaghoz. Az elektromos és elektronikus berendezések hulladékail
értékes’ités utani kormyezetvédelmi  szempontbdl inert anyagokat tartalmaznak. AZ
szervizhez. Ujrahasznositdsra nem ker(il6 berendezések potencidlis veszélyt
Abal oldali jelentenek a kérnyezetre és az emberi egészségre.
EO11 F11 g6rdulé motor . L "Grupa Topex Spdtka z ograniczong odpowiedzialnoscig” Spétka komandytowa,
abra helytelen Inditsa ujra & robotot. Ha a székhelye Vars6, ul. Pograniczna 2/4 (a tovabbiakban: "Grupa Topex") tajékoztat, hogy
fordulatszama ennall, forduljon az a jelen kézikdnyv (a tovabbiakban: "kézikdnyv") tartalménak valamennyi szerzsi joga,
E012 4b Hegytelen értekesités utani beleértve tobbek kozbtt. A kézikdnyv szévege, fényképei, abréi, rajzai, valamint a
Fl% ra. S‘?ogg?;g szervizhez. kézikonyv Gsszetétele kizarolag a Grupa Topex tulajdonat képezik, és a szerzdi és
ié{'é motor szomszédos jogokrol szol6, 1994. februar 4-i torvény (a 2006. évi 90. sz. Poz. 631. sz.
N torvénycikk, modositott valtozat) értelmében jogi védelem alatt allnak. A kézkonyv
KESZLET TARTALMA: egészének és egyes elemeinek masolasa, feldolgozasa, kbzzététele, kereskedelmi célu
o Kaszalo robot 1db. mddositdsa a Grupa Topex irasban kifejezett hozzajarulasa nélkil szigorian tilos, és
o Dokkol6 és tltéallomas 1db polgari és biintetdjogi felelésségre vonast vonhat maga utan.
: F’;e‘fyseg es :"tssffl:?'ts ';a.b?'. " 132' EK-megfeleléségi nyilatkozat
abe'a munkatertlet lehatarolasahoz m Gyarté: Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285 Warszawa
e Kabelrogzité csapok 100db. Termék: E+ flinyiro robot
* Dokkolddllomas rogzité csapok 6db. Modell: 64-621
. X?g"lpe”t?e; " ggg- Kereskedelmi név: NEO TOOLS
¢ Kabelcsatlakozo : Sorozatszam: 00001 + 99999
» Hatszdgletli csavarkulcs 1db. Ezt a megfeleléségi nyilatkozatot a gyarté kizarolagos feleléssége mellett
TECHNIKAI ADATOK adjuk Ki.
Kaszalo robot 04-621 A fent leirt termék megfelel a kévetkez6 dokumentumoknak:
- r Gépekrol sz6l6 2006/42/EK iranyelv
Paraméter Erték ..
Taplesziliség 18V DC RED iranyelv 2014/53/EU
— — A 2015/863/EU iranyelvvel médositott 2011/65/EU RoHS iranyelv
A vagomotor maximalis névleges 50w - Y . PR
teljesitménye: Es megfelel a szabvanyok kdvetelményeinek:
Az dnjard motor maximalis névieges 20W Egl%;g%%%—l.ZOlZ/AlS.2021, EN 50636-2-107:2015/A3:2021; EN
el tmenye: o EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
~ - 2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
A robot IP védelmi foka IPX5 V2.2.3:2019:
A toltSadapter IP védelmi foka IP 65 EN 301 489-3 VV2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2.2; EN 50663:2017
A robot védelmi osztalya 1} EN IEC 63000:2018
A’tf)l’tﬁ'éllorna's v’édelmi osztalya Il Ez a nyilatkozat csak a forgalomba hozott gépre vonatkozik, és nem
Vagasi szél g 180 mm terjed ki az alkatrészekre.
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a végfelhasznald altal hozzaadott vagy altala utdlagosan elvégzett.
A miszaki dokumentacio elkészitésére felhatalmazott, az EU-ban
illetéséggel rendelkezd személy neve és cime:
Alairva a kovetkezék nevében:
Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.
2/4 Pograniczna utca
02-285 Varsd
T Fa i

Pawet Kowalski
TOPEX GROUP minéségligyi tisztviseld
Varso, 2023-09-11

EU-megfeleléségi nyilatkozat

Gyarto: Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285 Warszawa
Termék: Toltéallomas

Modell: K145455

Kereskedelmi név: NEO TOOLS

Sorozatszam: 00001 + 99999

Ezt a megfelel6ségi nyilatkozatot a gyartd kizarélagos feleléssége mellett
adjuk ki.

A fent leirt termék megfelel a kovetkezé dokumentumoknak:

RED iranyelv 2014/53/EU

A 2015/863/EU iranyelvvel médositott 2011/65/EU RoHS iranyelv
Es megfelel a szabvanyok kdvetelményeinek:

EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;

EN 301 489-3 vV2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2.2; EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018

Ez a nyilatkozat kizarélag a gépre vonatkozik, ahogyan azt a
kovetkezékbe bevezették

marketing, és nem tartalmazza a végfelhasznalo altal hozzaadott
alkatrészeket, vagy

késdbbi tevékenységei.

Az unios illetéségili személy neve és cime, aki jogosult

miszaki dokumentacio elkészitése:

Alairva a kévetkezok nevében:

Grupa Topex Sp. z 0.0. Spk.

2/4 Pograniczna utca

02-285 Vars6

LA A

Pawet Kowalski
TOPEX GROUP min&ségligyi tisztviseld
Varso, 2023-11-09

RO
MANUAL DE TRADUCERE (UTILIZATOR)
ROBOT DE COSIT 04-621
ATENTIE: INAINTE DE A UTILIZA UNELTELE ELECTRICE, VA
RUGAM SA CITITI CU ATENTIE ACESTE INSTRUCTIUNI SI SA LE
PASTRATI PENTRU REFERINTE ULTERIOARE.

REGULI SPECIFICE DE SIGURANTA

INSTRUCTIUNI DE SIGURANTA PENTRU ROBOTII DE COSIT
Siguranta in utilizarea practica a robotului de cosit

Comenzi

e - Cititi cu atentie instructiunile. Familiarizati-vd cu sistemele de
control si cu functionarea corecta a unitatii.

e - Nu permiteti ca aparatul sa fie utilizat de copii sau de persoane
care nu au citit instructiunile de utilizare. Reglementarile nationale
pot indica o varsta minima pentru operator.

e - Nu utilizati robotul cand sunt alte persoane in jur, in special copii
sau animale.

Va rugam sa retineti ca operatorul sau utilizatorul este
responsabil pentru accidentele sau pericolele la adresa altor
persoane sau a mediului.

Pregatire

e - inainte de a tunde, verificati de fiecare data daca toate piesele
robotului functioneaza corect.

e - Pentru cele mai bune rezultate, se recomanda sa tundeti pe
vreme fara ploaie. Atunci cand tundeti pe ploaie, iarba se poate lipi
de robot, care poate aluneca ca urmare.
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e - NU tundeti in conditii meteorologice nefavorabile, de exemplu, in
timpul ploilor abundente, furtunilor sau ninsorilor.

e - Verificati periodic zona cosita si indepartati pietrele, resturile,
firele, oasele si alte obstacole. Garantia limitatd nu acopera
daunele cauzate de obiecte |asate pe gazon.

e - Pentru a evita deteriorarea, nu tundeti la mai putin de 1 m de
capetele aspersoarelor.

NOTA: Robotul si aspersoarele NU trebuie sa fie pornite in acelasi
timp.

e - Robotul trebuie programat sa functioneze la o ora diferita de cea
a aspersoarelor.

e - Nu permiteti NICIODATA copiilor s atinga sursa de alimentare,
statia de incarcare, in special contactele, lamelele, compartimentul
pentru baterii sau orice parti in care exista spatii libere, cum ar fi
rotile.

Utilizati

¢ - Atentie la lamele rotative! NU va puneti mainile sau picioarele sub
lamele rotative.

e - Atentie |la obiectele imprastiate pe gazon in timp ce tundeti! Cand
robotul este pornit, pastrati o distanta de siguranta.

¢ - Nu lasati aparatul nesupravegheat daca se stie ca in apropiere se
afla animale, copii sau persoane publice.

e - Mentineti o pozitie sigura. Pastrati echilibrul si o pozitie stabila pe
pante. In timpul operdrii robotului sau a perifericelor sale, puteti
merge, dar nu trebuie sa alergati.

e - Familiarizati-vé cu instructiunile referitoare la momentul, locul si
modul de verificare a robotului si a perifericelor, a cablurilor si a
prelungitoarelor acestuia pentru a vedea daca sunt deteriorate sau
uzate si pentru a repara robotul, nu este permisa automodificarea,
reparatia - cu riscul de a anula garantia.

¢ - Nu conectati si nu atingeti un cablu de alimentare deteriorat pana
cand acesta nu a fost deconectat de la sursa de alimentare, din
cauza riscului de contact cu componente sub tensiune.

« - Conectati robotul si/sau echipamentele periferice numai la circuite
de alimentare protejate de un intrerupator de curent rezidual cu un
curent de declansare de cel mult 30 mA.

e - Daca robotul emite un sunet anormal sau se observa o vibratie
anormala sau se semnaleazd o alarma, apasati imediat butonul
STOP.

e - NU atingeti piesele mobile periculoase finainte de a opri
alimentarea robotului.

e - NU atingeti piesele periculoase pana cand acestea nu se opresc
complet.

e - Purtati intotdeauna incaltdminte rezistentd si pantaloni lungi
atunci cand manipulati robotul.

* - Tntrerupe;i alimentarea cu energie electrica: inainte de a bloca
robotul.

Tnainte de testare, curatare sau intretinere.

PICTOGRAME S| AVERTISMENTE
.g 3- *
3
1 2 3
-g
9

J=
¥ ||\

4

K IPX5

12 13 14 15 16 17

1. Cititi instructiunile de utilizare, respectati avertismentele si conditiile
de siguranta cuprinse in acestea!

2. Deconectati de la sursa de alimentare inainte de curatare sau
ntretinere

3. Nu va puneti mainile sau picioarele sub protectia mecanismului de
taiere.

4. Posibilitatea de ranire a pieselor rotative

5. Pastrati o distanta de siguranté fata de robotul de cosit

6. Fiti atenti la posibilitatea de réanire din cauza obiectelor aruncate.
7. Protejati de ploaie

8. A nu se pastra la indemana copiilor

9. Nu va plimbati pe robot



10. Posibila pierdere a degetelor, atentie

11. Inclinare maxima la sol 14°/25%

12. Protejati mainile cu manusi de lucru

13. Trebuie sa se poarte imbracaminte de protectie
14. Purtati incaltaminte de protectie

15. A nu se elimina impreuna cu deseurile menajere
16. Colectarea selectiva a deseurilor

17. Gradul de protectie

ATENTIE: Acest aparat poate fi utilizat de copii cu varsta de peste 8
ani si de persoane cu abilititi fizice si mentale limitate si cu
cunostinte sau experienta insuficiente, daca sunt supravegheati
sau instruiti corespunzator in ceea ce priveste utilizarea in
siguranta a aparatului, astfel incat sa fie constienti de risc
implicate. Copiii nu trebuie sa se joace cu acest aparat. Copi
trebuie sa curete sau sa efectueze lucrari de intretinere a aparatului
fara supraveghere.

DESCRIEREA ELEMENTELOR GRAFICE
Urmatoarea numerotare se refera la componentele dispozitivului
prezentate in paginile grafice ale acestui manual.

Desemnare Descriere

Fig. A
1 Oprire de urgenta

Dispozitiv de reglare a inaltimii de tundere

Panoul de comanda al cositoarei

Intrerupitor pentru cositoare

Roti motoare

Lame de taiere

Tamburul mecanismului de téiere

Roti pivotante

Maner de transport

Conectori de incércare

| (N|o (g~ |w( N

=
o

Desemnare Descriere

Fig.B

Panoul de control al statiei de andocare

Gauri pentru fixarea statiei de andocare
Conectori de incarcare

Statie de andocare
Capacul statiei de andocare

Conectori pentru cablul de alimentare
pentru marcarea zonei de lucru

Orificii pentru cabluri pentru marcarea zonei
de lucru si a alimentarii cu energie electrica
8 Priza de alimentare a statiei de andocare

[ (20 B (SR N ] )

~

Desemnare Descriere

Fig.D
1 Indicator luminos al starii de incédrcare

Indicator de semnal de eroare

Indicator de cablu de restrictie

Ore de functionare / mesaj de eroare, lumini

1-4

Butonul de alimentare

Comutator

Buton de andocare

Butonul "Confirm

AlwN

[el ] [0 (63}

* Pot exista diferente intre grafic si produsul real.

PREGATIREA PENTRU MUNCA

Asigurati-va ca sunt indeplinite urméatoarele conditii la locul de amplasare

a robotului:

o - inaltimea ierbii nu depaseste 60 mm.

NOTA: Daci iarba este mai inalta de 60 mm, taiati mai intai gazonul cu

o masina de tuns iarba manuala.

e - Nu exista pietre, bucati de lemn, fire, cabluri sub tensiune sau
alte obiecte straine.

e - Terenul de cosit este plan si plat, fara santuri si rigole, iar panta
este mai mica de 25% (14°) Fig. C1

Pentru instalare sunt necesare urmatoarele instrumente:

e - Ciocan de cauciuc (pentru infigerea stifturilor in pamant la
instalarea cablului de retinere)

e - Cheia hexagonald (pentru fixarea statiei de incarcare) este
inclusa in kit.

e -cleste (pentru taierea cablului care delimiteaza zona de lucru)
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1.Instalarea statiei de incarcare

Alegeti o locatie potrivita

Statia de incarcare trebuie amplasata in urmatoarea locatie Fig. C3:

o - O parte relativ plata si plana a gazonului.

e - Aproape de marginea gazonului.

e -Langa o priza de perete.

e - Cablu prelungitor de 10 m, loc umbrit, rdcoros si uscat pentru
alimentarea cu energie electrica.

- Nu trebuie sa existe obstacole pe o raza de cel putin 2 m in jurul
statiei de incarcare.

- Se recomanda ca statia de incarcare sa fie amplasata intr-un loc
uscat si protejat.

- Sursa de alimentare trebuie sa fie la 30 cm deasupra nivelului
solului.

2. Fixarea statiei de incarcare

Fixati statia de incarcare la sol cu 6 suruburi de fixare (G1) (folosind o
cheie hexagonala G6).

NOTA: NU stati pe sau mergeti pe placa statiei de incarcare.

NOTA: NU faceti g&uri noi in placa statiei de incarcare. Statia trebuie s&
fie insurubata la sol folosind gaurile existente.

3. Agezarea cablului de retinere

Cablul de delimitare este utilizat pentru a delimita zona de lucru si pentru
a ghida robotul inapoi la statia de incarcare.

NOTA: Daca si vecinul dvs. foloseste un robot de cosit, pastrati o
distanta de cel putin 1 m intre firele de oprire ale ambelor roboti.
Planificarea asezarii cablului de retinere

Tnainte de a trasa linia de demarcatie, mergeti de-a lungul granitei
desemnate si indepartati orice obiecte inutile, cum ar fi pietre.

NOTA: Lungimea cablului de retinere nu trebuie s& depaseascé 200 de
metri.

AVERTISMENT! Robotul nu trebuie sa treaca peste pietris sau alte
materiale similare care ar putea deteriora lamelele.

Asezarea cablului de retinere Fig. C
Urmati instructiunile de mai jos pentru a aseza cablul de retinere in jurul
zonei de lucru si a obstacolelor. Utilizati gabaritul inclus in kit pentru a
aseza corect cablul de retinere.
ATENTIE: Cablul de retinere este alimentat la o tensiune foarte joasa si
este sigur pentru oameni si animale de companie.
NOTA: Tncepe;i de la conectorul "+" de pe spatele statiei de incarcare
fig. B6 (lasati o toleranta de 10 cm) si asezati cablul in jurul gazonului in
sens invers acelor de ceasomic, terminand la conectorul "' de pe
spatele statiei de incarcare (Iasati o toleranta de 10 cm). Asigurati-va ca
cablul face contact metalic la conectorii "+" si "-" fig. B6 nu uitati sa taiati
excesul de cablu de retinere.

e - Lasati o cale liberd de cel putin 2 m intre cablul de retinere si
statia de incarcare.

e - Mentineti un spatiu de 30 cm intre firul de oprire si marginea
gazonului Fig. C2.

e - Fixati firul de oprire la masé cu stifturile furnizate in kit fig. G5.
Firul de oprire trebuie sa fie drept si usor tensionat. Cuiele trebuie
sa fie distantate la fiecare 1 m (acest lucru poate fi modificat in
functie de forma gazonului) fig. G5. C4. Nu ingropati cablul la o
adancime mai mare de 2 cm, pentru a nu slabi semnalul.

e - Aranjati cablul astfel incat unghiurile sa fie mai mari de 90° fig.
C5.

o -1n cazul in care exista straturi de flori, iazuri sau copaci pe gazon,
fnconjurati-le cu bucle de sarma de delimitare Figura C4.

Mentineti un nivel de min. 30 cm distantd intre cablul de retinere si

marginile obstacolelor. Pe drumul spre si dinspre bucla, cablurile de

retinere nu trebuie sa se intersecteze Fig. C4.

e - Lasati un spatiu ingust in zona de lucru a motocositoarei.
Asigurati-va ca distanta dintre cablurile de delimitare cu mers
paralel este mai mare de 1 m.

4 Instalarea statiei de incarcare
Conectati sursa de alimentare
. Introduceti fisa de alimentare intr-o priza de perete de 100-240V.
. verificati starea luminilor LED de pe statia de incarcare fig. B1:
- Lumina verde solida: conexiune stabilitd (robotul nu se incarca
sau este complet incarcat)
- Lumina verde intermitenta: robotul se incarca.
- Lumina rosie intermitentd: cea mai frecventa eroare este
"deconectarea cablului de limitare".
Lumind stinsa: cea mai frecventd defectiune este "Fara
alimentare de 100-240 V" sau "Fard conexiune la sursa de
alimentare”.

N =



FUNCTIONARE / SETARI

Reglarea inaltimii de taiere:

fnainte de prima tundere, setati inaltimea de taiere la 60 mm si apoi

schimbati-o la fnaltimea doritd atunci cand intregul gazon este relativ

plat.

e - Rotiti butonul din figura A2 in sensul acelor de ceasornic pentru
a creste inaltimea de taiere.

e - Rotiti butonul din figura A2 spre stanga pentru a reduce
inaltimea de taiere.

o - Inaltimea de téiere poate fi reglata de la 20 mm (MIN) la 60 mm
(MAX).

Pornire/oprire

1. Setati comutatorul Fig. A4 in pozitia "O" pentru a opri alimentarea cu

energie electrica.

2. Setati comutatorul Fig. A4 in pozitia "I" pentru a porni alimentarea.

Pornirea robotului si programarea timpului de lucru

1 Tineti apasat butonul de pornire Fig. D5 pentru a porni robotul. Noté:

nu scuturati robotul in timpul pornirii pentru a evita o eroare de pomire.

Dacé robotul nu pomeste corect (toate luminile sunt aprinse continuu),

reporniti robotul.

2. Introduceti parola apaséand de doua ori pe butonul D6, apoi de doua

ori pe butonul D7 si o datd pe butonul D8 (parold programata din

fabrica).

3. programati timpul de functionare (inclusiv timpul de cosire si timpul de

incarcare):

e - Apasati butonul fig. D5 pentru a seta timpul de functionare. O
luminitd inseamna 2 ore, timpul maxim de functionare este de 8
ore, iar 4 luminite fig. D4 sunt aprinse. Apasati butonul fig. D8
pentru a confirma si a porni robotul.

NOTA: Odatd ce a fost setatd ora de functionare, robotul va retine

setarile si va incepe sa tunda la acea ora in fiecare zi. Timpul de tuns va

fi in functie de setérile introduse.

Dacé doriti s& modificati ora de functionare, urmati din nou pasii 1-3.

Apasati butoanele fig. D7 fig. D8 pentru a readuce masina de tuns iarba

la statia de incarcare.

Lumina de stare a incarcarii la statia de incarcare:
Lumina verde continua - baterie complet incarcata.
Lumind verde intermitenta - incarcare.

in afara statiei de incircare:
Lumin& verde continua - baterie >=20%.
Lumind verde intermitenta - baterie <20%.

Lumina de eroare:

Lumin& verde continua - sistemul trebuie sa fie actualizat. Conectati-va la
aplicatie pentru a efectua actualizarea.

Lumin& verde intermitenta - actualizarea sistemului este in curs.

Lumina rosie intermitenta - mesaj de eroare 1 pana la 5, repomiti robotul.
Luminé rosie continua - mesaj de eroare 6-12, apasati "STOP" sau "OK"
pentru a sterge.

Indicator luminos al cablului de retinere:

Lumina verde continua - semnal corect

Luminé rosie continué - fara semnal

Controale Fig. D4:

Lumina intermitenta - robot blocat.

Lumin& continua - robot deblocat.

Lumina 1 se aprinde in verde: 2 ore de functionare.
Luminile 1 si 2 se aprind in verde: 4 ore de functionare.
Luminile 1, 2 si 3 se aprind in verde: 6 ore de functionare.
Luminile 1, 2, 3 si 4 se aprind in verde: 8 ore de functionare.

Software de control al robotului de cosit

Descarcare |10S:
https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
Descarcare Android:
https://play.google.com/store/apps/details ?id=com.toua.robot
Instructiunile programului pot fi descarcate la adresa:

https:/bit.ly/30BB6Gm

Oprirea de urgenta a robotului
Apasati butonul "STOP" Fig. Al pentru a opri robotul,
mentineti apasat butonul de pornire pentru a opri robotul.

apasati si

Deplasarea robotului
Sub robot se aflda un maner de ridicare de tip A10 pentru o operare
usoard cu o singura mana.

INTRETINERE S| DEPOZITARE
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o - Opriti intotdeauna robotul Tnainte de curatare si intretinere.

e - Deconectati sursa de alimentare inainte de a curata si intretine
statia de incarcare.

e - Purtati intotdeauna manusi groase de protectie atunci cand
schimbati lamele si cand curétati partea inferioara a robotului.

e - Verificati in mod regulat gradul de strangere a suruburilor si
piulitelor. Piesele deteriorate trebuie reparate sau inlocuite din
motive de siguranta.

- Verificati in mod regulat daca lamele se pot roti liber.

NOTA Cand Tntoarceti robotul cu susul in jos, asezati-l pe o peluza sau

pe o suprafata moale pentru a evita deteriorarea si zgarierea capacului.

Curatare

AVERTISMENT! Tnainte de a incepe curatarea, intrerupeti alimentarea

cu ajutorul intrerupatorului Fig. A4.

e - Spalati partea frontala a robotului cu un aparat de curatare cu
presiune joasa si o perie sau o carpa moale.

e - Folositi o perie tare pentru a indeparta firele de iarba si resturile
de pe lamele, rotile si alte parti din partea inferioara a robotului.

e - Verificati in mod regulat dacéa rotile sunt pline de noroi sau de
iarba taiata si curatati-le cu o perie.

NOTA: indepirtati periodic resturile vegetale de sub robot pentru a

evita reducerea productivitatii.

inlocuirea lamei

AVERTISMENT! Mai fintai opriti intrerupatorul principal si puneti-va

manusi de protectie.

AVERTISMENT! Utilizati numai lamele originale indicate, aprobate de

producator.

e - Toate cele trei lamele si suruburile lor trebuie fnlocuite intr-o
singura inlocuire Figura A6.

e - Suruburile trebuie desurubate si stranse cu o surubelnita.

* - Verificati daca noile lame se pot roti liber.

REZOLVAREA PROBLEMELOR

Tabelul de mai jos oferd indrumari pentru a ajuta la diagnosticarea
problemelor.

Dacéa este posibil, reparati singur dispozitivul. Daca nu puteti rezolva
problema, contactati un distribuitor autorizat sau un centru de service
autorizat.

AVERTISMENT! Trebuie luate masuri de protectie.

Problema Cauze posibile Solutii
Lumina rosie . .
clipeste la Intreruperea cablului dG:fSelgtgzcgggﬁjalui
§ta§]a de de retinere sis3 0 reparam
incarcare ’
Robotul Statia de incarcare
Tntdmpina nu este instalata " .
. oy Consultati sectiunea
dificultati la corect " O ’
; Pregatirea pentru
andocarea la <
) - munca".
statia de Cablul de retinere
Incarcare nu este pozitionat
corect
Nu exista sursa de Verificati sursa de
alimentare alimentare
Cablul de restrictie a | Schimbati conectorii
fost conectatinsens | "+"si"-"

invers

Verificati daca cablul
de retinere este corect
conectat la o statie de

Cablul de restrictie
nu este conectat la
statia de incarcare

Nici un semnal
de la cablul de

" incarcare
retinere = - T
Intreruperea cablului Verificati pana la
de retinere capat,
ca nu a fost taiat
cablul

Traverseaza firele
de restrictie pe
drumul spre si
dinspre bucla

Cablul de restrictie a

Verificati daca cablul
de retinere este
instalat corect

Robotul trece Schimbati conectorii

dincolo de fost conectat insens | "+"si"-"

granita invers

Robotul Lama deteriorata Verificati si reparati
vibreaza sau sau lipsa suruburile de fixare a



https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.toua.robot
https://bit.ly/3QBB6Gm

face zgomote Discul lamei este lamei Grad de protectie IP pentru robot IPX5
neobisnuite slabit Grad de protectie IP pentru adaptorul IP 65
Tnlocuiti lama de incércare
Clasa de protectie pentru robot 1}
Cod de Descriere Solutie Clasa de protectie pentru statia de 1l
eroare incarcare
Eroare de Asezati robotul pe o N Latimea de taiere 180 mm
) initializare - suprafaté plana si repomiti. Reglarea inéltimii de taiere in 20 mm - 60 mm
E01 fig. F1 senzor intervalul
giroscopic Viteza 3100 rpm
befoct Re Ia(t]i btara de c%liziune si Masa 10,2 kg
efectiune a roata de torsiune de pe ;
i senzorului de partea frontalda Anul de productie 2023
EO02 fig. F2 ridicare sau a motocositoarei, verificati DATE PRIVIND ZGOMOTUL SI VIBRATIILE
senzorului de dacé nu sunt blocate; - —
coliziune a$ezaf§' robcljtul pe o Nivelul presiunii sonore Lpa = 56dB (A) K=
suprafata plana si reporniti. 3dB(A)
Eroare de éjgéigtgogg#g%? r%porniti Nivelul de putere acustica masurat Lwa = 67dB (A) K=
EO3 fig. F3 initializare a Daca problema persista, 3dB(A)
motorului de contactati serviciul post-
- talered vanzare. Informatii privind zgomotul si vibratiile
roare de
: conectare a Nivelul de emisie de zgomot al echipamentului este descris prin:
EO04 Fig. F4 2 . ; At e >
sursei de nivelul de presiune acustica emis Lpa si nivelul de putere acustica Lwa
al%?:ttizre (unde K reprezinté incertitudinea de masurare). Vibratiile emise de
) incorects a echipament sunt descrise de valoarea acceleratiei vibratiilor an (unde
EO5 fig. F5 : P o =
motorului de K reprezinta incertitudinea de masurare).
taiere ] Nivelul de emisie a presiunii acustice Lpa , nivelul de putere acustica
Averti q A$eze}§'t[0b|0tU|,Pi0V i Lwa si valoarea acceleratiei vibratiilor an specificate in acest manual
E06 Fig. F6 A %LJlPOr%as:upOaE%en?:Jsgl au fost masurate in conformitate cu EN 62841-1:2015+A11. Nivelul de
sterge alarma. vibratii specificat an poate fi utilizat pentru a compara echipamentele si
Asezati robotul pe o pentru a face o evaluare preliminara a expunerii la vibratii.
; Avertizare de suprafata plana. Apasati Nivelul de vibratii mentionat este doar reprezentativ pentru utilizar
EO7 Fig. F7 th ; v tii ment p pentru utilizarea
9 ridicare grf?i Sa?;rn?aK pentru a de baza a unitatii. In cazul in care unitatea este utilizata pentru alte
Asezali robotul pe 0 apllga}u sau cu a!te |nstrulmen}e deAIuAcrAu, nivelul d‘e‘wbrat,u se poate
suprafata plana si reporniti. modifica. Nivelurile de vibratii mai ridicate vor fi influentate de o
. Eroare de canal prataia p 31 repornit ) . X ; ) TS L
EO08 fig. F8 ADC Dacé problema persista, intretinere insuficientd sau prea putin frecventd a unitatii. Motivele
592‘23?‘3? serviciul post- prezentate mai sus pot avea ca rezultat o expunere crescuta la vibratii
Aase 3&'% abeluTde mai pe intreaga perioada de lucru.
sus: problema - niciun Pentru a estima cu exactitate expunerea la vibratii, este necesar
semnal de la firul de oprire. sé se ia in considerare perioadele in care unitatea este oprita sau
Verificati toate punctele pe cand este pornitd, dar nu este utilizata pentru lucru. Atunci cand
rand, apoi ?%%ZE‘IE' robotul toti factorii sunt estimati cu exactitate, expunerea total3 la vibratii
E09 fig. F9 | Semnalincorect | R€ 0 Suprataia plana, te fi ificativ mai mica
Apasati STOP sau OK poate fi semnificativ mai mica.
Eentru a sterge alarma. Pentru a proteja utilizatorul de efectele vibratiilor, ar trebui puse in
eporniti robotul. Daca aplicare masuri de sigurantd suplimentare, cum ar fi intretinerea
gg%tt’la%’g% geellsligil' post- ciclica a masinii si a instrumentelor de lucru, asigurarea unei
vanzare. temperaturi adecvate a mainilor si organizarea corespunzatoare a
A§ezaf§i r_ob?tul_pi 0 i muncii.
Eo10fig o %‘#%%Z?fé&i,éenﬁfg{' DATE PRIVIND ZGOMOTUL I VIBRATIILE
. obot jam sterge alarma. Reporniti
F10 fobotul, Daca problema PROTECTIA MEDIULUI. _ ' _ _
persista, contactati serviciul «— [Produsele cu alimentare electrica nu trebuie aruncate impreuna cul
post-vanzare. [deseurile menajere, ci trebuie duse la instalatiile corespunzatoare pentrul
. ~ Turatie eliminare. Contactati distribuitorul produsului sau autoritatea locala|
EO011 Fig. incorecta a " B pentru informati privind eliminarea. Deseurile de echipamente electrice]
F11 motorului de Reporniti robotul. Daca 'si electronice contin substante inerte din punct de vedere ecologic,
rulare stanga _ pmtt)lertg?' perSI_Stal, + Echipamentele care nu sunt reciclate prezinta un risc potential pentry
E012fi Vlte%j?égc?arecta Sggzaaie ti serviciul post- mediu si sanatatea umana.
F12 9 motor dg mers . "Grupa Topex Spotka z ograniczong odpowiedzialnoscig" Spoétka komandytowa cu
pe jos sediul social in Varsovia, ul. Pograniczna 2/4 (denumité in continuare: "Grupa Topex")
informeaza c& toate drepturile de autor asupra continutului acestui manual (denumit in
CONT|NE KIT: continuare: "Manualul”), inclusiv, printre altele. textul sau, fotografile, diagramele,
e Robot de tuns iarba 1 buc. desenele, precum si compozitia sa, apartin exclusiv Grupa Topex si fac obiectul
e Statie de andocare si incarcare 1 buc. protectiei juridice in temeiul Legii din 4 februarie 1994 privind drepturile de autor si
. Sur’sé de a”memare' si cablu prelungitor 1 buc drepturile conexe (Jurnalul Oficial 2006 nr. 90 Poz. 631, cu modificarile ulterioare).
Lo . : Copierea, prelucrarea, publicarea, modificarea in scopuri comerciale a intregului Manual
° C_at_)lu pt_entru dellmltarga zonei de lucru 100m . si a elementelor sale individuale, fara acordul Grupa Topex exprimat in scris, este strict
* Pini de fixare a cablului 100 de bucti. interzisa si poate atrage rdspunderea civila si penala.
* Pini de fixare a statiei de andocare 6 bucati.
o Lame de taiere 3 buciti. Declaratia de conformitate CE
e Conectori de cablu 2pc. Producator: Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285
e Cheie hexagonala 1 buc. Warszawa
. tE+
DATE TEHNICE produs: Robotde cositE
Robot de cosit 04-621 Denumire comerciald: NEO TOOLS
Parametru Valoare Numar de serie: 00001 + 99999
Tensiunea de alimentare 18V DC Prezenta declaratie de conformitate este emisa pe raspunderea
Puterea nominala maxima a 50 W exclusiva a producatorului.
motorului de tdiere: Produsul descris mai sus este in conformitate cu ummatoarele
Puterea nominala maxima a 20W documente:
motorului autopropulsat: Directiva Masini 2006/42/CE
Grad de protectie IP pentru statia de IPX4 Directiva RED 2014/53/UE
incarcare
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Directiva RoHS 2011/65/UE, astfel cum a fost modificatd prin
Directiva 2015/863/UE.
Si indeplineste cerintele standardelor:
EN 60335-1:2012/A15:2021; EN 50636-2-107:2015/A3:2021; EN
62233:2008
EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;
EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018
Prezenta declaratie se refera numai la masinile introduse pe piaté si nu
include componentele
adaugate de cétre utilizatorul final sau efectuate ulterior de catre acesta.
Numele si adresa persoanei rezidente in UE autorizate s& intocmeasca
dosarul tehnic:
Semnat in numele:
Grupa Topex Sp. z 0.0. Spk.
Strada Pograniczna nr. 2/4
02-285 Varsovia

e T

Pawet Kowalski
TOPEX GROUP Responsabil cu calitatea
Varsovia, 2023-09-11

Declaratia de conformitate UE
Producator: Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285
Warszawa
Produs: Statie de incarcare
Model: K145455
Denumire comerciala: NEO TOOLS
Numér de serie: 00001 + 99999
Prezenta declaratie de conformitate este emisa pe raspunderea
exclusiva a producatorului.
Produsul descris mai sus este in conformitate cu urmatoarele
documente:
Directiva RED 2014/53/UE
Directiva RoHS 2011/65/UE, astfel cum a fost modificata prin
Directiva 2015/863/UE.
Si indeplineste cerintele standardelor:
EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
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NOCIBHMK 3 NEPEKINALY (KOPUCTYBAYA)
KOCAPKA 04-621
YBATA: NMEPEQ BWKOPUCTAHHAM ENEKTPOIHCTPYMEHTIB
YBAXHO MPOYUTAMNTE LIKO IHCTPYKLIKO TA 3BEPEXITb ii Ans
NOJANbLLOrO BUKOPUCTAHHA.

KOHKPETHI MPABUNA BE3NEKN

IHCTPYKLYII 3 TEXHIKU BE3MNEKW ONA KOCAPOK-POBOTIB
Bearieka npu npakTM4HOMY BUKOPUCTaHHI poboTa-cKoluyBava

Komangu
e - YBaxHO npouuTanTe iHCTpyKUito. O3HaiiomTecs 3 cuctemamum
KepyBaHHS! Ta MPaBUIIbHOIO EKCTyaTaLlielo MPUCTPOIO.

e - He posBonsiitTe BUKOpUCTOBYBaTU Npunag Aitam abo ocobam, siki
He npouuTanu iHCTPyKUilo 3 ekcrnyaTauii. HauioHanbHi npasuna
MOXYTb BU3Ha4aTV MiHiManbHWiA Bik onepatopa.

e - He BukopuctoByiite poboTta, KOMM MOpyd 3HaxXoAsTbCH iHLUi
noan, ocobnueo Aitn abo TBapUHK.

e - 3BepHiTb yBary, wo onepatop abo KopucTyBay Hece
BiANOBifanbHICTb 3a HelacHi BUNagkv abo Hebeaneky ANs iHWKUX
niopert abo HaBKONMULLHLOTO CepeoBULLa.

MigrotoBka

e - [lepen noyaTkoM KOCIHHS LLOpa3y nepesipsiiTe, YW BCi YaCTUHW
po6oTa npaLoloTb HanexXHUM YMHOM.

e - [Ins [OOCArHEHHA HaWKpalmx pesynbTaTiB pPeKkoMeHOyeTbCs
kocut B Bespowiosy norogy. lif vac KOCiHHS Mg foliem Tpasa
Moxe npununatm go poboTa, B peaynbTaTi 4oro BiH Moxe
3iCKOB3HYTU.

e - HE KkocCiTb 3a moraHuMx MOrOAHWX YMOB, Hanmpwknag, nig vac
CUMbHOrO AoLLy, rpo3u abo cHironagy.

e - [epioanyHo nepes.ipsiiTe CKOLIEHY AINSHKY i BUAansnTe KamiHHs,
CMITTS, APOTH, KICTKM Ta iHWi nepelukoan. OBMexeHa rapaHTis He
NOLUMPIOETLCA Ha MOLUKOMKEHHS, CMPUYWUHEHI 3anuWEeHUMU Ha
rasoHi npeameTamu.

e - LWo6 YHUKHYTM MNOLWIKOMXEHb, He KoCiTb Grmkye 1 ™ Big
[AOLLYyBanbHUX rONOBOK.

e MPUMITKA: PobGorT i gowysanbHi mawuHn HE noBuHHI BMukaTuca
0/1HOYaCHO.

e - Po6oT nosuHeH GyTn 3anporpamoBaHuit Ha poBoTy B iHLLWIA Yac,
HiX AOLLYyBarbHi MaLUMHW.

e - HIKONU He po3BonsinTe AiTAM TOpKaTUCA AXepena XWBMEHHS,
3apsigHOl  CTaHUii, 30Kpema KOHTakTiB, mnonaTtew, BigCiKy Ans
6aTapei abo Gyab-AKNX YaCTUH, e € 3a30pu, HanpwKnag, Kosic.

BukopucTaHHs

e - OcTepiraiiTecs HoxiB, Lo obepTatotbea! HE nigcrasnsiite pyku
abo Horu nia o6epToBi nesa.

e - CnigkyiTe 3a npegmeTamu, po3kuaaHUMKM Ha rasoHi Mg vac
KociHHsi! Konu poBoT yBiMKHeHWI, TpumanTecsi Ha GesneuHin
BiACTaHi.

e - He 3anuwaiite npunaa 6e3 Harnsay, SKWO Bi[OMO, Wo nobnusy
3HaxoAATLCA TBAPUHK, AiTM abo Noaw.

e - 36epiraiite Ge3neyHy nosuuito. 36epiraiTe piBHOBary i cTiike
nonoxeHHs Ha Haxunax. Mig yac po6otn 3 po6otom abo ioro
nepudepinHuMmn NPUCTPOSIMU BU MOXETE XOAWUTW, ane He NOBUHHI
6irmu.

e - OsHaoMTeCs 3 IHCTPYKLiE NpO Te, Konu, Ae i SK nepesipsaTu
poGoTa i oro nepudepiiHi npucTpoi, kabeni i nogoBxyBayi Ha
HasiBHICTb MOLIKOAXEeHb abo 3HOCYy i peMoHTyBaTu poboTa,
caMocTiiHa moaudikaLis, pPEMOHT He AONYCKAETLCS - N, 3arpo3oto
aHynBaHHSA rapaHTil.

e - He nigknioyaiTe i He TopKanUTecs MOLIKOLKEHOro Kabernto
XKUBMEHHS1, AOKU BiH He Byae Bif'eqHaHWii BiA AXepena XUBMeHHS,
Yepe3 PU3MK KOHTAKTYy 3 KOMMOHEHTamu, LU0 3HaXoAATbCs Mif
Hanpyroto.

e - Nigknioyainte poboTta Ta/a6o nepudepiiHe obnagHaHHS TiNbku
[0 NaHUIOTB XWUBMEHHS!, 3aXULLEeHNX aBTOMaTUYHUM BUMMKaYeM
3aXMCHOrO BiAKMIOYEHHS i3 CTPYMOM CnpaLboByBaHHSA He Ginblue
30 mA.

e - fdAkwo poGOT BWAAE HEXapaKTEPHWI  3BYyK, MOMideHa
HexapakTepHa Bibpaujs abo nogae curHan TPUBOTW, HEranHO
HaTUCHITb KHOMKy STOP.

e - HE TopkanTecs HeGe3neuyHUX pyxoMuMX YacTuH nepeq
BUMKHEHHSIM XWBMeHHs1 poboTa.

e - HE TopkainTecsi Hebe3neyHMx YacTuH, JOKU BOHW He 3YMUHATLCS
MOBHICTIO.

e - 3aBXauW HOCITb MiLHe B3yTTs Ta [OBIi LWTaHWU Mg Yac pobotu 3
po6oTom.

o - BUMKHITb XVBREHHs: nepen TUM, sik 3abriokyBaTi poboTa.

Mepen TeCTyBaHHSAM, O4MLLIEHHSM 260 TEXHIYHM 0BCITyroByBaHHSIM.

NIKTOrPAMU TA NONEPEOXEHHA
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1. MNpoyuTaiite iHCTPYKLUIlO 3 ekcnnyaTauii, JOTPUMYNTECh HaBeAEeHNX
y Hili nonepeaxeHsb i NpaBun TexHiku 6esneku!

2. Mepepn unLLeHHAM abo TeXHIYHMM 0BCnyroByBaHHSM BiA'eaHaliTe
Bif, MEPEXi XUBNEHHS

3. He npocosyiite pykn a6o HOrM Nif, 3aXMCHUIA KOXYX PiXKy4oro
MexaHiamy

4. [letani, wo obepTaloTbCs, MOXYTb CNPUMMHUTI TPaBMU

5. TpumaiTecs Ha Ge3neyHin BiacTaHi Big po6oTa-raaoHokocapku
6. OcTepiraiiTecsi MOXIMBOCTI TpaBMYBaHHS BUKUHY TUMMN
npeameTamm

7. 3axuwwatu Big goLly

8. 36epiratv B HEAOCTYNHOMY ANs AiTe Micui

9. He cipaiite Ha po6oTa

10. MoxnuBa BTpaTa nanblis, 6yapTe 0b6epesxHi

11. MakcumanbHuin Haxun rpyHTy 14°/25%

12. 3axucTiTb pyku pobounmmn pykaBuyikamm

13. HeobXigHO HOCUTM 3aXMCHUI OAST

14. HociTb 3axucHe B3yTTA

15. He Buknpatn pasom 3 nobyToBuMM Biaxoaamm

16. CenekTtuBHui 36ip Bigxoais

17. CTyniHb 3axucTy

YBATA: Llei npunaa MOXyTb BUKOPUCTOBYBaTM AiTM cTaplie 8
poKiB Ta 0co6u 3 OGMEKeHUMM hi3UYHUMKU Ta PO3YyMOBUMM
3Ai6HOCTAMM, HeAOCTAaTHIMW 3HAHHAMM a6o AOCBIAOM, SKILO BOHU
nepebyBaloTb  nig  HarnsAaoM a0 HaNeXHUM  YUHOM
NPOIHCTPYKTOBaHI W00 Ge3ne4YHOro BMKOPUCTaHHA Npunagy Ta
YCBIAOMINIOOTL NOB'A3aHi 3 UMM pu3uKkK. [liTh He NOBUHHI rpaTucsa
3 uuMm npunagoM. [liTh He MOBMHHI YMCTUTM a6Go BUKOHYyBaTU
TexHi4yHe oGcnyroByBaHHs npunaay 6e3 HarnAay.

OrnUC rPA®IYHUX ENEMEHTIB
HactynHa Hymepauis BiAHOCUTLCA [0 KOMMNOHEHTIB NPUCTPOID
nokasaHi Ha rpagi4H1x CTOpiHKax Liboro nocibHuka.

MosHaueHHs Onuc

Puc. A
1 ABapiitHa 3ynuHka

PerynsaTop BUCOTU KOCIHHSA

[MaHenb kepyBaHHA KOCAPKO

Bumukay kocapku

Bepnyui koneca

Pixyyi nesa

BapabaH pixy4oro MexaHismy

[MoBOpOTHI KOneca

Pyudka ansi nepeHeceHHst

Po3'emun ans 3apsigku

O|O[(N|O(g|~[w|N

=
o

MosHaueHHsA Onuc
Puc. B
1 [MaHenb kepyBaHHsA AOK-CTAHLIE
OTBOPW ANs KPiNMEHHs AOK-CTaHL|T

Po3'emun ans 3apsigku
[ok-cTaHujs

Kpuiuka gok-cTaHuji
Pos'emn pgna  kabento
no3HayYeHHst po604Oi 30HM
7 KabenbHi OTBOpVM Ansi MapkyBaHHs poboyoi

o~ |fw|N

XKNBNEHHA ansa
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[ [ 30HM Ta XMBReHHs |

[ 8 | Posetka xuenenHs gok-craHLii |
O3HaYeHHA Onuc
Puc. D
1 IHAVIKaTOp CTaHy 3apsimkaHHs
2 IHOVKaTOp HeCnpaBHOCTI curHany
3 IHguKaTop o6mexyBanbHoro Tpoca
4 Yac po6oTv / nOBIJOMMEHHS MPO MOMUIIKY,
iHoukaTopu 1-4
5 KHonka vBneHHs
6 Mepemmkay
7 KHorka CTVKyBaHHs
8 KHonka "MigTBepanm

* Mix rpacpiyHMM 306paXkeHHAM Ta peanbHUM MPOAYKTOM MOXYTb
6yTn BigMiHHOCTI

NIArOTOBKA O POBOTU

MepekoHaiiTecs, WO Ha Po6OYOMY MaliJaHuMKy BUKOHYIOTBCS HaCTymHi

YMOBU:

e - Bucota TpaBu He nepesulye 60 MM.

MPUMITKA: Akwo Tpasa Buwa 3a 60 MM, cnoyatky MiACTPWKiTb ra3oH

PYHHOIO KOCAPKOI0.

e - Tam Hemae KaMiHHA, LWMaTKiB AepeBa, ApOTiB, kabenis nig
Hanpyrow Ta iHWNX CTOPOHHIX NpeAMeTiB.

e - Micue ckollyBaHHs € piBHUM i nnockum, 6e3 kaHaB i TpaHLen, a
yxun He nepesulye 25% (14°) Puc. C1

o [Ins BCTAHOBNEHHS NOTPIGHI HACTYNHI iIHCTPYMEHTH:

e - lymoBuiA MOMOTOK (ANA 3abueaHHs LWITWPIB y 3emmio npu
NpoKnajaHHi yTpuMyto4oro Tpoca)

e - LLlecTurpanHuin kntou (ans dikcauii 3apsagHoi cTaHuii) BxoauTb A0
KOMMNeKkTy

e - [nockory6ui (ana nepepisaHHs kabento, Wo obmexye pobouy
30HY)

1.BCTAHOBNEHHSA 3apsAAHOI CTaHUil

BwbepiTb BignosiaHe micue

3apsiaHy CTaHLjio cnif po3MillyBaTy B HacTynHomy micli Puc. C3:

e - BiaHocHo Nnocka i piBHa YacTUHa rasoHy.

e - Bnnabko 4o kpato rasoHy.

e - binga poseTtkn.

e - 10-meTpoBMit NOAOBXYBaY, 3aTiHEHe, NPOXonoaHe i cyxe Micue
ANt fKepena XuBMeHHs .

e - Y pagiyci WoOHaiiMeHWwe 2 M Bif 3apsiaHOi CTaHLUji He MOBWHHO
6yTV nepeLukop.

e - PexkomeHAyeTbCs po3TalOBYBaTW 3apsiAHY CTaHL0 B CYXOMy i
3aXULLEHOMY MiCLIi.

e - [Dxepeno XuBnNeHHs NOBMHHO 3HaxoauTucs Ha sucoTi 30 M Haj
piBHEM 3emni.

2. chikcauis 3apsgHOI cTaHLji

3akpiniTe 3apsaHy CTaHLUjlo Ha 3emni 3a [J0MOMOrol 6 KpinumbHUX
rBuHTIB (G1) (32 AONOMOrOH0 LWECTUTPaHHOro Krtoda G6).

MPUMITKA: He cTaBaiiTe Ha nnacTuHy 3apsaaHOi CTaHUii Ta He XOAiTb
o Hii.

MPUMITKA: He po6iTb HOBi OTBOpWM B MracTuHi 3apsifHOl CTaHLji.
CraHujs noBuHHa OyTy NpUKpyyYeHa A0 3emni 3a [OMOMOro HasiBHUX
OTBOpIB.

3. MpoknagaHHA yTPUMYHO4Oro Tpoca

O6MmexyBanbHUiA APiT BUKOPUCTOBYETLCS ANsl OKPECNEHHSI POGOYOI 30HW
i cnpsimoBye po6oTa Hasaa A0 3apsAHOT CTaHLT.

MPUMITKA: Akwo Baw cycig TakoX BUMKOpWUCTOBYE poboTa-
ra3oHOKOCapKy, BIiACTaHb MiX cTon-npoBojamm 06ox pobGoTiB Mae
CTaHOBUTU He MeHLue 1 M.

MnaHyBaHHsI NPOKNagaHHA YTPUMYHOYOro Tpoca

Mepen TM, SK nNpoknacTv niHil0 KOPAOHY, NPOWAITLCS B3AOBXK
nosHayeHoi Mexi i NpubepiTb BCi HEMOTPIOHI NpeameTn, Hanpuknag,
KaMiHHS.

MPUMITKA: [JoBxvHa yTpUMYHOHOro Tpoca He NoBWHHA NepeBuLLyBaTv
200 meTpiB.

YBAIA! Po6oT He MOBMHEH Haibkmkatn Ha
MaTepiarnu, siki MOXyTb MOLLKOAWUTM Ne3a.

rpaein abo nopibHi

MpoknapaHHa yTpumytovoro Tpoca Puc. C
[oTpumyiiTeCb HaBEAEHWUX HWKYe  iHCTPYKLM,
yTpumMytoumii  kabenb  HaBkono — po6oyoi

o6
30HM Ta

npoknactm
nepeLlkon.



BukopuvcToByiiTe kanibp, WO BXOAWTb A0 KOMMMEKTY, o6 npaBunbHO

NpoKnacTv yTpUMyo4uin kabenb.

YBATA: YTpuMyH04mMi1 TPOC 3HAaXoOUTLCA Mif AYXKE HU3BKOKO HaMpyroto i

€ 6e3neyHumM ansa nofen i JoMaLLHiIX TBapyH.

MPUMITKA: MoyHiTk 3 po3'emy "+" Ha 3aaHilt naHeni 3apsiaHOT CTaHLl,

man. B6 (3anuwTe 3anac 10 cm) i npoknaaitTe kabenb HaBKOMO ras3oHy

NpOTW TOAWHHUKOBOI CTPINKKW, 3akiHdytoun 6ins pos'emy "-' Ha 3agHin

naHeni 3apsigHoi cTaHuji (3anuwTe 3anac 10 cm). MNepekoHaiiTecs, Wo

kabenb Mae MeTaneBUn KOHTaKT Ha pos'emax "+" i "-", puc. B6, i He
3abyabTe 06pizaTy 3aiiBuii 06MeXyBanbHUI ApPIT.

e - 3anuwTe BINbHWIA Npoxia M OOMexXyBanbHUM TPOCOM i
3apsiAHOI0 CTaHLIEID LWOHANMEHLLE 2 M.

e - Mix obmexyBanbHAM [pOTOM i Kpaem rasoHy noBuHeH OyTu
npomixok 30 cm, puc. C2.

e - 3akpiniTb CTON-NPOBIA Ha 3emni 3a AOMOMOroK LWTUTIB, WO
BXOASTb [0 KOMMnekTy, puc. G5. [piT noBuHeH GyTn npsamum i
3nerka HatarHytMm. Kinouku nOBWHHI po3TalloByBaTUCH 4epes
KOXHi 1 M (LeW iHTepBan MOXHa 3MiHUTK B 3aNeXHOCTi BiA dhopMu
rasoHy), puc. C4. He 3akonyite kabenb rnubiue, Hix Ha 2 cM, Wob
He nocnabutu curHan.

e - Posrtawyiite kabenb TaK, Wwob kyt1 6ynm Ginbwumu 3a 90°, man.
C5.

e - fAkwo Ha rasoHi € knymbu, BogonMu abo Aepesa, OTOMITb iX
neTnsmu obmexysansHoro ApoTy C4.

[oTtpumyittecb MiH. 30 cM BiACcTaHb MiX OOMEXyBanbHUM APOTOM i

Kpasmu nepewkod. Ha wnsxy fo netni i 3 neTni obmexysanbHuin apiT

He NoBWHeH NepeTuHaT oauH ogHoro Puc. C4.

BanuwTe By3bkui MpocTip Yy poBouii  30HI  KOcapKu.

MepekoHaiTecs, WO BiACTaHb MiX NapanenbHo po3TalloBaHUMU

obBmexyBanbHUMW ApoTamu nepesuLlye 1 M.

4 BcTaHOBMEHHs 3apAAHOI cTaHuii

MipKnoYiTh MKEPEeno XUBNEeHHs

1. BcTaBsTe wtencenbHy BUnky B poseTky 100-240 B.

2. nepesipTe CTaH CBITNOAIOAHUX IHAMKATOPIB Ha 3apsAHIN CTaHUT puc.

B1:

e - [ocTiliHe 3eneHe cBiTNO: 3'eAHaHHS BCTaHOBMEHO (poboT He
3apsmKaeTbea abo NOBHICTIO 3apsIKEHNIN)

o - epepyvByacTe 3eneHe CBITNO: pOBOT 3apAAKaAETLCA.

e - [lepepuByacTe YepBOHE CBITMO: HaWMOLWMPEHila NoMuka -
"BiA'eAHaHHA o6MexyBanbHoro kabento".

e - CBiTNO He ropuTb: HalnowwupeHila HecnpasHicTb - "Hemae
xueneHHsi 100-240 B" abo "Hemae nigknioveHHs o Axepena
KUBMEHHS".

EKCNNYATAUIA / HANALUTYBAHHA

PerynioBaHHsi BUCOTH pi3aHHs:

[Mepen neplumMm KOCIHHSIM BCTAHOBITb BUCOTY 3pisy Ha 60 mm, a noTim

3MiHiTb iT Ha NOTPIGHY BUCOTY, KONMW BECH ra30H CTaHe BiJHOCHO PiBHUM.

e - oBepHiTb pyyky mantoHka A2 3a roAVHHUKOBO CTPINKo, o6
36iNbLUNTU BUCOTY 3pi3y.

e - [loBepHiTb pyuky, 306paxeHy Ha MantoHKy A2, Bniso, L06
3MEHLUNTN BUCOTY 3pi3y.

e - Bucoty pisaHHs MoxHa perynioati Big 20 mm (MIN) go 60 mm
(MAX).

YBIMKHEHHS//BUMKHEHHS1 )KUBIIEHHS

1. BCTaHOBITb nepemukady Puc. A4 B nonoxenHs "O", Wwo6 BUMKHYTU

JKUBMEHHS!.

2. BCTaHOBITb nepemukay Puc. A4 B NonoxeHHs

JKUBMEHHS!.

Wo6 yBIMKHYTW

YBiMKHeHHsi po6oTa Ta nporpamyBaHHA po6oyoro yacy

1 HaTucHiTb i yTpumyinTe KHOMKy »ueneHHs Puc. D5, wo6 3anyctutn

po6ota. MpumiTka: He TpsciTb poBoTa Mif Yac 3anycky, Wo6 YHWUKHYTU

noMunku 3anycky. SKWo poboT 3anyckaeTbCs HenpaBunbHO  (BCI
iHOVKaTOpU ropsiTb Ge3nepepeHo), NepesanycTiTb poboTa.

2. BBepiTe naponb, ABiYi HAaTUCHYBLUM Ha kHOMKy D6, moTiM ABiYi Ha

kHonky D7 i oguH pa3 Ha kHonky D8 (nmaponb 3anporpamoBaHuii Ha

3aBofj).

3. 3anporpamyBaTM yYac poBOTU (BKMIOYAKYM Yac KOCIHHA Ta uyac

3apspKaHHS ).

e - HatucHitb kHonky puc. D5, wo6 BctaHoBuTM Yac pobotn. OpHa
namnoyka O3Hayae 2 rOAWMHW, MakcuManbHun Yac pobotn - 8
rOOVH, MpU LUbOMY CBITATbCS 4 nammnoykn puc. D4 cBiTSTbCA.
HaTtucHiTtb kHonky puc. D8 ans niaTBEpAXeHHS i 3anycky poboTa.

MPUMITKA: lMicns BcTaHOBNEeHHst Yacy pobotv poboT 3anam'sitoBye

HanalwTyBaHHs i MOYMHAE KOCUTU B Liei Yac wopaHs. Yac kociHHa byae

BignoBiAaTV BBEAEHNM HanalUTyBaHHSM.
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fAKwo BM Xo4eTe 3MIHUTM Yac poboTH, NOBTOPITL KPOKKM 1-3.
HatucHy™ kHonku puc. D7 man. D8, wo6 noeepHyT kocapky Ha
3apsiAHyY CTaHLjto.

IHAMKaTOp cTaHy 3apAAKU Ha 3apAAHIA CTaHLi:
MocrTiliHe 3eneHe CBITNO - akyMyNnATOP NOBHICTIO 3apSAKEHWIA.
MepepurByacTe 3eneHe CBITIO - 3apsigka.

3a mexamu 3apsAAHOI CTaHLiii:
BeanepepsHe 3eneHe cBiTro - 6atapes >=20% 3apagy
MepepuByacTe 3eneHe CBITNO - 3apaf akymynatopa <20%.

IHAavKaTOp NOMUNKK:

MocTiliHe 3eneHe cBITNO - cuctema noTpebye oHoBneHHs. MiakniodiTbea
[0 Nporpamu, o6 BUKOHATV OHOBMEHHS.

MepepunByacTe 3eneHe CBITMNO - i1 OHOBNEHHS CUCTEMM.
MepepnByacTe YepBOHE CBITIO - NOBIAOMMEHHsI NPo NoMunkKy Bia 1 4o 5,
nepesanycTits poboTa.

BeanepepsHe 4epBOHE CBITNO - NOBIAOMIEHHS PO NOMUIKY BiA 6 Ao 12,
HaTUCHITL "STOP" abo "OK", o6 oumcTuTI.

CaiTnoBsui ingukaTop Tpoca, Wo obmexye pyx:

Be3snepepBHe 3eeHe CBITNO - CUrHan npaBunbHUA

MocTiiHe YepBOHe CBITNO - HeMae curHany

EnemeHtu ynpasniHHs Puc. D4:

MepepuByacTe CBITNO - pobOT 3a6NOKOBAHUIA.

MocriliHe cBiTNO - po6oT PO36noKoBaHO.

IHoukaTop 1 ropuTh 3eneHnM: Yac poboT 2 roaunHI.

IHoukaTopu 11 2 CBITATLCA 3eneHNM KONbopoM: 4 roauHu poboTu.
IHavkaTopy 1, 21 3 CBITATLCA 3eneHnM: 6 roanH po6oTu.

IHavkaTopu 1, 2, 3 i 4 CBITATLCS 3e/1EHUM KONbOPOM: 8 roguH poboTn.

MporpamHe 3a6e3neyeHHsA AN KepyBaHHA POGOTOM AN KOCIHHA
3aBaHTaxeHHs ans |0S:
https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720

3aBaHTaxyiiTe Ha AHapoia:

https://play.google.com/store/apps/details ?id=com.toua.robot
IHCTPYKLIT 1O NporpamMm MoXHa 3aBaHTaXWTW 3a MOCUMAHHSM:

https://bit.ly/30BB6Gm

ABapiliHe BUMKHEHHs1 po6oTa
HartucHiTb kHonky "STOP" puc. A1, Wwo6 3ynuHuti poboTa, HaTUCHITb i
YTPUMYATE KHOMKY XMUBMEHHS!, OB BUMKHY TV poGoTa.

MepemilweHHs po6oTa
Min poboTom 3HaxoauTbCs NigiomHa pydka cpirypu A10 ans nerkoro
ynpaeniHHSA OHIEI0 PYKOIO.

OBCIYrOBYBAHHSA TA 3BEPIFCAHHA

e - 3aBxaM BuMMKaTe poBoTa nepep YWLLEHHAM | TeXHIYHUM
06cnyroByBaHHsIM.

e - [lepea uMlEeHHsSIM Ta 06CNYroByBaHHSIM 3apsiAHOI  cTaHUii
BiAKIMHOYITb XXUBMNEHHS.

e - 3aBxaum ofsranTe TOBCTI 3aXWUCHI pyKaBUYKM Nif Yac 3aMiHu nes i
YULLLEHHS HUXHBOT YacTUHK poboTa.

PerynsapHo nepesipsifiTe  3aTaryBanHsi GonTiB i raiiok.
MowkoaxeHi AeTani HeobXigHO BiAPeMOHTyBaTU abo 3amiHUTW 3
MipKyBaHb 6e3neku.

e - PerynsipHo nepesipsiiTe, 06 nonati Mornu BinskHo obepTaTtvcs.

MPUMITKA: MepeBepTatoum poboTa Aoropu AHOM, NOKnagiTb 1Moro Ha

rasoH abo M'siky NOBepXHIO, LWOG YHUKHYTU MOLLKOAKEHHS i NOAPANWH

KPULLIKA.

MpubupaHHa

MONEPEMXEHHA! Mepen noyaTkoOM YMLLEHHS BUMKHITb >KMBMEHHS

BMMUMKaYem puc. A4,

e - Bumwiite nepefHio YacTuHy poboTa 3a [OMOMOroK  MUIAKU
HU3bKOrO TUCKY Ta M'AKOT LTk @60 raHyipku.

e - BuKOpuMCTOBYITE XOPCTKY LUITKy ANA BUAATNIEHHS CKOLLEHOI Tpasmn
Ta CMITTS 3 Ne3, KOnic Ta iHLIMX YaCTUH Ha HWKHIW CTOPOHI poboTa.

e - PerynspHo nepeBipsiiiTe koneca Ha HasiBHICTb 6pyay abo
CKOLLEHOI TPaBu Ta ouuLLaiiTe iX LWiTKo.

MPUMITKA: PerynsapHo BuaanaWTe POCHWHHI 3aNULIKA 3 HWKHBOI
YacTUHK po6oTa, WOG YHUKHYTU 3HMKEHHS NPOAYKTUBHOCTI.

3amiHa nesa

YBATA! CnoyaTky BUMKHiTb FOMIOBHWIA BUMWKAY XUBMEHHA Ta OAAMHITH

3aXMUCHI pyKaBUYKK.

YBATA! BukopucToByiTe Tinbku BKa3aHi OpuriHanbHi nesa, cxsaneHi

BUPOGHNKOM.

e - Bci Tpu nonati Ta iX rBUHTM NOBUHHI ByTW 3aMiHeHi 3a oaHY
3amiHy MantoHok A6.


https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.toua.robot
https://bit.ly/3QBB6Gm

e - [BMHTU CNip BIOKPYTUTY | 3aTArHY TV 3@ JONOMOTOI0 BUKPYTKU.

obepTaHHs

* - [lepekoHaiiTecs, LLIO HOBI Nle3a MOXYTb BiNbHO obepTaTucs. p')BKXHc:'rg
BUPILLEHHSA NPOBNEM [MocTaBTe poboTa Ha piBH
. . E06 Puc. MonepepxeHHs noBepxHi0. HaTucHiTb ST&P
Y T1abnuui HWKYe HaBedeHO pekomeHAauii, ki [OMOMOXYTb F6 1o Haxun abo gK LLi06 CKUHYTY
piarHocTyBaTV npobnemu. TpUBOrY.
AKWOo MOXNUBO, BIAPEMOHTYWTE MPUCTPIA CaMOCTIMHO. FKLO BU He MocTaeTe poboTa Ha pieH
MOXeTe BUPILIMTY NpoGrieMy, 3BEpPHITECA [O aBTOPM3OBAHOTO Aunepa EM,;?"'C' n%l%pﬁﬁ”%g*,&”ﬂ gggegﬁ"'&ogagrﬁ:;; ST&P
abo cepBiCHOTO LIEHTpY. TpUBOrY.
Moknapite poboTa Ha piBH
YBAT'A! Heo6xigHO BXMTH 3aXMCHUX 3aX0diB. nosep)’(zlmo PnepeaanycpTlTby
Mpobnema MoXnmBi NpUYnHU PiweHHs E08 puc. Momwunka Akwo npobnema He 3HWKHe,
Ha aapsanin F8 kaHany ALIMN 3BEPHITLCA A0 CyX6un
P’ - nicnanpofAaxHoro
%TaHLLII O6pus 3Haiaite ,qﬁeq)eKTHy 06CyroByBaHHs.
nuvae AINAHKY kabento [vBiTbCS BULLE B TAbnuui:
4yepBoHe YTPUMYt0Horo Tpoca i BUNpaBnTYH Lie. npobnema - Hemae curHany
CBiTNO Bif CTON-NpOBOAY.
Mepesipte BCi NyHKTU NO
Yepai, NoTiM NocTaeTe
BapsigHa cTaHujis E09 puc. HenpasunbHwit %?%?4#: iBH g%%epowno
Po6oT He BCTaHOBMNEHa F9 curHan 1106 3HAT! TpMBO
MOXe HenpaBsuIbHO [vnB. po3ain MNepesanycTiTb po ota.
nig'egHaTucs "MigroToBka Ao ?;é—';ﬁ 35&?’;%’“&;& 63:""(39
A0 3apapHol HenpasunbHo poGotu". nicnANpofaxHoro
cTaHuii BCTaHOBMEHUI lchnyroayBagHﬂ .
i locTaBTe poboTa Ha piBH!
OGMexyBarbHuii nose, xmo. HatucHitb ST&P
Tpoc a6o OK, o6 3HATN
BincyTHicTb MepesipTe mxepeno E%o puc. [Ixem 3 po6oTis ;%Vé%?rgy Hq(ii’gz%‘:))/ggg;a ve
eIeKTPOXMBINEHHS! KMBMEHHs! 3HUKaE, 3BEPHITECA A0
O6MexyBanbHuit MowmiHsiTe Micuamn cny)K6m nicnsnpogaxHoro
kabenb 6yB po3'emm "+" i "-" Henpaannea o6cnyroByBaHHs.
NiAKMoYeHni y vacTota
E011 Puc.
3BOPOTHOMY F11 niggr%p;:g:HHH a MepesanycTiTh po6oTa.
nopsiaky KOHeHHﬂry AKLo npobnema He 3HUKHe,
MepesipTe, un 3BEPHITLCS A0 CryX6u
. ! HenpasunbHa nicnAnNpofaxHoro
Hemae ObmexyBanbHuit npaBunbHO E012 puc. LWBKAKICTb 0BCHYroByBaHHS.
curHany sig kabenb He 3akpinneHnin F12 Kpona:éqmﬁ
YTPUMYLOHOTO nigKoYeHo Ao YTPUMYLOYMIA TPOC ABUTYH
Tpoca 3apsiaHoi cTaHLji niaKMoYeHnii oo BMICT HAEOPY:
3apaaHoi cTaHuji !
O6ons I'Iep eﬂBi o Bceu o e PoGoT-rasoHokocapka 1 wr.
- F;M 10400 TPOCA Kin P A o [lok-CTaHUis AN 3apsakv Twr.
yTuMy! P 0%6%‘: He 6yB o Bnok xmBneHHa Ta noaoBxysay 1wt
wo! _ 4 e Kabenb ans posmexyBaHHS po6oyoi 30HM100M
— pOstB.aHMM e LUtV ANs kpinneHHs kabenio 100 wr.
OBmexysanbHui MepesipTe, o LUTUTM ANS KpINNEHHS JOK-CTaHLi 6 wr.
[piT NnepeTnHaeTLCst npasurbHO o Pixyui nesa 3wr.
Ha Lusxy Ao netni BCTaHOBMNEHUIA o KaBenbHi 3'eqHyBavi 2 wr.
T8 3 nemni YTPUMY0UMI TPOC o Knitou wecTurpanHmit 1wt
Po6ot O6MexyBanbHuit MomiHsiiTe MicusimMn
BUXOAUTL 32 Ka6enb)23yﬂ Llﬂ TEXHIYHI OAHI
Mexi KOPAOHY MiAKIOYEHNI Y Hapamers Po6ot ans kociHHa 04-621 S
3BOPOTHOM =
P v Hanpyra xuvBneHHs 18 B MOCTIMHOIO
TIOpAAKY CTPYMY
Pobor siGpye I'I_ouJKoq»(eHe abo . MakcmmanbHa HomiHanbHa 50 W
ato sunae BIACYTHE 11630 Mepesipte Ta MOTYXHICTb Pixky|oro AsnryHa:
HE3BUYHI 3BYKM [Ovck BiabitHoro BiPEMOHTYITE BUHTU MaKcuMarbHa noTyxHICTs 20W
HoXa ocrabneHwi KpinneHHs Hoxa CaMoXiaHoro ABUryHa:
3amiHiTb ne3o CTyniHb 3aXMCTy 3apsaHOI CTaHLji [P IPX4
_ CTyniHb 3axucTy po6oTa IP IPX5
Kon Onuc PiweHHs CTyniHb 3axucTy |P Ans 3apsiaHoro IP 65
MOMUIKK . . apantepa
Momunka ocTaBTe poboTa Ha piBHY
EO01 puc. iniLianiaawii - NOBEPXHIO | NepesanycTiTh. Knac saxucty ans potora — n
= ul U Knac 3axucty ans 3apsigHoi cTaHuii I
ripockon BiApeTyROTS TEoTAYARPTY LLInpuHa pisaHHs 180 MM
HecnpasHicTs MNAHKY | TOPCIOHHE KONeco P_erymos_aHHﬂ BWCOTM Pi3aHHs B 20 MM - 60 Mm
ang(a Ha nepeaHiv YacTuHi AjianagoHi
E02 guc. ni nﬁom a6o rasoHOKOCapKy, LBnakicTs 3100 06/xB
F Al aTq%Ka repekoHaiTecs, Lo BOHN Meca 102 kr
3ﬂ'KHeHHﬂ He 3abriokoBaHi; noctaeTe - '
po6oTa Ha piBHY NOBEPXHIO i Pik Bunycky 2023
nepesanycTiTb 1oro. N
MomMunka MoknagiTe pobota Ha piBHy D-AHI LLOAO LyMY TA BIEPALII
EO03 puc. iniLianisavii NOBEPXHIO | Nepe3anycTiTb. PiBeHb 3BYyKOBOro TUCKY Lpa =56 b (A) K=
F3 [BUryHa pisaHhs AKwo npobrnema He 3HWKHe, 346 (A)
Tlomunka ﬁ?ﬁ;ﬁ;‘;ﬁ‘aﬂ(ﬂgﬂ,"”@“ BMMipﬂHMI?! piBEHb 3BYKOBOI Lwa = 67 ab (A) K=
E04 Puc. NigKoYeHHs 06CnyroByBaHHs. NOTY>HOCTI 3406 (A)
F4 [xepena
JKMBINEHHS . oo .
E05 puc. Henpasunbha IHcdopmauis npo wym i BiGpauito
FS yacTota
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PiBeHb LWyMy, WO BWUNPOMIHIOETECA OGMNaAHaHHAM, OMNUCYETLCS:
piBHEM 3ByKOBOTO TUCKY Lpa Ta piBHEM 3BYyKOBOI NOTyxHOCTi Lwa (ae K
nosHavae HEBW3HAYeHICTb BVMIpIOBaHHS). Bi6pauii, wo
BUMPOMIHIOOTLCS obnagHaHHsM, onucyTLCS 3HAYEHHSIM
BibponpuckopeHHs an (Ae K - HEBU3HAYEHICTb BUMIPIOBAHHS).

PiBeHb 3BYKOBOTO TUCKYy Lpa , piBEHb 3BYKOBOI MOTYXHOCTi Lwa i
3Ha4yeHHs1 BiBPONPUCKOPEHHS anh , 3a3HayeHi B LibOMy NOCIGHUKY, 6ynun
BUMipsiHi  BignosigHO Ao cTaHgaapty EN  62841-1:2015+A11.
3a3HayeHuii piBeHb Bibpauii an MOXHa BWKOPUCTOBYBaTWM AnNs
nopiBHsHHSA obnagHaHHs Ta nonepeaHbOi OLiHKM BNNuBY BibpaLii.
3a3HayeHuii piBeHb Bibpauii € penpeseHTaTMBHUM nuwe Ans
OCHOBHOIO BUKOPUCTaHHS npUCTpOLO. Axkwo npucTpin
BMKOPUCTOBYETbCS [ANSt iHWWX Uinei abo 3 iHwumu pobounmmn
iHCTpymMeHTamu, piBeHb Bibpauii Moxe 3miHuTUCA. Ha nigBuLleHHs
piBHA BiGpauii BnnvBae HefocTaTHE abo 3aHaATO pidKicHE TexHiuHe
obcnyroByBaHHsS npucTpolo. HaBedeHi BuLE NPUYMHU  MOXYTb
npu3BecTM [0 MigBuLieHOro BnnuBYy BiGpauii npoTarom  ycboro
po6ouyoro nepioay.

[nsa TouHOI ouiHKM BnNNMBY BiGpauii HeoOXiAHO BpaxoByBaTU
nepioaun, KONU NPUCTPi BUMKHEHMUI abo Konu BiH YBIMKHEHUN,
ane He BUKOpPUCTOBYETLCA ANs po6oTu. Konu Bei chakTopmn TouHO
oujiHeHi, 3aranbHuit piBeHb BiGpalii MoXe 6YTH 3HAYHO HUXKYUM.
o6 3axucTuTn KkopucTyBava BiA BhAMBY BiOpauii, cnig BXuUTM
NOAATKOBMX  3axoaiB  Gesneku, Takux SK  UMKNIYHE  TexHiuHe
obcnyroByBaHHs BepcTaTta i pobounx iHCTpPyMeHTiB, 3abeanedeHHs

HanexHoi TemnepaTypu pyK i npaBuibHa opraHisauis npadi.
OAHI LLIOAO LUYMY TA BIBPALII
3AXUCT HABKOJMULLIHBLOIO CEPEAOBULLA
" |BMpO6U 3 eneKTPUUHIM XKVBMEHHSIM HE MOXHA BUKAZATV PasoM i3
no6yToBMMM Bigxoaamu, ix crif nepejasaTvt y BiANOBIAHI LIEHTPU Ans|
yTvnisauii. [ins oTpumanHs iHchopmauii npo ytunisaliio 3BepHiTLCH Ao|
npopasus BUpoby abo micLiesoi Bnagu. BianpauposaHe enektpuiHe Ta|
lenekTpoHHe 06raaHaHHsA MICTUTL  €KOMOMYHO  IHEPTHI  PeyOBUHN|
(O6nagHaHHs, sike He NepepoBnsSETLCS, CTAaHOBUTL MOTEHLAHUIA pU3KI
[ANs HABKOMMLLHLOTO Cepe1oBYLLA Ta 3[J0POB'A NoaeN.
"Grupa Topex Spétka z ograniczong odpowiedzalnoscig" Spotka komandytowa 3
MicuesHaxomkeHHsM Y Bapuwasi, ul. MorpanndiHa 2/4 (pani - "Tpyna Topex")
MOBIJOMASIE, WO BCi aBTOPCbK MpaBa Ha 3MICT LpOro nocibHuka (aani - "TociBHMK"),
BKIIOYAOUM, Cepef IHLIOro, 1oro TekcT, doTorpadii, cxemn Ta Aiarpamin, Hanexarts
pyni Topex. Woro TekcT, cpoTorpachii, cxemu, MamoHKk1, @ TakoX Oro Komnoauuis
HanexaTtb BUKMoYHO Grupa Topex i nignsraioTb MPaBOBOMYy 3axWCTy BIAMOBIAHO A0
BakoHy Bif 4 ntotoro 1994 p. "Mpo aBTopcbke MpaBo i CyMixHi Npaea” (3akoHodaBuMin
BicHUK 2006 p. Ne 90 Poz. 631, 3 HacTynHUMK 3MiHaMK i AONOBHEHHSIMM). KonitoBaHHS,
06pobka, nybrikaLlisi, MoavdiKaLis 3 KOMepLiiiHOK MeToto Bekoro MMociGHuka abo oro
OKpEMUX eneMeHTiB 6e3 nucbMoBOi 3rogu Grupa Topex CcyBopo 3aGOpOHeHO i Moxe
NPU3BECTY 10 LIMBIMNBHOT Ta KPUMIHANBHOT BiAMOBiAANbHOCTI.
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PREKLAD (UZIVATELSKE) PRIRUCKY
SEKACI ROBOT 04-621
POZOR: PRED POUZITIM ELEKTRICKEHO NARADI SI PECLIVE
PRECTETE TENTO NAVOD A USCHOVEJTE JEJ PRO BUDOUCI
POUZITI.

ZVLASTNi BEZPECNOSTNi PRAVIDLA

BEZPECNOSTNi POKYNY PRO SEKACi ROBOTY

Bezpecnost pfi praktickém pouzivani zaciho robota

Prikazy

o - Pedlivé si prectéte pokyny. Seznamte se s ovladacimi systémy a
spravnou obsluhou pfistroje.

e - Nedovolte, aby spotfebi¢ pouzivaly déti nebo osoby, které si
neprecetly navod k obsluze. Vnitrostatni pfedpisy mohou stanovit
minimalni vék obsluhy.

e - Nepouzivejte robota, pokud jsou v jeho blizkosti dal$i osoby,
zejména déti nebo zvifata.

e - Upozorfiujeme, Ze za nehody nebo ohrozeni jinych osob nebo
zivotniho prostfedi odpovida provozovatel nebo uzivatel.

Pfiprava

e - Pfed kazdym secenim zkontrolujte, zda vSechny &asti robota
spravné funguji.

e - Pro dosazeni nejlepSich vysledkl se doporucuje sekat za
bezdestného pocasi. Pii sekani za desté se trava muze lepit na
robota, ktery v dusledku toho mize uklouznout.

e - NESECTE za $patnych povétrmostnich podminek, napf. za
silného desté, bourky nebo snézeni.

e - Pravidelné kontrolujte posekanou plochu a odstrariujte kameny,
odpadky, draty, kosti a jiné prekazky. Omezena zaruka se
nevztahuje na $kody zpusobené pfedméty ponechanymi na
travniku.

e - Aby nedoslo k poSkozeni, nesekejte ve vzdalenosti mensi nez 1
m od zavlazovacich hlavic.
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POZNAMKA: Robot a postfikovade NESMi byt zapnuty soudasné.

e - Robot by mél byt naprogramovan tak, aby se spoustél v jinou
dobu nez postfikovace.

e - NIKDY nedovolte détem, aby se dotykaly napdjeciho zdroje,
nabijeci stanice, zejména kontaktt, nozl, prostoru pro baterie
nebo jakychkoli ¢asti, kde jsou mezery, napfiklad kolecek.

Pouzijte

e - Pozor na rotujici lopatky! NEPOKLADEJTE ruce ani nohy pod
rotujici noze.

e - Davejte pozor na predméty rozsypané na travniku pii sekani!
Kdyz je robot zapnuty, udrzujte bezpe¢nou vzdalenost.

e - Nenechavejte spotfebi¢ bez dozoru, pokud je znamo, ze se v
blizkosti nachazeji zvifata, déti nebo vefejnost.

e - Udrzujte bezpe¢nou polohu. Udrzujte rovnovahu a stabilni polohu
na svazich. P obsluze robota nebo jeho perifernich zafizeni
muzete chodit, ale nesmite béhat.

e - Seznamte se s pokyny, kdy, kde a jak kontrolovat robota a jeho
periferni zafizeni, kabely a prodluzovaci $flry, zda nejsou
poSkozeny nebo opotfebeny, a opravovat robota, vlastni Upravy,
opravy nejsou povoleny - hrozi ztrata zaruky.

e - Poskozeny napajeci kabel nepfipojujte ani se ho nedotykejte,
dokud nebude odpojen od =zdroje napajeni, protoze hrozi
nebezpedi kontaktu se sou¢astmi pod napétim.

e - Robota a/nebo periferni zafizeni pfipojujte pouze k napajecim
obvodim chranénym proudovym chraniéem s vypinacim proudem
nejvySe 30 mA.

e - Pokud robot vydava neobvykly zvuk nebo zaznamena neobvyklé
vibrace nebo signalizuje alarm, okamZité stisknéte tlacitko STOP.

e - NEDOTYKEJTE se nebezpednych pohyblivych &asti pred
vypnutim napajeni robota.

« - Nedotykejte se nebezpecnych ¢asti, dokud se zcela nezastavi.

e - Pfi manipulaci s robotem vzdy noste pevnou obuv a dlouhé
kalhoty.

e - Odpojeni napdjeni: Pfed uzaméenim robota.

Pted testovanim, ¢isténim nebo Gdrzbou.

PIKTOGRAMY A VYSTRAHY

RS
@@ EW 2

[ i v [|1Pxs

12 13 14 15 16 17

1. Pfectéte si ndvod k obsluze, dodrzujte v ném uvedena upozornéni
a bezpecnostni podminky!

2. Pred cisténim nebo udrzbou odpojte od napajeni.

3. Nevkladejte ruce ani nohy pod ochranny kryt fezaciho
mechanismu.

4. Moznost poranéni rotujicimi ¢astmi

5. Dodrzujte bezpeénou vzdalenost od sekaciho robota.
6. Pozor na moznost zranéni odhozenymi pfedméty.

7. Ochrana pred destém

8. Uchovavejte mimo dosah déti

9. Nejezdéte na robotovi

. MoZnost ztraty prstu, dbejte zvy$ené opatrnosti

. Maximalni néklon k zemi 14°/25%

. Chrarite si ruce pracovnimi rukavicemi

. Je nutné nosit ochranny odév

. Pouzivejte ochrannou obuv

. Nevyhazujte do domovniho odpadu

. Selektivni sbér odpadu

17. Stuperi ochrany

UPOZORNENI: Tento spotiebi¢ mohou pouzivat déti starsi 8 let a
osoby s omezenymi fyzickymi a duSevnimi schopnostmi a
nedostateénymi znalostmi nebo zkuSenostmi, pokud jsou pod
dohledem nebo jsou Fadné pouceny o bezpecéném pouzivani



spotiebi¢e, aby si byly védomy souvisejicich rizik. S timto
spotrebi¢em by si déti nemély hrat. Déti nesmi spotrebi¢ Cistit ani
provadét jeho udrzbu bez dozoru.

POPIS GRAFICKYCH PRVKU

Nasledujici ¢islovani se vztahuje na soucasti zafizeni

zobrazené na grafickych strankach této pfirucky.

Oznaceni Popis
Obr. A
1 Nouzové zastaveni
2 Nastaveni vys$ky seceni
3 Ovladaci panel sekacky
4 Spinac¢ sekacky
5 Hnaci kola
6 Rezné noze
7 Buben fezaciho mechanismu
8 Otoéna kolecka
9 Rukojet’ pro prenaseni
10 Nabijeci konektory
Oznaceni Popis
Obr.B
1 Ovladaci panel dokovaci stanice
2 Otvory pro upevnéni dokovaci stanice
3 Nabijeci konektory
4 Dokovaci stanice
5 Kryt dokovaci stanice
6 Konektory pro napdjeci kabel k oznaceni
pracovni oblasti
7 Otvory pro kabely k oznaéeni pracovni
oblasti a napajeni
8 Napajeci zasuvka dokovaci stanice
Oznaceni Popis
Obr.D
1 Kontrolka stavu nabijeni
2 Indikator poruchy signalu
3 Indikator omezovaciho kabelu
4 Provozni hodiny / chybové hlaseni,
kontrolky 1-4
5 Tlacitko napajeni
6 Prepinac
7 Dokovaci tlacitko
8 Tlacitko "Potvrdit

* Mezi grafickym znazornénim a skutecnym produktem mohou byt
rozdily.

PRIPRAVA NA PRACI

Ujistéte se, Ze jsou na pracovisti robota spinény nasledujici podminky:

e - Vyska travy nepfesahuje 60 mm.

POZNAMKA: Pokud je trava vy$$i nez 60 mm, posekeite travnik nejprve

ruéni sekackou.

e - Nejsou zde zadné kameny, kusy dfeva, draty, kabely pod
napétim ani jiné cizi pfedméty.

e - Misto seceni je rovné a ploché, bez pfikopu a vykopl a se
sklonem mensim nez 25 % (14°) Obr. C1

K instalaci jsou zapotfebi nasledujici nastroje:

e - gumové kladivo (k zatloukani koliki do zemé pii pokladani
jisticiho kabelu).

o - Sestihranny kli& (pro upevnéni nabijeci stanice) je souéasti sady.

o - Klesté (pro prestfizeni kabelu ohranicujiciho pracovni oblast)

1.Instalace nabijeci stanice

Vybér vhodného mista

Nabijeci stanice by méla byt umisténa na nasledujicim misté Obr. C3:

e - Relativné rovna a rovinata ¢ast travniku.

e - Blizko okraje travniku.

e -V blizkosti zasuvky.

e - 10 m prodluzovaci kabel, stinné, chladné a suché misto pro
napajeni.

e - Ve vzdalenosti nejméné 2 m od nabijeci stanice nesmi byt zadné
prekazky.

* - Nabijeci stanici doporu¢ujeme umistit na suchém a chranéném
misté.

« - Napdjeci zdroj by mél byt 30 cm nad Urovni terénu.

2. upevnéni nabijeci stanice
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Piipevnéte nabijeci stanici k zemi pomoci 6 upeviiovacich $roubd (G1)
(pomoci Sestihranného klice G6).

POZNAMKA: NESTOJTE na desce nabijeci stanice ani po ni
nechod'te.

POZNAMKA: NEVYTVAREJTE nové otvory v desce nabijeci stanice.
Stanice musi byt piiSroubovana k zemi pomoci stavajicich otvort.

3. Pokladani jisticiho kabelu

Hrani¢ni drat slouzi k vymezeni pracovniho prostoru a navedeni robota
zpét do nabijeci stanice.

POZNAMKA: Pokud va$ soused také pouZiva sekaci robot, dodrzujte
vzdalenost alespori 1 m mezi zastavovacimi draty obou robot(.
Planovani pokladky jisticiho kabelu

Pred vyty€enim hrani¢ni ¢ary se projdéte po vyznacené hranici a
odstrarite v8echny nepotfebné pfedméty, napriklad kameny.
POZNAMKA: Délka jisticiho kabelu nesmi piekrogit 200 metra.

POZOR! Robot nesmi prejizdét pres $térk nebo podobné materidly,
které by mohly poskodit noze.

Ulozeni jisticiho kabelu Obr. C
Pii pokladani jisticiho kabelu kolem pracovniho prostoru a prekazek
postupujte podle nize uvedenych pokyn(.. Ke spravnému polozZeni
zajistovaciho kabelu pouzijte méfidlo, které je soucasti sady.
POZOR: Zadrzny kabel je pod napétim velmi nizkého stupné a je
bezpecny pro lidi i doméci zvifata.
POZNAMKA: Zagnéte u konektoru "+" na zadni strané nabijeci stanice
obr. B6 (ponechte 10 cm rezervu) a polozte kabel kolem travniku proti
sméru hodinovych ruci¢ek a ukoncete jej u konektoru "-" na zadni strané
nabijeci stanice (ponechte 10 cm rezervu). Ujistéte se, Zze kabel ma
kovovy kontakt na konektorech "+" a "-" obr. B6, nezapomerite odfiznout
prebytecny omezujici vodi¢.

e - Mezi zadrznym kabelem a nabijeci stanici ponechte volnou cestu
dlouhou nejméné 2 m.

e - Mezi dorazovym dratem a okrajem travniku udrZujte mezeru 30
cm Obr. C2.

e - Piipevnéte dorazovy vodi¢ k zemi pomoci kolikl, které jsou
soucasti sady obr. G5. Dorazovy drat by mél byt rovny a mirné
napnuty. Koliky by mély byt rozmistény po 1 m (tento rozmér Ize
zmeénit v zavislosti na tvaru travniku) obr. C4. Kabel nezakopavejte
hloubéji nez 2 cm, aby nedoslo k oslabeni signalu.

e - Usporadejte kabel tak, aby uhly byly vétsi nez 90° obr. C5.

e - Pokud jsou na travniku zahony, jezirka nebo stromy, ohranicte je
smyckami z ohrani¢ovaciho dratu podle obrazku C4.

Udrzujte min. vzdalenost 30 cm mezi zajiStovacim lanem a okraji

prekazek. Na cesté do smycky a ze smycky se jistici lano nesmi kfiZit

Obr. C4.

e -V pracovnim prostoru sekacky ponechte Uzky prostor. Dbejte na
to, aby vzdalenost mezi rovnobézné bézicimi ohraniCujicimi draty
byla vétsinez 1 m.

4 Instalace nabijeci stanice

Pfipojte napajeci zdroj

. Zasunite napajeci zastrcku do zasuvky 100-240 V.

. zkontrolujte stav kontrolky LED na nabijeci stanici obr. B1:

e - Trvald zelena kontrolka: pfipojeni navazano (robot se nenabiji
nebo je pIné nabity)

- PferuSované zelené svétlo: robot se nabiji.

- PferuSovana cervena kontrolka: nejcastéjsi chybou je "odpojeni
omezovaciho kabelu".

- Zhasnuté svétlo: nejcastéjsi zavada je "No 100-240 V power
supply" nebo "No connection to power source".

PROVOZ / NASTAVENI

Nastaveni vysky seceni:

Pfed prvnim se¢enim nastavte vysku seéeni na 60 mm a poté, kdyz je

cely travnik relativné rovny, zmérite vySku na pozadovanou.

e - Otocenim knofliku A2 ve sméru hodinovych ru¢i¢ek zvysite vysku
seceni.

e - Oto¢enim knofliku A2 doleva snizite vySku se€eni.

e - Vysku se€eni |ze nastavit v rozmezi od 20 mm (MIN) do 60 mm
(MAX).

Zapnuti/vypnuti napajeni

1. Nastavte pfepina¢ obr. A4 do polohy "O", abyste vypnuli napajeni.

2. Nastavte pfepina¢ obr. A4 do polohy "I", abyste zapnuli napéjeni.

N =

Zapnuti robota a naprogramovani pracovni doby
1 Stisknéte a podrzte tlagitko napajeni Obr. D5 a spustte robota.
Poznamka: béhem spousténi robotem netfeste, aby nedoslo k chybé pii



spousténi. Pokud se robot nespusti spravné (vSechny kontrolky sviti

nepretrzité), restartujte robota.

2. Heslo zadate dvojim stisknutim tlacitka D6, poté dvojim stisknutim

tlacitka D7 a jednim stisknutim tlacitka D8 (heslo naprogramované z

vyroby).

3. naprogramujte provozni dobu (véetné doby seceni a doby nabijeni):

e - Stisknéte tlaCitko obr. D5 pro nastaveni provozni doby. Jedno
svétlo znamena 2 hodiny, maximalni doba provozu je 8 hodin a 4
svétla obr. D4 se rozsviti. Stisknéte tlacitko obr. D8 pro potvrzeni a
spusténi robota.

POZNAMKA: Po nastaveni provozni doby si robot nastaveni

zapamatuje a zacne sekat kazdy den v tuto dobu. Doba seeni bude

odpovidat zadanému nastaveni.

Pokud chcete zménit provozni dobu, postupujte znovu podle krokd 1-3.

Stisknéte tladitka obr. D7 obr. D8 pro navrat sekatky do nabijeci

stanice.

Kontrolka stavu nabijeni na nabijeci stanici:
Nepretrzité zelené svétlo - baterie je plné nabita.
PreruSované zelené svétlo - nabijeni.

Pred nabijeci stanici:
Nepretrzité zelené svétlo - baterie >=20 %
PreruSované zelené svétlo - baterie <20 %

Chybova kontrolka:

Nepretrzité zelené svétlo - systém je tfeba aktualizovat. Pripojte se k
aplikaci a provedte aktualizaci.

PreruSované zelené svétlo - probiha aktualizace systému.

PreruSované Cervené svétlo - chybové hlaSeni 1 az 5, restartujte robota.
Nepretrzité Cervené svétlo - chybové hlaseni 6 az 12, stisknéte "STOP"
nebo "OK" pro vymazani.

Kontrolka zajist'ovaciho kabelu:

Nepretrzité zelené svétlo - spravny signal

Nepretrzité Cervené svétlo - zadny signal

Ovladaci prvky Obr. D4:

PreruSované svétlo - robot zablokovan.

Nepretrzité svétlo - robot odeméen.

Kontrolka 1 sviti zelené: 2 hodiny provozu.

Kontrolky 1 a 2 sviti zelené: Doba provozu 4 hodiny.
Kontrolky 1, 2 a 3 sviti zelené: Doba provozu 6 hodin.
Kontrolky 1, 2, 3 a 4 sviti zelené: 8 hodin provozu.

Software pro ovladani Zaciho robota

10S ke stazeni:

https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720

Android ke staZeni:

https://play.google.com/store/apps/details ?id=com.toua.robot

Pokyny k programu jsou ke staZeni na adrese:

https://bit.ly/30BB6Gm

Nouzové vypnuti robota

Stisknutim tlacitka "STOP" obr. Al robota zastavite, stisknutim a
podrzenim tlacitka napajeni robota vypnete.

Pohyb robota
Pod robotem se nachazi zvedaci rukojet A10 pro snadné ovladani
jednou rukou.

UDRZBA A SKLADOVANI

e - Pred ¢iSténim a udrzbou robota vzdy vypnéte.

e - Pred ¢isténim a udrzbou nabijeci stanice odpojte napajeni.

e - Pfi vyméné nozu a cCisténi spodni ¢asti robota vzdy pouzivejte
silné ochranné rukavice.

e - Pravidelné kontrolujte utazeni Sroubl a matic. Poskozené dily je
nutné z bezpeénostnich divodu opravit nebo vyménit.

e - Pravidelné kontrolujte, zda se noze mohou volné otacet.

POZNAMKA: P¥i otaceni robota vzhiru nohama jej polozte na travnik

nebo mékky povrch, aby nedoslo k poskozeni a poskrabani krytu.

Cisténi

POZOR! Pfed zahajenim ¢isténi vypnéte napajeni vypinacem obr. A4.

e - Predni ¢ast robota umyjte nizkotlakym Cisticim prostfedkem a
mékkym karta¢em nebo hadfikem.

e - Pomoci tvrdého kartd€e odstrarite zbytky posecené travy a
nedistoty z nozu, kol a dal$ich ¢asti na spodni strané robota.

e - Pravidelné kontrolujte kola, zda nejsou zablacena nebo zda na
nich neni posekana trava, a Cistéte je kartaCem.

POZNAMKA: Pravidelné odstraiiujte zbytky rostlin ze spodni strany
robota, aby nedoslo ke snizeni produktivity.
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Vyména cepele

POZOR! Nejprve vypnéte hlavni vypinaé a nasadte si ochranné

rukavice.

POZOR!

vyrobcem.

- V8echny tfi noze a jejich Srouby musi byt vyménény v ramci jedné
vymény Obrazek A6.

- Srouby je tfeba vy$roubovat a utdhnout §roubovakem.

- Zkontrolujte, zda se nové noze mohou volné otacet.

RESENi PROBLEMU

Nize uvedena tabulka obsahuje pokyny pro diagnostiku problémdi.

Pokud je to mozné, opravte zafizeni sami. Pokud problém nevyresSite,

obratte se na autorizovaného prodejce nebo servisni stfedisko.

Pouzivejte pouze uvedené origindlni noze schvélené

POZOR! Je tieba pfijmout a opatieni.
Problém Mozné priciny Reseni
Na nabijeci . .
stanici blika Prerusen Vyhledsite vadny
< . . . usek kabelu
cervena zajistovaciho kabelu e
a opravit ji
kontrolka
Nabijeci stanice
Robot ma neni spravné
potize s nainstalovana Viz ¢ast "Pfiprava na
pfipojenim k praci".
nabijeci stanici Nespravné
umistény zajistovaci
kabel
Z&dné napajeni Zkontrolujte zdroj
napajeni

Omezovaci kabel Vymérite konektory "+"
byl zapojen opacné a""

Zkontrolujte, zda je
upeviiovaci kabel

Omezovaci kabel

Zadny signal neni pfipojen k spravné
ze nabijeci stanici pfipojené k nabijeci
zajistovaciho stanici
kabelu Prerueni jisticiho Zkontrolujte celou
kabelu cestu,
Ze kabel nebyl
preruSen
Krizeni " . Zkontrolujte, zda je
omezovaciho dratu PR .
- . spravné nainstalovan
na cesté do smycky . .
N upeviiovaci kabel.
a ze smycky
Robot Omezovaci kabel Vymérite konektory "+"
prekracuje byl zapojen opacné a"-"
hranice
Robot vibruje Poskozené nebo
nebo vydava chybgjici ostfi Kontrola a oprava
neobvyklé Kotou¢ noze je upeviiovacich $roubl
zvuky. uvolnény noze
Vymeéna Cepele
Kod chyby Popis Reseni
Chyba Uml'str?te robota na rovny
ot _ povrch a restartujte jej.
E01 obr. F1 |n|0|aI|za(_:e -
gyroskopicky
senzor
Nastavte kolizni ty€ a torzni
Porucha kolo na predni ¢asti
EO02 obr. F2 snimace zdvihu sekacky, zkontrolujte, zda
. nebo snimace nejsou zablokovany;
kolize postavte robota na rovny
povrch a znovu jej spustte.
Chyba Uml'strt;ete robota na rovny
it ovrch a restartujte jej.
E03 obr. F3 N |n|c’|allzace Bokud problém pretrvava,
fezaciho motoru | kontaktujte poprodejni
EO04 Obr. Chyba pfipojeni servis.
F4 napajeni
Nespravné
EO5 obr. F5 otacky rezaciho
motoru
Umistéte robota na rovny
EO06 Obr. Upozornéni na ovrch. Stisknutim tlacitka
F6 naklon TOP nebo OK alarm
zrusite.
E07 Obr. Varovani pred Umistéte robota na rovny



https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.toua.robot
https://bit.ly/3QBB6Gm

F7 vytahem povrch. Stisknutim tlagitka
STOP nebo OK alarm
zrusite.
Umlstﬁte robota na rovny
. ovrch a restartujte jej.
EO8 obr. F8 Chyba kanalu E‘okud problém pretrvava,
kontaktujte poprodejni
servis.
Viz vySe v tabulce: problém
- zadny signal ze stop
vodice. Zkontrolujte
poitupbne vSechny body a
pak robota postavte na
EOQ9 obr. F9 Neslprnavlny rovny povrch. Stisknutim
signa tla¢itka STOP nebo OK
zruste alarm. Restartujte
robota. Pokud problém
pretrvava, kontaktujte
poprodeijni servis.
Umistéte robota na rovny
povrch. Stisknutim tlacitka
E010 obr . P nebo OK alarm
F10 . Robot jam zrusite. Restartujte robota.
Pokud problém pretrvava,
kontaktujte poprodejni
servis.
Nespravna
EO11 Obr.
F11 \%ﬁcg’ﬁé lni\é?gr% Restartujte robota. Pokud
ﬁroblem pretrvava,
Nespravna
EO012 obr. rychlost Sgpvfgkt““e poprodejni
F12 vpravo
chodici motor
OBSAH SADY:
e Sekaci robot 1ks.
* Dokovaci a nabijeci stanice 1ks.
« Napajeci zdroj a prodluzovaci kabel 1ks.
* Kabel pro vymezeni pracovniho prostoru 100m
* Upevriiovaci koliky kabelt 100ks.
* Upeviiovaci koliky dokovaci stanice 6ks.
e Rezné noze 3ks.
* Kabelové konektory 2ks.
o Sestihranny kli¢ 1ks.
TECHNICKE UDAJE
Zaci robot 04-621
Parametr Hodnota
Napéajeci napéti 18V DC
Maximalni jmenovity vykon fezaciho 50 W
motoru:
Maximalni jmenovity vykon motoru s 20w
vlastnim pohonem:
Stupen kryti IP pro nabijeci stanici IPX4
Stupen kryti IP pro robota IPX5
Stupen kryti IP pro nabijeci adaptér IP 65
Tfida ochrany robota 1l
TFida ochrany nabijeci stanice I
Sitka fezu 180 mm
Nastaveni vySky seceni v rozsahu 20 mm - 60 mm
Rychlost 3100 otacek za
minutu
Hromadné 10,2 kg
Rok vyroby 2023
UDAJE O HLUKU A VIBRACICH
Hladina akustického tlaku Lpa = 56dB (A) K=
3dB(A)
Naméfena hladina akustického Lwa = 67dB (A) K=
vykonu 3dB(A)

Informace o hluku a vibracich

Hladinu emisi hluku zafizeni popisuji: hladina vyzafovaného
akustického tlaku Lpa a hladina akustického vykonu Lwa (kde K
oznacuje nejistotu méfeni). Vibrace vyzafované zafizenim jsou
popsany hodnotou zrychleni vibraci an (kde K znamena nejistotu
méreni).

Hladina emise akustického tlaku Lpa , hladina akustického vykonu Lwa
a hodnota zrychleni vibraci an uvedené v tomto navodu byly zméreny
v souladu s normou EN 62841-1:2015+Al11. Stanovenou hladinu
vibraci an Ize pouzit k porovnani zafizeni a k pfedbéznému posouzeni
expozice vibracim.

Uvedena droven vibraci je reprezentativni pouze pro zakladni pouZiti
jednotky. Pokud se jednotka pouziva pro jiné aplikace nebo s jinymi
pracovnimi nastroji, mize se Uroven vibraci zménit. Vy$si Groven
vibraci bude ovlivnéna nedostate¢nou nebo pfili§ Fidkou Udrzbou
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jednotky. VySe uvedené duvody mohou mit za nasledek zvy$enou
expozici vibracim po celou dobu prace.

Pro piesny odhad expozice vibracim je nutné vzit v uvahu
obdobi, kdy je jednotka vypnuta nebo kdy je zapnuta, ale
nepouziva se k praci. Pokud jsou vSechny faktory presné
odhadnuty, muze byt celkova expozice vibracim vyrazné nizsi.
Aby byl uzivatel chranén pred ucinky vibraci, méla by byt zavedena
dal$i bezpecnostni opatfeni, jako je cyklickd udrzba stroje a
pracovnich nastrojli, zajiSténi odpovidajici teploty rukou a spravna
organizace prace.

UDAJE O HLUKU A VIBRACICH
OCHRANA ZIVOTNiHO PROSTREDI

y |Elektricky pohanéné vyrobky by nemély byt likvidovany spolecné s|
[domovnim odpadem, ale mély by byt odvezeny do pfislusnych zafizenil
k likvidaci. Informace o likvidaci ziskate u prodejce vyrobku nebo na
mistnim Gfadé. Odpad z elektrickych a elektronickych zafizeni obsahuije|
lekologicky inertni latky. Zafizeni, ktera nejsou recyklovana, predstavuiil
potencialni riziko pro Zivotni prostredi a lidské zdravi.

"Grupa Topex Spétka z ograniczong odpowiedzialnoscig” Spétka komandytowa se
sidlem ve VarSavé, ul. Pograniczna 2/4 (déle jen "Grupa Topex") oznamuje, Ze veskera
autorska prava k obsahu této pfirucky (dale jen "pfirucka"), véetné mj. jejiho textu,
fotografii, schémat, nékres(, jakoZ i jejiho sloZeni, patfi vyhradné spolecnosti Grupa
Topex a podléhaji pravni ochrané podle zakona ze dne 4. Gnora 1994 o autorském
pravu a pravech s nim souvisejicich (Dz. U. 2006 €. 90 Poz. 631, ve znéni pozdéjSich
predpistl). Kopirovani, zpracovavani, zvefejfiovani, Uprava pro komeréni Gcely celého
manuélu a jeho jednotlivych prvkd bez pisemné vyjadieného souhlasu spole¢nosti
Grupa Topex je pfisné zakdzano a mulze mit za nasledek obcanskopravni a
trestnépravni odpovédnost.

ES prohlaseni o shodé

Vyrobce: Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285 Warszawa

Vyrobek: E+ sekaci robot

Model: 04-621

Obchodni nazev: NEO TOOLS

Sériové cislo: 00001 + 99999

Toto prohlaseni o shodé je vydano na vyhradni odpovédnost vyrobce.
Vyse popsany vyrobek je v souladu s nésledujicimi dokumenty:
Smérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES

Smérnice RED 2014/53/EU

Smeérnice RoHS 2011/65/EU ve znéni smérnice 2015/863/EU

A splfiuje pozadavky norem:

EN 60335-1:2012/A15:2021; EN 50636-2-107:2015/A3:2021;
62233:2008

EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;

EN 301 489-3'V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017

EN IEC 63000:2018

Toto prohlaSeni se vztahuje pouze na strojni zafizeni ve stavu, v jakém
bylo uvedeno na trh, a nezahmuje soucasti.

pridal koncovy uzivatel nebo je proved| dodate¢né.

Jméno a adresa osoby s bydlistém v EU, ktera je opravnéna vypracovat
technickou dokumentaci:

Podepséano jménem:

Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.

Ulice Pograniczna 2/4

02-285 VarSava

EN

AL X ool /

Pawet Kowalski
Referent kvality spole¢nosti TOPEX GROUP
Varsava, 2023-09-11

EU prohlaseni o shodé

Vyrobce: Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285 Warszawa

Vyrobek: Nabijeci stanice

Model: K145455

Obchodni nazev: NEO TOOLS

Sériové cislo: 00001 + 99999

Toto prohlaseni o shodé je vydano na vyhradni odpovédnost vyrobce.
VySe popsany vyrobek je v souladu s nasledujicimi dokumenty:
Smérnice RED 2014/53/EU

Smeérnice RoHS 2011/65/EU ve znéni smérnice 2015/863/EU
A spliiuje pozadavky norem:

EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;

EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018



Toto prohlaSeni se tyka vyhradné stroje, ktery byl uveden do obéhu.
marketing a nezahrnuje komponenty pfidané koncovym uzivatelem
nebo
jeho nasledné aktivity.
Jmeéno a adresa rezidenta EU, ktery je opravnén
pfiprava technické dokumentace:
Podepséano jménem:
Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.
Ulice Pograniczna 2/4
02-285 VarSava
] & 1 T

Pawet Kowalski
Referent kvality spole¢nosti TOPEX GROUP
VarSava, 2023-11-09

SK
PREKLAD (POUZIVATEL'SKEJ) PRIRUCKY
ROBOT NA KOSENIE 04-621
POZOR: PRED POUZITIM ELEKTRICKEHO NARADIA S| POZORNE
PRECITAJTE TIETO POKYNY A USCHOVAJTE S| ICH PRE
BUDUCE POUZITIE.

OSOBITNE BEZPECNOSTNE PRAVIDLA

BEZPECNOSTNE POKYNY PRE KOSIACE ROBOTY
Bezpecnost pri praktickom pouzivani kosiaceho robota

Prikazy

e - Pozorne si precitajte pokyny. Oboznamte sa s ovladacimi
systémami a spravnou prevadzkou zariadenia.

e - Nedovolte, aby spotrebi¢ pouzivali deti alebo osoby, ktoré si
nepreditali navod na obsluhu. V narodnych predpisoch méze byt
uvedeny minimalny vek obsluhy.

* - Nepouzivajte robota, ked st v jeho blizkosti iné osoby, najma deti
alebo zvierata.

e - Upozoriiujeme, Ze prevadzkovatel alebo pouzivatel je
zodpovedny za nehody alebo ohrozenie inych oséb alebo
Zivotného prostredia.

Priprava

e - Pred kazdym kosenim skontrolujte, ¢i vSetky asti robota spravne
funguju.

e - Na dosiahnutie najlepSich vysledkov sa odporic¢a kosit za
bezdazdového pocasia. Pri koseni v dazdi sa trava méze prilepit
na robota, ktory sa v dosledku toho méze poSmyknut.

e - NEKOSTE za zlych poveternostnych podmienok, napr. poéas
silného dazda, burky alebo snezZenia.

e - Pravidelne kontrolujte pokosenu plochu a odstranujte vSetky
kamene, necistoty, droty, kosti a iné prekazky. Obmedzena zaruka
sa nevztahuje na Skody spdsobené predmetmi ponechanymi na
travniku.

e - Aby ste predisli poSkodeniu, nekoste vo vzdialenosti mensej ako
1 m od postrekovacov.

POZNAMKA: Robot a postrekovade sa nesmu zapinat su¢asne.

* - Robot by mal byt naprogramovany tak, aby pracoval v inom ¢ase
ako postrekovace.

* - NIKDY nedovolte detom dotykat sa napajacieho zdroja, nabijacej
stanice, najma kontaktov, nozov, priestoru pre batérie alebo
akychkolvek ¢asti, v ktorych s medzery, ako napriklad kolieska.

Pouzite

e - Pozor na rotujlice lopatky! NEDAVAJTE ruky ani nohy pod
rotujuce noze.

e - Davajte pozor na predmety rozhadzané po travniku pocas
kosenia! Ked je robot zapnuty, udrzujte bezpe¢nu vzdialenost.

e - Nenechavajte spotrebi¢ bez dozoru, ak je zndme, Ze sa v
blizkosti nachadzaju zvieratd, deti alebo verejnost.

e - Udrzujte bezpe¢nu polohu. Udrzujte rovnovahu a stabilni polohu
na svahoch. Pocas obsluhy robota alebo jeho periférnych
zariadeni mozete chodit, ale nesmiete bezat.

e - Oboznamte sa s pokynmi, kedy, kde a ako skontrolovat robota a
jeho periférne zariadenia, kable a predlzovacie $nury, & nie su
poskodené alebo opotrebované, a opravit' robota, vlastné upravy,
opravy nie su povolené - hrozi strata zaruky.

e - Poskodeny napajaci kabel nepripdjajte ani sa ho nedotykajte,
kym nie je odpojeny od napdjania, pretoZe hrozi riziko kontaktu so
suc¢astami pod napatim.

e - Robota a/alebo periférne zariadenia pripdjajte len k napajacim
obvodom chranenym pradovym chranicom s vypinacim priadom
maximalne 30 mA.

e - Ak robot vydava neobvykly zvuk alebo zaznamena neobvyklé
vibracie alebo signalizuje alarm, okamzite stlacte tlacidio STOP.

e - Pred vypnutim napajania robota sa NEDOTYKAJTE
nebezpecnych pohyblivych ¢asti.

e - NEDOTYKAJTE sa nebezpednych &asti, kym sa uplne
nezastavia.

e - Pri manipulacii s robotom vzdy noste pevni obuv a dlhé
nohavice.

e - Vypnutie napajania: Pred zablokovanim robota.

Pred testovanim, Cistenim alebo Udrzbou.

PIKTOGRAMY A VYSTRAHY
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1. Pre¢itajte si navod na obsluhu, dodrziavajte v fiom uvedené
upozornenia a bezpe¢nostné podmienky!

2. Pred cistenim alebo udrzbou odpojte od napajania

3. Nevkladajte ruky ani nohy pod ochranny kryt rezacieho
mechanizmu

4. Moznost poranenia rotujticimi ¢astami

5. Dodrziavajte bezpecnu vzdialenost od kosiaceho robota
6. Pozor na moznost poranenia o odhodené predmety

7. Ochrana pred dazdom

8. Uchovavajte mimo dosahu deti

9. Nejazdite na robotovi

10. Mozna strata prstov, budte opatrni

11. Maximalny naklon zeme 14°/25%

12. Chrarite si ruky pracovnymi rukavicami

13. Musi sa nosit ochranny odev

14. Noste ochrann( obuv

15. Nevyhadzuijte spolu s domovym odpadom

16. Selektivny zber odpadu

17. Stuperi ochrany

UPOZORNENIE: Tento spotrebi¢ mézu pouzivat' deti starSie ako 8
rokov a osoby s obmedzenymi fyzickymi a dusevnymi
schopnost'ami a nedostatocnymi znalostami alebo skisenostami,
ak su pod dozorom alebo su riadne poucené o bezpecnom
pouzivani spotrebica, aby si boli vedomé rizik, ktoré s tym suvisia.
S tymto spotrebicom by sa deti nemali hrat. Deti nesmu cistit'
spotrebic¢ ani vykonavat’ jeho udrzbu bez dozoru.

OPIS GRAFICKYCH PRVKOV
Nasledujuce Cislovanie sa vztahuje na komponenty zariadenia
zobrazené na grafickych stranach tejto prirucky.

Oznacenie Popis
Obr. A

Nudzové zastavenie
Nastavenie vysky kosenia
Ovladaci panel kosacky
Spinaé kosacky

Hnacie kolesa

Rezné cepele

Bubon rezacieho mechanizmu
Otocné kolieska

Rukovat’ na prenas

Nabijacie konektory
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Obr.B

1 Ovladaci panel dokovacej stanice

2 Otvory na upevnenie dokovacej stanice

3 Nabijacie konektory

4 Dokovacia stanica

5 Kryt dokovacej stanice

6 Konektory pre napajaci kabel na oznacenie
pracovnej oblasti

7 Otvory na kable na oznacenie pracovnej
oblasti a napajania

8 Napajacia zasuvka dokovacej stanice

Oznacenie Popis
Obr.D

1 Kontrolka stavu nabijania

2 Indikator poruchy signalu

3 Indikator obmedzovacieho kabla

4 Prevadzkové hodiny / chybové hlasenie,
kontrolky 1-4

5 Tlacidlo napajania

6 Prepinac

7 Dokovacie tlac¢idlo

8 Potvrdit™

* Medzi grafickym zobrazenim a skutoénym produktom mézu byt’
rozdiely

PRIPRAVA NA PRACU

Uistite sa, Ze st na mieste robota splnené tieto podmienky:

e - Vyska travy nepresahuje 60 mm.

POZNAMKA: Ak je trava vyssia ako 60 mm, pokoste travnik najprv

ruénou kosackou.

e - Nie su tu Ziadne kamene, kusy dreva, droty, kable pod napatim
ani iné cudzie predmety.

e - Miesto kosenia je rovné a ploché, bez priekop a vykopov a so
sklonom mensim ako 25 % (14°) Obr. C1

Na instalaciu su potrebné tieto nastroje:

e - Gumové kladivo (na zatlkanie kolikov do zeme pri kladeni
istiaceho kabla)

e - Sesthranny klu¢ (na upevnenie nabijacej stanice) je su¢astou
sUpravy

e - Klieste (na prestrihnutie kabla ohraniCujuceho pracovnu oblast)

1.Instalacia nabijacej stanice

Vyber vhodného miesta

Nabijacia stanica by mala byt umiestnena na nasledujicom mieste Obr.

C3:

* - Pomerne rovna a rovinata ¢ast travnika.

e - Blizko okraja travnika.

e -V blizkosti zasuvky.

e - 10 m predlZzovaci kabel, tienisté, chladné a suché miesto na
napdjanie.

e - Vo vzdialenosti najmenej 2 m od nabijacej stanice sa nesmu
nachéadzat Ziadne prekazky.

e - Odportca sa, aby bola nabijacia stanica umiestnena na suchom
a chranenom mieste.

e - Napédjaci zdroj by mal byt 30 cm nad uroviiou zeme.

2. upevnenie nabijacej stanice

Pripevnite nabijaciu stanicu k zemi pomocou 6 upevriovacich skrutiek
(G1) (pomocou Sesthranného kluca G6).

POZNAMKA: NESTOJTE na doske nabijacej stanice ani po nej
nechod'te.

POZNAMKA: NEVYTVARAJTE nové otvory v doske nabijacej stanice.
Stanica sa musi priskrutkovat k zemi pomocou existujucich otvorov.

3. Ulozenie istiaceho kabla

Hraniény vodi¢ sa pouziva na vymedzenie pracovného priestoru a na
vedenie robota spat do nabijacej stanice.

POZNAMKA: Ak va$ sused tie? pouziva kosiaceho robota, dodrzujte
vzdialenost aspori 1 m medzi zastavovacimi vodiémi oboch robotov.
Planovanie pokladky istiaceho kabla

Pred vyty€enim hrani¢nej Ciary sa prejdite po vyznaenej hranici a
odstrarite vSetky nepotrebné predmety, napriklad kamene.

POZNAMKA: Dizka istiaceho kabla nesmie presiahnut 200 metrov.
VAROVANIE! Robot nesmie jazdit po Strku alebo podobnych
materialoch, ktoré by mohli poskodit noze.

Ulozenie istiaceho kabla Obr. C
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Pri kladeni istiaceho kabla okolo pracovnej oblasti a prekazok postupujte
podla nizSie uvedenych pokynov. Na spravne poloZenie istiaceho kabla
pouzite meradlo, ktoré je sucastou supravy.
UPOZORNENIE: Zadrzny kabel je pod napéatim velmi nizkeho stupria a
je bezpe¢ny pre ludi a domace zvierata.
POZNAMKA: Zacnite od konektora "+' na zadnej strane nabijacej
stanice obr. B6 (ponechajte 10 cm rezervu) a kabel polozte okolo
travnika proti smeru hodinovych ruciciek a ukongcite ho pri konektore "-"
na zadnej strane nabijacej stanice (ponechajte 10 cm rezervu). Uistite
sa, ze kabel ma kovovy kontakt na konektoroch "+" a "-" obr. B6,
nezabudnite odstrihnit prebyto¢ny obmedzovaci vodic.

e - Medzi pridrziavacim kablom a nabijacou stanicou nechajte volna
cestu dihu najmenej 2 m.

e - Medzi dorazovym drétom a okrajom travnika udrziavajte medzeru
30 cm Obr. C2.

e - Pripevnite stopovaci vodi¢ k uzemneniu pomocou kolikov, ktoré
su sUcastou supravy obr. G5. Dorazovy vodi¢ by mal byt rovny a
mierne napnuty. Koliky by mali byt rozmiestnené kazdych 1 m
(toto rozmiestnenie je mozné zmenit v zavislosti od tvaru travnika)
obr. C4. Nezakopavajte kabel hibSie ako 2 cm, aby nedo$lo k
oslabeniu signalu.

e - Umiestnite kabel tak, aby uhly boli va¢sie ako 90° obr. C5.

e - Ak sa na travniku nachadzaju kvetinové zahony, rybniky alebo
stromy, ohraniéte ich slu¢kami z ohraniujuceho drétu podFa
obrazka C4.

Udrzujte min. Vzdialenost 30 cm medzi pridrziavacim lanom a okrajmi

prekazok. Na ceste do slu¢ky a zo slu¢ky sa obmedzovacie lano nesmie

navzajom krizit Obr. C4.

e -V pracovnom priestore kosacky ponechajte tzky priestor. Dbajte
na to, aby vzdialenost medzi paralelne prebiehajiucimi
ohrani¢ujucimi vodiémi bola vacsia ako 1 m.

4 Instalacia nabijacej stanice

Pripojenie napajania

. Zasurite sietovu zastréku do zasuvky 100-240 V.

. skontrolujte stav kontroliek LED na nabijacej stanici obr. B1:

e - Trvald zelend kontrolka: pripojenie je vytvorené (robot sa

nenabija alebo je pine nabity)

- PreruSované zelené svetlo: robot sa nabija.

- PreruSované cervené svetlo: najcastejSou chybou je "odpojenie

obmedzovacieho kabla".

- Zhasnuté svetlo: najéastejSou poruchou je "Ziadne napajanie

100-240 V" alebo "Ziadne pripojenie k zdroju napé&jania”.

PREVADZKA / NASTAVENIA

Nastavenie vysky rezu:

Pred prvym kosenim nastavte vySku kosenia na 60 mm a potom, ked' je

cely travnik relativne rovny, nastavte pozadovanu vysku.

e - Otocenim gombika A2 v smere hodinovych ruciciek zvysite vySku
rezania.

e - Otocenim gombika A2 dofava znizite vySku kosenia.

e - Vysku rezu je mozné nastavit od 20 mm (MIN) do 60 mm (MAX).

N =

Zapnutie/vypnutie napajania
1. Nastavte prepinac obr. A4 do polohy "O", aby ste vypli napjanie.
2. Nastavte prepinac obr. A4 do polohy "I", aby ste zapli napajanie.

Zapnutie robota a naprogramovanie pracovného ¢asu

1 Stlatenim a podrzanim tlacidla napdjania obr. D5 spustite robota.

Poznamka: pocas spustania robotom netraste, aby nedoslo k chybe pri

spustani. Ak sa robot nespusti spravne (vSetky kontrolky svietia

nepretrzite), restartujte ho.

2. Zadajte heslo dvojitym stlacenim tlagidla D6, potom dvakrat tlacidla D7

a raz tlacidia D8 (heslo naprogramované vo vyrobe).

3. naprogramujte &as prevadzky (vratane Casu kosenia a Casu

nabijania):

e - Stlacte tlacidio obr. D5 na nastavenie prevadzkového casu.
Jedno svetlo znamena 2 hodiny, maximalny ¢as prevadzky je 8
hodin a 4 svetla obr. D4 sa rozsvietia. Stlacte tlacidlo obr. D8 na
potvrdenie a spustenie robota.

POZNAMKA: Po nastaveni prevadzkového &asu si robot nastavenia

zapamata a zaéne kosit kazdy defi v tomto &ase. Cas kosenia sa bude

riadit podla zadanych nastaveni.

Ak chcete zmenit prevadzkovy &as, postupuijte znova podla krokov 1 az

3.

Stlacte tlacidla obr. D7 obr. D8 na vratenie kosacky do nabijacej stanice.

Kontrolka stavu nabijania na nabijacej stanici:
Nepretrzité zelené svetlo - batéria je plne nabita.
PreruSované zelené svetlo - nabijanie.



Mimo nabijacej stanice:
Nepretrzité zelené svetlo - batéria >=20%
PreruSované zelené svetlo - batéria <20 %

Chybova kontrolka:

Nepretrzité zelené svetlo - systém je potrebné aktualizovat. Pripojte sa k
aplikacii a vykonajte aktualizaciu.

Prerusované zelené svetlo - prebieha aktualizacia systému.

Prerusované Cervené svetlo - chybové hlasenie 1 az 5, reStartujte
robota.

Nepretrzité ¢ervené svetlo - chybové hlasenie 6 az 12, stlacte "STOP"
alebo "OK" na vymazanie.

Kontrolka zaistovacieho kabla:

Nepretrzité zelené svetlo - spravny signal

Nepretrzité cervené svetlo - Ziadny signal

Obr. D4:

PreruSované svetlo - robot zablokovany.

Nepretrzité svetlo - robot odomknuty.

Svetlo 1 svieti na zeleno: 2 hodiny prevadzky.

Kontrolky 1 a 2 svietia na zeleno: 4 hodiny prevadzky.
Kontrolky 1, 2 a 3 svietia na zeleno: 6 hodin prevadzky.
Kontrolky 1, 2, 3 a 4 svietia na zeleno: 8 hodin prevadzky.

Softvér na ovladanie kosiaceho robota

10S na stiahnutie:
https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720

Stiahnite si Android:
https://play.google.com/store/apps/details ?id=com.toua.robot
Pokyny k programu si méZete stiahnut na adrese:

https://bit.ly/30BB6Gm

Nudzové vypnutie robota
Stlacenim tlacidla "STOP" obr. Al zastavte robota, stlaenim a
podrzanim tlacidla napajania robota vypnite.

Presun robota
Pod robotom sa nachédza zdvihacia rukovat A10 na jednoduché
ovladanie jednou rukou.

UDRZBA A SKLADOVANIE

e - Pred ¢istenim a udrzbou robota vzdy vypnite.

e - Pred ¢istenim a udrzbou nabijacej stanice odpojte napéjanie.

e - Pri vymene noZov a Cisteni spodnej Casti robota vzdy pouzivajte
hrubé ochranné rukavice.

e - Pravidelne kontrolujte dotiahnutie skrutieck a matic. PoSkodené
diely sa musia z bezpe¢nostnych dévodov opravit alebo vymenit.

e - Pravidelne kontrolujte, ¢i sa noze mézu volne otacat.

POZNAMKA: Pri otaéani robota hore nohami ho polozte na travnik

alebo méakky povrch, aby ste predisli poSkodeniu a poSkriabaniu krytu.

Cistenie

VAROVANIE! Pred zaatim Ccistenia vypnite napajanie pomocou

vypinaca obr. A4.

e - Prednu cast robota umyte nizkotlakovym Cistiacim prostriedkom
a makkou kefou alebo handrickou.

* - Na odstranenie pokosenej travy a necistot z nozov, kolies a inych
Casti na spodnej strane robota pouzite tvrdu kefu.

* - Pravidelne kontrolujte, ¢i na kolesach nie je blato alebo pokosena
trava, a cistite ich kefou.

POZNAMKA: Pravidelne odstraiiujte zvysky rastlin zo spodnej
strany robota, aby ste zabranili znizeniu produktivity.

Vymena cepele

VAROVANIE! Najprv vypnite hlavny vypina¢ a nasadte si ochranné

rukavice.

VAROVANIE!

vyrobcom.

e - VSetky tri Cepele a ich skrutky sa musia vymenit v rdmci jednej
vymeny Obrazok A6.

e - Skrutky by sa mali odskrutkovat a utiahnut skrutkovacom.

e - Skontrolujte, ¢i sa nové noze mdzu volne otacat.

RIESENIE PROBLEMOV

Nasledujuca tabulka poskytuje navod na diagnostiku problémov.

Ak je to mozné, opravte zariadenie sami. Ak sa vam problém nepodari

vyriesit, obratte sa na autorizovaného predajcu alebo servisné stredisko.

PouzZivajte len uvedené origindlne noze schvalené

VAROVANIE! Je potrebné prijat’ ochranné opatrenia.

Problém Mozné pri€iny Riesenia
Na nabijacej Prerusenie Najdite chybny
stanici blika istiaceho kabla usek kabla
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Cervené svetlo

a opravit ho

Nabijacia stanica

Robot ma nie je spravne

problémy s naintalovana

pripojenim k

nabijacej stanici Nespravne
umiestnenie

istiaceho kabla

Pozrite si Cast
"Priprava na pracu".

Ziadne napéajanie

Skontrolujte zdroj
napdjania

Obmedzovaci
kabel bol pripojeny
opacne

Prehodenie
konektorov "+"a "-"

Obmedzovaci
Ziadny signal zo k?be'. nele
< - pripojeny k
zabezpecovacieho % .
. nabijacej stanici
kabla

Skontrolujte, ¢i je
upevriovaci kabel
spravne

pripojené k nabijacej
stanici

Prerusenie
istiaceho kabla

Skontrolujte celt
cestu,

Ze kabel nebol
preruSeny

Krizenie Skontrolujte, ¢i je

obmedzovacieho upeviiovaci kabel

drétu na ceste do a spravne

z0 slucky nainstalovany
Robot prekracuje Obmedzovaci Prehodenie

hranice

kabel bol pripojeny
opacne

konektorov "+" a "-"

Robot vibruje Poskodena alebo
alebo vydava chybajlca cepel Kontrola a oprava
nezvycajné zvuky Kotu¢ noza je upevriovacich
uvolneny skrutiek Cepele
Vymena cepele
Kod chyby Popis Riesenie
Chyba Umiestnite robota na rovny
inicializacie - povrch a restartujte ho.
EO1 obr. F1 -
gyroskopicky
senzor
‘Nasta.v’t(e Ikollznu tycc? .
orzné koleso na prednej
E&%‘;@g Zasti kosacky, skontrolujte,
EO02 obr. F2 2dvihania alebo &i nie st zablokované;
shimaca kolizie umiestnite robota na rovny
povrch a znovu ho
nastartujte.
Chyba Umiestnite robota na rovny
iniciaI}i/zécie povrch a restartujte ho. Ak
EO3 obr. F3 : Eroblém pretrvava,
rezacieho ontaktujte popredajny
motora servis.
Chyba
EO‘}:A?b" pripojenia
napjania
Nestp[éi(vne
otac|
EO5 obr. F5 rezacieho
motora
Umiestnite robota na rovny
EO06 Obr. Upozornenie na povrch. Stlacenim tlacidla
F6 naklon STOP alebo OK zruste
alarm.
Umiestnite robota na rovny
EO7 Obr. Varovanie pred povrch. Stlacenim tlacidla
F7 vytahom STOP alebo OK zruste
alarm.
Umieshtnite robota ni rox//_\r?(y
5 povrch a restartujte ho.
E08 obr.Fg | Chybakandia problém preirvava,
ontaktujte popredajny
servis.
Pozri vysSie v tabulke:
problém - Ziadny signal z
vodi¢a stop. Skontrolujte
postupnebvéetky body a
. potom robota umiestnite na
EQ9 obr. F9 Nessipfglny rovny povrch. Stlacenim
9 tlacidia STOP alebo OK
zruste alarm. Restartujte
robota. Ak problém
pretrvava, kontaktujte
popredajny servis.



https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.toua.robot
https://bit.ly/3QBB6Gm

Umiestnite robota na rovny
povrch. Stlatenim tlacidla
E010 obr. . STOP alebo OK zruste
F10 Robot jam alarm. Restartujte robota.
Ak problém pretrvava,
kontaktujte popredajny
Nespravna SO
E01Fll?br- \%?iglgﬁ'g lrlﬁ\é?gr% Restartujte robota. Ak
Nespravna Eroblem pretrvava,
E012 obr. rychlost ontakiujte popredajny
F12 vpravo Servis.
chodiaci motor
OBSAH SADY:
Robot na kosenie 1 ks.
Dokovacia a nabijacia stanica 1 ks.
Napajaci zdroj a predizovaci kabel 1 ks.
Kabel na vymedzenie pracovného priestoru100m
Upeviiovacie koliky kabla 100 ks.
Upeviiovacie koliky dokovacej stanice 6 ks.
Rezné Cepele 3 ks.
Kablové konektory 2 ks.
Sesthranny klag 1ks.
TECHNICKE UDAJE
Robot na kosenie 04-621
Parameter Hodnota
Napajacie napatie 18V DC
Maximalny menovity vykon rezacieho 50 W
motora:
Maximalny menovity vykon motora s 20w
vlastnym pohonom:
Stuperi ochrany IP pre nabijaciu IPX4
stanicu
Stupeni ochrany IP pre robota IPX5
Stuperi ochrany IP pre nabijaci IP 65
adaptér
Trieda ochrany robota 1]
Trieda ochrany nabijacej stanice 1]
Sirka rezu 180 mm
Nastavenie vy$ky rezu v rozsahu 20 mm - 60 mm
Rychlost 3100 otacok za
minGtu
Hmotnost' 10,2 kg
Rok vyroby 2023
UDAJE O HLUKU A VIBRACIACH
Hladina akustického tlaku Lpa = 56dB (A) K=
3dB(A)
Namerana hladina akustického Lwa = 67dB (A) K=
vykonu 3dB(A)

Informacie o hluku a vibraciach

Hladina emisie hluku zariadenia je opisana: hladinou vyzarovaného
akustického tlaku Lpa a hladinou akustického vykonu Lwa (kde K
oznacuje neistotu merania). Vibracie emitované zariadenim su
opisané hodnotou zrychlenia vibracii an (kde K znamena neistotu
merania).

Hladina emisie akustického tlaku Lpa , hladina akustického vykonu Lwa
a hodnota zrychlenia vibracii an uvedené v tejto prirucke boli
namerané v sulade s normou EN 62841-1:2015+A11. Specifikovana
uroven vibracii an sa mdze pouzit na porovnanie zariadeni a na
predbezné posudenie vystavenia vibraciam.

Uvedena droven vibracii je reprezentativna len pre zakladné pouzitie
jednotky. Ak sa jednotka pouziva na iné ucely alebo s inymi
pracovnymi nastrojmi, Urover vibracii sa méze zmenit. Vy3sSiu droveri
vibracii ovplyvni nedostatoéna alebo prili§ zriedkava udrzba jednotky.
Uvedené dévody mozu mat za nasledok zvySenu expoziciu vibraciam
pocas celého pracovného obdobia.

Na presny odhad vystavenia vibraciam je potrebné zohFadnit’
obdobia, ked’ je jednotka vypnutd alebo ked je zapnuta, ale
nepouziva sa na pracu. Ked’ sa vSetky faktory presne odhadnu,
celkova expozicia vibraciam moéze byt’ vyrazne nizsia.

Na ochranu pouzivatela pred ucinkami vibracii by sa mali zaviest'
dalSie bezpecnostné opatrenia, ako je cyklickd udrzba stroja a
pracovnych nastrojov, zabezpecenie primeranej teploty ruk a spravna
organizacia prace.

UDAJE O HLUKU A VIBRACIACH
OCHRANA ZIVOTNEHO PROSTREDIA
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+ |Elektricky pohariané vyrobky by sa nemali likvidovat spolu s domovym|
lodpadom, ale mali by sa odovzdat do prislusnych zariadeni na
likvidaciu. Informacie o likvidacii vam poskytne predajca vyrobku alebo
miestny urad. Odpad z elektrickych a elektronickych zariadeni obsahuije
lekologicky inertné latky. Zariadenia, ktoré nie su recyklované,
predstavuju potencidlne riziko pre Zivotné prostredie a ludské zdravie.

"Grupa Topex Spétka z ograniczong odpowiedzialnoscig” Spétka komandytowa so
sidlom vo VarSave, ul. Pograniczna 2/4 (dalej len "Grupa Topex") oznamuije, Ze vSetky
autorské prava k obsahu tejto prirucky (dalej len "prirucka"), vratane, okrem iného. Jeho
text, fotografie, schémy, nakresy, ako aj jeho kompozicia patria vyluéne spoloénosti
Grupa Topex a podliehaju pravnej ochrane podia zdkona zo 4. februdra 1994 o
autorskom prave a slvisiacich pravach (Zbierka zakonov 2006 ¢&. 90 poz. 631 v zneni
neskorSich predpisov). Kopirovanie, spracovanie, zverejiiovanie, Uprava na komeréné
Ucely celého manudlu a jeho jednotlivych prvkov bez pisomného sthlasu spolo¢nosti
Grupa Topex je prisne zakdzané a modZze mat za nasledok obcianskopravnu a
trestnopravnu zodpovednost.

ES vyhlasenie o zhode
Vyrobca: Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285 Warszawa
Vyrobok: Robot na kosenie E+
Model: 04-621
Obchodny nazov: NEO TOOLS
Sériové ¢islo: 00001 + 99999
Toto vyhlasenie o zhode sa vydava na vyhradni zodpovednost vyrobcu.
Opisany vyrobok je v stlade s tymito dokumentmi:
Smernica o strojovych zariadeniach 2006/42/ES
Smernica RED 2014/53/EU
Smernica RoHS 2011/65/EU v zneni smernice 2015/863/EU
A spifia poziadavky noriem:
EN 60335-1:2012/A15:2021;
62233:2008
EN |[EC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN |EC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;
EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018
Toto vyhlasenie sa vztahuje len na strojové zariadenie v podobe, v akej
bolo uvedené na trh, a nezahffia komponenty
prida koncovy pouzivatel alebo ho vykona dodatocne.
Meno a adresa osoby so sidiom v EU, ktora je opravnena vypracovat
technicki dokumentaciu:
Podpisané v mene:
Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.
Ulica Pograniczna 2/4
02-285 Varsava
) e 1 . r

A £

EN 50636-2-107:2015/A3:2021; EN

Pawet Kowalski
Pracovnik pre kvalitu spolo¢nosti TOPEX GROUP
Varsava, 2023-09-11

Vyhlasenie o zhode EU
Vyrobca: Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285 Warszawa
Vyrobok: Nabijacia stanica
Model: K145455
Obchodny nazov: NEO TOOLS
Sériové ¢islo: 00001 + 99999
Toto vyhlasenie o zhode sa vydava na vyhradnu zodpovednost vyrobcu.
Opisany vyrobok je v stlade s tymito dokumentmi:
Smernica RED 2014/53/EU
Smernica RoHS 2011/65/EU v zneni smernice 2015/863/EU
A spifia poziadavky noriem:
EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;
EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018
Toto vyhlasenie sa vztahuje vyluéne na stroj, ktory bol uvedeny do
marketing a nezahfiia komponenty pridané koncovym pouzivatelom
alebo
jeho nasledné aktivity.
Meno a adresa obyvatela EU, ktory je opravneny
priprava technickej dokumentacie:
Podpisané v mene:
Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.
Ulica Pograniczna 2/4
02-285 VarSava
— > o

AN i



Pawet Kowalski
Pracovnik pre kvalitu spolo¢nosti TOPEX GROUP
VarSava, 2023-11-09
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PREVOD (UPORABNISKI) PRIROCNIK
ROBOT ZA KOSNJO 04-621
POZOR: PRED UPORABO ELEKTRIENEGA ORODJA NATANCNO
PREBERITE TA NAVODILA IN JIH SHRANITE ZA POZNEJSO
UPORABO.

POSEBNA VARNOSTNA PRAVILA

VARNOSTNA NAVODILA ZA ROBOTE ZA KOSNJO
Vamost pri prakti¢ni uporabi robota za ko$njo

Ukazi

e - Pozorno preberite navodila. Seznanite se z nadzornimi sistemi in
pravilnim delovanjem enote.

e - Ne dovolite, da napravo uporabljajo otroci ali osebe, ki niso
prebrale navodil za uporabo. Nacionalni predpisi lahko dologajo
najnizjo starost uporabnika.

* - Robota ne uporabljajte, kadar so v blizini druge osebe, zlasti
otroci ali Zivali.

e - UpoStevajte, da je upravljavec ali uporabnik odgovoren za
nesrece ali nevarnosti za druge ljudi ali okolje.

Priprava

* - Pred ko$njo vsaki¢ preverite, ali vsi deli robota pravilno delujejo.

e - Za najbolj$e rezultate je priporocljivo kositi v vremenu brez dezja.
Pri kosnji v deZju se lahko trava prilepi na robota, ki lahko zdrsne.

e - NE kosite v slabih vremenskih razmerah, npr. med moc¢nim
dezjem, nevihto ali snezenjem.

e - Obgasno preverite pokoSeno obmocje in odstranite kamenje,
odpadke, Zice, kosti in druge ovire. Omejeno jamstvo ne krije
Skode, ki jo povzrocijo predmeti, ki ostanejo na trati.

e - Da bi se izognili poSkodbam, ne kosite na razdalji manj kot 1 m
od $kropilnih glav.

OPOMBA: Robot in razprsilci se NE smejo vklopiti hkrati.

* - Robota je treba sprogramirati tako, da bo deloval ob drugem ¢asu
kot Skropilnice.

e - NIKOLI ne dovolite otrokom, da bi se dotikali napajalnika,
polniine postaje, zlasti kontaktov, rezil, prostora za baterije ali
delov, kjer so vrzeli, kot so kolesa.

Uporabite

« - Pazite na vrteCa se rezila! Pod vrte€a se rezila NE polagajte rok
ali nog.

e - Med koSnjo pazite na predmete, ki so raztreseni po trati! Ko je
robot vklopljen, se drzite na varni razdalji.

* - Naprave ne pusCajte brez nadzora, ¢e je znano, da so v bliZini
Zivali, otroci ali ljudje.

e - Ohranite varen poloZaj. Vzdrzujte ravnotezje in stabilen polozaj
na naklonih. Med upravljanjem robota ali njegovih perifernih naprav
lahko hodite, ne smete pa teci.

e - Seznanite se z navodili, kdaj, kje in kako preveriti robota in
njegove periferne naprave, kable in podaljske glede poskodb ali
obrabe ter popraviti robota, samostojno spreminjanje, popravilo ni
dovoljeno - s tveganjem izgube garancije.

e - Poskodovanega napajalnega kabla ne prikljuCujte ali se ga
dotikajte, dokler ga ne odklopite iz napajanja, saj obstaja nevarnost
stika s komponentami pod napetostjo.

e - Robota in/ali periferno opremo prikljucite samo na napajaine
tokokroge, zaScitene z odklopnikom preostalega toka z izklopnim
tokom najve¢ 30 mA.

o - Ce robot oddaja nenavaden zvok ali opazite nenavadne vibracije
ali se sprozi alarm, takoj pritisnite gumb STOP.

NE dotikajte se nevarnih gibljivih delov, preden
napajanje robota.

* - NE dotikajte se nevarnih delov, dokler se popolnoma ne ustavijo.

e - Pri rokovanju z robotom vedno nosite trpezno obutev in dolge
hlace.

e - Prekinitev napajanja: Pred zaklepanjem robota.

Pred testiranjem, ¢iS¢enjem ali vzdrzevanjem.

PIKTOGRAMI IN OPOZORILA

izklopite

a1

=
e

4
RS RS IPX5

12 13 14 15 16 17

[ S

1. Preberite navodila za uporabo, upo$tevajte opozorila in varnostne
pogoje, ki jih vsebujejo!

Pred ¢i§¢enjem ali vzdrzevanjem odklopite iz elektriénega omrezja
Ne polagajte rok ali nog pod varovalo rezalnega mehanizma.
Moznost poskodb zaradi vrtecih se delov

Ohranite varno razdaljo od robota za ko$njo

Pazite na moznost poskodb zaradi odvrzenih predmetov.

Zascita pred dezjem

Hraniti zunaj dosega otrok

Ne vozite se na robotu

10. Mozna izguba prstov, previdnost

11. Najvedji naklon tal 14°/25 %

12. Zas¢itite roke z delovnimi rokavicami

13. Nositi je treba zascitna oblacila.

14. Nosite za$¢itno obutev

15. Ne odlagajte skupaj z gospodinjskimi odpadki.

16. Selektivno zbiranje odpadkov

17. Stopnja zascite

CoNomhLN

POZOR: Ta aparat lahko uporabljajo otroci, starejSi od 8 let, in
osebe z omejenimi telesnimi in dusevnimi sposobnostmi ter
nezadostnim znanjem ali izkuSnjami, ¢e so pod nadzorom ali
ustrezno pouceni o varni uporabi aparata, tako da se zavedajo
tveganj. Otroci se s tem aparatom ne smejo igrati. Otroci naprave
ne smejo Cistiti ali opravljati vzdrzevalnih del na njej brez nadzora.

OPIS GRAFICNIH ELEMENTOV
Naslednje $teviléenje se nanasa na sestavne dele naprave
prikazano na grafi¢nih straneh tega priro¢nika.

Oznaka Opis
Slika A
1 Ustavitev v sili
2 Nastavitev viSine kosnje
3 Nadzorna plosé¢a k¢
4 Stikalo kosilnice
5 Pogonska kolesa
6 Rezila za rezanje
7 Boben rezalnega mehanizma
8 Vrtljiva kolesa
9 Rog¢aj za prenasanje
10 Priklju¢ki za polnjenje
Oznaka Opis
Slika B
1 Nadzorna plos¢a priklopne postaje
2 Odprtine za pritrditev priklopne postaje
3 Prikljucki za polnjenje
4 Prikljuéna postaja
5 Pokrov priklopne postaje
6 Prikljucki za napajalni kabel za oznacevanje
delovnega obmocja
7 Odprtine za kable za oznacevanje delovnega
obmocja in napajanja
8 Elektri¢na vti¢nica priklopne postaje
Oznaka Opis
Slika D
1 Indikator stanja polnjenja
2 Indikator napake signala




Indikator omejitvenega kabla

Delovne ure / sporocilo o napaki, lu¢i 1-4
Gumb za vklop

Stikalo

Gumb za priklapljanje

8 Potrdi"

~Nfo|o|(~|w

* Med grafiénim prikazom in dejanskim izdelkom so lahko razlike

PRIPRAVA NA DELO

Prepri¢ajte se, da so na lokaciji robota izpolnjeni naslednji pogoji:

e -Visina trave ne presega 60 mm.

OPOMBA: Ce je trava vi§ja od 60 mm, jo najprej pokosite z ro&no

kosilnico.

e -V njem ni kamnov, kosov lesa, Zic, kablov pod napetostjo ali
drugih tujih predmetov.

e - Kraj koSnje je raven in ravninski, brez jarkov in jarkov, naklon je
manjsi od 25 % (14°) Slika C1

Za namestitev so potrebna naslednja orodja:

e - gumijasto kladivo (za zabijanje Cepov v tla pri polaganju
zadrzevalnega kabla)

e -V kompletu je vkljuéen Sestilozni klju¢ (za pritrditev polnilne
postaje).

e - Klesce (za rezanje kabla, ki omejuje delovno obmogje)

1.Namestitev polnilne postaje

I1zberite primerno lokacijo

Polnilno postajo je treba postaviti na naslednjo lokacijo Slika C3:

e - Razmeroma raven in poloZen del trate.

- Blizu roba trate.

- V blizini stenske vti¢nice.

- 10 m podalj$ek, sen¢no, hladno in suho mesto za napajanje.

- Na razdalji najmanj 2 m od polnilne postaje ne sme biti ovir.

- Priporogljivo je, da je polnilna postaja nameS¢ena na suhem in

zascitenem mestu.

« - Napajanje mora biti 30 cm nad tlemi.

2. pritrditev polnilne postaje

Polnilno postajo pritrdite na tla s 6 pritrdilnimi vijaki (G1) (s Sestilo G6).
OPOMBA: NE stojte ali hodite po plo¢i polnilne postaje.

OPOMBA: V plos¢o polnilne postaje NE delajte novih lukenj. Postajo je
treba priviti na tla z obstojecimi luknjami.

3. Polaganje zadrzevalnega kabla

Mejna Zica se uporablja za razmejitev delovnega obmocja in vodenje
robota nazaj do polnilne postaje.

OPOMBA: Ce tudi va$ sosed uporablja robota za ko$njo, naj bo razdalja
med zapornima zicama obeh robotov vsaj 1 m.

Nacértovanje polaganja zadrzevalnega kabla

Preden za¢nete postavljati mejno ¢rto, se sprehodite ob dolo¢eni meji in
odstranite vse nepotrebne predmete, kot so kamni.

OPOMBA: Dolzina omejitvenega kabla ne sme presegati 200 metrov.
OPOZORILO! Robot ne sme voziti po gramozu ali podobnih materialih,
ki bi lahko poSkodovali rezila.

Polaganje zadrzevalnega kabla Slika C

Pri polaganju zadrZzevalnega kabla okoli delovnega obmocja in ovir

upostevajte spodnja navodila. Za pravino polaganje zadrZzevalnega

kabla uporabite merilo, ki je prilozeno v kompletu.

OPOZORILO: Kabel za zadrzevanje je pod napetostjo zelo nizke

napetosti in je varen za ljudi in domace Zivali.

OPOMBA: Zaénite pri prikljucku "+" na zadnji strani polnilne postaje. B6

(pustite 10 cm prostora) in poloZite kabel okoli trate v smeri urinega

kazalca ter koncajte pri prikljucku "-" na zadnji strani polnilne postaje

(pustite 10 cm prostora). Prepricajte se, da ima kabel kovinski stk na

priklju¢kih "+" in ", slika B6, in ne pozabite odrezati odve¢ne

omejitvene Zice.

e - Med omejitvenim kablom in polnilno postajo pustite vsaj 2 m
prazne poti.

e - Med zaporno Zico in robom trate naj bo 30 cm razmak Slika C2.

e - Z zati¢i, ki so prilozeni v kompletu, pritrdite zaporno Zico na
ozemljitev. G5. Zaustavitvena Zica mora biti ravna in rahlo napeta.
Koli¢ki morajo biti names€eni na vsakih 1 m (to lahko spremenite
glede na obliko trate). C4. Kabla ne zakopljite globlje kot 2 cm, da
ne oslabite signala.

e - Kabel namestite tako, da so koti vecji od 90°. C5.

« - Ce so na trati cvetliéne gredice, ribniki ali drevesa, jih obkroZite z
zanko mejne Zice s slike C4.

Ohranite min. 30 cm razdalje med omejitveno Zico in robovi ovir. Na poti

v zanko in iz nje se omejitvena Zica ne sme krizati Slika C4.
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e - Na delovnem obmocju kosilnice pustite ozek prostor. Zagotovite,
da je razdalja med vzporedno potekajo¢imi mejnimi Zicami vecja
od1lm.

4 Namestitev polnilne postaje

Priklju¢ite napajanje

. Napajalni vti¢ vstavite v stensko vti¢nico 100-240 V.

2. preverite stanje lu¢i LED na polnilni postaiji sl. B1:

e -Trajna zelena lu¢: povezava je vzpostavljena (robot se ne polni ali

je popolnoma napolnjen)

- Prekinjena zelena lu¢: robot se polni.

- Prekinjena rde¢a lucka: najpogostejSa napaka je "prekinitev

povezave omejitvenega kabla".

- Lu¢ je ugasnjena: najpogostejSa napaka je "Ni napajanja 100-240

V" ali "Ni povezave z virom napajanja"“.

DELOVANJE / NASTAVITVE

Nastavitev viSine rezanja:

Pred prvo ko$njo nastavite viSino koSnje na 60 mm in jo nato spremenite

na Zeleno vi§ino, ko je celotna trata razmeroma ravna.

e - Za povecanje viSine rezanja obrnite gumb A2 v smeri urinega
kazalca.

e - Ce zelite zmanjsati vi§ino rezanja, obmite gumb na sliki A2 v
levo.

e - Visino rezanja lahko nastavite od 20 mm (MIN) do 60 mm (MAX).

Vklop/izklop napajanja
1. nastavite stikalo na sliki A4 v polozaj "O", da izklopite napajanje.
2. stikalo na sliki A4 nastavite v polozaj "I", da vklopite napajanje.

Vklop robota in programiranje delovnega ¢asa

1 Pritisnite in drzite gumb za vklop Slika D5, da zaZenete robota.

Opomba: med zagonom robota ne tresite, da se izognete napaki pri

zagonu. Ce se robot ne zaZene pravilno (vse Iugi svetijo neprekinjeno),

ga ponovno zazenite.

2. Vnesite geslo tako, da dvakrat pritisnete gumb D6, nato dvakrat gumb

D7 in enkrat gumb D8 (tovami$ko programirano geslo).

3. programirajte ¢as delovanja (vkljutno s ¢asom koSnje in Gasom

polnjenja):

e - Pritisnite gumb fig. D5 za nastavitev ¢asa delovanja. Ena lucka
pomeni 2 uri, najdalj$i ¢as delovanja je 8 ur, 4 lucke fig. D4 so
prizgane. Pritisnite gumb fig. D8 za potrditev in zagon robota.

OPOMBA: Ko nastavite ¢as delovanja, si robot zapomni nastavitve in

zaéne kositi vsak dan ob tej uri. Cas ko$nje bo v skladu z vnesenimi

nastavitvami.

Ce Zelite spremeniti &as delovanja, ponovno izvedite korake 1-3.

Pritisnite gumbe obr. D7 sl. D8 za vmitev kosilnice v polnilno postajo.

-

Lucka stanja polnjenja na polnilni postaji:
Neprekinjena zelena lu¢ - baterija je popolnoma napolnjena.
Prekinjena zelena lu¢ - polnjenje.

Pred polnilno postajo:
Neprekinjena zelena Iu¢ - baterija >=20 %
Prekinjena zelena lug - baterija <20 %

Lucka za napake:

Stalna zelena lu¢ - sistem je treba posodobiti. Povezite se z aplikacijo in
izvedite posodobitev.

Prekinjena zelena lu¢€ - poteka posodabljanje sistema.

Prekinjena rdeca Iu¢ - sporoCilo o napaki 1 do 5, ponovno zaZenite
robota.

Neprekinjena rdeca lu¢ - sporocilo o napaki od 6 do 12, pritisnite "STOP"
ali "OK" za izbris.

Indikatorska lucka za omejevalni kabel:
Neprekinjena zelena lu¢€ - signal je pravilen
Neprekinjena rdeca Iu¢ - ni signala

Kontrole Slika D4:

Prekinjena svetloba - blokiran robot.

Neprekinjena svetloba - robot je odklenjen.

Lucka 1 sveti zeleno: 2 uri delovanja.

Lugi 1in 2 svetijo zeleno: Cas delovanja 4 ure.

Lugke 1, 2 in 3 svetijo zeleno: Cas delovanja je 6 ur.
Lugke 1, 2, 3 in 4 svetijo zeleno: Cas delovanja je 8 ur.

Programska oprema za nadzor robota za ko$njo

Prenos 10S:
https:/apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
Prenos za Android:

https://play.google.com/store/apps/details ?id=com.toua.robot



https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.toua.robot

Navodila za program lahko prenesete na nasledniji naslov:
https://bit.ly/30BB6Gm

I1zklop robota v sili
Pritisnite gumb "STOP" Slika A1, da ustavite robota, pritisnite in drzite
gumb za vklop, da izklopite robota.

Premikanje robota
Pod robotom je ro¢aj za dviganje A10 za enostavno upravljanje z eno
roko.

VZDRZEVANJE IN SKLADISCENJE

e - Pred ¢iS€enjem in vzdrZzevanjem robota vedno izklopite.

e - Pred ciS€enjem in vzdrzevanjem polnilne postaje odklopite
napajanje.

e - Pri menjavi rezil in ¢iS¢enju spodnje strani robota vedno nosite
debele zascitne rokavice.

e - Redno preverjajte zategnjenost vijakov in matic. PoSkodovane
dele je treba zaradi varnosti popraviti ali zamenjati.

* - Redno preverjajte, ali se rezila lahko prosto vrtijo.

OPOMBA: Ce robota obradate navzdol, ga postavite na travnik ali

mehko povrsino, da ne poskodujete in opraskate pokrova.

Ciséenje

OPOZORILO! Preden zatnete s ciSCenjem, izklopite napajanje s

stikalom Slika A4.

- Spredniji del robota operite z nizkotlaénim gistilom in mehko krtaco
ali krpo.

- S trdo krtaco odstranite pokoSeno travo in ostanke z rezil, koles in
drugih delov na spodniji strani robota.

- Redno preverjajte, ali na kolesih ni blata ali poko$ene trave, in jih
odistite s krtaco.

OPOMBA: Redno odstranjujte rastlinske ostanke s spodnje strani
robota, da ne zmanjSate njegove produktivnosti.

Zamenjava rezila

OPOZORILO! Najprej izklopite glavno stikalo in si nadenite zascitne

rokavice.

OPOZORILO! Uporabljajte samo ozna¢ena originalna rezila, ki jih je

odobril proizvajalec.

- Vse tri lopatice in njihove vijake je treba zamenjati z eno zamenjavo
Slika A6.

- Vijake je treba odviti in zategniti z izvijacem.

- Preverite, ali se nova rezila lahko prosto vrtijo.

RESEVANJE PROBLEMOV
Spodnja tabela vsebuje navodila za laZje diagnosticiranje tezav.

Ce je mogoce, napravo popravite sami. Ce tezave ne morete odpraviti,

se obmite na pooblas¢enega prodajalca ali servisni center.
OPOZORILO! Sprejeti je treba zascitne ukrepe.

Problem Mozni vzroki Resitve

Na polnilni Prekinitev Poisgite okvarjeni del
postaji utripa zadrzevalnega kabla

rde¢a lucka kabla in ga popravite.
Robotima Polnilna postaja ni

tezave pri pravilno namescena Glejte poglavje
priklopu na "Priprava na delo".

polnilno postajo

Zascitni kabel ni
pravilno namescen

Nobenega
signala iz
zadrzevalnega
kabla

Robot gre ¢ez
mejo

Omejitveni kabel je
bil prikljuéen v
obratni smeri

Zamenjajte prikljucka
"+ in "

Robot vibrira ali

Poskodovano ali

povzro¢a manjkajoce rezilo Preverite in popravite
nenavadne Disk rezila je vijake za pritrditev
zvoke. zrahljan. rezila
Zamenjajte rezilo
Koda Opis Resitev
napake
Napaka pri Postavite robota na ravno
E01 slika. inicializaciji - D onita " 9@ ponovno
F1 Ziroskopski ’
senzor
Na sprednjem delu kosilnice
Napaka nastavite trkalnik in torzijsko
EO02 slika. senzorja za kolo ter preverite, ali sta
F2 dviganje ali zaklenjena; postavite robota
senzorja za trk na ravno povrsino in ga
ponovno zazenite.
Napaka pri Postavite robota na ravno
; imiialion i povrsino in ga ponovno
EOSFS?!lka. inicializaciji ZaZenite. Ce se tezava
motorja za nadaljuje, se obrnite na
rezanje poprodajno sluzbo.
; Napaka pri
E04 Slika prikjugitvi
napajalnika
i Nepravilna
EOSF'sglka. hitrost motorja
za rezanje
; ; Postavite robota na ravno
E06 Siika Opozofiloo | poyrgino. Priisnite STOP ali
9 OK, da odstranite alarm.
; ; Postavite robota na ravno
E07 Slika Opozoriloza | poyrgino. Prifisnite STOP aii
9 OK, da odstranite alarm.
Postavite robota na ravno
; povrsino in ga ponovno
E08F58I|ka. Napa/ligéanala zazenite. Ce se tezava
nadaljuje, se obrnite na
poprodajno sluzbo.
Glejte zgornjo tabelo:
tezava - ni signala iz Zice
zaustavitve. Po vrsti
prgv?rite v?e ;ix“;ke, nato pa
; ; robota postavite na ravno
Eonggl'ka' Nespirar;/alllen povrsino. Pritisnite STOP ali
9 OK, da odstranite alarm.
Ponovno zaZenite robota.

e se tezava ne odpravi, se
obrnite na poprodajno
sluzbo.

Postavite robota na ravno
po?(vrgino.dPtritisr_\tite T‘%TOP ali
: , da odstranite alarm.
E%O slika. n'?aorlr)r?etlse‘x(ga Ponovno zaZenite robota.
Ce se tezava nadaljuje, se
obrnite na poprodajno
sluzbo.
. Nepravilna
EO011 Slika hitrost levega
F11 kotalnega Ponovno zazenite robota.
motorja Ce se tezava nadaljuje, se
Nepravilna obrnite na poprodajno
EO012 slika. hitrost sluzbo.
F12 desno
motor za hojo

VSEBINA KOMPLETA:

Ni napajanja Preverite vir napajanja ¢ Robot za kosnjo 1 kos.
Omejitveni kabel je | Zamenjaite prikljucka * Prikljuéna in polniina postaja 1 kos.
bil prikljugen v " o Napajalnik in podaljsek 1 kos.
obratni smeri o Kabel za razmejitev delovnega obmocja 100m
Preverite, al je « Cepi za pritrditev kabla 100 kosov.
Omejitveni kabel ni pritrdilni kabel pravilno * Cepi za pritrditev prikiopne postaje 6 kosov.
prikljugen na namesd&en. * Rezila za rezanje 3 kosi.
polnilno postajo povezan s polnilno * Kabelski prikljucki 2 kosa.
postajo o Sestkotni klju¢ 1 kos.
Prekinitev Preverite vse do TEHNIENI PODATKI
zadrZevalnega konca, Robot za kosnjo 04-621
kabla da kabel ni bil Parameter Vrednost
prekinjen. Napajalna napetost 18V DC
Preckanje Preverite, ali je Najvecja nazivna mo¢ motorja za 50 W
omejitvene Zice na omejevalni kabel rezanje:
potiv zanko iniz nje | pravilno namescen. Najvecja nazivna mo¢ motorja z 20W
lastnim pogonom:
Stopnja za&¢ite IP za polnilno postajo IPX4
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https://bit.ly/3QBB6Gm

Stopnja za$cite IP za robota IPX5
Stopnja za$cite IP za polnilni adapter IP 65
Za$ditni razred za robota 1}
Za$¢itni razred za polnilno postajo I
Sirina rezanja 180 mm

Nastavitev viSine rezanja v obmocju 20 mm - 60 mm

Hitrost 3100 vrtljajev na

minuto
Masa 10,2 kg
Leto izdelave 2023

PODATKI O HRUPU IN VIBRACIJAH
Raven zvocnega tlaka

Lpa = 560B (A) K=
3dB(A)

Lwa = 67dB (A) K=
3dB(A)

Izmerjena raven zvoéne moci

Informacije o hrupu in vibracijah

Raven emisije hrupa opreme je opisana z: ravnijo oddanega
zvotnega tlaka Lpa in ravnijo zvoéne moci Lwa (kjer K oznacuje
merilno negotovost). Vibracije, ki jih oddaja oprema, so opisane z
vrednostjo pospeska vibracij an (kjer K pomeni merilno negotovost).
Raven emisije zvo¢nega tlaka Lpa , raven zvoéne mo&i Lwa in vrednost
pospeska vibracij an , ki so navedeni v tem priro¢niku, so bili izmerjeni
v skladu s standardom EN 62841-1:2015+A11. Navedena raven
vibracij an se lahko uporabi za primerjavo opreme in predhodno oceno
izpostavljenosti vibracijam.

Navedena raven vibracij je reprezentativha le za osnovno uporabo
enote. Ce se enota uporablja za druge namene ali z drugimi delovnimi
orodji, se lahko raven vibracij spremeni. Na vi$jo raven vibracij vpliva
nezadostno ali prepogosto vzdrzevanje enote. Zaradi zgoraj
navedenih razlogov je lahko izpostavljenost vibracijam povecana v
celotnem delovnem obdobju.

Za natanéno oceno izpostavljenosti vibracijam je treba
upostevati obdobja, ko je enota izklopljena ali ko je vklopljena,
vendar se ne uporablja za delo. Ce so vsi dejavniki natanéno
ocenjeni, je lahko skupna izpostavljenost vibracijam bistveno
nizja.

Za za$Cito uporabnika pred ucinki vibracij je treba izvajati dodatne
varnostne ukrepe, kot so cikli¢no vzdrzevanje stroja in delovnih orodij,
zagotavljanje ustrezne temperature rok in ustrezna organizacija dela.

PODATKI O HRUPU IN VIBRACIJAH
VARSTVO OKOLJA

+ |lzdelkov na elektricni pogon ne smete odlagati skupaj z gospodinjskimij
odpadki, temve¢ jih morate odpeljati v ustrezne prostore za
odstranjevanje. Za informacije o odstranjevanju se obrnite na prodajalcal
izdelka ali lokalne oblasti. Odpadna elektri¢na in elektronska opremal
lvsebuje okoljsko inertne snovi. Oprema, ki ni reciklirana, predstavijal
potencialno tveganje za okolje in zdravije ljudi.

"Grupa Topex Spétka z ograniczong odpowiedzialnoscig" Spotka komandytowa s
sedezem v VarSavi, ul. Pograniczna 2/4 (v nadaljevanju: "Grupa Topex") obves¢a, da
ima vse avtorske pravice na vsebini tega prirocnika (v nadaljevanju: "Priro¢nik"), med
drugim tudi. njegovo besedilo, fotografije, diagrame, risbe in sestavo, pripadajo izkljuéno
skupini Topex in so predmet pravnega varstva v skladu z Zakonom z dne 4. februarja
1994 o avtorski in sorodnih pravicah (Ur. I. 2006, $t. 90 Poz. 631, s spremembami).
Kopiranje, obdelava, objava, spreminjanje celotnega priro¢nika in njegovih posameznih
elementov v komercialne namene brez pisno izrazenega soglasja druzbe Grupa Topex
s0 strogo prepovedani in lahko povzrocijo civilno in kazensko odgovomost.

Izjava ES o skladnosti

Proizvajalec: Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285 Warszawa

Izdelek: E+ robot za ko$njo

Model: 04-621

Trgovsko ime: NEO TOOLS

Serijska Stevilka: 00001 + 99999

Za to izjavo o skladnosti je odgovoren izklju¢no proizvajalec.

Opisani izdelek je skladen z naslednjimi dokumenti:

Direktiva o strojih 2006/42/ES

Direktiva RED 2014/53/EU

Direktiva RoHS 2011/65/EU, kakor je bila spremenjena z Direktivo
2015/863/EU

In izpolnjuje zahteve standardov:
EN 60335-1:2012/A15:2021;
62233:2008

EN IEC 55014-1:2021; EN I|EC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;

EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017

EN IEC 63000:2018

Ta izjava se nanaSa samo na stroj, kot je bil dan na trg, in ne vkljucuje
sestavnih delov.

EN 50636-2-107:2015/A3:2021; EN

a4

ki jih doda konéni uporabnik ali jih izvede naknadno.

Ime in naslov osebe s sedezem v EU, ki je pooblas¢ena za pripravo
tehni¢ne dokumentacije:

Podpisano v imenu:

Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.

Ulica Pograniczna 2/4

02-285 VarSava

3 F 1 i g

Pawet Kowalski
TOPEX GROUP pooblaséenec za kakovost
VarSava, 2023-09-11

I1zjava EU o skladnosti
Proizvajalec: Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285 Warszawa
Izdelek: Polnilna postaja
Model: K145455
Trgovsko ime: NEO TOOLS
Serijska Stevilka: 00001 + 99999
Za to izjavo o skladnosti je odgovoren izkljuéno proizvajalec.
Opisani izdelek je skladen z naslednjimi dokumenti:
Direktiva RED 2014/53/EU
Direktiva RoHS 2011/65/EU, kakor je bila spremenjena z Direktivo
2015/863/EU
In izpolnjuje zahteve standardov:
EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;
EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018
Ta izjava se nanasa izklju¢no na stroj, kot je bil uveden v
in ne vklju€uje komponent, ki jih je dodal kon&ni uporabnik ali
njegove nadaljnje dejavnosti.
Ime in naslov rezidenta EU, ki je pooblas¢en za
priprava tehni¢ne dokumentacije:
Podpisano v imenu:
Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.
Ulica Pograniczna 2/4
02-285 Varsava
P o

Pawet Kowalski
TOPEX GROUP pooblascenec za kakovost
Varsava, 2023-11-09
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VERTIMO (NAUDOTOJO) VADOVAS
PJOVIMO ROBOTAS 04-621
DEMESIO: PRIES NAUDODAMI ELEKTRINIUS |JRANKIUS, ATIDZIAI
PERSKAITYKITE SIAS INSTRUKCIJAS IR ISSAUGOKITE JAS
ATEITYJE.

KONKRECIOS SAUGOS TAISYKLES

PJOVIMO ROBOTY SAUGOS INSTRUKCIJOS
Pjovimo roboto praktinio naudojimo sauga

Komandos

e - Atidziai perskaitykite instrukcijas. Susipazinkite su valdymo
sistemomis ir teisingu jrenginio veikimu.

e - Neleiskite, kad prietaisu naudotysi vaikai arba asmenys, kurie
néra perskaite naudojimo instrukcijos. Nacionaliniuose teisés
aktuose gali bati nurodytas minimalus operatoriaus amzius.

e - Nenaudokite roboto, kai Salia yra kity Zmoniy, ypa¢ vaiky ar
gyvany.

e - Atkreipkite démesj, kad uz nelaimingus atsitikimus ar pavojy
kitiems Zmonéms ar aplinkai atsako operatorius arba naudotojas.

ParuoSimas

e - Prie$ pjaudami kiekvieng kartg patikrinkite, ar visos roboto dalys
veikia tinkamai.

e - Kad pasiektuméte geriausiy rezultaty, rekomenduojama pjauti be
lietaus. Pjaunant per liety Zolé gali prilipti prie roboto, kuris dél to
gali paslysti.

e - NEGALIMA pjauti esant blogoms oro saglygoms, pvz., lyjant
stipriam lietui, perkdnijai ar sningant.



e - Periodiskai tikrinkite nuSienautg plotg ir pa$alinkite akmenis,
Siuksles, laidus, kaulus ir kitas klidtis. Ribota garantija netaikoma
Zalai, atsiradusiai dél ant vejos palikty daikty.

« - Kad iSvengtuméte Zalos, nepjaukite ar¢iau kaip 1 m atstumu nuo
purkstuvy galvudiy.

PASTABA: robotas ir purk$tuvai NEGALI bdti jjungti vienu metu.

e - Robotg reikia uzprogramuoti taip, kad jis veikty kitu laiku nei
purkstuvai.

e - NIEKADA neleiskite vaikams liesti maitinimo $altinio, jkrovimo
stotelés, ypa¢ kontakty, peiliy, akumuliatoriaus skyriaus ar bet
kokiy daliy, kuriose yra tarpy, pvz., ratuky.

Naudokite

e - Saugokités besisukangiy mengiy! NEDEKITE ranky ar kojy po
besisukanciais peiliais.

e - Saugokités ant vejos pjaunant iSmétyty daikty! Kai robotas
jjungtas, laikykités saugaus atstumo.

* - Nepalikite prietaiso be priezidros, jei zinoma, kad netoliese yra
gyviny, vaiky ar visuomenés nariy.

* - ISlaikykite saugig padet]. ISlaikykite pusiausvyrg ir stabilig padétj
jkalnése. Dirbdami su robotu ar jo periferiniais jrenginiais galite
vaiks¢ioti, bet negalite bégti.

e - Susipazinkite su instrukcijomis, kada, kur ir kaip patikrinti, ar
robotas ir jo periferiniai jrenginiai, kabeliai ir prailgintuvai néra
pazeisti ar susidévéje, ir sutaisyti robotg, savarankiskai modifikuoti,
remontuoti draudZiama - rizikuojate prarasti garantija.

« - Neprisijunkite ir nelieskite pazeisto maitinimo kabelio, kol jis néra
atjungtas nuo maitinimo $altinio, nes kyla pavojus prisiliesti prie
jtampa turin¢iy komponenty.

e - Robotg ir (arba) perifering jranga prijunkite tik prie maitinimo
grandiniy, apsaugoty liekamosios srovés jungikliu, kurio i$jungimo
srové yra ne didesné kaip 30 mA.

e - Jei robotas skleidZzia nejprastg garsa, pastebima nejprasta
vibracija arba signalizuoja apie pavojaus signalg, nedelsdami
paspauskite STOP mygtuka.

e - NELIESKITE pavojingy judanciy daliy prie§ iSjungdami roboto
maitinima.

* - Nelieskite pavojingy daliy, kol jos visi$kai nesustojo.

* - Dirbdami su robotu visada avékite tvirtg avalyne ir mavekite ilgas
kelnes.

* - Nutraukite maitinima;: prie$ uzrakindami robota.

Prie$ bandyma, valyma ar technine prieZitra.

PIKTOGRAMOS IR |SPEJIMAI

RER S
® (D | X (K| 2
RG]

1. Perskaitykite naudojimo instrukcija, laikykités joje pateikty jspéjimy
ir saugos reikalavimy!

2. Prie$ valyma ar technine priezitrg atjunkite nuo maitinimo $altinio
3. Nekiskite ranky ar kojy po pjovimo mechanizmo apsauga

4. Besisukanciy daliy suzeidimo galimybé

5. Laikykités saugaus atstumo nuo pjovimo roboto

6. Saugokités galimybés susizeisti dél iSmesty daikty

7. Apsaugokite nuo lietaus

8. Laikykite vaikams nepasiekiamoje vietoje

9. Nevaziuokite ant roboto

10. Galimas pirsty netekimas, elkités atsargiai

11. Didziausias Zemés nuolydis 14°/25%

12. Apsaugokite rankas darbo pirstinémis

13. Batina dévéti apsauginius drabuzius

14. Dévékite apsaugine avalyne

15. NeiSmeskite kartu su buitinémis atliekomis

16. Atrankinis atlieky surinkimas

17. Apsaugos laipsnis
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ISPEJIMAS: §j prietaisa gali naudoti vyresni nei 8 mety vaikai ir
riboty fiziniy bei protiniy gebéjimy ir nepakankamai Ziniy ar
patirties turintys asmenys, jei jie yra priziarimi arba tinkamai
instruktuojami apie saugy prietaiso naudojima, kad zinoty apie
galimg rizika. Su Siuo prietaisu neturéty zaisti vaikai. Vaikams
draudziama be prieziuros valyti ar atlikti prietaiso priezilros
darbus.

GRAFINIY ELEMENTY APRASYMAS

Jrenginio sudedamosios dalys numeruojamos taip
pavaizduoti Sio vadovo grafiniuose puslapiuose.

Pavadinimas
A pav.

Aprasymas

Avarinis stabdymas

Pjovimo aukscio reguliatorius
Sienapjovés valdymo skydelis
Sienapjovés jungiklis
Varomieji ratai

Pjovimo peiliai

Pjovimo mechanizmo bignas
Sukamieji ratai

Nesiojimo rankena

Jkrovimo jungtys

Ble|e|~fo|a]|s|w|n|-

Pavadinimas
B pav.

Aprasymas

Dokavimo stoties valdymo skydelis

Skylés doko stociai pritvirtinti

Jkrovimo jungtys

Prisijungimo stotis

Dokavimo stoties dangtelis

o|a|s|wnfe

Maitinimo kabelio jungtys darbo zonai
pazyméti

7 Kabeliy angos darbo zonai ir maitinimo
Saltiniui Zzymeti

8 Dokavimo stoties maitinimo lizdas

Pavadinimas
D pav.

Aprasymas

Jkrovimo bisenos indikatoriaus lemputé
Signalo gedimo indikatorius

Apribojimy kabelio indikatorius

Darbo valandos / klaidos praneSimas, 1-4
lemputés

Maitinimo mygtukas

Perjungti

Prisijungimo mygtukas

8 Patvirtinti" mygtuka

* Gali bati skirtumy tarp grafikos ir faktinio gaminio

PASIRUOSIMAS DARBUI

Uztikrinkite, kad roboto vietoje baty laikomasi Siy salygu:

o - Zolés aukstis nevirsija 60 mm.

PASTABA: Jei zolé aukstesné nei 60 mm, pirmiausia nupjaukite vejg

rankine Zoliapjove.

e - Néra akmeny, medzio gabaly, laidy, laidy, laidy, esanciy po
itampa, ar kity pasaliniy daikty.

Sienavimo vieta yra lygi ir plok$&ia, be grioviy ir tran$éjy, o
nuolydis mazesnis nei 25 % (14°) C1 pav.

Diegimui reikalingi Sie jrankiai:

e - Guminis plaktukas (kaiS¢iams | Zeme jkalti tiesiant apsauginj
kabelj)

e - Rinkinyje yra SeSiakampis raktas (jkrovimo stotelei tvirtinti)

e - Replés (skirtos darbo zong ribojangiam kabeliui nukirpti)

Blw|N|-
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1.Jkrovimo stoties jrengimas

Pasirinkite tinkamg vietg

|krovimo stotele reikia statyti tokioje vietoje C3 pav:

- Santykinai lygi ir lygi vejos dalis.

- Netoli vejos krasto.

- Salia sieninio kistukinio lizdo.

- 10 m ilgio ilginamasis kabelis, pavésyje, vésioje ir sausoje vietoje,

kad baty galima tiekti maitinima.

e -Bent 2 m atstumu nuo jkrovimo stotelés neturi bati jokiy kliaciy.

Rekomenduojama, kad jkrovimo stotelé baty sausoje ir
apsaugotoje vietoje.

e - Maitinimo $altinis turi bati 30 cm vir§ Zemés pavirSiaus.




2. jkrovimo stoties tvirtinimas

Pritvirtinkite jkrovimo stotele prie Zemés 6 tvirtinimo varztais (G1)
(naudodami $eSiakampj raktg G6).
PASTABA: NESTOVEKITE ant
nevaiksciokite ant jos.

DEMESIO: Jkrovimo stoties ploksteléje naujy skyliy nedarykite. Stotis turi
bdti pritvirtinta prie Zemés naudojant esamas skyles.

jkrovimo  stoties  plokstés ir

3. Tramdomojo kabelio tiesimas

Ribinis laidas naudojamas darbo zonai apibréZti ir nukreipti robotg atgal j
jkrovimo stotj.

PASTABA: Jei kaimynas taip pat naudoja pjovimo robota, iSlaikykite bent
1 m atstuma tarp abiejy roboty stabdymo laidy.

Apribojimo kabelio tiesimo planavimas

Pries tiesdami riboZenklj, eikite palei nustatytg ribg ir pasalinkite visus
nereikalingus daiktus, pavyzdziui, akmenis.

PASTABA: Apribojimo kabelio ilgis neturi virSyti 200 metry.

JSPEJIMAS! Robotas neturi vaZiuoti per 2vyrg ar panaSias medziagas,
kurios gali pazeisti peilius.

Apribojimo troso tiesimas C pav.
Laikykités toliau pateikty nurodymuy, kad apsauginj kabelj nutiestuméte
aplink darbo zong ir kliatis. Norédami teisingai nutiesti sulaikymo kabelj,
naudokite rinkinyje esantj matuoklj.
|SPEJIMAS: sulaikymo kabelis yra labai Zemos jtampos ir yra saugus
Zmonéms bei naminiams gyvinams.
PASTABA: Pradékite nuo "+" jungties, esancios jkrovimo stoties galinéje
dalyje, pav. B6 (palikite 10 cm plocio tarpg) ir tieskite kabelj aplink vejg
prie$ laikrodZio rodyklg, baigdami ties "-" jungtimi jkrovimo stoties
galingje dalyje (palikite 10 cm plocio tarpg). [sitikinkite, kad kabelis
metaliniu bldu lieciasi ties "+" ir " jungtimis B6 pav. nepamirskite
nupjauti perteklinio suvarzymo laido.

* - Palikite ne mazesnj kaip 2 m tuscig kelig tarp tvirtinimo kabelio ir
jkrovimo stoties.

e - Tarp stabdymo vielos ir vejos krasto turi bati 30 cm tarpas C2
pav.

e - Pritvirtinkite stabdymo laidg prie jZeminimo rinkinyje pateiktais
kai$¢iais pav. G5. Stabdymo laidas turi bati tiesus ir Siek tiek
jtemptas. Kaisciai turéty bati iSdéstyti kas 1 m (§j atstumg galima
keisti atsizvelgiant | vejos formg) pav. C4. Neuzkaskite laido giliau
nei 2 cm, kad nesusilpnéty signalas.

e - Kabelius iSdéstykite taip, kad kampai baty didesni nei 90° pav.
C5.

e - Jei vejoje yra gélyny, tvenkiniy ar medziy, aptverkite juos C4
paveikslo riboZenkliy kilpomis.

o |Slaikyti min. 30 cm atstumas tarp tvirtinimo lyno ir kliGiéiy krasty.
Kelyje | kilpg ir i$ kilpos sutvirtinimo lynas neturi kirsti vienas kito
C4 pav.

e - Palikite siaurg erdve Sienapjovés darbo zonoje. [sitikinkite, kad
atstumas tarp lygiagreciai einanéiy ribozenkliy yra didesnis nei 1
m.

4 Jkrovimo stotelés jrengimas

Prijunkite maitinimo Saltinj

1. |kiskite maitinimo kitukg j 100-240 V sieninj lizda.

. patikrinkite jkrovimo stoties LED lempuciy buseng pav. B1:
- Zalia $viesa: ry8ys uZmegztas (robotas nejkrautas arba visiskai
ikrautas)
- Pertraukiama Zalia Sviesa: robotas jkraunamas.
- Pertraukiama raudona lemputé: dazniausiai pasitaikanti klaida yra
"ribojimo kabelio atjungimas".
- Sviesa nedega: daZniausiai pasitaikantis gedimas yra "Néra 100-
240 V maitinimo Saltinio" arba "Néra rySio su maitinimo Saltiniu".

VEIKIMAS / NUSTATYMAI

N

Pjovimo aukséio reguliavimas:

Prie$ pirmg pjovimg nustatykite 60 mm pjovimo aukstj, o kai visa veja

bus gana lygi, nustatykite norimg aukst;.

e - Norédami padidinti pjovimo aukstj, pasukite A2 pav. rankenéle
pagal laikrodzio rodykle.

e - Norédami sumazinti pjovimo aukstj, pasukite A2 pav. rankenéle j
kaire.

e - Pjovimo aukstj galima reguliuoti nuo 20 mm (MIN) ki 60 mm
(MAX).

Maitinimo jjungimas / iSjungimas

1. Nustatykite A4 pav. jungiklj j padétj "O", kad i§jungtuméte maitinimo

Saltinj.

2. Nustatykite A4 pav. jungikljj "I" padétj, kad jjungtuméte maitinimg.
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Roboto jjungimas ir darbo laiko programavimas

1 Paspauskite ir palaikykite jjungimo mygtukg D5 pav., kad paleistuméte

robotg. Pastaba: jjungimo metu roboto nesukratykite, kad iSvengtuméte

jjlungimo klaidos. Jei robotas nejsijungia tinkamai (visos lemputés dega
nepertraukiamai), paleiskite robotg i$ naujo.

2. |veskite slaptazodj du kartus paspausdami mygtukg D6, tada du

kartus mygtukg D7 ir vieng kartg mygtukg D8 (slaptazodis

uzprogramuotas gamykloje).

3. uzprogramuokite veikimo laikg (jskaitant pjovimo ir jkrovimo laikg):

e - Paspauskite mygtukg pav. D5, kad nustatytuméte darbo laika.
Viena lemputé reiskia 2 valandas, maksimalus veikimo laikas yra 8
valandos, o 4 lemputés pav. D4 Sviecia. Paspauskite mygtukg fig.
D8, kad patvirtintuméte ir paleistuméte robota.

PASTABA: Nustacius darbo laika, robotas jsimins nustatymus ir

kiekvieng dieng pradés pjauti tuo laiku. Pjovimo laikas bus nustatomas

pagal jvestus nustatymus.

Jei norite pakeisti darbo laikg, dar kartg atlikite 1-3 veiksmus.

Paspauskite mygtukus pav. D7 pav. D8, kad grazintuméte vejapjove |

ikrovimo stotele.

Jkrovimo bisenos lemputé jkrovimo stotyje:
Nepertraukiama Zalia Sviesa - akumuliatorius visiSkai jkrautas.
Pertraukiama Zalia lemputé - jkrovimas.

Prie jkrovimo stoties:
Nepertraukiama Zalia Sviesa - akumuliatorius >=20%
Pertraukiama Zalia lemputé - akumuliatorius <20 %

Klaidy lemputeé:

Nuolatiné Zalia $viesa - sistemg reikia atnaujinti. Prisijunkite prie
programos ir atlikite atnaujinima.

Pertraukiama Zalia lemputé - vyksta sistemos atnaujinimas.
Pertraukiama raudona lemputé - 1-5 klaidos pranesimas, paleiskite
robotg i$ naujo.

Nepertraukiama raudona lemputé - 6-12
paspauskite "STOP" arba "OK", kad istrintuméte.

klaidos pranesimas,

Apribojimo troso kontroliné lemputeé:

Nepertraukiama Zalia Sviesa - signalas teisingas
Nepertraukiama raudona lemputé - néra signalo

Valdikliai D4 pav:

Nepertraukiama $viesa - uzblokuotas robotas.
Nepertraukiama $viesa - robotas atrakintas.

1 lemputé Sviecia zaliai: 2 valandy veikimo laikas.

1ir 2 lemputés Sviecia zaliai: 4 valandy veikimo laikas.

1, 2iir 3 lemputés Sviecia zaliai: veikimo laikas - 6 valandos.
1,2, 3ir4 lemputés Sviecia zaliai: 8 valandy veikimo laikas.

Pjovimo roboto valdymo programiné jranga

Atsisiysti 10S:
https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720

Atsisiysti i$ "Android":
https://play.google.com/store/apps/details ?id=com.toua.robot
programos instrukcijas galite atsisiysti i$ Sios svetainés:

https://bit.ly/30BB6Gm

Avarinis roboto iSjungimas
Paspauskite mygtukg "STOP" Al pav., kad sustabdytuméte robota,
paspauskite ir palaikykite maitinimo mygtuka, kad robotas iSsijungty.

Roboto perkélimas
Po robotu yra figtiriné A10 kélimo rankena, kurig lengva valdyti viena
ranka.

PRIEZIURA IR SAUGOJIMAS

e - Pries valymg ir technine priezidrg visada isjunkite robotg.

e - Prie§ valydami ir priziarédami jkrovimo stotj, atjunkite maitinimo
Saltinj.

o - Keisdami peilius ir valydami roboto apacig visada mavékite storas
apsaugines pirstines.

e - Reguliariai tikrinkite varzty ir verzliy priverzima. PazZeistos dalys
turi bati remontuojamos arba kei¢iamos dél saugumo sumetimy.

e - Reguliariai tikrinkite, ar peiliai gali laisvai suktis.

PASTABA: apversdami robotg aukstyn kojomis, padékite jj ant vejos ar

minksto pavirSiaus, kad nepazeistuméte ir nesubraizytuméte dangcio.

Valymas

ISPEJIMAS! Prie$ pradédami valyti, ijunkite maitinima jungikliu A4 pav.

e - Roboto priekine dalj plaukite Zzemo slégio valikliu ir mink§tu
Sepetéliu arba Sluoste.

e - Nuo peiliy, raty ir kity roboto apacioje esanciy daliy kietu Sepeciu
pasalinkite nupjautg Zole ir Siuksles.


https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.toua.robot
https://bit.ly/3QBB6Gm

e - Reguliariai tikrinkite, ar ant raty néra purvo ar nupjautos Zolés, ir
valykite juos Sepetéliu.

DEMESIO: kad nesumazéty nadumas, reguliariai $alinkite augaly

liekanas nuo roboto apacios.

Asmeny keitimas

JSPEJIMAS! Pirmiausia ijunkite pagrindinj maitinimo  jungiklj ir

uzsimaukite apsaugines pirstines.

JSPEJIMAS! Naudokite tik gamintojo patvirtintus nurodytus originalius

peilius.

e - Visos trys mentés ir jy varztai turi bati pakeisti vienu pakeitimu A6
pav.

e - Varztus reikia atsukti ir priverzti atsuktuvu.

* - Patikrinkite, ar nauji peiliai gali laisvai suktis.

PROBLEMU SPRENDIMAS

Toliau pateiktoje lenteléje pateikiamos rekomendacijos, padedancios
diagnozuoti problemas.

Jei jmanoma, pataisykite prietaisa patys. Jei problemos iSspresti
nepavyksta, kreipkités j jgaliotgjj pardavéjg arba techninés priezidros
centrg.

|SPEJIMAS! Bitina imtis apsaugos priemoniy.

Problema Galimos priezastys Sprendimai
lkrovimo . " Raskite sugedusig
. ir jj iStaisykite.
lemputé
Robotas Netinkamai jrengta
sunkiai ikrovimo stotelé Zr. skyriy
prisijungia prie "Pasirengimas darbui".
jkrovimo stoties

Netinkamai padétas
apsauginis trosas
Néra maitinimo

Patikrinkite maitinimo

$altinio $altinj
Apribojimo kabelis Sukeiskite "+" ir "-"
buvo prijungtas jungtis

atvirk$Ciai

Patikrinkite, ar

Néra signalo i$ Apribojimo kabelis teisingai pritvirtintas

tvirtinimo neprijungtas prie trosas
kabelio jkrovimo stoties prijungtas prie
jkrovimo stoties
Apsauginio kabelio Patikrinkite visg kelia,
nutraukimas ar kabelis nebuvo
nutrauktas.
Apribojimo vielos Patikrinkite, ar
kirtimai pakeliui j teisingai sumontuotas
kilpg ir i$ jos tvirtinimo kabelis
Robotas Apribojimo kabelis Sukeiskite "+" ir "-"
perzengia buvo prijungtas jungtis
sieng atvirk3ciai
Robotas Pazeista arba patikrinkite i
vibruoja arba trokstama gelezté atkrin |te IIZ't
skleidzia Alsilaisvines z§:§;°“h‘ji‘r’m'ﬂ'fn 5
nejprastus asmeny diskas varztusq
garsus Pakeiskite aSmenis
Klaidos Aprasymas Sprendimas
kodas
Inicializacijos lPas!atykite_ robotg ant
klaida - ygaus pavirsiaus ir
EO1 pav. F1 giroskopinis paleiskite i$ naujo.
jutiklis
Sureguliuokite Sienapjovés
priekyje esantj susidurimo
Keélimo jutiklio S'WEQ ir sukamajj rata,
EO2 pav. F2 arba susiddrimo patikrinkite, ar jie néra
jutiklio gedimas uzblokuoti; pastatykite
robotg ant lygaus pavirSiaus
ir paleiskite iS naujo.
Piovimo variklio Pastatykite robotg ant
EO03 pav. F3 inJici\:':llci'o;‘,I kllaiéla lygaus pavirSiaus ir
M Jt - paleiskite i$ naujo. Jei
;alllltinr:rc:o problema islieka, kreipkites j
E04 F4 pav. prijungimo ?aarﬁlnt};lo aptarnavimo
laida

a7

Netinkamas
pjovimo variklio

EO5 pav. F5
greitis

|spéjimas apie

E06 F6 pav. pakreipima

Pastatykite robotg ant
lygaus’pavirSiaus.
aspauskite STOP arba
OK, kad panaikintuméte
pavojaus signala.

|spéjimas apie
EO7 F7 pav. lifta

Pastatykite robotg ant
lygaus’pavirsiaus.
aspauskite STOP arba
OK, kad panaikintuméte
pavojaus signala.

ADC kanalo

EO08 pav. F8 Klaida

Pastatykite robotg ant
Iy%aus paviriaus ir
paleiskite i$ naujo. Jei
problema islieka, kreipkités j
garantinio aptarnavimo
tarnyba.

Neteisingas

EQ9 pav. F9 signalas

Zr. pirmiau esancig lentele:
problema - néra signalo i$
stabdymo laido. Patikrinkite
visus taSkus po vieng, tada
Fastatyklte.rgbota ant

gaus pavirSiaus.

aspauskite STOP arba
OK, kad panaikintuméte
pavojaus signala. IS naujo
paleiskite robotg. Jei ~ ~
problema iSlieka, kreipkités |
garantinio aptarnavimo
tarnybg.

EO010 pav.
F10

Roboty uogiené

Pastatykite robotg ant
Iggaus pavirsiaus.

aspauskite STOP arba
OK, kad panaikintuméte
pavojaus signala. IS naujo
paleiskite robotg. Jei ~ ~
problema islieka, kreipkités

arantinio aptarnavimo
arnybg.

Neteisingas
EO011 F11 Akadil_‘ipjo
pav. riedejimo 1S naujo paleiskite robota.
v'?lnth‘o‘qreltls Jei pr(%blema iSlieka, 4
e elsltngas kreipkités j garantinio
E012 pav. o I'?e aptarnavimo tamyba.
F1 vaik§ciojimo
variklis
RINKINIO TURINYS:
e Pjovimo robotas 1vnt.
e Dokavimo ir jkrovimo stotis 1vnt.
* Maitinimo $altinis ir ilgintuvas 1vnt.
* Kabelis darbo zonai atriboti 100m
e Kabeliy tvirtinimo kaisciai 100 vnt.
o Dokavimo stoties tvirtinimo kais¢iai 6 vnt.
e Pjovimo peiliai 3vnt.
o Kabeliy jungtys 2 vnt.
o Sesiakampis verzliaraktis 1vnt.
TECHNINIAI DUOMENYS
Pjovimo robotas 04-621
Parametras Verté
Maitinimo jtampa 18V NUOLATINE
SROVE
Maksimali vardiné pjovimo variklio 50 W
galia:
Maksimali savaeigio variklio galia: 20 W
Jkrovimo stoties IP apsaugos laipsnis IPX4
Roboto IP apsaugos laipsnis IPX5
Jkrovimo adapterio IP apsaugos IP 65
laipsnis
Roboto apsaugos klasé 1}
Jkrovimo stoties apsaugos klasé 1]
Pjovimo plotis 180 mm

Pjovimo aukscio reguliavimas

20 mm - 60 mm

diapazone

Greitis 3100 apsisukimy
per minute

Masé 10,2 kg

Gamybos metai 2023

TRIUKSMO IR VIBRACIJOS DUOMENYS

Garso slégio lygis

Lpa = 560B (A) K=
3dB(A)

ISmatuotas garso galios lygis

Lwa = 67dB (A) K=
3dB(A)




Informacija apie triuk§ma ir vibracija

Jrangos skleidziamo triuk§mo lygj apibldina: skleidziamo garso slégio
lygis Lpa ir garso galios lygis Lwa (kur K reiSkia matavimo neapibréztj).
Jrangos skleidZziamg vibracijg apibtdina vibracijos pagrei¢io verté an
(kur K reiskia matavimo neapibréZztj).

Siame vadove nurodyti garso slégio emisijos lygis Lpa , garso galios
lygis Lwa ir vibracijos pagreicio verté an buvo iSmatuoti pagal standartg
EN 62841-1:2015+A11. Nurodytg vibracijos lygj an galima naudoti
jrangai palyginti ir preliminariai jvertinti vibracijos poveikj.

Nurodytas vibracijos lygis atspindi tik pagrindinj jrenginio naudojimg.
Jei jrenginys naudojamas kitais tikslais arba su kitais darbo jrankiais,
vibracijos lygis gali pasikeisti. Didesniam vibracijos lygiui jtakos turés
nepakankama arba per retai atliekama jrenginio techniné prieZidra.
Dél pirmiau nurodyty priezasciy per visg darbo laikotarpj gali padidéti
vibracijos poveikis.

Norint tiksliai jvertinti vibracijos poveikj, batina atsizvelgti j
laikotarpius, kai jrenginys yra iSjungtas arba kai jis jjungtas, bet
nenaudojamas darbui. Tiksliai jvertinus visus veiksnius, bendras
vibracijos poveikis gali biti gerokai mazesnis.

Siekiant apsaugoti naudotojg nuo vibracijos poveikio, reikéty imtis
papildomy saugos priemoniy, pavyzdziui, atlikti cikling masinos ir
darbo jrankiy priezidrg, uZztkrinti tinkamg ranky temperatirg ir
tinkamai organizuoti darba.

TRIUKSMO IR VIBRACIJOS DUOMENYS
APLINKOS APSAUGA

+ |Elektra varomy gaminiy negalima imesti kartu su buitinémis atliekomis,|
ljuos reikia pristatyti j atitinkamas utilizavimo vietas. Dél informacijos apie
Salinimg kreipkités j gaminio pardaveéjg arba vietos valdZios institucija,|
Elektros ir elektroninés jrangos atliekose yra ekologiSkai inertiniy|
ImedZiagy. Neperdirbta jranga kelia potencialy pavojy aplinkai ir Zmoniuy|
sveikatai.

"Grupa Topex Spdtka z ograniczong odpowiedzialnoscig" "Spétka komandytowa",
kurios registruota buveiné yra VarSuvoje, ul. Pograniczna 2/4 (toliau - "Grupa Topex")
informuoja, kad visos autoriy teisés j Sio vadovo (toliau - "Vadovas") turinj, jskaitant, be
kita ko. jo teksta, nuotraukas, diagramas, bréZinius, taip pat jo kompozicija, priklauso tik
"Grupa Topex" ir yra teisinés apsaugos objektas pagal 1994 m. vasario 4 d. Autoriy
teisiy ir gretutiniy teisiy jstatyma (Zin., 2006, Nr. 90 Poz. 631, su pakeitimais). Viso
Vadovo ir atskiry jo elementy kopijavimas, apdorojimas, skelbimas, keitimas
komerciniais tikslais be "Grupa Topex" rastu iSreik$to sutikimo yra grieZtai draudziamas
ir gali uztraukti civiling ir baudziamajg atsakomybe.

EB atitikties deklaracija
Gamintojas: Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285 Warszawa
Produktas: E+ pjovimo robotas
Modelis: 04-621
Prekybos pavadinimas: NEO TOOLS
Serijos numeris: 00001 + 99999
Uz Sig atitikties deklaracijg atsako tik gamintojas.
Pirmiau aprasytas gaminys atitinka Siuos dokumentus:
Masiny direktyva 2006/42/EB
RED direktyva 2014/53/ES
RoOHS direktyva 2011/65/ES su pakeitimais, padarytais Direktyva
2015/863/ES
Ir atitinka standarty reikalavimus:
EN 60335-1:2012/A15:2021; EN 50636-2-107:2015/A3:2021; EN
62233:2008
EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;
EN 301 489-3V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018
Si deklaracija taikoma tik tokioms masinoms, kokios jos pateikiamos |
rinka, ir neapima sudedamujy daliy.
prideda galutinis naudotojas arba atlieka véliau.
ES reziduojantio asmens, jgalioto rengti technine dokumentacija,
vardas, pavardé ir adresas:
Pasiradyta:
Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.
Pograniczna gatvé 2/4
02-285 Varsuva
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Pawet Kowalski
TOPEX GROUP kokybés pareigiinas
VarSuva, 2023-09-11

ES atitikties deklaracija
Gamintojas: Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285 Warszawa

Produktas: |krovimo stotelé
Modelis: K145455
Prekybos pavadinimas: NEO TOOLS
Serijos numeris: 00001 + 99999
Uz $ig atitikties deklaracijg atsako tik gamintojas.
Pirmiau apraSytas gaminys atitinka Siuos dokumentus:
RED direktyva 2014/53/ES
RoHS direktyva 2011/65/ES su pakeitimais, padarytais Direktyva
2015/863/ES
Ir atitinka standarty reikalavimus:
EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;
EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018
Si deklaracija taikoma tik masinai, kuri buvo pristatyta
rinkodaros ir neapima galutinio naudotojo pridéty komponenty arba
jo vélesne veikla.
ES gyventojo, turinio jgalicjimus, vardas, pavardé ir adresas
techninés dokumentacijos rengimas:
Pasirasyta:
Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.
Pograniczna gatve 2/4
02-285 Varsuva
il . r
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Pawet Kowalski
TOPEX GROUP kokybés pareigtinas
VarSuva, 2023-11-09
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TULKOSANAS _(LIETOTAJA) ROKASGRAMATA
PLAUSANAS ROBOTS 04-621
UZMANIBA: PIRMS ELEKTRISKO INSTRUMENTU LIETOSANAS
RUPIGI IZLASIET $SOS NORADIJUMUS UN SAGLABAJIET TOS
TURPMAKAI LIETOSANAL

TPASI DROSIBAS NOTEIKUMI

PLAUSANAS ROBOTU DROSIBAS INSTRUKCIJAS
Dro$iba plausanas robota praktiskaja lietoSana

Komandas

e - Uzmanigi izlasiet noradijumus. lepazistieties ar vadibas
sistémam un pareizu ierices darbibu.

¢ - Nelaujiet ierici lietot bérniem vai personam, kas nav izlasijuSas
lietoSanas instrukciju. Valsts tiesibu aktos var bat noradits
minimalais operatora vecums.

e - Neizmantojiet robotu, ja tuvuma ir citas personas, Tpasi bérni vai
dzivnieki.

e - LOdzu, nemiet véra, ka operators vai lietotajs ir atbildigs par
nelaimes gadijumiem vai apdraud&umu citiem cilvékiem vai videi.

Sagatavosana

e - Pirms plauSanas katru reizi parbaudiet, vai visas robota dalas
darbojas pareizi.

e - Lai iegltu labakos rezultatus, ieteicams plaut laika, kad nav
lietus. Plaujot lietus laika, zale var pieliméties pie robota, un tas var
paslidét.

e - NEplaujiet sliktos laikapstaklos, pieméram, stipra lietd, pérkona
negaisa vai snigsanas laika.

e - Periodiski parbaudiet noplauto platibu un nonemiet visus
akmenus, gruzus, vadus, kaulus un citus SkérSlus. lerobezota
garantija neattiecas uz bojajumiem, ko izraisTjusi uz zaliena atstati
priekSmeti.

e - Lai izvairitos no bojajumiem, nedrikst plaut tuvak par 1 m no
smidzinataju galvinam.

PIEZIME: Robotu un smidzinatajus nedrikst ieslégt vienlaicigi.

e - Robots japrogrammé ta, lai tas darbotos cita laika neka
smidzinataji.

e - NEKAD nelaujiet bérmiem pieskarties baroSanas blokam,
uzlades stacijai, jo TpaSi kontaktiem, asmeniem, akumulatora
nodalfjumam vai jebkuram dalam, kuras ir spraugas, pieméram,
riteniem.

Izmantojiet

e - Sargieties no rotéjosam lapstinam! NEIEKLAUJIET rokas vai
kajas zem rotéjoSiem asmeniem.

e - Plaujot zalienu, uzmanieties no priekSmetiem, kas izkaisiti uz
zaliena! Kad robots ir ieslégts, ieverojiet drosu attalumu.



o - Neatstdjiet ierici bez uzraudzibas, ja ir zinams, ka tas tuvuma
atrodas dzivnieki, bérni vai sabiedribas locekli.

e - Saglabajiet drosu poziciju. Uzturiet ITdzsvaru un stabilu stavokli
slipuma. Darbojoties ar robotu vai ta periférijas iericém, drikst
staigat, bet nedrikst skriet.

e - lepazistieties ar instrukcijam par to, kad, kur un ka parbaudit
robota un ta periférijas iericu, kabelu un pagarinataju bojajumus vai
nolietojumu, ka ari veikt robota remontu, pasdarbiba, remonts nav
atlauts - tas draud ar garantijas anuléSanu.

« - Nesavietojiet bojatu stravas kabeli un nepieskarieties tam, kameér

STOP pogu.

robota stravas padevi.

bikses.

Plaujmasinas vadibas panelis
Plaujmasinas slédzis
Dzenosie riteni

GrieSanas asmeni

GrieSanas mehanisma cilindrs
Grozamie riteni

Parnésasanas rokturis
Uzlades savienotaji
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tas nav atvienots no stravas padeves, jo pastav risks, ka tas var Apziméjums Apraksts

nonakt saskaré ar sastavdalam, kas atrodas zem sprieguma. B attéls
e - Robotu un/vai periféro aprikojumu pieslédziet tikai pie stravas 1 Dokésanas stacijas vadibas panelis

kédém, kas ir aizsargatas ar stravas kédes partraucéju, kura 2 Caurumi dokstacijas nostiprinaanai

izslégSanas strava neparsniedz 30 mA. 3 Uzlades savienotaji
e - Ja robots izdod neparastu skanu vai tiek pamanita neparasta 4 Dokésanas stacija

vibracija, vai tiek signalizéts par trauksmi, nekavéjoties nospiediet 5 Dokésanas stacijas vaks

- L _ _ e _ . o 6 Stravas padeves kabela savienotdji darba
e - NEpieskarieties bistamam kustigdm daldm, pirms izslédzat zonas markésanai
° as © . o L 7 Kabelu atveres darba zonas un stravas
¢ - Nepieskarieties bistamajam dalam, I1dz tas ir pilniba apstajusas. padeves markésanai
e - Stradajot ar robotu, vienmér valkajiet stingrus apavus un garas ) Dokésanas stacijas stravas kontaktligzda
. - Pértre}lfciet str_éias padeyi: pirms blokét robotu. ApzZim&jums Apraksts
Pirms testéSanas, tiriSanas vai apkopes. D attéls
PIKTOGRAMMAS UN BRIDINAJUMI 1 Uzlades statusa indikatora gaisma
2 Signala kladas indikators
q 3 lerobezojuma kabela indikators
_V * 4 Darbibas stundas / kludas zinojums,
gaismas 1-4
3 4 5 ledarbinasanas poga
6 Parslédziet
O 7 Dokésanas poga
¥ 8 Apstiprinat" pogu
9

IPX5

14 15 16 17

1. Izlasiet lietoSanas instrukciju, ievérojiet taja ietvertos bridinajumus
un dro§ibas nosacijumus!

2. Pirms tiriSanas vai apkopes atvienojiet no stravas padeves.

3. Nenovietojiet rokas vai kajas zem grieSanas mehanisma aizsarga.
4. RotéjoSo dalu traumu iesp&jamiba

5. levérojiet dro$u attalumu no plausanas robota

6. Sargieties no iesp&amiem savainojumiem, ko var radit izmesti
priekSmeti.

7. Aizsargagjiet no lietus

8. Uzglabat bérniem nepieejama vieta

9. Nebrauciet uz robota

10. lespéjams pirkstu zudums, piesardziba

11. Maksimalais zemes slipums 14°/25%

12. Aizsargajiet rokas ar darba cimdiem

13. Javalka aizsargapgérbs

14. Valkdjiet aizsargapavus

15. Neizmest kopa ar sadzives atkritumiem

16. Selektiva atkritumu savaksana

17. Aizsardzibas pakape

UZMANIBU: So ierici drikst lietot bérni, kas vecaki par 8 gadiem, un
personas ar ierobezotam fiziskam un garigam spéjam un
nepietiekamam zinaSanam vai pieredzi, ja tas tiek uzraudzitas vai
pienacigi instruétas par ierices drosu lietoSanu, lai apzinatos ar to
saistitos riskus. Ar So ierici nedrikst spéléties bérni. Bérni nedrikst
tirit vai veikt ierices apkopi bez uzraudzibas.

GRAFISKO ELEMENTU APRAKSTS
Talak noradita numeracija attiecas uz ierices sastavdalam.
attélots §is rokasgramatas grafiskajas lapas.

Apziméjums Apraksts
A attéls
1 Avarijas apstasanas
2 Plausanas augstuma regulétajs
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* lespéjamas atSkiribas starp grafisko attélu un faktisko produktu.

SAGATAVOSANAS DARBAM

Parliecinieties, ka robota atraSanas vieta ir izpilditi $adi nosacijumi:

e - Zales augstums neparsniedz 60 mm.

PIEZIME: Ja zale ir augstaka par 60 mm, vispirms noplauijiet zalienu ar

rokas plaujmasinu.

e - Nav akmenu, koka gabalu, vadu, strdvas vadu vai citu
sveSkermenu.

e - Plausanas vieta ir [l[dzena un plakana, bez gravjiem un transejam,
un tas slipums ir mazaks par 25 % (14°) C1. attéls.

UzstadiSanai ir nepiecieSami §adi instrumenti:

Gumijas amurs (tapu iedziSanai zemé, kad tiek

ierobezojosais kabelis).

Komplekta ir ieklauta seSstira atsléga
nostiprinasanai).

e - Knaibles (lai nogrieztu darba zonu norobeZojo$o kabeli)

ieklats

(uzlades stacijas

1.Uzlades stacijas uzstadiSana

Izvélieties piemérotu atraSanas vietu

Uzlades stacija janovieto $ada vieta C3. attéls:

e - Relativilildzena un [ldzena zaliena dala.

- Tuvu zaliena malai.

- Netalu no sienas kontaktligzdas.

- 10 m pagarinatajs, énaina, vésa un sausa vieta stravas padevei.
- Vismaz 2 m attdluma no uzlades stacijas nedrikst atrasties
Skersli.

e -lrieteicams uzlades staciju novietot sausa un aizsargata vieta.

e - BaroSanas avotam jabat 30 cm virs zemes limena.

2. uzlades stacijas nostiprinasana

Piestipriniet uzlades staciju pie zemes ar 6 stiprindjuma skravém (G1)
(izmantojot seSstara atslégu G6).

PIEZIME: NEBUT uz uzlades stacijas plaksnes vai staigat pa to.
PIEZIME: NElzgatavojiet jaunus caurumus uzlades stacijas plaksné.
Stacija japieskravé pie zemes, izmantojot eso$os caurumus.

3. lerobezojosas troses ieklasana

Robezvads tiek izmantots, lai norobezotu darba zonu un vaditu robotu
atpakal uz uzlades staciju.

PIEZIME: Ja arf jisu kaimind izmanto plausanas robotu, ievérojiet
vismaz 1 m attdlumu starp abu robotu apstasanas vadiem.

lerobezojosa kabela ieklasanas planos$ana

Pirms robeZlinijas iezimésanas izstaigajiet noradito robeZu un nonemiet
visus nevajadzigos priekSmetus, pieméram, akmenus.



PIEZIME: ierobeZ0jo$a kabela garums nedrikst parsniegt 200 metrus.
BRIDINAJUMS! Robots nedrikst braukt pa grants vai Iidzigiem
materialiem, kas var sabojat asmenus.

lerobezojosas troses izvietosana C attéls

levérojiet talak sniegtos noradijumus, lai izvietotu ierobezojoso kabeli ap

darba zonu un $kérSliem. Izmantojiet komplekta ieklauto meérierici, lai

pareizi novietotu ierobezo$anas kabeli.

UZMANIBU: lerobeZojosais kabelis ir zemsprieguma un ir dro$s

cilvékiem un majdzivniekiem.

PIEZIME: saciet no "+" savienotaja uzlades stacijas aizmuguré, att. B6

(atstajiet 10 cm rezervi) un novietojiet kabeli ap zalienu pretéji

pulkstenraditaja virzienam, beidzot pie "-" savienotaja uzlades stacijas

aizmuguré (atstajiet 10 cm rezervi). Parliecinieties, ka kabelis pie "+" un

"-" savienotajiem saskaras ar metalu B6. attéla, neaizmirstiet nogriezt

lieko ierobezojo$o vadu.

o - Atstajiet vismaz 2 m garu tukSu celu starp ierobezosanas kabeli
un uzlades staciju.

e - Starp ierobeZoSanas stiepli un zaliena malu saglabéjiet 30 cm
atstarpi C2. attéls.

Piestipriniet apstdSanas vadu pie zemes ar komplekta
ieklautajiem tapam attéla. G5. Apstadinajuma vadam jabat
taisnam un nedaudz nostieptam. Tapas jaizvieto ik péc 1 m (to var
mainit atkariba no zaliena formas). attéls. C4. Lai nesamazinatu
signalu, nedrikst ierakt kabeli dzilak par 2 cm.

o - lzvietojiet kabeli t3, lai lenki btu lielaki par 90° att. C5.

e - Ja zaliena ir puku dobes, diki vai koki, norobeZojiet tos ar C4
attéla norobezojo$as stieples cilpam.

Uzturét min. 30 cm attalums starp ierobeZojoSo stiepli un $kérSlu malam.

Cela uz cilpu un no tas ierobezojosa stieple nedrikst krustoties C4.

attéls.

e - PlaujmaSinas darba zona atstajiet Sauru vietu. Parliecinieties, ka
attalums starp paraléli ejoSiem robezvadiem ir lielaks par 1 m.

4 Uzlades stacijas uzstadiSana

Savienojiet baroSanas avotu

1. levietojiet stravas kontaktdakSu 100-240 V sienas kontaktligzda.

2. parbaudiet uzlades stacijas LED indikatoru statusu. attéls. B1:

e - Nepartraukta zala gaisma: savienojums izveidots (robots nav
uzladéts vai ir pilniba uzladéts)

e - Partraukta zala gaisma: robots tiek uzladets.

e - Partraukta sarkana gaisma: visbiezak sastopama kluda ir
"ierobezojo$a kabela atvieno$ana".

e - Izslégta gaisma: visbiezak sastopama klada ir "Nav 100-240 V
baro$anas avota" vai "Nav savienojuma ar baro$anas avotu".

DARBIBA / IESTATIJUMI

Plausanas augstuma regulésana:

Pirms pirmas plausanas iestatiet plauSanas augstumu 60 mm un péc

tam, kad viss zaliens ir salidzinosi lldzens, iestatiet vélamo augstumu.

e - Lai palielinatu grieSanas augstumu, pagrieziet A2 ciparnicas
pogu pulkstenraditaja virziena.

e - Lai samazinatu grieSanas augstumu, pagrieziet A2 cipara pogu
pa kreisi.

e - GrieSanas augstumu var regulét no 20 mm (MIN) Iidz 60 mm
(MAX).

Barosanas ieslégSanalizslégsana

1. iestatiet A4. attéla redzamo slédzi pozicija "O", lai izslegtu stravas

padevi.

2. iestatiet A4. att. slédzi pozicija "I", lai ieslégtu stravas padevi.

Robota ieslégSana un darba laika programmésana

1 Nospiediet un turiet ieslégSanas pogu D5. attéls, |ai iedarbinatu robotu.

Piezime: lai izvairitos no klGdam palaiSanas laika, nesakratiet robotu

palaiSanas laika. Ja robots netiek pareizi iedarbinats (visas lampinas deg

nepartraukti), iedarbiniet robotu no jauna.

2. levadiet paroli, divreiz nospiezot pogu D6, péc tam divreiz pogu D7 un

vienreiz pogu D8 (parole ieprogramméta riipnica).

3. ieprogramméjiet darbibas laiku (ieskaitot plauSanas laiku un uzlades

laiku):

e - Nospiediet pogu fig. D5, lai iestatitu darbibas laiku. Viena
lampina nozimé 2 stundas, maksimalais darbibas laiks ir 8
stundas, bet 4 lampinas att. D4 iedegas. Nospiediet pogu fig. D8,
lai apstiprinatu un iedarbinatu robotu.

PIEZIME: Kad darba laiks ir iestafits, robots atcerésies iestatljumus un

katru dienu saks plausanu $aja laika. PlauSanas laiks bis saskana ar

ievaditajiem iestatfjumiem.

Ja vélaties mainit darbibas laiku, vélreiz izpildiet 1.-3. darbibu.
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Nospiediet pogas att. D7 att. D8, lai plaumasinu atgrieztu uzlades
stacija.

Uzlades stacijas uzlades statusa indikators:

Nepartraukta zala gaisma - akumulators ir pilniba uzladéts.

Partraukta zala gaisma - uzlade.

Arpus uzlades stacijas:
Nepartraukta zala gaisma - akumulators >=20%
Partraukta zala gaisma - akumulators <20%

Kladu indikators:

Nepartraukta zala gaisma - sistéma ir jaatjaunina. Savienojieties ar
lietojumprogrammu, lai veiktu atjaunina$anu.

Partraukta zala gaisma - notiek sistémas atjauninasana.

Partraukta sarkana gaisma - klidas zinojums 1 11dz 5, restartéjiet robotu.
Nepartraukta sarkana gaisma - klidas zinojums 6 lidz 12, nospiediet
"STOP" vai "OK", lai dzé&stu.

lerobezojosas troses indikatora gaisma:

Nepartraukta zala gaisma - signals ir pareizs

Nepartraukta sarkana gaisma - nav signala

Vadibas elementi D4. attéls:

Nepartraukta gaisma - robots blokéts.

Nepartraukta gaisma - robots atblokéts.

Gaisma 1 iedegas zali: 2 stundu darbibas laiks.

Gaismas 1 un 2 iedegas zala krasa: darbibas laiks 4 stundas.
Lampinas 1, 2 un 3 iedegas zala krasa: darbibas laiks ir 6 stundas.
Lampinas 1, 2, 3 un 4 iedegas zala krasa: Darbibas laiks - 8 stundas.

Plausanas robota vadibas programmatiira

108 lejupielade:
https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
Lejupieladét Android:
https://play.google.com/store/apps/details ?id=com.toua.robot
Programmas instrukcijas var lejupieladét no:

https://bit.ly/30BB6Gm

Robota avarijas izsléegSana
Nospiediet pogu "STOP" A1 attéla, lai apturétu robotu, nospiediet un
turiet ieslégSanas pogu, lai izslégtu robotu.

Robota parvietosana

Zem robota ir A10 figliras pacelS8anas rokturis, lai to varétu viegli

darbinat ar vienu roku.

APKOPE UN UZGLABASANA

e - Pirms tiriSanas un apkopes vienmér izslédziet robotu.

e - Pirms uzlades stacijas tiriSanas un apkopes atvienojiet stravas
padevi.

e - Mainot asmenus un tirot robota apak$é&jo dalu, vienmér valkgjiet
biezus aizsargcimdus.

e - Regulari parbaudiet skrivju un uzgrieZznu pievilkSanu. Bojatas
detalas droSibas apsvérumu dé| ir jalabo vai janomaina.

e - Regulari parbaudiet, vai asmeni var brivi griezties.

PIEZIME: apgrieZot robotu otradi, novietojiet to uz zaliena vai mikstas

virsmas, lai nesabojatu un nesaskrapétu vaku.

TiriSana

BRIDINAJUMS! Pims firianas sak$anas izslédziet stravas padevi,

izmantojot slédzi A4. att.

e - Mazgajiet robota priekSpusi ar zemspiediena tiriSanas Iidzekli un
mikstu birsti vai drénu.

e - Izmantojiet cieto birsti, lai notiritu noplauto zali un gruzus no
asmeniem, riteniem un citam dalam robota apakSpusé.

e - Regulari parbaudiet, vai ritenos nav dublu vai noplautas zales, un
notiriet tos ar birsti.

PIEZIME: Lai izvairitos no produktivitites samazinasanas, regulari
nonemiet augu atliekas no robota apakséjas dalas.

Asmenu nomaina

BRIDINAJUMS! Vispirms izslédziet galveno stravas slédzi un uzvelciet

aizsargcimdus.

BRIDINAJUMS! Izmantojiet tikai

originalos asmenus.

e - Visas tris lapstinas un to skriives janomaina viena nomainas
reizé A6. attéls.

e - Skrdves jaatskravé un japievelk ar skravgriezi.

e - Parbaudiet, vai jaunas lapstinas var brivi griezties.

razotaja apstiprinatus noraditos

PROBLEMU RISINASANA
Talak dotaja tabula sniegtas norades, kas palidzés diagnosticét
problémas.


https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.toua.robot
https://bit.ly/3QBB6Gm

Ja iespgjams, salabojiet ierici pasi.
sazinieties ar pilnvaroto izplatitaju vai servisa centru.

BRIDINAJUMS! Javeic aizsardzibas pasakumi.

Ja problému nevarat atrisinat,

robotu uz lidzenas virsmas.
Nospiediet STOP vai OK, lai
dzéstu trauksmi. Restartgjiet
robotu. Ja probléma
saglabjj as, sazinieties ar
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Probléma lesp&jamie céloni Risindjumi pécpardo$anas servisu.
Uzlades Atrodiet boiato kabel Novietojiet robotu uz
stacija mirgo lerobezojosa kabela rodiet bojato kabeja lidzenas virsmas.
K Artrauks ’ posmu Nospiediet STOP vai OK, lai
sarkana partrauksana un salabot to EO010 att. Robotu izdzéstu trauksmi.
gaisma F10 ievarijums Restartéjiet robotu. Ja
probléma saglabajas,
sazinieties ar .
Robotam ir Uzlades stacija nav Skatiet sadal N pécpardosanas servisu.
gritibas pareizi uzstadita oatet sadau EOQ11F11 kre?é): rnetlozssa
caslEat Gatavosanas attéls Restartéjiet robotu. Ja
pieslégties bam” dzingja atrums roblema saglabajas,
uzlades stacijai — darban”. Nepareizs gazmletles a? )
lerobezojosa trose E012 att. f,g‘fg?fi pécpardoganas servisu.
nav pareizi novietota _ . _ pastaigu dzindis
Nav baroSanas Parbaudiet stravas =
avota avotu KOMPLEKTA SASTAVDALAS:
lerobezojuma "+ un "-" savienotaju * Plauanas robots ) 1gab.
kabelis tika nomaina e Dokésanas un uzlades stacija 1 gab.
savienots pretsji i * Baro$anas avots un pagarina$anas kabelis 1 gab.
Parbaudiet vai * Kabeli darba zonas norobezo$anai 100m
lerobezojuma iembeio'oéé trose ir o Kabelu stiprindjuma tapas 100 gab.
av signala no abelis nav e o Dokésanas stacijas stiprinajuma tapas gab.
N ignal kabeli areizi ) Dokés tacij tiprinaj t 6 gab.
ierobezojos$a pievienots uzlades gavienots ar uzlades e GrieSanas asmeni 3 gab.
kabela stacijai staciu * Kabelu savienotaji 2 gab.
SeSstiira atsléga 1 gab.
lerobeZojosa kabela | Parbaudiet visu celu : 9 9
partrauksana [idz galam, TEHNISKIE DATI
ka kabelis nav Plausanas robots 04-621
parrauts. Parametrs Vértiba
lerobezojuma Parbaudiet, vai Barosanas spriegums LDz l‘?RYAVA
stieples 8kérso celu ierobezojosa trose ir SPRSIEGUMSS
uz un no cilpas pareizi uzstadita. GrieSanas motora maksimala 50 W
Robots dodas lerobezojuma "+" un "-" savienotaju nominala jauda:
pari robezam kab_ells tika B nomaina Pasgajeja motora maksimala 20w
savienots pretéji nominala jauda:
Robots vibré Bojats vai trakstoss IP aizsardzibas pakape uzlades IPX4
vai rada asmens Asmenu stiprinajuma stacijal _ _
neparastus Asmenu disks ir skrlvju parbaude un Robota IP aizsardzibas pakape IPX5
trok&nus. valigs remonts IP aizsardzibas pakape uzlades IP 65
! - adapterim
Asmena nomaina Robota aizsardzibas klase 1]}
Kiadas Apraksts Risinajums Uzlades stacijas aizsardzibas klase 1]
kods Plausanas platums 180 mm
Inicializacias Novietojiet robotu Uz PlauSanas augstuma reguléSana 20 mm - 60 mm
Q 5i lidzenas virsmas un diapazona
EO1 att. F1 klada - Ziro = -
sensors restartéjiet. Atrums 3100 apgr./min
Noregulgjiet sadur?mes Masu 10,2 kg
< stieni un vérpes ratu Razo$anas gads 2023
Egr?seclaﬁ'gnvzsi plaujmaginas priekspuse, -
EO02 att. F2 sadursmes arbaudiet, vai tie nav TROKSNA UN VIBRACIJAS DATI
sensora defekts loketi; novietojiet robotu uz Skanas spiediena [imenis Lpa = 56dB (A) K=
[idZenas virsmas un ! P
iedarbiniet to no jauna. - - - 3dB(A)
Griesanas Novietojiet robotu uz Izméritais skanas jaudas lTmenis Lwa = 67dB (A) K=
motora lidzenas virsmas un 3dB(A)
EO03 att. F3 S restartgjiet. Ja probléma
inicializacijas saglabajas, sazinieties ar - . R
klada pécpardoianas servisu. Informacija par troksni un vibraciju
E04 F4 Eé&ivv?s lekartas trokSna emisijas limeni raksturo: emitétais skanas spiediena
attéls savienojuma Iimenis Lpa un skanas jaudas [imenis Lwa (kur K apzimé mérijumu
klada nenoteiktibu). lekartas emitéto vibraciju raksturo vibracijas
Nepareizs paatrinajuma vértiba an (kur K ir mérfjumu nenoteiktiba).
EO5 att. F5 mgtg?asaartﬁsms Saja rokasgramata noraditais skanas spiediena emisijas limenis Lpa ,
Novietojiet robotu Uz skanas jaudas limenis Lwa un vibracijas paatrinajuma vértiba an ir
E06 F6 Bridinajums par Iidzenas virsmas. izmériti saskana ar EN 62841-1:2015+A11. Noradito vibracijas
attéls slipumu Nospiediet STOP vai OK, lai paatrindjuma lTmeni an var izmantot, lai salidzinatu iekartas un veiktu
izdzestu trauksmi. provizorisku vibracijas iedarbibas novértgjumu.
E07 E7 o ”(?Z"éig’é'%tlrrs"n?gt“ uz Noraditais  vibraciju Iimenis ir reprezentativs tikai ierices
attsls Lifta bridindjums | Nospiediet STOP vai OK, lai pamatlieto$anas gadijuma. Ja ierice tiek izmantota citiem mérkiem vai
izdzéstu trauksmi. ar citiem darba rikiem, vibracijas limenis var mainities. Augstaku
lN(?vietojiet robotu uz vibracijas ITmeni ietekmés nepietiekama vai parak reta ierices apkope.
ADC kanala 1dzenas virsmas un lepriek$ minétie iemesli var izraisit paaugstinatu vibracijas iedarbibu
EO8 att. F8 Klada restartéjiet. Ja problema visa darba Ialka
g saglabéjas, sazinieties ar
pécpardo$anas servisu. Lai precizi novértétu vibracijas iedarbibu, ir janem véra periodi,
Ska}\stllglepriek‘é, tapul@i kad ierice ir izslégta vai kad ta ir ieslégta, bet netiek izmantota
Nepareizs probleéma - nav signala no darbam. Ja visi faktori ir precizi novértéti, kopéja vibracijas
E09 att. F9 s%nals ?’%Srézi%r;:fv\?sgée;%nktus pa iedarbiba var bt ievérojami mazaka.
vienam, péc tam novietojiet



Lai aizsargatu lietotdju no vibracijas iedarbibas, jaievie$ papildu
dro$ibas pasakumi, pieméram, cikliski javeic masinas un darba riku
apkope, janodrosina atbilsto$a rokas temperatira un pareiza darba
organizacija.

TROKSNA UN VIBRACIJAS DATI

VIDES AIZSARDZIBA

+ |Ar elektroenergiju darbinamus izstradajumus nedrikst izmest kopa a

sadzives atkritumiem, bet tie janogada atbilsto$as utilizacijas vietas. Lai
iegitu informéaciju par utiliziciju, sazinieties ar sava izstradajumal
izplafitaju vai vietgjo iestadi. Elektrisko un elektronisko iekartu atkritumi|

satur videi nekaitigas vielas. Aprikojums, kas netiek parstradats, radal
potencialu risku videi un cilvéku veselibai.

"Grupa Topex Spétka z ierobezong odpowiedzialnoscig” Spétka komandytowa ar
juridisko adresi VarSava, ul. Pograniczna 2/4 (turpmak teksta - "Grupa Topex") informé,
ka visas autortiesibas uz §Ts rokasgramatas (turpmak teksta - "Rokasgramata”) saturu,
tostarp, cita starpa. Tas teksts, fotografijas, diagrammas, Zimé&jumi, ka ari tas sastavs,
pieder tikai grupai Grupa Topex un ir paklautas tiesiskai aizsardzibai saskana ar 1994.
gada 4. februara Likumu par autortiesibam un blakustiesibam (2006. gada 4. februara
likums Nr. 90 Poz. 631, ar grozZjumiem). Visas Rokasgramatas un tas atsevisku
elementu kopéSana, apstrade, publicéSana, parveidoS8ana komercialos noliikos bez
Grupa Topex rakstiski izteiktas piekrisanas ir stingri aizliegta un var novest pie
civiltiesiskas un kriminalatbildibas.

EK atbilstibas deklaracija
Razotajs: Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285 Warszawa
Izstradajums: E+ plauSanas robots
Modelis: 04-621
Tirdzniecibas nosaukums: NEO TOOLS
Sérijas numurs: 00001 + 99999
ST atbilstibas deklaracija ir izdota uz raZotaja atbildibu.
lepriek$ aprakstitais izstradajums atbilst $adiem dokumentiem:
Masinu direkftiva 2006/42/EK
RED Direktiva 2014/53/ES
RoHS Direktiva 2011/65/ES, kura grozijumi izdariti ar Direktivu
2015/863/ES
Un atbilst standartu prasibam:
EN 60335-1:2012/A15:2021; EN 50636-2-107:2015/A3:2021; EN
62233:2008
EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;
EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018
ST deklaracija attiecas tikai uz tirgd laistajam masinam, un ta neattiecas
uz sastavdalam.
pievieno galalietotajs vai vélak veic pats lietotajs.
Tas ES rezidgjoSas personas vards, uzvards un adrese, kura ir
pilnvarota sagatavot tehnisko dokumentaciju:
Parakstits uznémuma varda:
Grupa Topex Sp. z 0.0. Spk.
Pograniczna iela 2/4
02-285 VarSava

¥ e .

A0 L Lavue J

Pawet Kowalski
TOPEX GROUP kvalitates specialists
Varsava, 2023-09-11

ES atbilstibas deklaracija

Razotajs: Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285 Warszawa
Izstradajums: Uzlades stacija

Modelis: K145455

Tirdzniecibas nosaukums: NEO TOOLS

Sérijas numurs: 00001 + 99999

ST athilstibas deklaracija ir izdota uz raZotaja atbildibu.

leprieks aprakstitais izstradajums atbilst $adiem dokumentiem:
RED Direktiva 2014/53/ES

RoHS Direktiva 2011/65/ES, kura grozijumi izdariti ar Direktivu
2015/863/ES

Un atbilst standartu prasibam:

EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;

EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018

S deklaracija attiecas tikai uz masinu, jo ta tika ievesta
marketingu un neietver gala lietotaja pievienotos komponentus vai
vina turpmakas darbibas.
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ES rezidenta, kas ir pilnvarots veikt $adu darbibu, vards, uzvards un
adrese
tehniskas dokumentacijas sagatavo$ana:
Parakstits uznémuma varda:
Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.
Pograniczna iela 2/4
02-285 VarSava
« | .
AL X aud /

Pawet Kowalski
TOPEX GROUP kvalitates specialists
VarSava, 2023-11-09

EE
TOLKIMISE (KASUTAJA) KASIRAAMAT
NITMISROBOT 04-621
TAHELEPANU: ENNE ELEKTRILISTE TOORIISTADE KASUTAMIST
LUGEGE NEED JUHISED HOOLIKALT LABI JA SAILITAGE NEED
EDASPIDISEKS KASUTAMISEKS.

KONKREETSED OHUTUSEESKIRJAD

NITMISROBOTITE OHUTUSJUHISED
Ohutus niitmisroboti praktilisel kasutamisel

Késklused

e - Lugege hoolikalt juhiseid. Tutvuge juhtimissiisteemidega ja
seadme dige tooga.

e - Arge lubage seadet kasutada lastel voi isikutel, kes ei ole
kasutusjuhendit lugenud. Riiklikes eeskirjades v6ib olla ette néhtud
minimaalne kasutusvanus.

o - Arge kasutage robotit, kui Idheduses on teisi inimesi, eriti lapsi v&i
loomi.

e - Pange tahele, et kaitaja voi kasutaja vastutab Gnnetuste voi
teistele inimestele v&i keskkonnale tekkivate ohtude eest.

Ettevalmistus

e - Enne niitmist kontrollige iga kord, et kdik roboti osad to6taksid
korralikult.

e - Parima tulemuse saavutamiseks on soovitatav niita vihmavaba
ilmaga. Vihma ajal niitmisel v&ib rohi jaada roboti kilge kinni, mille
tagajarjel voib see libiseda.

e - ARGE niitke halbades ilmastikutingimustes, nt tugeva vihma,
aikesetormi voi lumesaju ajal.

e - Kontrollige regulaarselt niidetud ala ja eemaldage koik kKivid,
prahi, juhtmed, luud ja muud takistused. Piiratud garantii ei hdlma
murule jaetud esemete pdhjustatud kahjustusi.

e - Kahjustuste valtimiseks &rge nitke 1 m raadiuses

_sprinkleripeadest.

MARKUS: Robot ja sprinklerid El tohi olla samaaegselt sisse lulitatud.

e - Robot tuleks programmeerida nii, et see tddtab sprinkleritest
erineval ajal.

e - ARGE LASKE lastel kunagi puutuda toiteallikat, laadimisjaama,
eriti kontakte, labasid, akupesa v6i mis tahes osi, kus on tiihimikud,
nagu naiteks rattad.

Kasutage

o - Ettevaatust pdérievate terade suhtes! ARGE pange oma kési véi
jalgu péérlevate terade alla.

e - Ettevaatust muru niitmise ajal murule laiali pillatud esemete
suhtes! Kui robot on sisse lulitatud, hoidke ohutusse kaugusesse.

e - Arge jatke seadet jarelevalveta, kui selle laheduses on
teadaolevalt loomi, lapsi v&i inimesi.

e - Sailitage turvaline asend. Hoidke tasakaalu ja stabiilset asendit
kallakutel. Robotiga vbi selle lisaseadmetega todtades voite
koéndida, kuid te ei tohi joosta.

e - Tutvuge juhistega, millal, kus ja kuidas kontrollida robotit ja selle
lisaseadmeid, kaableid ja pikendusjuhtmeid kahjustuste v&i
kulumise suhtes ning robotit parandada, isemodifitseerimine,
remont ei ole lubatud - see v&ib pdhjustada garantii tiihistamist.

e - Arge (ihendage ega puudutage kahjustatud toitekaablit enne, kui
see on vooluvdrgust lahti Uhendatud, sest on oht puutuda kokku
pinge all olevate komponentidega.

¢ - Uhendage robot ja/véi valisseadmed ainult vooluahelatesse, mis
on kaitstud jaavoolukaitsmega, mille lulitusvool ei tleta 30 mA.

e - Kui robot teeb ebanormaalset heli véi margatakse ebanormaalset
vibratsiooni véi annab hairesignaali, vajutage kohe nuppu STOP.

e - ARGE puudutage ohtlikke liikuvaid osi enne roboti voolu
véljalUlitamist.



e - ARGE puudutage ohtlikke osi enne, kui need on taielikult
peatunud.

« - Robotit kasitsedes kandke alati kindlaid jalandusid ja pikki pikse.

« - Katkestage toide: enne roboti lukustamist.

Enne katsetamist, puhastamist voi hooldust.

PIKTOGRAMMID JA HOIATUSED

AR o
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1. Lugege kasutusjuhendit, jargige selles sisalduvaid hoiatusi ja
ohutustingimusi!

2. Enne puhastamist vdi hooldamist ihendage seade vooluvdrgust
lahti.

3. Arge pange oma kési véi jalgu I6ikemehhanismi kaitse alla.
4. Poorlevate osade vigastuste voimalus

5. Hoidke niitmisrobotist ohutusse kaugusesse

6. Ettevaatust vigastuste tekkimise véimalusega, mida véivad
pdhjustada &ra visatud esemed

7. Kaitseb vihma eest

8. Hoida lastele kattesaamatus kohas

9. Arge sbitke robotiga

10. Véimalik srmede kaotamine, kasutage ettevaatust

11. Maksimaalne maapinna kalle 14°/25%

12. Kaitske kasi tookindadega

13. Tuleb kanda kaitseriietust

14. Kandke kaitsejalandusid

15. Arge visake koos olmejaatmetega

16. Valikuline jaatmete kogumine

17. Kaitseaste

ETTEVAATUST: Seda seadet voivad kasutada iile 8-aastased
lapsed ja piiratud fiilsiliste ja vaimsete vdimetega ning
ebapiisavate teadmiste vo6i kogemustega isikud, kui neid
juhendatak voi jut nouetekohaselt seadme ohutust
kasutamisest, et nad oleksid teadlikud sellega kaasnevatest
ohtudest. Lapsed ei tohi selle ssadmega mangida. Lapsed ei tohi
seadet ilma jérelvalveta puhastada ega hooldada.

GRAAFILISTE ELEMENTIDE KIRJELDUS
Seadme komponentide numeratsioon on jargmine.
mis on naidatud kéesoleva juhendi graafilistel lehekiilgedel.

Nimetus
Joonis A

Kirjeldus

Héadaseiskamine
Niitmiskorguse reguleerija
Niiduki juhtpaneel

Niiduki liiliti

Veorattad

Loiketerad
Léikemehhanismi trummel
P&orlevad rattad
Kandekaepide
Laadimisiihendused

(N[O (O [WIN|-

i
o

Nimetus

Joonis B
1 Dokkimisjaama juhtpaneel

augud dokkimisjaama kinnitamiseks

Laadimisiihendused

Dokkimisjaam

Dokkimisjaama kate

Kirjeldus

as(w|nN
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6 Toopiirkonna  margistamiseks  moeldud
toitekaabli pistikud
7 Kaabliaugud toopiirkonna ja toiteallika
margistamiseks
8 Dokkimisjaama pistikupesa
Nimetus Kirjeldus
Joonis D
1 Laadimisoleku méargutuli
2 Signaali rikke indikaator
3 Piirangukaabli indikaator
4 Todaeg / teade, tuled 1-4
5 Toitenupp
6 Liilita
7 Dokkimisnupp
8 Nupp "Kinnita

* Graafika ja tegelik toode voivad erineda.

TOOKS ETTEVALMISTAMINE

Veenduge, et roboti asukohas on taidetud jargmised tingimused:

e - Rohu kdrgus ei lleta 60 mm.

MARKUS: Kui muru on kérgem kui 60 mm, Iigake muru esmalt késitsi

niidukiga.

e - Seal ei ole kive, puutlikke, juhtmeid, pinge all olevaid kaableid
ega muid vodrkehi.

« - Niitmiskoht on tasane ja sile, ilma kraavide ja kraavita ning kalle
on alla 25% (14°) Joonis C1.

Paigaldamiseks on vaja jargmisi tooriistu:

e - kummist haamer (tihvtide I66miseks maapinda, kui paigaldatakse
kinnituskaablit)

e - Komplekti kuulub kuuskantvéti (laadimisjaama kinnitamiseks).

e - tangid (t66piirkonda piirava kaabli I6ikamiseks)

1.Laadimisjaama paigaldamine

Valige sobiv asukoht

Laadimisjaam tuleks paigutada jargmisesse kohta Joonis C3:

e - Suhteliselt lame ja tasane muruosa.

e - Muru serva lahedal.

e - Pistikupesa lahedal.

e - 10 m pikenduskaabel, varjuline, jahe ja kuiv koht toiteallikaks.

e - Laadimisjaamast véhemalt 2 m kaugusel ei tohi olla takistusi.

e - Soovitatav on, et laadimisjaam asuks kuivas ja kaitstud kohas.

e - Toiteallikas peaks olema 30 cm kdrgusel maapinnast.

2. laadimisjaama kinnitamine

Kinnitage laadimisjaam 6 kinnituskruviga (G1) maapinnale (kasutades
G6 kuuskantvétit).

MARKUS: ARGE seiske ega kéndige laadimisjaama plaadil.

MARKUS: ARGE tehke laadimisjaama plaati uusi auke. Laadimisjaam
tuleb kinnitada maapinna kiilge, kasutades olemasolevaid auke.

3. Kinnituskaabli paigaldamine
Piirdekaablit kasutatakse to6piirkonna
suunamiseks tagasi laadimisjaama.
MARKUS: Kui teie naaber kasutab samuti niidukrobotit, hoidke malema
roboti stoppjuhtmete vahel vahemalt 1 m kaugus.

Tagasipidamiskaabli paigaldamise kavandamine

Enne piirjoone paigaldamist kdige mé6da maaratud piiri ja eemaldage
koik mittevajalikud esemed, néiteks kivid.

MARKUS: Kinnituskaabli pikkus ei tohi iiletada 200 meetrit.

HOIATUS! Robot ei tohi séita lle kruusa voi sarnaste materjalide, mis
voivad terasid kahjustada.

piiritemiseks  ja  roboti

Kinnituskaabli paigaldamine Joonis C

Jérgige alljargnevaid juhiseid, et panna kinnituskaabel Umber

téopiirkonna ja takistuste. Kasutage komplektis sisalduvat moodturit, et

ohjelduskaabel digesti paigaldada.

ETTEVAATUST: Kinnipidamiskaabel on pingestatud vaga madalal

pingel ja on ohutu inimestele ja lemmikloomadele.

MARKUS: Alustage laadimisjaama tagakiiljel olevast "+" {ihendusest,

joonis. B6 (jatke 10 cm varu) ja asetage kaabel Umber muru

vastupdeva, l6petades laadimisjaama tagakiiljel oleva pistiku " juures

(jatke 10 cm varu). Veenduge, et kaabel puutub "+" ja "-" pistiku juures

metallist kokku, joonis B6. Arge unustage I6igata &ra ileliigset piiravat

traati.

e - Jatke vahemalt 2 m pikkune tihi
laadimisjaama vahele.

e - Hoidke 30 cm suurune vahe peatustrossi ja muruserva vahel,
joonis C2.

tee kinnituskaabli ja



« - Kinnitage stoppkaabel komplektis olevate tihvtidega maa kiilge,
joonis. G5. Stoppkaabel peab olema sirge ja veidi pingul. Tappide
vahekaugus peaks olema iga 1 m jarel (seda v6ib muuta soltuvalt
muru kujust), joon. C4. Arge matke kaablit siigavamale kui 2 cm,
et mitte ndrgestada signaali.

« - Korraldage kaabel nii, et nurgad on suuremad kui 90° joonis. C5.

e - Kui muruplatsil on lillepeenrad, tiigid v6i puud, Umbritsege need
joonisel C4 kujutatud piiritlustrossiga.

Sailitada min. 30 cm kaugus piirava traadi ja takistuste servade vahel.

Silmusesse sisenemisel ja sealt valjumisel ei tohi piirav traat Uksteist

lUletada Joonis C4.

* - Jatke niiduki toopiirkonda kitsas ruum. Veenduge, et paralleelselt
kulgevate piirdekaablite vaheline kaugus oleks suurem kui 1 m.

4 Laadimisjaama paigaldamine

Uhendage toiteallikas

. Sisestage toitepistik 100-240 V seinapistikupessa.

. kontrollige laadimisjaama LED-tulede olekut joonisel. B1:

e - Roheline tuli: Ghendus on loodud (robot ei lae véi on taielikult
laetud).

- Aeg-ajalt pdlev roheline tuli: robot laadib.

- Aeg-ajalt punane tuli: kdige sagedamini esinev viga on "piirava
kaabli lahtithendamine".

- Véljalilitatud valgus: kdige sagedamini esinev viga on "100-240 V
toide puudub" v&i "puudub Uhendus toiteallikaga".

TOO / SEADED

Loikekorguse reguleerimine:

Enne esimest niitmist seadke |6ikekdrguseks 60 mm ja seejarel muutke

soovitud kdrgusele, kui kogu muru on suhteliselt tasane.

- Loikekdrguse suurendamiseks keerake joonise A2
paripaeva.

- Loikekorguse vahendamiseks keerake joonise A2 nuppu vasakule.

- Loikekdrgust saab reguleerida vahemikus 20 mm (MIN) kuni 60 mm
(MAX).

Toide sisse/vélja

1. Seadke liliti joonisel A4 asendisse "O", et liilitada toiteallikas vélja.

2. Seadke Iuliti joonisel A4 asendisse "I", et lllitada seade sisse.

N =

nuppu

Roboti sisseliilitamine ja to6aja programmeerimine

1 Vajutage ja hoidke all toitenuppu Joonis D5, et robot kéivituks.

Markus: arge raputage robotit kaivitamise ajal, et valtida kaivitusviga. Kui

robot ei kaivitu korralikult (kdik tuled pdlevad pidevalt), kaivitage robot

uuesti.

2. Sisestage parool, vajutades kaks korda nupule D6, seejérel kaks

korda nupule D7 ja Uks kord nupule D8 (tehases programmeeritud

parool).

3. programmeerige t66aeg (sh niitmisaeg ja laadimisaeg):

- Vajutage nuppu joonis. D5, et seadistada tédaeg. Uks tuli tihendab
2 tundi, maksimaalne tédaeg on 8 tundi ja 4 tuld joon. D4 pd&levad.
_Vajutage nuppu fig. D8 kinnitamiseks ja roboti kéivitamiseks.

MARKUS: Kui tddaeg on seadistatud, jatab robot seaded meelde ja

alustab niitmist iga paev sel kellaajal. Niitmisaeg on vastavalt sisestatud

seadetele.

Kui soovite tddaega muuta, jargige uuesti samme 1-3.

Vajutage nuppe joonis. D7 joon. D8, et viia niiduk tagasi laadimisjaama.

Laadimise olekuvalgus laadimisjaamas:
Pidev roheline tuli - aku on taielikult laetud.
Ajutine roheline tuli - laadimine.

Viljaspool laadimisjaama:
Pidev roheline tuli - aku >=20%.
Aeg-ajalt roheline tuli - aku <20%.

Veatuli:

Pidev roheline tuli - slsteem vajab uuendamist.
teostamiseks Uihendage rakendus.

Aeg-ajalt roheline tuli - siisteemi uuendamine on kédimas.
Aeg-ajalt punane tuli - veateade 1-5, robot taaskaivitatakse.
Pidev punane tuli - veateade 6 kuni 12, kustutamiseks vajutage "STOP"
voGi "OK".

Uuendamise

Tagasipidamiskaabli margutuli:
Pidev roheline tuli - signaal dige

Pidev punane tuli - signaal puudub
Kontrollid Joonis D4:

Katkestav valgus - robot blokeeritud.
Pidev valgus - robot lukustamata.

Tuli 1 pdleb roheliselt: 2 tundi tddaega.
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Tuled 1 ja 2 pdlevad roheliselt: 4 tundi tédaega.
Tuled 1, 2 ja 3 pdlevad roheliselt: 6 tundi td6aega.
Tuled 1, 2, 3 ja 4 pdlevad roheliselt: 8 tundi td6aega.

Niitmisroboti juhtimistarkvara

10S allalaadimine:
https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720

Androidi allalaadimine:
https://play.google.com/store/apps/details ?id=com.toua.robot
Programmi juhiseid saab alla laadida aadressil:

https://bit.ly/30BB6Gm

Roboti erakorraline viljaliilitamine
Roboti peatamiseks vajutage nuppu “STOP" joonis Al,
valjaliilitamiseks vajutage ja hoidke all toitenuppu.

roboti

Roboti liigutamine
Roboti all on joonisel A10 tdstekaepide, mis véimaldab hélpsat (ihe
kéaega t66tamist.

HOOLDUS JA LADUSTAMINE

e - Enne puhastamist ja hooldust lilitage robot alati valja.

Enne laadimisjaama puhastamist ja hooldamist (ihendage
vooluvdrk lahti.

e - Kandke terade vahetamisel ja roboti alumise osa puhastamisel
alati pakse kaitsekindaid.

e - Kontrollige regulaarselt poltide ja mutrite pinguldatust.
Kahjustatud osad tuleb ohutuse tagamiseks parandada voi
asendada.

« - Kontrollige regulaarselt, et terad saaksid vabalt podrelda.
MARKUS: Kui keerate robotit tagurpidi, asetage see murule véi pehmele
pinnale, et véltida katte kahjustamist ja kriimustamist.

Puhastamine

HOIATUS! Enne puhastamise alustamist Ililitage seade vélja lllitiga

Joonis A4.

e - Peske roboti esiosa madalrdhupuhastusvahendi ja pehme harja
voi lapiga.

e - Kasutage kdva harja, et eemaldada rohtu ja prahti teradelt,
ratastelt ja muudelt roboti allosas asuvatelt osadest.

e - Kontrollige rattaid regulaarselt, et need ei sisaldaks muda vdi
murujaatmeid, ja puhastage need harjaga.

MARKUS: Tootlikkuse valti eemaldage
regulaarselt taimepriigi roboti alt, et véltida tootlikkuse vahenemist.

nise

Tera asendamine

HOIATUS! Lilitage esmalt vélja peavooluliliti ja pange kaitsekindad.

HOIATUS! Kasutage ainult tootja poolt heakskiidetud originaalterasid.

e - Kdik kolm tera ja nende kruvid tuleb asendada lihe vahetusega
Joonis A®6.

e - Kruvid tuleb lahti keerata ja kruvikeerajaga kinni tmmata.

e -Kontrollige, et uued terad saaksid vabalt pdorelda.

PROBLEEMIDE LAHENDAMINE

Alljargnevas tabelis on esitatud juhised probleemide diagnoosimiseks.

Véimaluse korral parandage seade ise. Kui te ei suuda probleemi

lahendada, péérduge volitatud edasimulja v&i teeninduskeskuse poole.

HOIATUS! Tuleb vétta kaitsemeetmed.

Probleem Véimalikud Lahendused
pohjused
Leidke defektne
Punane tuli vilgub Kinnituskaabli kaabliosa
laadimisjaamas katkestamine ja parandada
seda

Laadimisjaam ei ole

Robotil on raskusi digesti paigaldatud

Vtjaotist "T66ks

laadimisjaama X -
doklimisega _ i valmistumine".
Tagasipidamiskaabel
ei ole digesti
paigutatud
Puudub toiteallikas Kontrollige
toiteallikat
Tagasipidamiskaabli Piirangukaabel oli Vahetage "+" ja
signaal puudub Uhendatud tagurpidi "-" ihendused.
Piirangukaabel ei ole Kontrollige, et
laadimisjaamaga kinnituskaabel
Uhendatud oleks digesti



https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.toua.robot
https://bit.ly/3QBB6Gm

ihendatud Niitmisrobot 04-621
laadimisjaamaga Parameeter Vaartus
Kinnituskaabli Kontrollige kogu Toitepinge 18V DC
katkestamine tee labi, Loikemootori maksimaalne 50 W
et kaablit ei ole nimivéimsus:
katkestatud Iseliikuva mootori maksimaalne 20W
Piirangutrossi Kontrollige, kas nimivoimsus: _
ristumine teel kinnituskaabel on Laadimisjaama IP-kaitseklass 1PX4
silmusesse ja sealt Sigesti RObO_" I.P»kajtsegste . IPXS5
valia paigaldatud. Laadlrplsgdapten |P-kaitseklass IP 65
Robot I&heb (ile piiri Piirangukaabel oli Vahetage "+" ja E::;%E;zﬁlaaizimeklass Illll
Gihendatud tagurpidi -" Uhendused. Loike laius 180 mm
Loikekorguse reguleerimine 20 mm - 60 mm
Robot vibreerib voi Kahjustatud véi o vahemikus
teeb ebatavalist puuduv tera Kontrolida ja Kiirus 3100 p/min
mira Teraketas on lahti E.a @?dida t_(zra Mass 10,2 kg
Vahetage tera vélja InnITUSKruvi Tootmisaasta 2023
_ MURA JA VIBRATSIOONI ANDMED
Veakood Kirjeldus Lahendus Helirohu tase Lpa = 56 dB (A) K=
3dB(A)
EO1joonis. | Initsialiseerimisviga /‘;\iﬁt;%ﬁ;i%?\t,igzzsem M&6detud helivdimsuse tase Lwa = 67 dB (A) K=
F1 - glroskoopandur uuesti. 3dB(A)

Reguleerige niiduki
esiosa porkeraud ja
vaanderatas, konfrollige,
et need ei oleks
lukustunud; asetage robot
tasasele pinnale ja
kaivitage uuesti.

Tostmisanduri voi
kokkuporkeanduri

EO2 joonis.
F2 rike

Asetage robot tasasele
pinnale ja kéivitage
uuesti. Kui probleem
pusib, votke Ghendust
miilgijargse
teenindusega.

Léikemootori
initsiali imisviga
Toiteallika
Uhendamise viga
Vale I6ikemootori
kiirus

EO3 j'é)sonis.

EO4 Joonis
F4

EO5 j'é)sonis.

Asetage robot tasasele
innale. Vajuta%e haire
OuKstutamiseks TOP voi

E06 \']:gonis Kaldumise hoiatus

Asétage robot tasasele
ale. \_/ajuta%e héire

EO07 Joonis ; ; inn
F7 Lift hoiatus EuKstutamlseks TOP véi

Asétage robot tasasele
pinnale ja kaivitage

EO08 joonis. - uuesti. Kui probleem
¥ ADC kanaliviga | piisib 'vatke iihendust
mudgijargse
teenindusega.
Vt eespool tabelis:
probleem - stoppjuhtmest
uudub signaal.
ontrollige kdiki punkte
Ukshaaval,bseeijérel |
- asetage robot fasasele
E09 jgnis- Vale signaal innale. Alarmi
ustutamiseks vajutage
STOP v6i OK. Kaivitage
robot uuesti. Kui
probleem pusib, votke
uhendust mutgijargse
teenindusega.
Asetage robot tasasele
Einnale. Vajuta%e haire
010 OuKstL}J(tamiseks EOP VoI
. . Kaivitage robot
joonis. F10 Robotimoos uuesti. Kui probleem
Usib, votke Uhendust
teenindusega.
E011 Vasaku - e
Joonis F11 veeremismootori Kaivitage robot uuesti. Kui
vale Kiirus probleem psib, votke
E012 Vale kiirus uhendust muugijargse
ioonis. F12 Oi teenindusega.
Joonis. kdndimismootor
KOMPLEKTI SISU:
* Niitmisrobot 1tk.
e Dokkimis- ja laadimisjaam 1tk.
« Toiteallikas ja pikenduskaabel 1tk.
e Kaabel toopiirkonna piiritlemiseks 100m
e Kaabli kinnituspoldid 100tk.
« Dokkimisjaama kinnituspoldid 6tk.
o Loiketerad 3tk.
* Kaablitihendused 2tk.
o Kuuekantvétme mutrivéti 1tk.

TEHNILISED ANDMED
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Teave miira ja vibratsiooni kohta

Seadme mirataset kirjeldavad: kiiratav helirbhutase Lpa ja
helivéimsuse tase Lwa (kus K tahistab mddtemaaramatust). Seadme
tekitatud vibratsiooni kirjeldatakse vibratsioonikirenduse vaartusega
an (kus K on médtemaaramatus).

Kéaesolevas kasutusjuhendis esitatud helirdhu tase Lpa , helivéimsuse
tase Lwa ja vibratsioonikiirenduse vaartus an on mdddetud vastavalt
standardile EN 62841-1:2015+A11. Maaratud vibratsioonitaset an
saab kasutada seadmete vordlemiseks ja vibratsiooniga kokkupuute
esialgseks hindamiseks.

Esitatud vibratsioonitase iseloomustab ainult seadme pdhikasutust.
Kui seadet kasutatakse muudes rakendustes v6i koos teiste
toovahenditega, voib  vibratsioonitase = muutuda.  Kdrgemat
vibratsioonitaset méjutab seadme ebapiisav voi liiga harv hooldus.
Eespool nimetatud pdhjused vbdivad pdhjustada suuremat
vibratsioonikoormust kogu té6perioodi jooksul.

Vibratsiooniga kokkupuute tipseks hindamiseks tuleb arvesse
votta ajavahemikke, mil seade on vilja liilitatud voi kui see on
sisse lulitatud, kuid ei kasutata tooks. Kui koik tegurid on tapselt
hinnatud, véib kogu vibratsioonikiiritus olla oluliselt vdiksem.
Selleks, et kaitsta kasutajat vibratsiooni moju eest, tuleks rakendada
taiendavaid ohutusmeetmeid, naiteks masina ja téévahendite tsuklilist
hooldust, piisava kaetemperatuuri tagamist ja nduetekohast
téokorraldust.

MURA JA VIBRATSIOONI ANDMED

lelektroonikaseadmete jaatmed sisaldavad keskkonnasdbralikke aineid.,

KESKKONNAKAITSE

i |Elektritoitega tooteid ei tohi hévitada koos olmejaatmetega, vaid need|
Taaskasutamata seadmed kujutavad endast potentsiaalset ohtu|
keskkonnale ja inimeste tervisele.

tuleb viia korvaldamiseks asjakohastesse jaatmekaitluskot 1

Teabe saamiseks kdrvaldamise kohta vétke (hendust oma toote|

ledasimuija VoI kohaliku omavalitsusega. Elektri- ja
"Grupa Topex Spdtka z ograniczong odpowiedzialnoscig" Spotka komandytowa, mille
registrijargne asukoht on Varssavis, ul. Pograniczna 2/4 (edaspidi "Grupa Topex")
sealhulgas muu hulgas Selle tekst, fotod, diagrammid, joonised ja koostamine kuuluvad
eranditult Grupa Topexile ja on Giguskaitse all vastavalt 4. veebruari 1994. aasta
seadusele autoridiguse ja sellega seotud Giguste kohta (Teataja 2006 nr 90 Poz. 631,
muudetud kujul). Kogu kasiraamatu ja selle Uksikute elementide kopeerimine,
téotlemine, avaldamine ja muutmine arilistel eesmérkidel ilma Grupa Topexi kirjaliku
ndusolekuta on rangelt keelatud ning vdib kaasa tuua tsiviil- ja kriminaalvastutuse.

EU vastavusdeklaratsioon

Tootja: Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285
Warszawa: Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285
Warszawa

Toode: E+ niitmisrobot

Mudel: 04-621

Kaubanimi: NEO TOOLS

Seerianumber: 00001 + 99999

Kéaesolev vastavusdeklaratsioon on vélja antud tootja ainuvastutusel.
Eespool kifjeldatud toode vastab jargmistele dokumentidele:
Masinadirektiiv 2006/42/EU

RED direktiiv 2014/53/EL

RoHS direktiiv 2011/65/EL, muudetud direktiiviga 2015/863/EL



Ja vastab standardite nduetele:
EN 60335-1:2012/A15:2021;
62233:2008

EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;

EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2.2; EN 50663:2017

EN IEC 63000:2018

Kéesolev deklaratsioon kasitleb ainult masinat sellisel kujul, nagu see on
turule viidud, ja ei h6lma komponente

lisab I6ppkasutaja voi teostab seda hiljem.
Tehnilise toimiku koostamiseks volitatud ELi residendist isiku nimi ja
aadress:
Allkijastatud jargmiste isikute nimel:
Grupa Topex Sp. z 0.0. Spk.
2/4 Pograniczna tanav
02-285 Varssavi

g e .

LA i«

EN 50636-2-107:2015/A3:2021; EN

Pawet Kowalski
TOPEX GROUP Kvaliteediametnik
Varssavi, 2023-09-11

ELi vastavusdeklaratsioon

Tootja: Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285
Warszawa: Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285
Warszawa

Toode: Laadimisjaam

Mudel: K145455

Kaubanimi: NEO TOOLS

Seerianumber: 00001 + 99999

Kaesolev vastavusdeklaratsioon on vélja antud tootja ainuvastutusel.
Eespool kirjeldatud toode vastab jargmistele dokumentidele:

RED direktiiv 2014/53/EL

RoHS direktiiv 2011/65/EL, muudetud direktiiviga 2015/863/EL
Ja vastab standardite nduetele:

EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;

EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2.2; EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018

Kaesolev deklaratsioon kasitleb Uksnes masinat, nagu see on sisse
viidud

turustamine ja ei hdlma |8ppkasutaja poolt lisatud komponente voi
tema hilisemad tegevused.

Selle ELi elaniku nimi ja aadress, kellel on &igus

tehnilise dokumentatsiooni koostamine:

Allkirjastatud jargmiste isikute nimel:

Grupa Topex Sp. z 0.0. Spk.

2/4 Pograniczna tanav

02-285 Varssavi

Pawet Kowalski
TOPEX GROUP Kvaliteediametnik
Varssavi, 2023-11-09

BG
NPEBOL (PbKOBOACTBO 3A NOTPEBUTENA)
POBOT 3A KOCEHE 04-621
BHUMAHME: NPEAU OA U3MNON3BATE ENEKTPOMHCTPYMEHTW,
NPOYETETE BHUMATENHO TE3U UHCTPYKLUU U TN 3ANA3ETE
3A Bb/ELLU CMTPABKWU.

CNELM®UYHN NPABUINA 3A BE3OMNACHOCT

WHCTPYKUWU 3A BE3OMNMACHOCT 3A POBOTU 3A KOCEHE
Be3onacHoCT Npu NPakTMYECKOTO U3nonasaHe Ha po6oTa 3a KoceHe

Komanan

. - ['IpoqueTe BHMMATENHO WHCTPYKUMUTE. 3anosHainte ce cbC
cucTemuTe 3a yrnpasrneHue u npaeunHaTa paboTa Ha ypeaa.

e - He nossonsiBaiite ypeabT Aa ce v3nonsea oT Aeua unv nuua,
KOUTO He Cca npo4venu WHCTpYyKUMUTE 3a eKcnnoartauyus.
HaLl,VIOHEJ'IHVITe paanope,qﬁm Morat ga nocoYBat MWUHUManNHa
Bb3pacT 3a onepaTopa.
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e - He usnonseaite poboTa, KoraTo HaoOKONo MMa Apyru Xopa,
0cobeHo fela Unm XUBOTHM.

e - Mons, umaiTe npeaBua, Ye onepatopbT UNW NOTPeBUTENAT HOCK
OTTOBOPHOCT 3a 3MOMOJIyKM WM OMacHoCTW 3a ApYyru Xopa unm
okoriHaTa cpefa.

MoaroTtoBka

o - peawn KoceHe NpoBepsiBaiiTe BCEKW MbT Aanv BCUYKM YacTu Ha
po6oTa paboTAT NpaBUMHO.

e - 3anocturaHe Ha Hal-gOGPU pe3ynTaTu ce NpenopbyBa KOCEHeTo
[a ce U3BbPLUBA NpU 6e3abXO0BHO Bpeme. Mpu KoceHe B ABXA,
TpeBaTa MOXe [a nonenHe no poboTa, KOWTO B pe3ynTaT Ha ToBa
MO3Xe [1a Ce MoAXb3He.

e - HE koceTe npu noLuyn METEOPOIOMMYHI YCIOBUS, Hanp. No Bpeme
Ha CUMeH AbX/, r[PbMOTEBUYHA Bypsi UNW CHeroBarnex.

e - lNeproanyHo nNpoBepsiBaiTe OKOceHaTa Mol U OTCTpaHsBanTe
BCWYKW KaMbHW, OTMagbLM, XWUUM, KOCTU W Lpyrv MPensTcTaus.
OrpaHuyeHaTa rapaHuusi He MOKpUBa MOBPEAM, MPUYMHEHW OT
npeameT, OCTaBEeHU Ha TpesaTa.

e - 3a ga nsberHeTe nospeam, He KoceTe Ha no-manko oT 1 m oT
rmaBuTe Ha NpbCKaykuTe.

3ABENEXKA: Po6otbT 1 npbckaykute HE Tpsibea aa ce Bkniousat
©[IHOBPEMEHHO.

e - PobGoTbT TpsibBa Aa 6bae nporpammpaH Aa pabot nNo pasnuyHo
BpEeMe OT TOBa Ha NpbCKaykuTe.

e - HUKOIA He no3BonsiBailTe Ha Aeua fa [JoKOCBaT 3axpaHBallus
6nok, 3apspHaTa  CTaHuusl,  Mo-CrieuuarnHo  KOHTakTuTe,
ocTpueTaTta, oTAeneHneTo 3a GaTtepunTe UNK YacTu, B KOUTO UMa
NponyKu, KaTo HanpuMep Konenara.

WU3non3Baitte

e - aseTe ce oT BbpTAWM ce ocTpueTa! HE nocraesaiTe pbueTe
WUnNu KpakaTta cu no4 BbpTALLUTE Ce ocTpueTa.

e - BuumagaiiTe 3a npeameTu, pasnpbCcHaTN BbPXY TpesaTta, AoKaTo
kocute! Korato poBoTbT e BkniodeH, cnasBante GeaonacHo
pascTosiHue.

e - He ocraBsiite ypeaa 6e3 Hag3op, ako e U3BECTHO, Ye B Bnnsoct
M“Ma XUBOTHM, Aeua unu xopa.

e - [oaabpxaiite 6esonacHa nosvumsi. Mogabpxante paBHoBecHe
1 cTabunHa nosvums npu Haknonu. [okaTto pa6otute ¢ poGoTa
unu ¢ nepucbepHUTe My YCTPOICTBA, MOXETe [la XOAWTe, HO He
Tpsi6Ba Aa TUvare.

e - 3anosHaiTe ce C MHCTPYKUMUTE 3a TOBa kora, KbAe W Kak aa
nposepsiBaTe po6oTa U HeroBuTe NepucepHn ycTpoiicTea, kabenu
M yOBMXWTENU 3a MOBPEAU UMW U3HOCBaHE U [la peMoHTUpaTe
poGoTa, caMmoMoantULMpaHe, PEMOHT He € Pa3peLLeH - C PUCK OT
3aryba Ha rapaHuvsTa.

e - He cBbp3BailTe 1 He AOKOCBaliTe noBpefeH 3axpaHBall kaben,
[0KaTo Toi He GbAe U3KMYEH OT 3axpaHBaHeTo, NMoOPaau PUcK ot
KOHTaKT C KOMMOHEHTU NOA HanpexeHue.

e - Cebp3Balite poboTa umnu nepudepHoTo oGopyaBaHe camo KbM
3axpaHBallu Bepurun, 3alMTeHn C NpekbcBay 3a OCTaTb4yeH TOK C
TOK Ha U3Ko4BaHe He no-ronsm ot 30 mA.

e - Ako poboTbT u3page HeobuyaeH 3ByK, 3abenexu HeobuyanHa
Bubpaums unv nogaae curHan 3a anapma, HezabaBHO HaTUCHETe
6yToHa STOP.

HE pokocsaiTe onacHu [BMXEWM Ce 4acTu,
U3KMOYNTE 3aXpaHBaHeTo Ha poBoTa.

e - HE pokocBaiTe onacHWTe 4acTu, AOKaTO He CnpaT HambHO.

e - BuHaru Hocete 3apaBu OBYBKM WM ABMArM NaHTaNOHW, Korato
paboTuTe ¢ poboTa.

e - [lpekbcBaHe Ha 3axpaHBaHeTo: Mpeau Aa 3aknyuTe poboTa.

Mpeau TecTBaHe, NOYMCTBaHE UNW NOAAPBXKKA.

NMUKTOMPAMU U NPEOYNPEXOEHUA

npeav faa

D
J® ¥ 2
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1




1. MpoyeTeTe UHCTPYKLUMWTE 3a eKcrinoaTaums, crnassante
cbAbpXaLLMTe ce B TX NpeaynpexaeHus 1 ycnosus 3a 6esonacHocT!
2. N3kntoyeTe oT 3axpaHBaHeTo Npeau NoYMcTBaHe UMK NoaApbXKKa
3. He noctaBsiiTe pbLeTe Unw kpakaTa cv nog npeanasuTtens Ha
pexeLusi MexaHVU3bM.

4. BbpTALLM Ce YacTV Bb3MOXHOCT 3@ HapaHsiBaHe

5. CnasBaiiTe Ge3onacHo pa3ctosiHue oT poboTa 3a koceHe

6. MaseTe ce OT Bb3MOXHOCTTa 3@ HapaHsiBaHe OT U3XBbPIeHN
npegmeT

7. 3awumTa oT obXAa

8. [la ce cbxpaHsBa Ha MACTO, HEAOCTBIHO 3a Jela

9. He ce kayBaiTe Bbpxy poboTta

10. Bb3amoxHa e 3ary6a Ha NnpbCcTi, U3Mon3BanTe NpeanasnuBocT
11. MakcumaneH HaknoH Ha 3emaTa 14°/25%

12. 3awuTeTe pbleTe cu ¢ paboTHN pbKaBULM

13. TpabBa ga ce Hocy 3aWMTHO 06nekno

14. HoceTe 3awwuTHu obysku

15. He uaxebpnsiiTe 3aefHo ¢ 6UTOBUTE OTNAAbLM

16. CenekTuBHO cb6MpaHe Ha oTnagbLUmn

17. CteneH Ha 3awuta

BHUMAHMUE: To3u ypea moxe Aa ce U3nonssa oT Aeua Ha Bb3pacT
Hag 8 rogMHM M nuua c orpaHun4yeHun d)l/l3l/|‘-|ecKVI U ymCcTBEeHU
cnoco6HocTU 1 HeaoCcTaTb4HU NO3HAHUA UMK ONUT, aKo Te ca noa
HaAs3op WNM  ca  WHCTPYKTMPaHW NO MOAXOASL, HayuH 3a
6e30MacHOTO M3Non3BaHe Ha ypeAa, Taka Ye [a ca HasCHO ChC
cbllecTByBawWwumTe puckose. C To3u ypea He TpAGBa Aa cu UrpaaT
peua. fleuyata He TpaAGBa Aa mouyuMcTBaT WNM Aa M3BbLpLIBAT
noaapbLkka Ha ypeaa 6es Haasop.

OMUCAHUE HA TPA®UYHUTE ENEMEHTU

CnepHaTta HoMepaLms ce OTHacs 3a KOMMOHEHTUTE Ha YCTPOMUCTBOTO
NoKa3aHu Ha I'pad)MHHMTe CTpaHunun Ha ToBa pbKOBOACTBO.

O6o3HaueHue Onucanne
dur. A
1 AsapuiiHo cnupaHe
2 PerynaTtop Ha BMCOYMHaTa Ha koceHe
3 KoHTponeH naHen Ha kocaykara
4 MpesknioyBaTen Ha Kocaykarta
5 3aaBswkBalm konena
6 OcTtpuera 3a pasaHe
7 Bapa6aH Ha pexelms MexaHusbm
8 BbpTawm ce konena
9 [ApbXKa 3a HoceHe
10 CbeaAnHUTENU 3a 3apexagaHe
O6Go3HaueHue Onucanue
®wur. B
1 KoHTponeH naHen Ha AOKMHI CTaHUMATA
2 OTBOpM 3a 3aKpenBaHe Ha  [OKMUHI
cTaHuusATa
3 CbeanHUTENU 3a 3apexaaHe
4 JLOKWHI cTaHUMA
5 Kanak Ha BOKWMHT cTaHuuATa
6 CbeauHuTenu 3a 3axpaHBaw, kaGen 3a
MapkupaHe Ha pa6oTHaTa 30Ha
7 OTBOopM 3a Kkabenu 3a MapkupaHe Ha
paboTHaTa 30Ha U 3aXxpaHBaHeTO
8 3axpaHBall, KOHTaKT Ha AOKUHI CTaHUMATa
O6Go3HaueHue OnucaHue
®wur. D
1 WHavkaTop 3a CCTOSIHMETO Ha 3apexaaHe
2 WHavkaTop 3a rpeLuka Ha curHana
3 WHaukaTop 3a orpaHuMyuTeneH kaéen
4 PaGoTHu 4acoBe / cboOlieHNe 3a rpeLuka,
CBeTNUHU 14
5 ByToH 3a 3axpaHBaHe
6 MpeBkntouBaTen
7 ByTOH 3a AOKMHI
8 ByToH "MoTBbLpAN
* Bb3MOXHO € [Aa uMMa pasnuku Mexay rpadukata M
AeCTBUTENHUS NPOAYKT
NOAroTOBKA 3A PABOTA
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YBepeTe ce, Ye Ha MrollaakaTa Ha poboTa ca WU3MbIHEHW CriegHWUTe

yCroBusi:

e - BucounHaTa Ha TpeBaTa He HagBuwasa 60 MM.

3ABEJNEXKA: Ako TpeBaTa e no-Bucoka oT 60 MM, MbpBO oKoceTe

TpeBaTa C pbyHa Kocauka.

e - Hsma kaMbHu, NapyeTa AbPBO, XUUM, kKabenu nog HanpexeHve
VNK Apyrv YyXXau npeameTu.

e - MsAcTOTO 3a KOCEHe e paBHO M paBHO, 6e3 KaHaBK1 U U3Konw, a
HaKMoHbT e no-manbk oT 25 % (14°) ®dur. C1

3a MHcTanauusita ca HeOGXOAUMM CEAHUTE UHCTPYMEHTU:

e - [ymeH yyk (3a 3abuBaHe Ha WMdTOBE B 3eMsiTa Npy nonaraHeTo
Ha orpaHu4uTenHus kaben)

e - lllecTocTeHHMAT KMIOY (32 3aKpenBaHe Ha 3apsHaTa CTaHuus) e
BKIMIOYEH B KOMMNMeKTa

o - Kneww (3a psisaHe Ha kabena, orpaHuyaBaly paboTHaTa 30Ha)

1.UHcTanupaHe Ha CTaHUMATA 3a 3apexaaHe

W36epeTe noaxodsLLO MSACTO

CraHuusTa 3a 3apex/jaHe TpsibBa [a ce NocTaBy Ha CMNEAHOTO MSICTO

®ur. C3:

e - CpaBHUTEMNHO NMocka U paBHa YacT OT TpeBHaTa NioLy,.

e - bnu3o go puba Ha MopasaTa.

e - B 6nu130CT 10 eneKTPMYecKkn KOHTaKT.

e - YabnxwuTeneH kaben 10 M, CeHYeCTO, XNaiHO U CyXO MSICTO 3a
3axpaHBaHe.

e - Ha pascTosHMe Hal-mManko 2 m OT 3apsiiHaTa CTaHuusi He
TpsiGBa Aa MMa NpensTCTBUS.

e - [penopbYnTENHO € 3apsiaHaTa CTaHuus Aa ObAe pasnonoxeHa
Ha CyXO0 W 3aLUTEHO MSICTO.

e - 3axpaHBaHeTo TpsiGBa Aa e Ha 30 CM Haf, HUBOTO Ha 3emsTa.

2. hMKcUpaHe Ha CTaHUMATa 3a 3apexaaHe

3akpeneTe 3apsiaHaTa CTaHUMs KbM 3emsTa ¢ 6 dvkeupalm BuHTa (G1)
(c nomoLLTa Ha LeCTOCTEHEH Koy G6).

3ABEJNEXKA: HE cToiiTe 1 He xofeTe BbpXy nnodvaTa Ha 3apsigHata
CcTaHums.

3ABEJIEXKA: HE npaBeTe HOBM OTBOpWM B NfovaTa Ha 3apsigHaTta
ctaHums. CTaHuusTa Tpsi6ea fAa Gbhe 3akpeneHa KbM 3emsTa C
NOMOLLTA Ha CbLUECTBYBALUUTE OTBOPU.

3. MonaraHe Ha orpaHUuUTENHUs kaben

OrpaHWInUTENHUAT MPOBOAHWMK CE W3NON3Ba 3a O4epTaBaHe Ha
paBoTHaTa 30Ha M 3a HacouBaHe Ha poBoTa oGpaTHO KbM 3apsiaHaTa
CTaHLMS.

BABEJIEXKA: Ako cbCebT BM CblUO M3non3ea poGOT 3a KoceHe,
cnasgaiiTe pascTosiHME OT MoHe 1 M Mexay ChMpaTenHWTe XuuM Ha
ABata poborta.

MnaHupaHe Ha NonaraHeTo Ha orpaHUYUTENHUA Kaben

Mpean pa noctaBuTe  rpaHMYHaTa  NUHWA, MUHETe  nokpan
onpefeneHara rpaHuLa 1 OTCTPaHeTe BCUYKN HEHYXHU NpeameTH, Kato
Hanpumep KaMbHM.

3ABEJNEXKA: [unxvHaTa Ha orpaHnimTenHust kaben He TpsibBa pa
Hagsuwasa 200 meTpa.

NPEAYNPEXAEHUE! PoGoTbT He TpsiGBa fja ce ABWKM MO Yakb Win
Apyrv nofo6Hy MaTepuanu, KoMTo MoraT a noBpeasT ocTpueTaTta.

MonaraHe Ha orpaHMuYuTenHUA kaben dur. C

CrefBaiiTe  WHCTpyKUMUTE  Mo-4Ofly, 3a [a  pasronoxuTe

obesonacutenHua kaben okono paboTHaTa 30Ha W MpPEnsTCTBUATA.

WM3nonssaiite u3mepBaTenHus ypen, BKMIOYEH B KOMMMeKTa, 3a fda

TOMOXM1TE NPaBUIHO OrPaHNYUTENHUS kaben.

BHUMAHUE: OrpaHnumTenHuaT kaben e nop HanpeXeHue ¢ MHOro

HYCKa CTOMHOCT 1 e Be3onaceH 3a xopa 1 foMaLLHK NoGuMum.

3ABEJEXKA: 3anouyHeTe oT koHekTopa "+" Ha rbpba Ha 3apsigHaTa

cTaHums dour. B6 (octaBeTe 10 cM pa3cTosiHMe) U pa3nonoxeTe kabena

OKOMo TpeBaTa B rocoka, obpaTHa Ha YacoBHMKOBaTa CTperika, kaTto

3aBbpLUMTE MNpW KOHekTopa "-" Ha rbpba Ha 3apsgHaTta CcTaHuus

(ocTaBeTe 10 cM pa3scTosiHWe). YBepeTe ce, Ye kabenmbT uma meTaneH

KOHTaKT Npu KOHekTopute "+' n "-" cour. B6 He 3abpassiite fa

oTpexeTe U3MULLHWS OrPaHNYUTENIEH NMPOBOAHWK.

OcTaBeTe npaseH MbT MeXAy OrpaHuunTenHus kaben wu
3apsgHaTa CTaHuMs C AbMMKUHA Han-mManko 2 m.

e - MNopabpxaiite pascTtosiHue oT 30 CcM Mexay orpaHuuuTenHata
Ten v puba Ha TpeaTta dur. C2.

e - 3akpereTe cnvpaTernHus NPOBOAHWK KbM 3eMsTa C WM ToBETE,
npefoctaBeHn B kommnnekta cour. G5. CnupayHusiT NpoBOAHUK
TpsibBa Aa e npaB M neko onbHaT. Konuetata TpsibBa fa ca
pasnonoXeHn Ha Bceku 1 M (ToBa MOXe fa Ce MNpOMeHu B
3aBMCMMOCT OT dpopmaTa Ha TpeBHaTa nmow) dwmr. C4. He



3apaBsiite kabena no-gbnboko oT 2 cm, 3a Aa He ce oTcnabu
CUrHasbT.

* - Pasnonoxete kabena Taka, 4e brnuTe aa ca no-ronemm ot 90°
cur. C5.

e - Ako B TpeBHaTa Mol MMa LiBETHU nexu, esepua uUnu abpeeTa,
orpageTe v C NPUMKM OT OrpaHuyuTenHa Ten ot durypa C4.

Mopabpxaiite MuH. 30 €M pascTosiHUe MexXy orpaHuduTenHaTa Ten v

pbGoBeTe Ha npensaTcTBMsTa. [lo NMbTA KbM UM OT MpuUmKaTa

obesonacutenHute BbXeTa He TpsibBa Aa ce nmpecuyaT edHo C Apyro

®ur. C4.

e - OcTaBeTe TACHO NPOCTPAHCTBO B paboTHaTa 30Ha Ha KocauykaTa.
YBepeTe ce, Ye pa3CTOSHMETO MexXay YCNOpeaHO ABMKeLnTe ce
OrpaHU4UTENHN NPOBOAHWULM € NO-ronsaMo oT 1 M.

4 MoHTaX Ha 3apsHaTa CTaHLuuA

Cebp3BaHe Ha 3axpaHBaHeTo

1. MocTageTe Luencena 3a 3axpaHBaHe B CTEHEH KOHTAKT C HanpexeHue

100-240 V.

2. npoBepeTe CbCTOSHUETO HA CBETOAWMOAHUTE WHAMKATOPU Ha

3apsigHaTa ctaHuus dowur. B1:

e - [ocTosiHHa 3eneHa cBeTNMHA: Bpb3kaTa e ycTaHoBeHa (poboTbT
He ce 3apexaa U e HambIHO 3apeaeH)

* - [pekbcBalla 3eneHa ceeTnMHa: poboTLT ce 3apexaa.

* - [pekbecBalla YepBeHa CBETNMHA: Hal-4eCcTo cpellaHaTta rpeLuka
e "nMpekbCcBaHe Ha orpaHuunTenHus kaben".

e - M3knioyeHa cBEeTNMHA: Hali-4ecTo cpellaHaTa nospeaa e "Hama
3axpaHBaHe 100-240 V" wnu "Hsama Bpb3ka C W3TOYHUK Ha
3axpaHBaHe".

PABOTA / HACTPOVKMN

PerynupaHe Ha BUCOYMHATa Ha psi3aHe:

I'Ipe/:un MbpPBOTO KOCEHe HaCTpOIZTe BUCOYMHATa Ha psi3aHe Ha 60 MM ©

cnep, ToBa NPOMEHETE Ha XenaHaTa BUCOuMHA, KoraTo Lsinata Mopaea

€ CpaBHWUTENHO paBHa.

. - 3am>pTeTe KOn4eTo Ha dmrypa A2 no nocoka Ha YacoBHWKoBaTa
cTpenka, 3a Aa yBenuuuTe BUCOUMHATa Ha psidaHe.

e - 3aBbpTeTe KonuyeTo Ha churypa A2 HansiBo, 3a Aa Hamanute
BUCOYMHATA Ha psidaHe.

e - BucoumHaTta Ha psisaHe Moxe Aa ce perynupa ot 20 mm (MIN)
no 60 mm (MAX).

BkniouBaHe/M3knio4BaHe Ha 3aXpaHBaHETO

1. noctaeeTe npeskoyBaTens Ha ¢ur. A4 B nonoxeHve "
U3KNIOUNTE 3axpaHBaHeTo.

2. noctaeeTe npesknoyBatens Ha dmr. A4 B nonoxenve "l", 3a ga
BKIKOUMTE 3aXpaHBaHETO.

, 3a Aa

BkniouBaHe Ha po6oTta u nporpammupaHe Ha paboTHOTO Bpeme

1 HamcHeTe u 3appbxTe OyToHa 3a 3axpaHBaHe ®ur. D5, 3a ga

cTapTupate poGoTa. 3abenexka: He pasknallanTe poboTa no Bpeme Ha

cTapTupaHe, 3a Aa usberHeTe rpellka npu ctaptupaHe. Ako poboTbT He
ce cTapTMpa NpaBUNHO (BCWHKM CBETIMHW CBETAT HEnpekbCHaTo),
pecTapTupaiiTe poboTa.

2. BbBepeTe naponara, kato HaTucHeTe ABa nbTu OyToHa D6, cnep

ToBa ABa nMbTu OyToHa D7 u BepgHbx 6GyToHa D8 (naponata e

nporpammpaHa abpuyHo).

3. nporpamupaiiTe BpemeTo 3a paboTa (BKMOYMTENHO BpEMETO 3a

KOCeHe 1 BpeMeTo 3a 3apexaaHe):

e - HatucHete GyToHa ¢pur. D5, 3a fa 3agagete paboTHOTO Bpeme.
EgHa ceeTnuHa o3HayaBa 2 4aca, MakcUManHoTo Bpeme 3a
pabota e 8 vaca, a 4 cBeTnuHu cur. D4 ceeTaT. HatucHeTe
6yToHa ¢hur. D8, 3a aa noTBLPAUTE U Aa cTapTupaTe poboTa.

3ABEJIEXKA: Cren kato BeaHbX € 3ajafeHo BpemeTo 3a pabota,

poGOTLT e 3anoMHKM HacTPOMKATE W e 3anoysa Aa Kocu Mo Tosa

BpemMe BCeku feH. BpemeTo 3a koceHe e 6be B CbOTBETCTBME C

BbBEe/IeHUTE HaCTPOMKU.

AKo uckaTe [a npomeHWTe paGOTHOTO Bpeme, W3MbIIHETE OTHOBO

CTbNkK 1-3.

HatucHeTe GyToHute cour. D7 chur. D8, 3a Aa BbpHeTe kocaykata B

3apsigHaTa CTaHLus.

CBeTNMHHA WHAMKAUMA 3a CbCTOSIHMETO Ha 3apexpaHe B
CTaHUuATa 3a 3apexpaaHe:

Hel'lpeK'bCHETE 3eieHa ceeTnuHa - 6aTepvaa € HanbJTHO 3apefeHa.
npeK‘bCBELLI,E 3enieHa CBeTnuHa - 3apexgaHe.

W3BbH cTaHUUsATa 3a 3apexaaHe:
HenpekbcHaTa 3eneHa ceetnuHa - 6atepus >=20%
MpekbcBalLa 3eneHa ceeTnuHa - batepust <20%

CBeTNVHHa MHAUKaLMSA 3a rpeLuka:

Hel'lpeK'bCHaTa 3eneHa cBeTnMHa - cuctemarta Tpﬂﬁsa Aa ce
aKTyanusupa. CB'bp)KeTe ce C npunoxeHueTto, 3a Aa W3BbpLnTe
aKTyanusauuaTa.

MpekbCBalla 3eneHa CBETNMHA - akTyanv3aums Ha cucTemata e B XOf.
MpekbeBalla YepBeHa CBETNMHA - CbOOLLEHWe 3a rpellka oT 1 o 5,
pecTapTupaiite poboTa.

HenpekbcHaTa YepBeHa CBETNMHA - CbOGLLEHME 3a IpeLlka oT 6 4o 12,
HaTucHeTe "STOP" unun "OK", 3a oa usumcTure.

WHavkaTopHa CBETNMHA Ha OrpaHUYUTENHMUA Kaben:

HenpekbcHaTa 3eneHa CBETNMHA - CUTHaIbT € NpaBuneH

HenpekbcHaTa YepBeHa CBETNMHA - HIMa curHan

KoHTponu ®urypa D4:

MpekbeBalLa cBeTnMHa - 6rokvpaH poboT.

HenpekbcHaTa CBETNMHA - POBOTBLT € OTKITHOYEH.

CeeTnvHa 1 cBeTM B 3eneHo: 2 Yaca BpeMe 3a paboTa.

CBeTNVHHUTE MHAMKaTopu 1 1 2 cBeTAT B 3eneHo: 4 yaca Bpeme 3a
paboTa.

CBeTnuHHUTE MHauKaTopy 1, 2 1 3 cBeTAT B 3eNeHo: 6 Yaca Bpeme 3a
pabota.

CBeTnuHHUTE nHankaTopu 1, 2, 3 1 4 cBeTAT B 3eneHo: 8 yaca Bpeme 3a
pabota.

CodpTyep 3a ynpaBneHue Ha po6oT 3a KoceHe

W3TternsiHe Ha 10S:

https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720

W3Tternsive Ha Android:

https://play.google.com/store/apps/details ?id=com.toua.robot
WHCTpyKuMWTE 3a nporpamaTta MoxXeTe [a U3TernuTe OT CreaHus aapec:

https://bit.ly/30BB6Gm

ABapuiiHO U3KnoYBaHe Ha poboTa
HatucHeTe ByToHa "STOP" chur. Al, 3a fa cnpeTe poboTa, HaTUCHeTe U
3aapbxTe ByToHa 3a 3axpaHBaHe, 3a a U3KTio4nTe poboTa.

MpemecTBaHe Ha po6oTa
Mop poboTa Mma Apbkka 3a noeauraHe Ha courypa A10 3a necHo
ynpaBneHue ¢ eaHa pbka.

NoAAPBLXKA U CbXPAHEHUE

e - BuHaru uskniousaiite po6oTa Npean NOYNCTBaHE W NOAAPLXKKA.

e - Mpean pa nouucTeate M noaabpkaTe 3apsaHaTa CTaHUMS,
U3KnoYeTe 3aXpaHBaHeTo.

e - BuHaru HoceTe aebenu 3alWuTHU pbKaBWLW, KOTaTo CMeEHsITe
ocTpueTaTa 1 nouncTBaTe AonHata YacT Ha poGoTa.

e - lpoBepsiBaiiTe PeoOBHO 3aTAraHeTO Ha GonToBeTe W rankuTe.
MoBpeaeHuTe YacTu Tpsbea [a ce PEMOHTUPAT UMK 3aMeHST OT
cbobpaxeHus 3a 6eaonacHocT.

e - PenoBHo nposepsiBanTe fanu ocTpuetata MoraT Aa ce BbpTAT
cBo6oaHo.

3ABEJEXKA: Korato o6pbluaTe poboTa ¢ rnasata Hapfony, noctaBeTte

ro BbpXy TPEBHa MIIOLL UM MeKa NOBbLPXHOCT, 3a a He nospeauTe n

HafipackaTe kanaka.

MouncreaHe

NMPEAYNPEXAEHMUE! MNpean aa 3anovHeTe NOYNCTBAHETO, U3KNoYeTe

3axpaHBaHeTo ¢ npesknoyBaTens dur. A4,

e - MamwuitTe npegHaTa YacT Ha poboTa ¢ npenapat 3a noyucTBaHe
noA HAUCKO HansAraHe U Meka 4YeTka unu Kbpna.

e - M3nonssaiTe TBbPAA YeTKa, 3@ ja OTCTPaHWUTe OKOceHaTa Tpesa
M 3ambpcsaBaHuATa OT ocTpueTaTa, KornenaTta v Apyr 4Yactu oT
[onHaTa cTpaHa Ha poborTa.

e - PepoBHO nposepsiBainTe Konenata 3a Kan Unu okoceHa Tpesa u
i NOYMCTBaNTE C YeTKa.

3ABEJIEXXKA: PenoBHO OTCTpaHsBalTe pacTUTENHUTE OCTaTbLy
OT fJonHaTa CTpaHa Ha po6oTa, 3a Aa u3berHete HamansiBaHe Ha
npousBoauTerIHOCTTA.

CwmsiHa Ha ocTpueTo

MPEAYNPEXAEHUE! TMbpBo usknoveTe rMaBHWS NpekbcBaY Ha

3axpaHBaHETO W CIIOKETE 3aLLVTHW PbKaBULW.

NMPEAYNPEXAEHUE! V3nonssaiite caMO MNOCOYEHUTE OPUMMHAMHN

ocTtpueTa, 0A06peHn OT NpoM3BoAUTENS.

e - BcuukuTe Tpu ocTpueTa M TeXHUTe BUHTOBe TpsibBa Aa Gbaart
3amMeHeHU c egHa 3amsiHa durypa A6.

e - BuHTOBeTe TpsibBa Aa ce pa3BUSIT M 3aTerHaT ¢ oTBepTKa.

e - [llpoBepeTe pfanu HOBWTE oOcCTpMeTa MoraT fa Ce BbpTAT
cBobogHo.

PELUABAHE HA NPOBJIEMU


https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.toua.robot
https://bit.ly/3QBB6Gm

B tabnuuata no-gony ca AafeHW Hacoku 3a AuarHocTiuMpaHe Ha

npo6nemu.

AKko € Bb3MOXHO, MONPaBeTe YCTPONCTBOTO CaMu. AKO HE MOXeTe Aa
paspewmte npobriema, oGbpHETE CE KbM OTOpU3MpaH TbProBel Unn

CepBU3EH LIEHTbP.

NPEAYNPEXOEHWUE! Tpa6Ba Aa ce B3emaT 3alMTHU MEPKMU.

Mpo6nem Bb3mMoXHU Pelenus
NPUYMHM
YepBeHaTa MpekbcaaHe Ha Hawmepete
CBETNWHA Mura D —— NMOBPEAEHNs y4acTbk
Ha cTaHuuATa xaben oT kabena
3a 3apexaaHe 1 ro nonpasete
HenpasunHo
MHCTanMpaHa
Po6oTbT TpyaHO CTaHuvs 3a
PyA " BwxTe pasaen
Ce CBbp3Ba CbC 3apexaaHe .
MogroToBka 3a
CTaHupsiTa 3a aGoTa"
3apexaaHe HenpasunHo p .
No3nLMOHNPaHO
obesonacutenHo
BbXe
Hsawma 3axpaHBaHe MposepeTe
M3TOYHMKA Ha
3axpaHBaHe
OrpaHninTenHusT Pa3msHa Ha

kaben e cBbp3aH B

cbeauHuTenute "+" n

HatucHete STOP unu OK,
3a ja U34ncTuTe
anapmara.

[MocTaBeTe poboTa BbpXy

ouE0 | Moommpenaowe | fasiarospricT, o
urypa 3a nosaguraHe 3a [ja U3uncTUTe
anapmara.

Mpelwuka B kaHana

E08 cpur.
F8 Ha A

[MocTaBeTe poboTa BbpXy
paBHa NOBbLPXHOCT U Fo
pecTtapTupaute. Ako
npobnembT NpoAbIKaBa,
CBbpXeTe ce C oTAena 3a
cneanpoaax6eHo
obcnyxsaHe.

Henpasunex

E09 cour.
F9 curHan

BwxTe no-rope B
Tabnuuara: npobnem -
HsIMa cUrHan ot cTon
nposofHuKa. MNposepeTe
BCUYKV TOYKM €AHa no
efHa, cnep Koeto
nocraeete po6ota Ha

aBHa MOBLPXHOCT.

atucHete STOP unu OK,
3a fa usuncTuTe
anapwmara. Pectaptupante
poGoTa. Ako npobnembT
npoabkasa, CBbpXeTe ce
cotaena 3a
cnennpoaax6eHo
obcnyxsaHe.

EO010 domr. 3abvBaHe Ha
F10

MocTaBeTe poboTa BbPXY
EIaBHa MOBbPXHOCT.
atucHete STOP unu OK,
3a fa usuncTute
anapwmara. Pectaptupante
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o6parHa nocoka po6otn po6ota. Ako npobnembT
OrpaHniUTENHUSAT MposepeTe Aann npofbnxaea, CBbpXKETe ce
cotaena 3a
kaben He e OrpaHNuUTENHUAT CREANPONAKBEHO
Hsima curHan ot CBbP3aH KbM kaben e npaBunHoO obCyXKBaHe.
orpaHuunUTENHUS | CTaHuusiTa 3a CBbP3aH CbC E011 HenpasunHa
CKOpOCT Ha nesus PecTtaptupaite pobota.
K H siAHa CTaHLms
aben Sapexpate 3apsaHa crany OE?&pa noaBmxXeH Ako npobnembT
MpekbcBaHe Ha MposepeTe uenus asurarten npoabrKaBa, CBbpXeTe ce
orpaHuuUTENHUS nbT, E012 HenpasunHa cotaena 3a 5
wr. cKopocT cnennpoaax6eHo
katen ue kabeneT He @ F12 BAOSICHO obcnyxeaHe.
npekbCHaT. xofewy asuraren
KpbcTocsaHe Ha
P MposepeTe fanu CbObPXAHUE HA KOMMNEKTA:
orpaHNuUTENHN
OrpaHNYUTENHUAT e Po6or 3a koceHe 1 6p.
NpPOBOAHMLN MO
751 KoM 1 OT kaben e npaBunHo o [IOKMHI CTaHLMSA U CTaHLMA 3a 3apexaaHe 1 6p.
HoMMKaTa MOHTUpaH o 3axpaHBaHe 1 yabmxuTen 1 6p.
p e Kaben 3a pasrpaHunyaBaHe Ha paboTHaTa 30Hal100m
PoGoTbT OrpaHninTenHUsT Pa3msHa Ha i « LlnchTose 3a 3aKpensaHe Ha kabenw 1006p.
npemnHasa kaben e cBbp3aH B cbeanHuTenuTe o OukcupaLm WToBe 3a [AOKUHT CTaHUMSITa 66p.
rpaHuuaTa obpaTHa nocoka - o OcTpueTa 3a psizaHe 36p.
PoGoTbT ToBpeaeHo unu ¢ Kabenuu cbeanHutenu 2 6p.
BUGpMpa unm TMNCBALLO OCTpUe MpoBepKa 1 PEMOHT o LlecTobrbneH ko4 1 6p.
nsnaea [OncKbT Ha Ha BUHTOBETE 3a TEXHUWYECKU OAHHU
HeobnyarHu ocTpueTo e 3akpensaHe Ha Pob6oT 3a koceHe 04-621
3ByUM pasxnabeH ocTpueTo MapameTbp CroitHocT
CMsiHa Ha oCTpUeTo 3axpaHBalLLo HanpexeHue 18V DC
MakcmmanHsa HoMWHanHa MOLLIHOCT 50 W
Koa 3a Onucaxuve PewweHune Ha pexelunst oBuraTen:
rpewka MakcumanHa HoMUHaNHa MOLHOCT 20 W
Ipelka npu TMocTaseTe poboTa BbPXy Ha caMoXoAHus ABuraten:
EO1 cowr. MHULManu3aLmsTa 323?:;333‘5%2"” nro CTeneH Ha 3aluTa IP 3a cTaHUMsATa IPX4
F1 - XMPOCKOMNYeH ! 3a 3apexaaHe
CeH3op ~ CreneH Ha 3awumTa IP 3a poboTa IPX5
Perynupante CreneH Ha 3awwuTa IP 3a aganTtepa IP 65
cbrbckBallara Lwasra u 33 sapexnaqe
MoBpena Ha TOPCMOHHOTO KOMerno B PeXA
E02 dour. ceH3opa 3a npegHarta yacT Ha Knac Ha 3awura 3a po6oTta 1}
Fg’ : noBAuraHe UMM Ha | kocaykata, npoBepeTe Knac Ha 3aluTa 3a 3apsiaHaTa I
CeHsopa 3a [anu He ca briokmpaHu; cTaHums
CcONbCHK nocrasete po6orta Ha
paBHa NOBLPXHOCT W 10 LLinpuHa Ha psisaHe 180 mm
CTapTupanTe OTHOBO. PerynupaHe Ha BnucounHaTa Ha 20 mm - 60 mm
[peluka npu n;JCTgBeTe poGoTa Bbpxy psizaHe B AvanasoHa
paBHa NOBbPXHOCT 1 ro
E03Fgmr- VHUUNETM3AUMATE | o cranrpaiite. Ako CkopocT 3100 06/MuH
Ha ppurarens 3a NpobremMbT NpoabIXasa, Maca 10,2 Kr
psisaHe CBbPXETE Ce C o1/ena 3a oavHa Ha Npon3BoACTBO 2023
E04 Ipeluka npu cneanpogax6teHo
@ F4 CBbP3BAHETO Ha o6ernyxsaHe. OAHHU 3A LLYMA U BUABPALIMUTE
urypa 3axpaHBaHeTo
Henpasuntia HwvBo Ha 3BYKOBO HansraHe Lpa = 56dB (A) K=
EO05 dour. CKOPOCT Ha 3dB(A)
F5 psuratens 3a M3mepeHo HMBO Ha 3BYKOBa Lwa = 67dB (A) K=
pssaHe MOLLHOCT 3dB(A
EO6 MpenynpexaexHue MocTaBeTte poboTa BbpXy = (A)
®Purypa F6 3a HaKmMoH paBHa NOBbLPXHOCT.




WUHdopmauus 3a wyma u Bubpauyuute

HvBoTO Ha LWyma, u3mbyBaH OT OGOpyABaHEToO, Ce OMnucBa Ypes:
HUBOTO Ha W3MBYBAHOTO 3BYKOBO HamnsraHe Lpa M HMBOTO Ha
3BykoBaTa MOLHOCT Lwa (kbaeTo K o3HauyaBa HeonpeneneHocT Ha
namepBaHeTo). Bubpauwute, usnbyBaHum oT ob6opyaBaHeTo, ce
onuceaT OT CTOWHOCTTa Ha BUGPaLMOHHOTO yckopeHue an (kbaeto K
03Ha4aBa HeornpefeneHocT Ha 3MepBaHeTo).

HvBoOTO Ha M3nbYBaHE Ha 3BYKOBO HansiraHe Lpa , HUBOTO Ha 3ByKOBa
MOLLHOCT LwA M CTOMHOCTTa Ha BUGPALMOHHOTO YCKOpEHue an ,
NOCOYEHN B TOBa PbKOBOACTBO, Ca W3MEPEHU B CbOTBETCTBME C EN
62841-1:2015+A11. OnpeaeneHoTo HMBO Ha BuOpaumMu an Moxe Aa
ce u3norn3ea 3a cpaBHsiBaHe Ha obopyaBaHeTo U 3a nNpeaBapuTenHa
oLieHKa Ha ekcnosvumusaTa Ha Bubpaunu.

MocoyeHoTo HMBO Ha BuOGpauum e npeacTaBUTENHO camo 3a
ocHoBHaTa ynotpeba Ha ypeda. Ako ypeabT Ce M3nonaea 3a Apyru
NPUNOXeHNs WNU ¢ Apyrn paboTHM WHCTPYMEHTU, HMBOTO Ha
BUGpaLunTe Moxe Aa ce npomeHu. lNo-BUCOKMTE HMBA Ha BUGpaLMK
e 6baaT NOBNMSHM OT HeJoCTaTbYHa UNW TBBPAE PAAKa NoaApbXKKa
Ha ypepa. [MocoyeHuTe no-rope npuuMHM MoraT da dosedaTt a0
NoBWLLIEHO “3naraHe Ha BUOpaLmmn nNpes Lenus nepuop Ha paborta.

3a ga ce HanpaBy TOYHa OLEHKa Ha eKCno3uumsaTa Ha BUGpauuy,
e HeoOxogumo pOa ce B3emaT npeaBuA nepuoauTe, KoraTto
YCTPOMCTBOTO € WU3KMIOYEHO MNU KOraTo e BKJTIOYEHO, HO He ce
u3nonsea 3a pa6ota. Korato BCU4kmu (hakTOpU ca TOHHO OLIEHEHM,
obwara ekcnosuuua Ha BMOpauun Moxe Aa Obae 3HaYUUTENHO
no-Hucka.

3a pa ce npeanasun noTpebuUTEnsAT OT Bb3AENCTBUETO Ha BUBpaLmuTe,
TpabBa Aa ce npunarat AOMbIHUTENHU MepKkX 3a 6e3onacHoCT, KaTo
HanpuMep UMKNUYHA NoAAPbXKA Ha MawwvHata u  paboTHuUTe
VHCTPYMEHTH, OCUTypsiBaHe Ha Noaxoasiua TemnepaTtypa Ha pbleTe
1 nogxopsiia opraHusaums Ha pabotata.

AAHHU 3A LLYMA U BUBPALUUTE
OMA3BAHE HA OKOJTHATA CPEOA
i [3axpanBanuTe c enekTpuiecTBO NPOaYKTM He TpsibBa fa ce U3XBBLPIST|
E saepHo ¢ GuToBuTe OTMAABLM, @ da Ce MpefaBaT B CLOTBETHUTE|
[CBOPBXKEHWUS 32 U3XBBPIIAHE. CB'bp)KeTe Cce C Tbproseua Ha Npoaykral
UM C MeCTHUTE Bnactu 3a MHCbOpMaLlMﬂ OTHOCHO U3XBBPJISHETO |
(OTnagbLMTe OT eNleKTPUYEcKo W eneKTPOHHO oBopyaBaHe Cbabpxar
MHepTHW 3a okonHaTa cpefa BellecTea. OBOPYABAHETO, KOETO He Cel
peunKknMpa, NpeacTaBnsBa MOTEHLUMAnNeH PUcK 3a okonHaTa cpeda
yoBeLLKOTO 3paBe.
"Grupa Topex Spdtka z ograniczong odpowiedzialnoscig" Spétka komandytowa cbe
cepanviie BbB Bapluasa, yn. Pograniczna 2/4 (HapuiaHa no-HataTbk "Grupa Topex")
yBEaoMsiBa, Ye BCUYKM aBTOPCKA MpaBa BbPXY CbAbPXAHMETO Ha TOBa PbKOBOACTBO
(HapuyaHo no-HaTaTbk "PBKOBOACTBO"), BKIIOYMTENHO, Hapea C ApYroTo. HErosus
TEKCT, CHUMKW, auarpamv, YepTexw, Kakto W KoMrosvumsita My, npuHagnexar
n3KknoumMTENHO Ha Grupa Topex v ca 06ekT Ha npaBHa 3alTa ChrnacHo 3akoHa oT 4
espyapu 1994 r. 3a aBTOPCKOTO MPABO M CpoaHuTe My npaea (OB, 6p. 90 ot 2006 r.,
no3. 631, ¢ wu3veHeHusita). KorupaHeTto, o6pa6oTkata,  ny6nmkyBaHeTo,
MOANMMLIMPAHETO C THProBCKA LEN Ha USNOTO PLKOBOACTBO WM Ha OTAENHUTE My
enemeHTn Ge3 cbimacueto Ha Grupa Topex, M3paseHo B nUcMeHa hopma, e CTporo
3a6paHeHo 1 MoXe Aa joBe/e /10 rPa/IaHCKa U HakasaTenHa OTTOBOPHOCT.

EO peknapauus 3a cboTBeTCTBUE

MpoussoauTten: Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285 Warszawa
MpoaykT: PoGoT 3a koceHe E+

Mopaen: 04-621

TwproBcko HaumeHoBaHue: NEO TOOLS

CepwueH Homep: 00001 + 99999

HacTosiata Aeknapauus 3a CbOTBETCTBUE Ce U3AaBa Ha MbMHaTa
OTrOBOPHOCT Ha Npou3BoaUTENs.

MpoayKTBT, onucaH No-rope, CbOTBETCTBA Ha CNEAHUTE JOKYMEHTU:
[AvpexTuBa 3a mawuHuTe 2006/42/EO

AvpexTuBa 2014/53/EC 3a YyepBeHUs LBAT

AupexTuBa 2011/65/EC, usmeHeHa ¢ fiupekrusa 2015/863/EC

n 0TroBapsi Ha U3UCKBaHWUATA Ha CTaHO4apTUTe:

EN 60335-1:2012/A15:2021; EN 50636-2-107:2015/A3:2021; EN
62233:2008
EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-

2:2019/A1:2021;
V2.2.3:2019;

EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017

EN IEC 63000:2018

HacTosiiata feknapauusi ce OTHacs caMO 3a MallMHaTa, Kakto e
nycHaTa Ha nasapa, 1 He BKITI04Ba KOMMOHEHTH.

foGaBeHN OT KpaiHWs MoTpebuTen WNU W3BBPLUEHUM OT  Hero
BriocriefcTame.

Wme n agpec Ha nuueto, npebusasawo B EC, ynbnHoMoweHo Aa
M3roTBM TEXHUYECKOTO AOCKe:

MopnucaHo oT UMeTo Ha:

Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.

Ynuua Pograniczna 2/4

EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
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02-285 Bapwasa

Maeen Kosancku
OTroBopHKK No kayecTBoTo Ha TOPEX GROUP
Bapuaea, 2023-09-11

EC peknapauums 3a cboTBeTCTBUE
MpousBoauTen: Sp k., Pograniczna 2/4 02-285 Warszawa
MpoaykT: 3apsgHa cTaHums
Mogen: K145455
Tbproecko HaumeHoBaHue: NEO TOOLS
CepwueH Homep: 00001 + 99999
HacTosiaTa aeknapaums 3a CbOTBETCTBME Ce M3/1aBa Ha MbiHaTta
OTTOBOPHOCT Ha NPON3BOAUTENS.
MpoayKTsT, onucaH No-rope, CboTBETCTBA Ha CrIeAHUTE AOKYMEHTH:
OupekTtuea 2014/53/EC 3a YepBeHUA LBAT
AupekTtnea 2011/65/EC, namerHexa c Aiupektusa 2015/863/EC
W oTroeaps Ha U3NCKBaHWATa Ha CTaHaapTuTe:
EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;
EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018
HacTosiaTa aeknapaums ce oTHacs €AMHCTBEHO 3a MallMHaTa, KakTo
e BbBeJeHa B
MapKETUHT 1 He BKITIOYBa KOMMOHEHTW, A06aBeHn OT KpaiHus
notpeduten unu
nocnezgsaluTe My AefHOCTU.
Wme 1 aapec Ha ymbnHomoLlueHoTo nuue ot EC
V3roTBSHE Ha TEXHUYeCKa AOKyMeHTaLms:
MoanucaHo oT MMeTo Ha:
Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.
Ynuua Pograniczna 2/4
02-285 BapliaBa
il . r

Masen Kosancku
OTroBopHUK No ka4ecTsoTo Ha TOPEX GROUP
Bapuwasa, 2023-11-09

HR
PRIRUCNIK ZA PRIJEVOD (KORISNIK)
ROBOT ZA KOSNJU 04-621
PAZNJA: PRIJE UPOTREBE ELEKTRICNIH ALATA PAZLJIVO
PROCITAJTE OVE UPUTE | CUVAJTE IH ZA BUDUCU UPOTREBU.

POSEBNA SIGURNOSNA PRAVILA

SIGURNOSNE UPUTE ZA KOSNJU ROBOTA
Sigurnost u prakti¢noj uporabi robota za ko$nju

Naredbe

e - Pazljivo procitajte upute. Upoznajte se s upravljackim sustavima i
ispravnim radom jedinice.

e - Ne dopustite da uredaj koriste djeca ili osobe koje nisu procitale
upute za uporabu. U nacionalnim propisima moze se navesti
minimalna dob za operatera.

e - Ne koristite robota kada su u blizini drugi ljudi, posebno djeca ili
Zivotinje.

e - Imajte na umu da je operater ili korisnik odgovoran za nesrece ili
opasnosti za druge ljude ili okolis.

Priprema

e - Prije koSnje svaki put provjerite rade li svi dijelovi robota ispravno.

e - Za najbolje rezultate preporucéuje se koSnja u vremenu bez kiSe.
Prilikom ko$nje na ki$i, trava se moze zalijepiti za robota, $to moze
skliznuti kao rezultat.

e - NEMOJTE kositi u lo$im vremenskim uvjetima, npr. tijekom jake
kiSe, grmljavinskog nevremena ili snijega.

e - Povremeno provjeravajte pokoSeno podrucje i uklonite kamenje,
krhotine, Zice, kosti i druge prepreke. Ograni¢eno jamstvo ne
pokriva $tetu uzrokovanu predmetima ostavljenim na travnjaku.

e - Da biste izbjegli oSte¢enja, nemojte kositi unutar 1 m od glava
prskalice.

NAPOMENA: Robot i prskalice NE smiju se istovremeno ukljucivati.



e - Robot bi trebao biti programiran da radi u razli¢ito vrijeme od
prskalica.

e - NIKADA ne dopustite djeci da dodiruju napajanje, stanicu za
punjenje, posebno kontakte, nozeve, odjeljak za baterije ili bilo koje
dijelove u kojima postoje praznine poput kotaca.

Koristenje

e - Cuvajte se rotiraju¢ih noZeva! NE stavljajte ruke ili noge pod
rotirajuce ostrice.

« - Pazite na predmete razbacane po travnjaku tijekom ko$nje! Kada
je robot uklju¢en, drzite sigurnu udaljenost.

e - Ne ostavljajte uredaj bez nadzora ako se zna da se u blizini
nalaze Zivotinje, djeca ili gradani.

e - Odrzavajte siguran polozaj. Odrzavajte ravnotezu i stabilan
polozaj na nagibima. Dok upravljate robotom ili njegovim perifernim
uredajima, moZete hodati, ali ne smijete tréati.

e - Upoznajte se s uputama kada, gdje i kako provjeriti robota i
njegove periferne uredaje, kabele i produzne kabele na oStecenja
ili troSenje i popravak robota, samo-modifikacija, popravak nije
dopusten - uz rizik poniStavanja jamstva.

e - Ne spajajte ili dodirujte oSte¢eni kabel za napajanje dok se ne
isklju¢i iz napajanja zbog opasnosti od dodira s komponentama
pod naponom.

e - Spojite robota i/ili perifernu opremu samo na strujne krugove
za$ticene prekida¢em za preostalu struju s strujom spoticanja ne
vecom od 30 mA.

e - Ako robot proizvodi nenormalan zvuk ili primijeti abnormalnu
vibraciju ili signalizira alarm, odmah pritisnite gumb STOP.

NE dodirujte opasne pokretne dijelove prije iskljuivanja
napajanja robota.

* - NE dirajte opasne dijelove dok se potpuno ne zaustave.

e - Uvijek nosite ¢vrstu obu¢u i duge hlace prilikom rukovanja
robotom.

e - Iskljucite napajanje: Prije zaklju¢avanja robota.

Prije ispitivanja, ¢iS¢enja ili odrzavanja.

PIKTOGRAMI | UPOZORENJA

o P s add
& ¥ 2
AR

1. Progitajte upute za uporabu, pridrzavajte se upozorenja i
sigurnosnih uvjeta sadrzanih u njima!

2. Iskljucite napajanje prije ¢is¢enja ili odrzavanja

3. Ne stavljajte ruke ili noge pod strazu mehanizma za rezanje
4. Rotirajuci dijelovi moguc¢nost ozljede

5. Drzite sigurnu udaljenost od robota za ko$nju

6. Cuvajte se mogucnosti ozljede od odbaéenih predmeta
7. Zastitite od kise

8. Cuvati izvan dohvata djece

9. Ne vozite se na robotu

10. Moguci gubitak prstiju, budite oprezni

11. Maksimalni nagib tla 14°/25%

12. Zastitite ruke radnim rukavicama

13. Zastitna odjeca mora se nositi

14. Nosite zastitnu obucu

15. Ne odlazite ku¢ni otpad

16. Selektivno prikupljanje otpada

17. Stupanj zastite

OPREZ: Ovaj uredaj mogu koristiti djeca starija od 8 godina i osobe
s ograni¢enim fizickim i mentalnim sposobnostima i nedovoljnim
znanjem ili iskustvom, ako su pod nadzorom ili pravilno upuceni u
sigurnu uporabu uredaja kako bi bili svjesni ukljuéenih rizika. S
ovim uredajem ne smiju se igrati djeca. Djeca ne smiju Cistiti ili
odrzavati uredaj bez nadzora.
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OPIS GRAFICKIH ELEMENATA
Sljede¢e numeriranje odnosi se na komponente uredaja
prikazano na grafi¢kim stranicama ovog priru¢nika.

Oznaka SlI. Opis

Zaustavljanje u nuzdi
Podesavac visine ko$nje
Upravljacka ploca kosilice
Prekidac kosilice

Pogonski kotaci

NoZevi za rezanje

Bubanj mehanizma za rezanje
Okretni kotaci

Rucica za noSenje

Konektori za punjenje

Slo|e|N|o|o|s|w(n|-]>

Oznaka Sl.
B

Opis

Upravljacka ploca priklju¢ne stanice
Rupe za priévrséivanje prikljucne stanice
Konektori za punjenje
Prikljuéna stanica

Poklopac priklju¢ne stanice
Konektori za kabel za
oznacéavanje radnog podrucja
7 Kabelski otvori za oznacavanje
podrucja i napajanja

8 Uticnica prikljucne stanice

o|a|s|w|N |k

napajanje za

radnog

Oznaka Sl.
D

Opis

Svjetlo indikatora statusa punjenja
Indikator kvara signala

Indikator ograni¢enog kabela

Radni sati / poruka o pogresci, svjetla 1-4
Gumb za ukljucivanjefiskljucivanje
Skretnica

Gumb za sidrenje

Gumb Potvrdi"

o(~N|o|o|s(wN |-

* Mogu postojati razlike izmedu grafike i stvarnog proizvoda

PRIPREMA ZA RAD

Provjerite jesu li na web-mjestu robota ispunjeni sliedeci uvjeti:

e - Visina trave ne prelazi 60 mm.

NAPOMENA: Ako je trava visa od 60 mm, prvo izreZite travnjak ru¢nom

kosilicom.

e - Nema kamenja, komada drva, Zica, zivih kabela ili drugih stranih
predmeta.

e - Mjesto koSnje je ravno i ravno, bez jaraka i rovova, a nagib je
manji od 25% (14°) SI.

Za instalaciju su potrebni sljedeci alati:

e - Gumeni ceki¢ (za zabijanje igala u zemlju prilikom polaganja
kabela za drzanje)

o - Sesterokutni klju¢ (za priévrééivanje stanice za punjenje) ukljuéen
je u komplet

« - Klijesta (za rezanje kabela koji granici s radnim podrucjem)

1.Ugradnja stanice za punjenje

Odaberite odgovarajuc¢e mjesto

Punionicu treba postaviti na sliede¢e mjesto SI. C3:

e - Relativno ravan i ravan dio travnjaka.

- Blizu ruba travnjaka.

- Blizu zidne uti¢nice.

- 10 m produzni kabel, zasjenjeno, hladno i suho mjesto za
napajanje.

- U krugu od najmanje 2 m od stanice za punjenje ne smije biti
prepreka.

- Preporucuje se da se stanica za punjenje nalazi na suhom i
zastiéenom mjestu.

- Napajanje treba biti 30 cm iznad razine tla.

2. Pricvrscéivanje stanice za punjenje

Pri¢vrstite stanicu za punjenje na tlo sa 6 vijaka za pri¢vr¢ivanje (G1)
(pomocu Sesterokutnog kljuéa G6).

NAPOMENA: NEMOJTE stajati na ploci stanice za punjenje niti hodati
po njoj.



NAPOMENA: NEMOJTE praviti nove rupe na ploci stanice za punjenje.
Stanica mora biti pricvr§¢ena na tlo pomocu postojecih rupa.

3. Polaganje kabela za drzanje

Grani¢na Zica koristi se za razgrani¢enje radnog podrucja i usmjeravanje

robota natrag do stanice za punjenje.

NAPOMENA: Ako i va$ susjed koristi robota za ko$nju, drzite najmanje 1

m razmaka izmedu zaustavnih Zica oba robota.

Planiranje polaganja kabela za drzanje

Prije polaganja grani¢ne crte, hodajte duz odredene granice i uklonite

sve nepotrebne predmete, poput kamenja.

NAPOMENA: Duljina kabela za drzanje ne smije prelaziti 200 metara.

UPOZORENUJE! Robot ne smije pregaziti Sljunak ili slicne materijale koji

bi mogli oStetiti oStrice.

Polaganje kabela za drzanje SI. C

Slijedite upute u nastavku kako biste postavili kabel za drzanje oko

radnog podrucja i prepreka. Pomocu mjerata uklju¢enog u komplet

pravilno polozite kabel za zadrzavanje.

OPREZ: Kabel za drzanje je pod naponom na vrlo niskom naponu i

siguran je za ljude i kuéne ljubimce.

NAPOMENA: Zapocnite od prikljucka "+" na straznjoj strani stanice za

punjenje sl. B6 (ostavite dopustenje od 10 cm) i poloZite kabel oko

travnjaka u smjeru suprotnom od kazalike na satu, zavrSavajuéi na "-"
konektoru na straznjoj strani stanice za punjenje (ostavite dopustenje od

10 cm). Provjerite je li kabel uspostavio metalni kontakt na konektorima

'+'i'-'na slici B6 ne zaboravite odrezati viSak Zice za drzanje.

e - Ostavite prazan put izmedu kabela za drzanje i stanice za
punjenje od najmanje 2 m.

e - Odrzavajte razmak od 30 cm izmedu zaustavne Zice i ruba
travnjaka Sl. C2.

e - Pri¢vrstite zaustavnu Zicu na tlo iglama koje se nalaze na slici
G5. Zaustavna Zica treba biti ravna i lagano zategnuta. Klinovi
trebaju biti razmaknuti svakih 1 m (to se mozZe mijenjati ovisno o
obliku travnjaka) slika C4. Ne zakopavajte kabel dublje od 2 cm
kako ne biste oslabili signal.

« - Rasporedite kabel tako da kutovi budu veci od 90° slike C5.

e - Ako na travnjaku postoje cvjetne gredice, ribnjaci ili drvece,
okruzite ih petljama grani€ne Zice slike C4.

Odrzavajte udaljenost od najmanje 30 cm izmedu Zice za drzanje i

rubova prepreka. Na putu do i od petlje, Zica za drzanje ne smije se

medusobno prelaziti s .

e - Ostavite uski prostor u radnom podru¢ju kosilice. Osigurajte da je
udaljenost izmedu paralelnih grani¢nih Zica ve¢a od 1 m.

4 Ugradnja stanice za punjenje

Prikljucite napajanje

1. Umetnite utika¢ u zidnu uti¢nicu od 100-240V.

2. provjerite status LED svjetala na slici stanice za punjenje B1:

e - Potpuno zeleno svjetlo: uspostavljena veza (robot se ne puni ili je
potpuno napunjen)

e - Povremeno zeleno svjetlo: robot se puni.

- Povremeno crveno svjetlo: najéeS¢a pogreSka je "odvajanje

ograni¢avajuéeg kabela".

e - Isklju¢eno: naj¢esci kvar je "No 100-240 V napajanje” ili "Nema
priklju¢ka na izvor napajanja".

RAD / POSTAVKE

Podesavanje visine rezanja:

Prije prve ko$nje postavite visinu rezanja na 60 mm, a zatim promijenite

na Zeljenu visinu kada je cijeli travnjak relativno ravan.

e - Okrenite gumb A2 u smjeru kazaljke na satu kako biste povecali
visinu rezanja.

e - Okrenite gumb figure A2 ulijevo kako biste smanijili visinu
rezanja.

e - Visina rezanja moze se podesiti od 20 mm (MIN) do 60 mm
(MAX).

Ukljucivanje/iskljucivanje

1. postavite prekida¢ Sl. A4 u polozaj "O" kako biste iskljucili napajanje.

2. postavite prekidac Sl. A4 u polozaj "I" kako biste ukljucili napajanje.

Ukljucivanje robota i programiranje radnog vremena

1 Pritisnite i drzZite tipku za ukljucivanje Slika D5 za pokretanje robota.
Napomena: nemojte tresti robota tijekom pokretanja kako biste izbjegli
pogresku pri pokretanju. Ako se robot ne pokrene ispravno (sva svjetla
su stalno uklju¢ena), ponovno pokrenite robota.

2. Unesite lozinku tako da dvaput pritisnete tipku D6, zatim dva puta na
tipku D7 i jednom na tipku D8 (lozinka programirana u tvornici).
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3. Programirajte vrijeme rada (uklju€uju¢i vrijeme koSnje i vrijeme

punjenja):

e - Pritisnite tipku sl. D5 za podeSavanje vremena rada. Jedno
svjetlo znaci 2 sata, maksimalno vrijeme rada je 8 sati i 4 svjetla sl.
D4 su upaljeni. Pritisnite tipku sl. D8 za potvrdu i pokretanje
robota.

NAPOMENA: Nakon $to je postavljeno vrijeme rada, robot ¢e zapamtiti

postavke i poceti kositi u to vrijeme svaki dan. Vrjeme ko$nje bit ¢e u

skladu s unesenim postavkama.

Ako Zelite promijeniti vrijeme rada, ponovno slijedite korake od 1 do 3.

Pritisnite tipke sl. D7 sl. D8 da biste kosilicu vraiili na stanicu za

punjenje.

Svjetlo statusa punjenja na stanici za punjenje:

Kontinuirano zeleno svjetlo - baterija potpuno napunjena.

Povremeno zeleno svijetlo - punjenje.

Izvan stanice za punjenje:
Kontinuirano zeleno svjetlo - baterija >=20%
Povremeno zeleno svijetlo - baterija <20%

Svjetlo pogreske:

Kontinuirano zeleno svjetlo - sustav treba aZurirati. PoveZite se s
aplikacijom da biste izvrsili azuriranje.

Povremeno zeleno svijetlo - azuriranje sustava u tijeku.

Povremeno crveno svjetlo - poruka o pogresci 1 do 5, ponovno pokrenite
robota.

Neprekinuto crveno svjetlo - poruka o pogresci od 6 do 12, pritisnite
"STOP" ili "U redu" da biste ocistili.

Kontrolno svijetlo indikatora kabela:
Kontinuirano zeleno svjetlo - signal ispravan
Kontinuirano crveno svjetlo - bez signala
Kontrole SI. D4:

Povremeno svjetlo - robot blokiran.
Kontinuirano svjetlo - robot otklju¢an.

Svjetlo 1 svijetli zeleno: 2 sata rada.

Svjetla 1i 2 osvjetljavaju zeleno: 4 sata rada.
Svjetla 1, 2i 3 osvjetljavaju zeleno: 6 sati rada.
Svjetla 1, 2, 3i 4 svijetle zeleno: 8 sati rada.

Softver za upravljanje robotima za ko$nju
PREUZIMANJE |10S-a:
https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
Preuzimanje Androida:
https://play.google.com/store/apps/details ?id=com.toua.robot
Upute za program moZzete preuzeti na:

https://bit.ly/30BB6Gm

Hitno isklju¢ivanje robota
Pritisnite tipku "STOP" SI. A1 da biste zaustavili robota, pritisnite i drzite
gumb za ukljuéivanje da biste iskljucili robota.

Premjestanje robota
Ispod robota nalazi se ru¢ka za podizanje figure A10 za jednostavno
rukovanje jednom rukom .

ODRZAVANJE | SKLADISTENJE

e - Uvijek iskljucite robota prije ¢iS¢enja i odrzavanja.

e - Isklju¢ite napajanje prije CiS¢enja i odrzavanja stanice za
punjenje.

e - Uvijek nosite debele zastitne rukavice prilikom mijenjanja nozeva
i €iS¢enja donje strane robota.

e - Redovito provjeravajte nepropusnost vijaka i matica. OSteceni
dijelovi moraju se popraviti ili zamijeniti iz sigurnosnih razloga.

e - Redovito provjeravajte mogu li se ostrice slobodno okretati.

NAPOMENA: Prilikom okretanja robota naopako, stavite ga na travnjak

ili meku povrsinu kako biste izbjegli oste¢enje i grebanje poklopca.

Ciséenje

UPOZORENJE! Prije pocetka ciS¢enja iskljuCite napajanje pomocu

prekidaca Sl. A4.

e - Operite prednji dio robota sredstvom za ¢iS¢éenje niskog tlaka i
mekom ¢etkom ili krpom.

e - Tvrdom Eetkom uklonite isjeCke trave i ostatke s lopatica, kotaca i
drugih dijelova s donje strane robota.

e - Redovito provjeravajte ima li na kotacima isjecaka blata ili trave i
odistite ih cetkom.

NAPOMENA: Redovito uklanjajte biljne ostatke s donje strane
robota kako biste izbjegli smanjenje produktivnosti.

Zamjena noza


https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.toua.robot
https://bit.ly/3QBB6Gm

UPOZORENJE! Prvo iskljucite glavni prekida¢ za napajanje i stavite

zastitne rukavice.

UPOZORENJE! Koristite samo navedene originalne ostrice koje je

odobrio proizvodac.

e - Sve tri ostrice i njihovi vijci moraju se zamijeniti jednom
zamjenskom slikom A6.

o - Vijke treba odvrnuti i zategnuti odvijacem.

* - Provjerite mogu li se nove o$trice slobodno okretati.

RJESAVANJE PROBLEMA
Tablica u nastavku pruza smjernice za pomo¢ u dijagnosticiranju

problema.

Ako je moguce, popravite uredaj sami. Ako ne mozete rijesiti problem,
obratite se ovlaStenom prodavacu ili servisnom centru.

E09 Neispravan
smokva. F9 signal

Pogledajte gore u tablici:
problem - nema signala iz
zaustavne Zice. Provjerite
sve tocke jednu po jednu, a
zatim postavite robota na
ravnu povrsinu. Pritisnite
STOP ili OK da biste ocistili
alarm. Ponovno pokrenite
robota. Ako se problem
nastavi pojavljivati, obratite
se sluzbi nakon prodaje.

E010

smokva. DZem od robota
F10

Stavite robota na ravnu
povrsinu. Pritisnite STOP ili
OK da biste o¢istili alarm.
Ponovno pokrenite robota.
Ako se problem nastavi
pojavljivati, obratite se
sluzbi nakon prodaje.

UF;OZb?RENJE! Mora'{/lu se poduzeti zadtitne glljevre.. E011 SI. b:ﬂ?h?;ﬂ?gcgg
roblem oguci uzroci jesenja F11 otrljajuce ]
Crveno svjetlo PronalaZenje mg)tJOFa o Rﬁg%\gngrggtgsnnggs'g\)/?ta'
treperi na Prekid kabela za neispravnog dijela E012 Netl)sr%r:;/na pojavljivati, obratite se
stan_ici_za drzanje kabela N smokva. Desno sluzbi nakon prodaje.
punjenje i popraviti to Motor za
hodanje
Robotima Stanica za punjenje SADRZAJ KOMPLETA:
poteskota s nije ispravno ) o ¢ Robot za kosnju 1kom.
pristajaniem na instalirana Pogledajte odjeljak  Stanica za pristajanje i punjenje 1kom.
stanicu za "Priprema za rad". e Napajanje i prodgini !(abel ) 1lkom.
unjenje Kabel za drzanje e Kabel za razgrani¢enje rada povrSina 100m
P nije ispravno e PriCvrsne igle za kabel 100 komada.
postavijen e Pristani$te za priévrs¢ivanje igle 6kom.
Nema napajanja Provjerite izvor * Nozevi za rezanje 3kom.
napajanja o Kabelski prill(ljul(':cvi 2kom.
Restrikcijski kabel Zamijena konektora "+" + Sesterokutni kju¢ 1kom.
spojen je unatrag i TEHNICKI PODACI
) Ogranic¢avajuci Provjerite je li kabel za Robot za ko$nju 04-621
Nema signala kabel koii i dranie i 3 i Vried
iz kabela za al 9 0ji nije ) rzgnje |spravgn arametars_ i i rijednost
drzanje spojen nastanicu za | spojen na stanicu za Napon napajanja 18V DC
punjenje punjenje nazivna snaga motora za rezanje: 50 W
Prekid kabela za Provjerite do kraja, snaga samohodnog motora: 20W
drzanje da kabel nije prekinut IP_stupanj zastite stanice za punjenje IPX4
Ogranigenje Zice Provjerite je li kabel za IP stupanj zaStite robota IPX5
prelazi na putu do i drzanje ispravno IP stupanj zastite adaptera za IP 65
od petlie instaliran punjenje _
Robotide izvan | Restrikcijski kabel Zamjena konektora "+" Klasa zastite robota Il
granice spojen je unatrag jun K!a_sa zasm(_e za punionicu Il
Sirina rezanja 180 mm

Robot vibrira ili

Ostecena ostrica ili

proizvodi ostrica koja Provijerite i popravite
neobicne nedostaje vijke za priévriéivanje
zvukove Disk noza je labav noza
Zamijenite oStricu
Kod Opis Otopina
pogreske
E01 Pogreska Postavite robota na ravnu
il aciie - povrsinu i ponovno
smokva. F1 mmyahzacue pokrenite.
Ziroskop
Podes}iteksmku za sugar i
torzijski kota¢ na prednjoj
E02 Kvag;ggﬁperai”za strani kosilice, provjerite
smokva. F2 sepnzora sJudara jesuli zakIJucanl Postavite

robota na ravnu povrsinu i
ponovno pokrenite.
Postavite robota na ravnu
povrsinu i ponovno

E03 Pogreska pri
smokva. F3

inicijalizacij pokrenite. Ako se problem
motora nastavi pojavijivati, obratite
Pogreska se sluzbi nakon prodaje.
EO04 SI. F4 prikljucka
napajanja
Neispravna
EO5 -
brzina motora
smokva. F5 za rezanje
! Stavite robota na ravnu
EO06 SI. F6 Up%zaorﬁ’rbje o povrsinu. Pritisnite STOP ili
9 OK da biste odistili alarm.
Stavite robota na ravnu
EO07 SI. F7 Up%fj‘l’zrgglﬁ o povrsinu. Pritisnite STOP ili
p ) OK da biste ocistili alarm.
Postavite robota na ravnu
E08 P ska ADC povrsinu i ponovno
smokva. F8 ogLealsHaala pokrenite. Ako se problem

nastavi pojavljivati, obratite
se sluzbi nakon prodaje.
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PodesSavanije visine rezanja u

20 mm - 60 mm

rasponu
Brzina 3100 o/ min
Misa 10,2 kg
Godina proizvodnje 2023

PODACI O BUCI | VIBRACIJAMA

Razina zvuénog tlaka

LpA = 56dB (A) K=
3dB(A)

Izmjerena razina zvuéne snage

LWA = 67dB (A) K=
3dB(A)

Informacije o buci i vibracijama

Razina emisije buke opreme opisana je: razinom emitiranog zvu¢nog
tlaka LpA i razinom zvucne snage LWA (gdje K oznacava mjernu
nesigurnost). Vibracije koje emitira oprema opisane su vrijedno$c¢u

ubrzanja vibracija ah (gdje je K mjerna nesigurnost).

Razina emisije zvuénog tlaka LpA , razina snage zvuka LWA i
vrijednost ubrzanja vibracija ah navedene u ovom priruéniku izmjereni
su u skladu s normom EN 62841-1:2015+A11 .
vibracija ah moze se koristiti za usporedbu opreme i preliminarnu

procjenu izloZzenosti vibracijama.

Navedena razina vibracija reprezentativna je samo za oshovnu
uporabu jedinice. Ako se jedinica koristi za druge primjene ili s drugim
radnim alatima, razina vibracija moze se promijeniti. Na viSu razinu
vibracija utjecat ¢e nedovoljno ili previSe rijetko odrzavanje jedinice.
Gore navedeni

razlozi

mogu dovesti

do povecéane

vibracijama tijekom cijelog radnog razdoblja.

Da bi se toc¢no procijenila izlozenost vibracijama, potrebno je
uzeti u obzir razdoblja kada je jedinica iskljuéena ili kada je
ukljuéena, ali se ne koristi za rad. Kada su svi ¢imbenici to¢no
procijenjeni, ukupna izlozenost vibracijama moze biti znatno

niza.

Navedena razina

izlozenosti



Kako bi se korisnika zastitilo od utjecaja vibracija, trebalo bi provesti
dodatne sigurnosne mijere, kao $to su ciklicko odrzavanje stroja i
radnih alata, osiguravanje odgovaraju¢e temperature ruku i pravilna

organizacija rada.

PODACI O BUCI | VIBRACIJAMA

ZASTITA OKOLISA

+ |Proizvodi na elektriéni pogon ne smiju se odlagati s ku¢nim otpadom,|
vec ih treba odnijeti u odgovarajuce objekte za odlaganje. Za informacije|

E o odlaganju obratite se prodavacu proizvoda ili lokalnoj vlasti. Otpadnal

elektricna i elektronicka oprema sadrz ekoloski inertne tvari. Opremal
koja se ne reciklira predstavlja potencijalni rizk za okoli§ i ljudskof
zdravije.

"Grupa Topex Spotka z ograniczong odpowiedzialnoscig" Spétka komandytowa sa

sjedistem u VarSavi, ul. Pograniczna 2/4 (u daljnjem tekstu: "Grupa Topex") obavjestava

da sva autorska prava na sadrZaj ovog priruénika (u daljnjem tekstu: "Priruénik"),

ukljuCujuci, izmedu ostalog. Njegov tekst, fotografije, dijagrami, crteZ, kao i sastav,

pripadaju iskljucivo Grupi Topex i podlijeZzu pravnoj zastiti prema Zakonu od 4. veljace

1994. o autorskom pravu i srodnim pravima (Journal of Laws 2006 No. 90 Poz. 631,

kako je izmijenjen). Kopiranje, obrada, objavijivanje, izmjena u komercijaine svrhe

cjelokupnog Priruénika i njegovih pojedinaénih elemenata, bez suglasnosti Grupe Topex

izraZzene u pisanom obliku, strogo je zabranjena i moZe rezultirati gradanskom i

kaznenom odgovorno$céu.

1zjava EZ-a o sukladnosti

Proizvodac: Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285

Warszawa

Proizvod: E+ robot za ko$nju

Model: 04-621

Trgovacki naziv: NEO TOOLS

Serijski broj: 00001 + 99999

Ovaizjava o sukladnosti izdaje se pod isklju¢ivom odgovomoscéu

proizvodaca.

Gore opisani proizvod u skladu je sa sliede¢im dokumentima:

Direktiva o strojevima 2006/42/EZ

Direktiva RED 2014/53/EU

Direktiva RoHS 2011/65/EU kako je

2015/863/EU

| zadovoljava zahtjeve standarda:

EN 60335-1:2012/A15:2021; EN 50636-2-107:2015/A3:2021; EN

62233:2008

EN I[EC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-

2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1

V2.2.3:2019;

EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017

EN IEC 63000:2018

Ova izjava odnosi se samo na strojeve koji su stavljeni na trziste i ne

ukljuéuje komponente

dodao krajnji korisnik ili ga je naknadno izvrSio.

Ime i adresa osobe s boravistem u EU-u ovlastene za pripremu

tehnickog dosjea:

Potpisano u ime:

Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.K.

2/4 Pograniczna ulica

02-285 Varsava

T Fa .

izmijenjena Direktivom

Pawet Kowalski
Sluzbenik za kvalitetu TOPEX GRUPE
Varsava, 2023-09-11

Izjava EU-a o sukladnosti

Proizvodac: Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285
Warszawa

Proizvod: Stanica za punjenje

Model: K145455

Trgovacki naziv: NEO TOOLS

Serijski broj: 00001 + 99999

Ova izjava o sukladnosti izdaje se pod isklju¢ivom odgovomoséu
proizvodaca.

Gore opisani proizvod u skladu je sa sliede¢im dokumentima:
Direktiva RED 2014/53/EU

Direktiva RoHS 2011/65/EU kako je izmijenjena Direktivom
2015/863/EU

| zadovoljava zahtjeve standarda:

EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;

EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018
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Ova se izjava odnosi samo nha stroj kako je uveden u
marketing i ne ukljuéuje komponente koje je dodao krajniji korisnik ili
njegove naknadne aktivnosti.
Ime i adresa rezidenta EU-a ovlastenog za
Priprema tehnicke dokumentacije:
Potpisano u ime:
Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.K.
2/4 Pograniczna ulica
02-285 VarSava
3 « 1 ar

Pawet Kowalski
Sluzbenik za kvalitetu TOPEX GRUPE
VarSava, 2023-11-09

SR
NPUPYYHUK 3A NPEBOHEHE (KOPUCHUK)
KOCU POBOT 04-621
NAXHA NPE KOPUWTREHA AJIATKM 3A HANAJAKE,
NAXIBUBO NPOYUTAJTE OBA YIMYTCTBA U 3AOPXUTE UX 3A
BYAYTHE PE®EPEHLE.

CMELUM®UYHA NPABUINA BE3BEAHOCTU

CUNYPHOCHA YNYTCTBA 3A KOLWWEHKE POEOTA
CurypHOCT y NpaKTU4HOj ynoTpebun poboTa 3a kollere

Komanpe v komaHpe

e - [MaxsbMBO NpouMTajTe ynyTcTBa. YNno3HaTe ce ca KOHTPONHUM
cuUcTEMMMA U UCMPaBHOM OMepaLujoM jeanHuLe.

e - He poseonute Aa anapaT kopucTe Aeua unu ocobe koje HuUcy
npoyuTane ynyTctea 3a paj. HauMOHaJ‘IHM nponuncu Mory Aa ykaxy
Ha MWHUManHy CTapocT 3a oneparepa.

e - He kopuctute poboTa kaaa cy y 6nusuHu gpyrv rbyau, noce6Ho
Aela Unn XnBoTUHE.

e - ObpaTtuTe Naskby Ha TO Aa je onepaTop U KOPUCHWK OAroBOpaH
32 HecpeLe Unu oNacHoCTM APYruM SbyaAuMa Uik OKOMHU.

Mpunpeme 3a npunpem

e - lMpe Koweka, NpoBepuUTe CBakuM NyT Aa CBU [enosu poboTa
UCNpaBHO paje.

e - 3a Hajborbe pesyntaTe npenopyuyje ce KocuTH No BpemeHy 6e3
Kkuwe. Kapa kocurb no kurbu, Tpasa Mohe aa ce Aphu po6oTa, fbTo
Mohe Aa CKNW3He Kao pesynTar Tora.

e - HE KOCUTW VY JNIOWWNM BPEMEHCKUM YCINOBUMA, Ha
NPUNMLIM KULLHKX Ofyja, onyja unu cHera.

e - [MoBpeMeHO NpoBepUTE MOKOLWIbEHY 0BNacT W YKNOHUTE cBe
CTeHe, KPXOTWHe, Xwuue, KocTu u apyre npenpeke. OrpaHuueHa
rapaHuvja He noOKpuBa LWITETy Wu3a3BaHy ob6jekTMMa Koju cy
OCTaBSbEHMN Ha TpaBHaKy.

e - [la 6ucTe n3bernu WTeTy, He KOCUTE YHyTap 1M of npckanuua.

e HAMOMEHA : PoGoT u npckanuue He cmejy GUTU yKIbyyeHu
MCTOBPEMEHO.

e - Pob6ot Tpeba na Gyne nporpamupaH fa pagu y Apyro Bpeme ca
npckanvuama.

e - HAKAOA HE JO3BONMTE AEUM OA OOTAKHY HAMNAJAHE,
NOCEBHO CTAHMLUY 3A MYHEHE KOHTAKTW, CEYMBA,
NPErPALE 3A BATEPWJE WKW BUNO KOJM OEO TOE
NOCTOJE MPA3HVHE KAO LUTO CY TOYKURN.

Kopuctu ce

e - [lasu ce potnpajyhux ceumnsa! He ctaBrbaj pyke wunu Hore nop
poTupajyxe orbTpuLe.

e - lMa3n Ha npegmeTe Ha TpaBwaky Aok kocuw! Kapa je po6ot y
nporpamy, Aphute ce Ha CUrypHOj yAarbeHoCcTH.

e - He ocTaBrbaj anapat 6e3 Ha30pa ako Cy XUBOTWHE, Aela unu
rpahaxn y 6nusmHu.

Oppxagajte curypHy nosvuuvjy. Opphasajte pasHoTehy u
cTabunHy nos3vuMjy Ha Harmum Ha umnuHgpuma. [ok ynpaerbate
po6otom unu nepudpepHum nepudbepurjama, mohete aa xopate,
anu He cmeTe aa Gehute.

e - YnosHajTe ce ca ynyTcTBMMa O TOoMe kaga, rAe W Kako Aa
nposepuTe pobota U Heroee nepudepHe kabnose, kabnose u
npogyxHe kabnose 3a owTehewe WNU nonpaeky poboTta, camo-
mMoaudvkaumja, monpaska HUje [03BOMbEHA - y3 pU3UK Aa ce
M30CTaBM rapaHuyja.

e - He noeesyjeTte ce HUTW foaupyjTe owTeheHn kabn 3a Hanajake
[0k He By[ie NCKIbyYeH 13 13BOpa Hanajaka 360r pusnka KOHTakTa
ca KOMMOHeHTama YXMBO.



e - Camo noBexuTe poboTa u/vnu nepudepHy onpemy ca CTpyjHUM
CTPYjHUM Konama 3alTuheHWM 3acTanuMm CTPYjHUM mpekuaadem
ca cTpyjom Koja ce cannuhe He Buwwe of 30 MA.

e - Ako poGoT HanpaBu abHopmanaH 3ByK MMM ako MNpuMeTvt
abHopmanHy BuGpauujy wnu curHanusvpa anapM, ogmax
nputucHute gyrme CTOlM.

e - HE OUPAJTE OMNACHE MNOKPETHE AENOBE MPE HErO LWTO
NCKIbYYUTE CTPYJY POBOTY.

« - HE AWPAJTE ONACHE JENOBE JOK CE HE 3AYCTABE.

e - YBek HocuTe jaky oOyxy W Ayre naHTanoHe kaga pykyjete
po6oTom.

o - [peknHn Hanajake: Npe Hero WTo 3akrbyyall poboTa.

Mpe TecTupamsa, unwhetra unu ogpxasarsa.

MUKTOMPAMU N YIMO3OPEHA

—
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1. MNpouuTajTe ynyTcTa 3a paj, nocMaTpajTe ynosopeta u
6e3beaHoCHe ycnoBe Koju cy cagpxaHu oeae!

2. MNpeknHuTe Be3y ca HanajareM npe unwhera Unn oapxasarka
3. He cTaBrbaj pyke Unu Hore nof YyBap MexaHu3Ma 3a cevere
4. MoryhHocT noepefa

5. [ipxuTe curypHy aucTaHuy o po6oTa 3a Koluere

6. MaswnTte ce moryhHocTn noepene oabayeHnx npeaveTa

7. 3awTtntn o kuwwe

8. [iphu ce nogarse oA fdeue.

9. He jarbu Ha poGoTy.

10. Moryhwu ry6utak npcTtujy, onpesHo

11. MakcumanHu o Haruwa 14 °/25%

12. 3awTTK pyKe pagHWM pykaeuuama

13. 3awtnTHa ogeha ce mopa HocuUTH

14. Hocu 3arsTuTHY 06yxy.

15. He 6auaj otnap us gomahuHcTea

16. CenekTBHO cakynrbake oTnaga

17. CteneH 3awtute

OMPE3 : Oeaj anapaT Mory KOpUCTUTM feua npeko 8 roauHa
CTapocTM U ocobe ca OrpaHUYeHUM (PUINYKUM N MEHTanHUMm
cnoco6HoCTUMA U HeAlePUHUCAHUM 3HAHEM WUIIN UCKYCTBOM, aKo
Cy HapA3vpaHa unu NpaBuUIHO Hay4yeHa y Ge36eaHom Kopuwhewy
anapaTta kako 6u GUnNM CBECHM pU3MKA KOjU Cy yKrbyyeHW. OBaj
anapar He 61 Tpe6ano ga urpajy Aeua. [leua He cMejy YUCTUTU UnK
M3BPLUKUTM OApXKaBatbe Ha anapary 6e3 Haasopa.

OMUC NFPA®UYKUX ENEMEHATA
Cnepehe HymepvBakbe ce OHOCH Ha KOMMOHeHTe ypehaja
npukasaH Ha rpachMykuM CcTpaHMLama OBOr NPUPYYHUKA.

CmokBe 3a Onwuc cdupme
o3Hake. A
1 XuTHa cTaHuua
2 [MNopeluaBare BUCMHE
3 KoHTponHa Tabna kocunuue
4 Mpeknaad 3a kocunuLy
5 MoroHcka To4koBa
6 Cevene ceunsa
7 MexaHu3am ceyena bybH-eBa
8 TOYKOBM 3@ NPEMOTaHe
9 [pLuka 3a Horbere
10 MyHerbe KoHekTopa
[ Cmoksesa | Onwuc mpme |
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o3Hake. B
1 KoHTponHa Tabna ctaHuLe 3a npucTajame
2 Pyne 3a 06e36ehmBare NpUCTaHULLHE CTaHULE
3 MyH-eH-e KoHekTopa
4 CTaHuua 3a npucTajake
5 Mokpuj CTaHULy 3a NpUcTajare
6 KoHekTop 3a kabn 3a Hanajake 3a
03HaYaBaH-e pagHe NoBpLUIMHE
7 OtBapatbe kabna 3a oO3HayaBake pagHe
MOBPLUMHE U Hanajara
8 [MpUKIbY UK 3@ MPUCTAHWULLIHY CTaHULY
OsHaka Onuc coupme
Cwmokee .
1 CBeTno 3a MHaMKaTop cTaTtyca nykera
2 WHpukaTop KBapa curHana
3 VHpvikaTop orpaHvyaBar-a kabna
4 PagHo Bpeme /mopyka o rpetuum, ceetna 1-4
5 [lyrme 3a Hanajake
6 MpebauvBare Ha npekmaady
7 [lyrme 3a npuctajarbe
8 fyrme "MotBpan”

* Moxnaa nocToje pasnuke usmehy rpacduke u ctBapHor npoussoaa

NPUNPEMA 3A PA]

YBepuTe ce Aa Cy UcryHeHu crieaehm yCrosu Ha niokaumj po6oTa:

e - BucuHa TpaBse He npenasu 60 Mm.

HAMOMEHA : Axo je TpaBa Burba og 60 MM, NpBO NpeceuuTe TpaBkbak
KOCMIKOM 3@ pyKe.

e - Hema Kamera, KoOmMaga ApseTa, Xuua, XUBuUX kabnosa unu
APYrux cTpaHux objekarta.

- KocunurbTe je paBHo 1 paBHo, 6e3 japaka 1 poBoBa, a nagvHa je
Maka o 25% (14 °) dur. L1

3a nHcTanauvjy cy notpebHe cneaehe anatke:

- MymeHn 4Yekuh (3a NpUKIbYYHe LWIHaMe y 3emrby NPUIUKOM
noausarba kabna 3a cysapxasare)

- Xex Kbydy (3a nonpaBKy CTaHWLE 3a NyHehe) je YKIbyyeH y
komnnet

- Knewesw (3a npeceuare kabna Be3aHoOr 3a pafiHy MOBPLUNHY)

1 MHcTanaumja cTaHuue 3a NyHetbe

OpabepuTe oarosapajyhy nokauujy

Cranuua 3a nywewe 6u Tpebano ga Gyne cmewTeHa Ha cnenehoj

nokaumju dwur. Li3:

e - PenaTuBHO paBaH v paBaH A€0 TpaBHaka.

o - bnusy neuue Tpasraka.

e - bnusy sngHe ytuuape.

e - 10m kabn npopyxeTka, CeHYeHa, XNMafHa U CyBa nokauuja 3a
Hanajawe.

e - He cme 6WUTM npenpeka yHyTap HajMawe 2 M of CTaHuue 3a
nykeme.

e - [penopy4yje ce Aa ce CTaHMUa 3a NyHeHe Hanasn Ha CyBOM n
CMELUTEHOM MeCTy.

e - Hanajare 61 TpeGano aa 6yne 30 UM n3Hap npusemrba.

2 . nonpaerbakbe CTaHuLe 3a Nykere

O6e36eanTe NyMnHy CTaHuly [0 3eMrbe ca 6 dmkcHor wpada (M) (
nomohy '6 xekcageummeHor Kiby4a).

HAMOMEHA : HE CTAJTE Ha nnody CTaHuue 3a Nykere Unu xogajte.
HAMOMEHA : HE MPABUTE HOBE PYME HA MNIOYX CTAHULE 3A
MYHWEHE. CraHuua mopa 6UTW 3akaveHa 3a 3emrby KOpPUCTEXW
nocTojexe pyne.

3. Nonoxawe kabna 3a 3abpaHy npunasa

[paHMYHa WLa Ce KOpPUCTW 3a ycMepaBake pajiHe MOBpLUMHE WU
BoNete poboTa Hasaz [0 CTaHULE 3a MyHEHbEe.

HAMOMEHA : Ako Baw komwuja Takohe KopucTu poboTa 3a Kocerse,
OpXuTe HajMakwe 1M yaarbeHocT m3mehy xuua 3a 3aycTaBrbake 06a
po6orTa.

MnaHupam Aa noctaBuM Kabn 3a cysaBatbe

Mpe Hero LITO MOCTaBUTE IPaHWLy, XOAajTe Ay O3HayeHe rpaHuLe u
YKIOHWTE cBe HenoTpebHe objekTe, NoMyT kKameksa.

HAMOMEHA : [yxkuHa npukibyyHor kabna He cme aa npenasu 200
MeTapa.

YMNO3OPEHE, YMNO3OPEHWE, YMNO3OPEHWE PoGor He cme pa
NpEeTPUM MPEKO IbibyCcka MW CAIMMHUX MaTepujana Koju Mory Aa orbTeTe
ceumea.



MpukrbyuuBawe kabna dur.

Cregute poneHaBedeHa ynyTcTBa Aa GuUcTe MOCTaBUIA MPUKIbYUHY

kabnose oko pagHe obnact u npenpeka. Kopuctute mepay ko je

yKIbyYeH Yy KoMmnneT fAa 6ucte WCnMpaBHO MoCTaBunu  kabn  3a

Cy3apxaBare.

Kabn 3a cysgpxaBatse je nojayaH BeoMa HUCKUM HanoHoM n 6e3benaH

je 3a rbyae v kyhHe reybumue.

HAMOMEHA : MNouyHnTe o "+" KOHeKTOpa Ha Moneauuy CMOKBe
ctaHuye B6 (octasute 10 um pghenapau) M noctaBute kabn oko
TpaBHsaka y cMepy CynpoTHOM Of CMepa kasarbke Ha caTy, 3aBpluaBa
ce Ha "-" MpUKIbYYKy Ha 3aH0j NMUHUW NyHbera (ocTaBuUTe A03BOMY Of
10 um). YBepuTe ce ga kabn YMHWM MeTanHW KOHTaKT Ha '+' 1 '~ cMokBe
B6 He 3abopasuTe fa onceyeTe HGUINO KOjy MPEKOMEPHY OrHseHY XULLY.

e - OctaBuTte npasHy nyTtawy usmely kabna 3a cysgpsaBare ”
nymne o HajMatse 2 M.

e - BagpxwuTe npasHuHy oa 30 UM u3mely Xuue 3a 3aycTaBrbarbe U
vBMLEe TpaBwaka ®wur. L2, L2, Li2.

Behute xuuy 3a 3aycTaB/bate Ca LHanama Koje cy
obesbeheHe y cmokBu komnneta 5. Fwmua 3a 3aycTaBrbare
Tpeba ga Gyne npaBa v mano 3aterHyta. KocuHe Tpeba ga ce
pa3makHy Ha cBakux 1M ( TO Ce MOXe NPOMEHWUTU Yy 3aBUCHOCTM
op obnuka cmokse) Ll4. He caxparyjte kabn gy6rbe oa 2 um aa
He 61 ocnabunu curkan.

* - Pacnopenute kabn Tako gacy yrnosu sehu og 90 ° cMokBe LI5.

e - Ako Ha TpaBmaky nocToje usehe, jesepue wnu papsehe,
OKpPYXXUTe X NeTrbama rpaHuyaHe xuue L4 cdurype Li4.

OppxaBajte MuH. 30 UM pasgarbiHe M3Mely MNpuKkibyyeHe uule U

vBMLaA npenpeka. Ha nyTy ka netrbu U 13 neTrbe, NpukrbyneHa huua He

CMe fa npenasu jegHu npeko apyrix CMmokee Li4.

e - OcTaBuTe y3ak NpocTop Y pafHOM NpocTopy kocunuue. YBepute
ce Aa je yaarbeHocT usmely napanenHux norpaHumMHux xwuua seha
oalm.

4 UHcTanaumja cTaHuue 3a NykeHse

Moeexu Hanajakse

1. Y6aumTe CTpyjHU yTUKaY y yTukad 100-240B 3upa.

2 . MposepuTe ctatyc JIE[] cBeTna Ha CMOKBM CTaHWLIE 3@ NYHEHe.

e - YBpCTO 3eMeHo CBETNO: yCnocTaBrbeHa Besa (Po6OoT He MyHK unu
He MyHW y NOTNYHOCTH)

e -[loxabaHo 3eneHo cBeTno: poboT Hannahyje.

MoxoaHo upBeHO cBeTno: Hajyewha rpewka je
orpaHuyeHor kabna".

e - Vckrbyun ceetno: Hajyewhu keap je "Ho 100-240 B Hanajarbe"
unu "Hema Be3se ca M3BOPOM Hanajama".

OMEPALMJA / NOCTABKE

Mo, BUCUHE C :

lMpe npBor Kocewa nopgecuTe BUCWMHY cevera Ha 60 mMm, a 3atum

NPOMEHWTE XerbeHy BUCUHY Kaaa je Lieo TpaBHak penaTuBHO paBaH.

e - Okpenute curypy A2 y cMmepy kasarbke Ha caTy aa oGucrte
nosehanu BUCUHY ceyversa.

e - OkpeHuTe curypy A2 yrneBo fja CMaruTe BUCUHY Ceyetsa.

e - BucuHa ceuversa Mmoxe aa ce nogecu og 20 mm (MVH) go 60 Mm
(MAX).

Hanajarwe uckryneHo/mckroyneHo

1 . noctaBuTe npekspady cmokse A4

UCKIbY4YMUIn Hanajare.

2 . noctaeBuTe npekugay cmokBe A4

YKIbY4Mnu Hanajakse.

"npekna

Ha nosuumjy "O" pa Gucte

Ha nosuumjy "W" pa 6Gucrte

YKrbyumBatse po6oTa U nporpamuparse pagHo Bpeme

1 MNpwuTucHu n aphu gyrme 3a Hanajarwe ®wur. [15 aa nokpeHers poboTa.

HanomeHa : He TpecuTe poGoTa TOKOM MokpeTara Aa bucte msbernu

TpelLKy Mpu nokpeTatsy. Ako ce poGOT He MOKpeHe ucrpaBHO (CBa

CBeTIa Cy HenpekuaHO ynarbeHa), OHOBO MOKpeHuTe poboTa.

2 . YHecuTe NO3uHKY Tako WTo he ABanyT nputucHy™ ayrme A6, a

3atvm geanyT Ha ayrme A7 M jegHom Ha gyrme A8  (nosuHka

nporpamupaHa y dabpuupy).

3 . nporpamvpa onepaTuMBHO Bpeme (ykibydyjyhu Bpeme KoLitbera u

BpeMe MyHehsa):

Mputuchnte cmokuHr gyrmeta [5 pa 6Gucte nopecunu
onepaTuBHO Bpeme. JeJHO CBETNO 3HauM 2 caTa, MakcMMarHo
onepatuBHO BpeMe je 8 catu u 4 cmokse. [14 je ynaroeH. 18 aa
NOTBPAVM M NOKpeHeM poboTa.

HanomeHa : Kapa ce nogecu onepatviBHo Bpeme, poboT he ce ceTutn

NOCTaBKV M MOYETU [ja KOcK Y To BpeMe cBakor JaHa. Bpeme kocetba he

61TK y ckrnafdy ca yHeTUM noctaBkama.
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AKO XennTe Aa MPOMEHUTE onepaTUBHO BpeMe, MOHOBO CrienTe kopake
1-3.

MputucHTE cMokBe ca ayrmaauma [17 cmokBe [18 aa 6ucte Bpatunm
KOCWMWLLY Y CTaHULY 3a NyH-EeHse.

MyHMM cTaTyCHO CBETINO Ha CTaHULIM 32 NMyHeHse:
HenpeknaHo 3eneHo cBeTno - 6atepuja HanyHeHa.
MoxoAHO 3eneHo CBETO - MyHUM.

Wcnpen cTtaHuue 3a nytberbe:
HenpekuaHo 3eneHo ceeTno - 6atepuja > = 20%
MomHOXHO 3eneHo ceeTro - BaTepuja <20%

CBeTno rpeLuke:

Henpek1aHo 3eneHo CBETNO - cucTeM Mopa 6uTh axypupaH. MoeexuTe
ce ca annukauujoM Aa GucTe U3BPLUNIK aXKypupatbe.

MoxoTaH 3eneHo CBETNO - aXypHPaH-e CUCTEMA je Y TOKY.

MoxoaHO LpBEHO CBETNO - Mopyka O rpewuy oA 1 Ao 5, NOHOBO
nokpeHuTe poboTa.

Henpek1aHo LpBeHO CBETO - Mopyka O rpeLuLy of 6 o 12, npuTucHUTe
"CTOM" unn "Y peay" aa 6ucte obpuLmnu.

CBeTnocT MHAUKaTopa NpUKIby4nBake kabna:

Henpek1aHo 3eneHo CBETNO - CUrHan ucnpasaH

Henpek1aHo LpBeHO CBETIIO - HeMa curHana

KoHTponuwe cmokBe O4:

MomHo cBeTno - poboT GrokMpaH.

HenpeknaHo cBeTno - po6oT OTKIbyWaH.

CaeTro 1 ocBeTNM 3eneHo: 2 caTa onepaTBHOT BpEMEHa.

CseTna 1 1 2 ocBETNEHO 3eMeHo: 4 caTa onepaTMBHOT BpEMeHa.
Ceetna 1, 2 1 3 cBeTo 3eneHa: 6 caT onepaTvBHOr BpeMeHa.
CseTna 1, 2, 3 1 4 oCBETIIEHO 3€MeHO: 8 caTu onepaT1BHOT BpeMeHa.

Kocu cochTBep 3a KOHTpOny po6oTta

NOC npeyaumatse:
https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720

AHgpoua npeysumMamse:
https://play.google.com/store/apps/details ?id=com.toua.robot
YnyTcTBa 3a Nporpam Mory ce npeyseTu Ha:

https://bit.ly/30BB6Gm

XWTHoO rawetbe po6ota
Mputuchute gyrme "CTOM" &ur. Al pga 3aycraBute poGoTa,
NPUTUCHUTE U APXUTE AyrMe 3a Hanajarse Aa GUcTe UCKbyunnu poGoTa.

Momepakwe poboTa
Wcnop po6ora je ourypa A10 3a noamsarse pyuuue 3a naky jeaHopyky
onepauujy.

OOPXABAHE U CKNAOULUTE

e - YBeKk UCKrbyun poboTa npe ynwhewa 1 oapxaBama.

e - VckibyuuTe Hanajake npe uuwhewa W oapxasakwa NymnHe
cTaHumue.

e - ¥YBek HocuTe febene 3alITUTHE pykaBuLUe Kaja Meware ceuvsa
W YUCTUTE [IOkY CTpaHy poboTa.

e - PepoBHo npoBepuTe yspcTohe wwpadosa u opaxa. OwTeheHn
[enosu  Mopajy OMTM  nonpaerbeH UMW 3aMEHEHU U3
6e3beHOCHMX pa3snora.

e - PepoBHO npoBepaBajTe da Nu ce ceyuBa Mory crnoGoaHo
poTupaty.

HAMOMEHA : Kaga npeBpHeTe poboTa Haonawke, CTaBuTe ra Ha

TpaBHaK UN1 Meky NoBprbUHy Aa GucTe n3bernu orbTexera u rpebarse

noknonaua.

Yuwhewe

YNO3OPEHE, YNO3OPEHE, YITO30PEHE [pe Hero rbTo novHers

[a WACTUIb, UCKIbYnK CTPYjy npekupanom dur. A4, A4,

e - OnepwuTe npeatn 1eo poboTa YMCTAUYUM HUCKUM MPUTUCKOM U
MEKOM YETKULIOM UMK KPoM.

e - Kopuctute TBpay ueTkuLy 3a yknaware ucevaka TpaBe U
KPXOTMHA Ca ceuuBa, TOYKMLA W [pyrvx [enoBa Ha [OHeM Aena
po6ora.

e - PegoBHO npoBepuTe Ja N UMa ucevaka o 6rnata unu Tpase n
OYMCTUTE UX YETKULIOM.

HAMOMEHA : Yknawawe OGUIBHMX KPXOTMHA Ca [oHe CTpaHe
po6oTa pefoBHO Aa 61 ce M36erno cmakee NPOAYKTUBHOCTY.

3ameHa ceumBa

YNO30PEHE, YNO30PEHE, YMNO30PEHE [IpBo vckibynn rmaBHW
npekugan 1 CTaBu 3arbTUTHE pykaBuLie.

YNO3OPEWE, YMO3OPEHWE, YMO3OPEHWE Kopuctute
O3HaueHe opurMHanHe owTpuLe Koje je ogobpuo npovasohay.

camo


https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.toua.robot
https://bit.ly/3QBB6Gm

e - CBa Tpu ceuuBa u wWpadoBn Mopajy Butn 3amerweHun y jeaHoj
3ameHu ®urype A6.

e - llpacdoeu Tpeba oaBpTaTH U 3aTErHy T LWIpadLMrepoMm.

e - poBepuTe Aa nu HoBe oLWITpULIE Mory crofodHo Aa ce poTupajy.

PELLEHE NPOBNEMA

[onenaBeneHa Tabena o6e3behyje

AvjarHocTuumpatby npobnema.
Ako je moryhe, camu nonpasute ypehaj. Ako He MoxeTe Aa peluuTe
npo6rem, o6paTuTte ce oBnalneHoOM AWUMEPY UMW CEPBUCHOM LIEHTPY.

YMNO3OPEHE, YMNO3OPEHE, YMO3OPEHE 3arsTUTHe Mepe
Mopajy Aa ce npeay3my.

HaBohuBate 3a

nomoh vy

Mpo6bnemu ca

Moryhu y3poku

Peleta 1 pelueta

npo6nemom
BEHO
I;LF;TJ_IO MpoHanaxere
Mpekupa kabna 3a HewucnpaBHor gena

GroecHe Ha cypsaaaﬂbe Ka6nap :

TaHUUN
CTaHnun sa nnonpasntn
nyHere
Po6oT nma Mymna 3a nyrere
noteLukoha HuWje ucnpasHo
npu WHCTanupaHa Mornepnajte ogerbak
npucTajatsy A0 "Mpunpema 3a nocao".
cTaHuue 3a BabpaHa kabna Huje
nyket-e ncnpaBHoO

No3ULIMOHMpaHa

Hema Hanajarsa

Mposepa u3sopa

F7-ATF7 noausamy

nosprbmu_}/. Ir_lfJI/ITI/ICHI/ITe
Tactep CTOlM unu Y peny
fa BucTe o4NCTUIN anapm.

EO08
CMOKBe.
Tactep ®8

Mpewka AQLL
KaHana

MocTaBu pobota Ha paBHy
MOBPIbYHY 11 MOHOBO
nokpeHu. Ako npobnem
notpaje, obpatuTe ce
CepBlcy nocne npogaje.

E09
cMO/KBe. F9 HertavaH curHan
F9

Mornenajte rope y ctony:
npobnem - Hema curHana
of huue 3a 3aycTaBrbatbe.
MpoBepwTe cBe Tavke
jenaH no jenaH, a oHaa
noctasute pobota Ha
PIaBHy MOBPIbYHY.

puTcHuTe Tactep CTOMN
vnu Y pegy Aa ucrte
ouncTnu anapm. MoHoso
nokpeHn po6ota. Ako
npobnem notpaje,
obpatuTe ce cepsucy
nocne npoaaje.

MocTasu poboTta Ha paBHY

nospn:mu_}/. II‘I_FMTMCHMTe
E010 Tacgep CTOM nnun Y peny
fda bucTe oumcTuny anapm.
2“1"5’ '/(?:io Poboreku yem loHoBO NokpeHun poboTa.
Ako npobnem notpaje,
obpatute ce cepsucy
nocne npoaaje.
EOT 2 | Feraagram? | Mowoso nopenn posora
E012 HeTayna 6p3anHa Ako npobnem notpaje,
CcMoKBe. SCHO obpatuTe ce cepsucy
F12 / F12 XozajyLiu MoTop nocne npopgaje.

CALPXAJ KOMMNETA:
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Hanajara e Po6oT 3a kowene 1ny, 1.000.000
Kabn 3a 3amenuTe "+" n "-" e CraHuua 3a npUcTajake 1 nykete 1ny, 1.000.000
pecTpukumjy je Gro KOHeKTope e Kabn 3a Hanajate 1 npolumpexe 1ny, 1.000.000
noBe3aH y pukeeply * Kabn 3a gemapkauujy papa nospuvHa 100m
K Mposepute aa nu je e [lpukrbyyum 3a nonpaerbake kabna 100 umrnu.
abn orpaniera kabn 3a cyluetbe o CTaHuua 3a NpuCTajake Nonpasrba urne JbecT uMnena.
Hema cvrHana HUje noBe3aH ca TauaH o Ceuetbe ceumsa Tpv uvnena.
canpukbydHa | CTaHMLOoM 3a noBesaHo ca ¢ Kabnosu 3a cnajarse 20y, 2ny,
kabna nywer-e CTaHMLIOM 33 NyHbetbe o XeKcaroHanHu cnaHep 10y, 1.000.000
Mpekunn kabna 3a Mposjepu Ao kpaja, TEXHWUYKM NOOALIMN
cy3aBaree Aa kabn Huje Po6or 3a kowetse 04-621
npeceyex Mapamertap : napameTtap BpeaHocty
OrpaHuierse MposepiTe A2 nuje BpeAHOCTH
YKPLUTEHUX XML Ha posep J HanoH cHabaesata 18 B AL
kabn 3a cyluewe
nyTy Ka netrsu v n3 Makc , ouerweHa cHara MoTtopa 3a 50 W
neTrbe UCMPaBHO MHCTanMpaH cevere:
Po6oT uae Kabn 3a 3ameHute "+ n"-" Makc . pejTuHr Hanajaka moTopa ca 20W
npeKo rpaHuue pecTpukumjy je 61o KOHeKTope camo-nponenupaHiM MoTopom:
noBe3aH y puKkBepLy W cTeneH 3awTtute ctaHuue 3a IPX4
nyHere
Po6ot OuwreheHo unu [boBEDa 1 NoNpaska VM cTeneH 3alutuTe 3a po6oTa NMX5
B1Gp1pa nm HeqjocTaje owTpuLa ujpa(bgaa 1a P WM cTeneH 3awTute 3a agantep nn 65
npasu [vck ca ceunBom je ncfn Brbare nyHera
HeobuyHe nabas OLUTF;JVILLG Knaca 3awTuTte 3a po6oTta i .
3ByKOBE 3ameHu oTpuLy Knaca 3awTuTte 3a ctaHuuy 3a .
nyHere
Kon Onuc cup P 3ap LLnpnHa ceversa 180 Mm
rpeuke MopeluaBare BUCUHE ceverba Y 20 MM - 60 Mm
EO01 Tpetuka npu MocTasu poboTa Ha pasHy oncery
cMoKBe. nokpeTatby - ﬂggpg,:l:,w Y1 MOHOBO Bpanta , 6p3nHa 3100 pnm
Tacrtep @1 JKMPO CeH30p P ) MacosHa maca 10.2 kr
TMogecute Tpaky 3a oavHa nponssoare 2023
cyaaparse 1 TOP3NOHO
E02 CeHz3op 3a TOuKWh Ha Npeatem ynasy NogALM O BYLUU U BUBPALIUJU
noguaatre KOCWnULe, NPoBepuTE Aa = =
cMoKee. F2 ceHgopa on fn oy 3;K_l'by?-laHM’;) A HWBO 3By4HOT NpUTUCKa JINA = 5606 (A) K =
ceH3opa cynapa | noctasuTe pobota Ha 306(A)
paBHy NOBPLUMHY 1 MOHOBO Mepetse HMBOa Hanajarba 3Byka JNIWA =67pB (A) K
NOKpeHuTe. =30B(A)
E03 Tpelwuka npu MocTasu poboTa Ha pasHy
: : NOBPIBbUHY U NOHOBO
CMO/KE? F3 nHMLmanusaLmin HOngHVI. )/I-\Ko npo6nem WHdopmauumje o 6yum u Bubpauujama
MoTopa notpaje, obpartute ce . ;
E04 Our. Tpewka npu cepByCy Nocne Npoaaje. HvBo emuTyjyher 3Byka onpeme onucyje: eMUTUPaH HWUBO 3BYYHOT
Tactep ®4 nosesuBarby nputucka JIMA n HuBo cHare 3syka JIWA (rae K ountasa HemssecHocT
E05 Hanajarwa mepewa ). Bubpaumje koje emuTyjy onpema onucyjy ce npema
CMoOKBe. HetayHa 6panHa BpeaHocTn ybp3aara Bubpauuja ax (rae je K HemasecHocT mepe ).
Tacrtep ®5 ceqersa MoTopa Hwneo emnToBara 3syka JINMA , HuBO cHare 3Byka JIWA v BpeaHocT
TocTasu poGoTa Ha pasHy y6p3atba BUGpaLmja HaBedeHa y OBOM NPUPYYHWKY MEpPU ce Yy cknagy
E06 ®ur. Yrosopetbe HOBPJ'bV'H_¥- w)VITV‘CHV‘Te ca EH 62841-1:2015 + A11. HaBeaeHu HuBo BuBpaLmje ax Moxe ce
Tactep ®6 Hamkbarba ZEAC%%T% o%mc?ﬂﬂv?/a%zm;w. KOPUCTUTU 3a YMOpeauBatbe ONpemMe W MPenvMUHapHy npoLieHy
E07 ®wr. YNo30pete 0 MocTasw pobota Ha paBHy n3noxeHocTn BuGpaLmjama.



HuBo BuGpauuje Koju ce uMTUpa je camo NpeACTaBHUK OCHOBHE
ynotpebe jeauHuue. Ako ce jeAMHULA KOPUCTU 3a Apyre annuvkauuvje
Unv 3a Apyre pafiHe anatke, HUBO BUGpaLMje MOXe Ja ce MPOMEHH.
Ha BuGpauuje he yTmuatv He[oOBOrbaH WNWU CyBULLE HEPErynaHTHO
ofpXaeate jeAuHuue. Pa3nosn HaBedeHW ropeHaBedeHu Mory
[oBecT! Ao nosehawa M3NOKEHOCTU BuOpaLMjama TOKOM YMTaBOr
papHor nepvoga.

[a 6ucte TayHo npouy HOCT j
notpe6Ho je y3eTu y o063up nepuoge kKaga je jeAuHUMUA
UCKIby4yeHa Unu Kafja ce OHa YKIbyuu, anu ce He KOPUCTH 3a pap.
Kapa ce cBu chakTopn mpeumsHo npoLeHe, YKyNHa U3MNoXeHOCT
BUGpaLmjama Moxe GUTU 3HaTHO HUXKa.

fla 6u ce 3awTuTMO KOpWUCHUK of edekaTa Bubpauuje, Tpeba
cnpoeecTn gogatHe 6esbegHocHe Mepe, kao LWITO Cy GULMKNNYHO
ofpxaBawe MalivHe U pagHux anata, obesbehusare ogrosapajyhe
Temnepatype pyke u ogroeapajyhe pagHe opraHusaumje.

nojAUM O YU U BUBPALIMIN
SALUTUTA XMBOTHE CPEOVHE

+ |Npou3BoaM Ha enekTpuuHy eHeprvy He 6u Tpebarno pa ce pacxoge|
oTnagom 3a omMahuHCTBO, Hero Aa ce oagofe Y ofroeapajyhe objekre]
3a cmehe. O6patuTe ce npogaBLy NPOM3BOAA WM FOKANHOL
ayTopuTeTy 3a uHdopmaumje o pacxogu. OTnagHa enektpuuHa u|
leneKTpoHCKa OnpeMa CaapXu eKosToLLKe MHEPTHe CyncTaHLe. Onpemal
koja HUje peLmKMpaHa npeacTaBrba NOTEHUMANHN PU3NK N0 XKMBOTH!
[cpeAvHy 1 TbyAcko 3apaBrbe.

"Ipyne Tonex Crioyrka 3 orpaHULIBOHT oanowve3nanuuancuye” Cnonka komaHaytowa
ca CBOjOM perucTpoBaHOM KaHuenapwjom y Baprbasu, yn. lMorpaHuduHa 2/4 (y
yHajmrby: "Tpyne Tonex") obaBelutaBa fa Cy cBa ayTopcka npasa y cajpxajy OBor
npypyyHuka (y oBOM yTucKy: "PyuHo"), ykrbyuyjyhu, usmehy octaror. Hoeros Tekct,
choTorpacbuje, avjarpamu, LPTEXK, Kao U HEroB cacTas, Npunagajy Uckibyunso pyna
Tonex-y W rofnexy 3akoHCKOM 3awTut npema Akty of 4. Konupake, obpapa,
objaBrbuBarse, U3MeHe Yy KomepuumjanHe cBpxe uuTaBor [pupyyHMKa U HEroBUX
nojeaHauHux enemewara, 6e3 carnacHocT pyne Tonex u3paxeHe HamMcMeHo,
CTPOro je 3a6par-eHO 1 MOXe pesynTucaTi rpahaHckoM 1 KPUBUYHOM OZrOBOPHOLLINY.

GR
EMXEIPIAIO META®PAZHZ (XP'HETH)
POMIMOT KOITHZ 04-621
MPOZOXH: MPIN XPHZIMOMOIHZETE TA HAEKTPIKA EPTAAETA,
AIABAZTE NPOZEKTIKA TIZ NAPO'YZEZ OAHIMIEZ KAI ®YAAZTE
TIZ FIA MEAAONTIKH ANAGOPA.

EIAIKO'T KANONEZ AZOAANEIAZ

OAHIIEZ AZ®AAEIAZ IMNA TA POMITOT KOIMHZ
Ao@dAeia KaTd TNV TTPOKTIKF XPHON TOU POUTIOT KOTTAG

EvTtoAég

e - AloBdaoTe TTPooekTIKAG TIG 0dnyieg. EGoikeIwBeiTe pe Ta oUOTAPATA
€AEyXOU Kal TN OWOTH A&IToupyia TNG Hovadag.

e - Mnv emTPETTETE TN XPAON TNG CUOKEUNG aTTé TTaudId A ATopa TTou
dev éxouv diaBdoel Tig odnyieg xpriong. O1 €Bvikoi kavoviouoi
EVOEXETAI VO UTTODEIKVUOUV Ui EAGXIOTN NAIKIO Y1 TOV XEIPIOTH.

e - Mnv XpPnOIUOTIOIEITE TO POUTTOT OTAV UTTAPXOUV GAAa droua yUpw
gag, 181K TaIdId i {wa.

e - Ad&Bete uOWN OTI O XEIPIOTAG f O XPAOTNG €ival UTTEUBUVOG Yia
aruxfpaTa fj Kivdivoug yia GAAoug avBpwTToug 1 To TrepIBAAAoV.

MNpoeToipacia

e - piv amd 10 KoUpepa, eAéygre KGBe @opda OTI OAa Ta pépn TOu
POUTTOT AgIToupyoUV OWOTA.

e - Mo KaAUTEPO QTTOTEAEOUATA, OUVIOTATOI VO KOUPEUETE O KaIpd
Xwpig Bpoxr. Otav koupelete UTIO Bpoxr, TO Ypacidl PTTopEi va
KOMACEI OTO POUTIOT, TO OTI0I0 WTTOPEi va YMIOTPAOEl WG
aTTOTEAETO.

e - MHN koupeUeTe Of KOKEG KOIPIKEG OUVORKEG, T.X. KaATd Tn
Sidpkela évtovng BPoxng, katalyidag 1 XIovoTITwong.

e - EAéyxete TepPIOdIKG TN Bepiopévn TIEPIOXN) KOI OTTOPOKPUVETE
TUXOV TTETPEG, OUVTPIYMIO, KOAWDIO, 00TA Kai GAAa eumddia. H
TIEPIOPIOUEVN €yyunon dev KAAUTITEl {nUIEG TTOU TTPOKaAoUVTal aTTd
QVTIKEIMEVA TTOU TTAPAPEVOUV OTO YKAJOV.

e - Ta va ammo@UyeTe {nuIEG, PNV KoupeUeTe o€ améotaon 1 m amméd
TIG KEPAAEG WeKATHOU.

e ZHMEIQZH: To popmdr kai or wekaotipeg AEN Tpémer va
£vepyoTTOIoUVTal TAUTOXPOVA.

e - To popmdT Ba TIPETTEI va TIPOYPOMHATIOTE] va AEITOUPYEi OF
SI0POPETIKG XPOVO OTTO TOUG WEKOAOTHPEG.

e -TIOTE pnv emTpémeTe oTa Taidid va ayyi§ouv 1o T1po@odoTikd, TO
oTaBud @dépTIoNG Kal 181aiTepa TIG ETTAPEG, TIG AETTiOEG, TN Bk TNG
pTTaTapiag 1) OTTOIOdNTIOTE PéPN OTTOU UTTAPXOUV KEVA, OTTWG Ol
TPOXOI.

Xpnon
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e - pocoxn oTig TrepioTpepOpeveg Aetideg! MHN Bdadete Ta xépia
Ta TTOdIA 0OG KATW aTTo TIG TIEPIOTPEPOPEVEG AETTIOEG.

o - lNpocégTte Ta avTikeiyeva TTou BpiokovTal dIGoTTapTa OT0 YKAJOV
Katé 10 KoUpepa! Otav To pouTIOT €ival €vepyoTTOINUEVO, va
KPATATE ATTO0TACT AOPOAEIQG.

e - Mnv agrivete Tn CUOKeUr Xwpig eMiBAewn €dv eival yvwoTd OTI
BpiokovTtal KovTd TNG dwa, TTaidid A dropa Tou Koivou.

e - AlatnpAaoTe pia acpaAr Béon. AlaTnprioTe I00pPOTTia Kal oTaBePn
0éon oe kAioeig. Katd TOV XEIPIOWO TOU POWTIOT 1 Twv
TIEPIPEPEIAKWV CUOKEUWY TOU, UTTOPEITE va TTEPTTOTATE, AAAG Oev
TIPETTEI VO TPEXETE.

o - Eoikelw®eite pe TIG 0dnyieg OXETIKA We TO TTOTE, TTOU Kal TIWG va
€AEYXETE TO PONTTIOT KaI TQ TTEQIPEPEIAKG TOU, Ta KOAWDIO Kal Ta
KaAWDIa TTPOEKTACNG Yia {nHIEG 1| PBOPEG Kal va ETTIOKEVAGETE TO
POUTTOT, dev ETITPETIETAI N QUTOTPOTIOTIOINON, N ETIOKEUR - ME
KivOuvo va akupwBei n eyyunaon.

Mnv ouvdéete 1 ayyieTe €va  KOTEOTPOMPUEVO  KOAWDIO
Tpogodoaiag HéXPl va atmmoouvdeBei amd Tnv Tapoxn PeUNATOG,
Adyw TOU KIVOUVOU ETTAPNG PE NAEKTPOPOPA ECAPTHHATA.

e - JUVOEeTE TO POUTIOT A/KAI TOV TTEPIPEPEIOKO EEOTTAIONG povo OE
KUKAWHOTA pEUPATOG TTOU TTPOCTATEUOVTAI aTTd SIOKOTITN PEUHOTOG
uTToAEITTOPEVOU peUpaTog pe pedpa evepyotroinong To TOAU 30
mA.

o - Edv 10 poptdT KAvel £vav pn QuaIoAoyIko X f TTapatnpenei pia
HN @uaololoyikr dévnon ) onudvel ocuvayepud, TATAOTE apéowg TO
koupTri STOP.

e - MHN ayyilete emKivduva KivoUpeva Pépn TTPIV ATTEVEPYOTTOINOETE
TO POMTIOT.

e - MHN ayyiete Ta emmKivouva uépn PEXPI VO OTAPATAOOUY EVTEAWG.

o - ®opare MAVTa AVOEKTIKG UTTODAMATA KAl HAKPIG TTAVTEAGVIQ OTav
XEIPICETTE TO POUTTOT.

o - AlakoyTe TNV Tpo@odoaia: Mpiv KAEIBWOETE TO POUTIOT.

Mpiv a1 T doKIpr, Tov KaBapIiouo 1y Tn CuvVTAHPNON.

EIKONOMPAMMATA KAI NPOEIAOMOIHZEIZ

RERPEE
®) D) | & | ¥
SO 10 1SR || €% [exs

1. AlaBaoTe TIG 0dnyieg AeIToupyiag, TNPAOTE TIG TTPOEIDOTIOINTEIG KAl
TOUG 6POUG ACPAAEIQG TTOU TTEPIEXOVTAI O QUTEG!

2. ATroouvdEaTe aTmé Tnv Trapoxr peUPATOG TTPIV aTré Tov KaBapiopd i
Tn ouvTApnoN.

3. Mnv Bagete Ta xépia 1) Ta TOdIA oG KATW ATTd TO TIPOOTATEUTIKO
TOU UNXQVIOPOU KOTTAG.

4. MepioTpe@dueva pépn mOavOTNTA TPAUUATIOPOU

5. KpatijoTe améoTaon ao@aAeiag atmé To POUTIOT KOTIHG

6. Mpoagoxn oTnv mMBavOTNTA TPAUMATIOPOU OTIO TIETOPEVA QVTIKEIUEVA
7. MpoaTacia amd tn Bpoxn

8. Na guAdooetal pakpid armod Taidid

9. Mnv aveBaiveTe 0TO POUTIOT

10. MBavr) amwAeia dSakTUAWY, TTPOCOXN

11. MéyioTn khion edagpoug 14°/25%

12. MpoaoTaTelaTe Ta XEPIA UE YAVTIA EPYOTiag

13. MNpéTel va QopIETal TIPOOTATEUTIKOG POUXIOHOG

14. Qopdre TPOOTATEUTIKG UTTOSH AT

15. Mnv amoppiTTeTe padi pe Ta OIKIOKG QTTOPpiPpaTa

16. EAekTIKA) OUMOYR aTTOBARTWY

17. Babpdg mpooTaaciag

MPOZOXH: AuTi N CUOKEUN PTTOPEi va Xpnoipotroindei amé madid
dvw TWV 8 ETWV KOl ATTO GTOHO HE TTEPIOPICHEVEG CWHATIKEG Kal
TIVEUHOTIKEG IKOVOTNTEG KOl OVETTOPKEIG YVWOEIG N epmeIpia,
g@pooov emBAéovTal i £xouv AdBel KaTdAAnAeg odnyieg yia Tnv
aoc@aAr] XpAoN TNG CUOKEUNG, WOTE Va yvwpijouv Toug Kivdivoug
Trou evéxel. AuTi n cuokeun Sev Trpémrel va Taideran omrd aidid. Ta



b dev Tpémel va koBapilouv 1 va ekTeAOUV epyaocieg
OUVTAPNONG TNG CUOKEUNG XWPig eTTiBAEYN.

MNEPIFPA®'H TQN MPA®IKQN ZTOIXETQN

H akdéAouBn apiBunon avagépeTal oTa OTOIXEIO TNG CUOKEUNG

TToU ePavifovTal OTIG OEAIDES YPOAPIKWV TOU TTAPOVTOG eyXeIpISiou.

Ovopagia Mepiypaen
Ix. A
1 AlakoTT €KTaKTNG avAaykng
2 PubpioTrig Uyoug KoTTrg
3 Mivakag eAéyxou XAOOKOTITIKOU
4 AI0kSTITNG XAOOKOTITIKOU
5 Tpoxoi kivnong
6 AeTideg KOTITG
7 TUPTIAVO PNXQVIOHOU KOTTHG
8 MepioTpePOPEVOI TPOXOT
9 AaBn peTagopdg
10 Zuvdéaelg poépTiong
Ovopagia Mepiypaen
Zxfua B
1 Mivakag eAéyxou oTabuol ouvdeong
2 Omég yia T oTepéwon Tou aTabuol alvdeang
3 Zuvdéoelg poépTiong
4 2108u6Gg ouvdEong
5 Ké&Auppa otaBuol ouvdeong
6 Z0vSeopol yia To KaAWSIO TPpo®odoaoiag yia Tn
Orpavon Tng TEPIOXNG Epyaaiag
7 Avoiypara  koAwdiwv yia Tn  ofjpavon  Tou
XWPEOU £pYaTiog Kal TNV TTapoxn PEUHATOG
8 Y1rodoxr peupaTtog oTabuol ouvdeong
Ovopagcia Mepiypaen
ZX.
1 EvdeikTiKA Auyvia katdoTaong gdpTiong
2 ‘Evdeign o@aAJaTog oraTog
3 ‘Evdeign kaAwdiou TrepiopiouoU
4 Qpeg Aemoupyiag / privupa o@EAPaTog, Auxvieg
1-4
5 KoupTri Aeitoupyiag
6 AlokéTITNG
7 KoupTi rpdodeong
8 EmBeBaiwon"

* EVOEXETAI VO UTTAPXOUV BlaPopég HETASU TOU ypa@ikoU Kal Tou
TPAYHATIKOU TIPOIGVTOG

NPOETOIMAZIA TIA EPFAZ'IA

BeBaiwbeite 61 TTANpouvTal 0 akGAoUBEG TTPolTIoBETEIG OTNV TOTTOBETIT

TOU POMTIOT:

e - To Uyog Tou X6pTOU Bev uTTEPPRaivel Ta 60 mm.

ZHMEIQZH: Edv 10 ypaoidl gival wnAdTepo ammd 60 mm, KOWTE TTpWwTa

TO YKOGOV HE XAOOKOTITIKO XEIPOG.

e - Agv UTIGPXOUV TIETPEG, KOUUGTIO §UAOU, KaAWDIA, NAEKTPOPOPT
KaAwdia fj GAAa gEva avTIKEipeva.

e - H Teploxr) KOTIAG gival THTTEDN Kai €TTITTEdN, XWPIg TAPPOUG Kai
opUyyata, Kai n kKAion eival pikpdtepn améd 25% (14°) Eik. M1

e o TNV gykartdoTaon amrairoUvTal Ta akdAouBa epyaheia:

e - Z@upi aTTé KOOUTOOUK (YIa TNV £UTINEN TWV TIEIPWV OTO £5aPOg
KOTE TNV TOTTOBETNON TOU KaAwdiou ouykpdaTnong)

e - To e€gdywvo kAedi (yia Tn oTepéwon Tou OTABPOU @OPTIONG)
TrepIAapBAveTal OTO OET

e - Mévoa (yia TNV Kot} Tou KaAwdiou TToU OPIOBETEI TNV TTEPIOXNA
epyaaiag)

1.EykardoTaon Tou oTaBpou ¢opTiong

EmA&ETe pia katdAAnAn TotroBeoia

O oTaBudg PopTIoNG TTPETTEl VA TOTTOBETNOEl 0TV akdAoubn Béon Eik.

C3:

e -'Eva OXETIKG ETTHTTEDO Kal ETHTIEDO TURAMA TOU XAOOTATINTA.

e - Kovtd otnv dKkpn Tou ykadov.

e - Kovtd oe Trpida.

e - KoAwdio eméktaong 10 m, okiepd, dpooepd Kai Enpd PEPOG yia
TNV TTAPOXH PEUPATOG.
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e - Agv TIpéTTEl va UTTAPYXOUV EUTTOdIO O€ aTTOOTACTN TOUAAYXIOTOV 2
HETPWV atrd TO OTABPS POPTIONG.

e - ZyuviOoTaTal O OTABPOG POPTIONG va PPIOKETAI OE OTEYVO Kal
TIPOCTATEUPEVO PEPOG.

e - H mapoxn pelparog mpémel va Bpioketar 30 cm Tavw amd To
€TTiITTES0 TOU €8APOUG.

2. oTePEWOT TOU TABHOU POPTIONG

ZTEPEWOTE TO OTABPS POPTIONG OTO €daPOg UE 6 Bideg oTepéwong (G1)
(xpnoiyotroIwvTag va eEdywvo KAeIdi G6).

YHMEIQXZH: MHN otékeote | mepmardre Tavw OTNV TIAGKO TOU
aTabpou QopTIoNG.

ZHMEIQZH: MHN kdvete véeg 0TTéEG OTNV TIAGKa TOU OTABHOU POPTIONG.
O oT1obuég mpémel va PidwOel oTo £8aQOG  XPNOIMOTIOIVTAG TIG
UTTAPXOUTEG OTTEG.

3. ToroBéTnon Tou KaAwdiou ouykpdTnong

To koAwdlo 0pIOBETNONG XPNOIPOTIOIETAl yia TNV opioBéTnon Tng
TIEPIOXNG €PYQTiag Kal TNV KaBodrynon Tou POUTIOT THiow OTo OTOBS
@opTIONG.

ZHMEIQZH: Edv o yeitovdg oag xpnolpoTioiel €Tong éva popTIoT
KOTTAG, KPOTAOTE ammdoTaon TOUAdYIoTOV 1 m peTagy Twv KaAwdiwv
SIAKOTTAG Kal TwV SUO POUTTOT.

Zxed1aouOG TNG TOTTOBETNONG TOU KOAWSioU GUYKPATNONG

Mpiv a1rd TNV TOTTOBETNON TNG OPIOYPANKNG, TIEPTTATACTE KATE UAKOG TOU
KaBopITPEVOU Opiou Kal ATTOPAKPUVETE TUXOV TIEPITTA QVTIKEIMEVE, OTTWG
TIETPEG.

IHMEIQZH: To prikog Tou koAwdiou ouykpdTnong Oev TIPETTEl VO
utrepBaivel Ta 200 pétpa.

MPOEIAOMOIHZH! To poutdt Sev TIPETTEl va TEPVAEl TTGVW OTTO
XaAikia ) Trapépola UAIKG TTou Ba ptropodcav va TIpokoAéoouv npid
OTIG AeTTiOEG.

TotoBéTnon Tou koAwdiou ouykpdTnong Zx.

AKOAOUBNOTE TIG TTOPOAKGTW OdNYiEG YIa VA TOTTOBETACETE TO KAAWDIO

guykpdrtnong yUpw amd v TIEPIOXA €PYOOIAG KAl T EUTIODI.

XpPNOIUOTIOINGTE TO PETPNTA TTOU TTEPIAGMBAVETAI OTO KIT YIO TN OWOTH

TOTIOBETNON TOU KaAWDIOU TUYKPATNONG.

MPOZOXH: To kaAWwdIo ouykPATNONG TPOQOdOTEITal PE TIOAU XauNnArf

TAON Kal €ival aoQaAEG yia avBpuwITIoug Kal Karolkidia {wa.

IHMEIQZH: Zekivijote ammé 1o BUgpa "+" oTo Triow PEPOG Tou oTaBNOU

@opTIoNG £IK. B6 (agprioTe TepiBipio 10 cm) Kol TOTTOBETAOTE TO KAAWDIO

yUpw amé 10 yKalév e opioTEPOOTPOPN POPd, KATAARYOVTOG OTO

Buopa "-" oTo THow PéPOG Tou oTaBPoU POPTIONG (agrioTe TrepIBwplio 10

cm). BeBaiwbeite 61 TOo KOMDDIO £pXETOl OF WETAAAIKE ETTAQF OTOUG

auvdéopoug "+" kal "-" &1Ik. B6 BuunBeite va kOWeTE TUXOV TTAEovalov

KOAWDIO OUYKPATNONG.

e - ApAaTeE pia kevi dladpopr| HeTagy Tou KaAwdiou ouykpdTnoNng Kal
Tou oTaBPoU PAPTIONG TOUAGYXIOTOV 2 m.

e - AlatnproTe éva didkevo 30 cm peTagy Tou oUPPATOG JIAKOTTAG Kal
NG GKpPNG Tou ykagov Eik. C2.

e - ZTEPEWOTE TO KOAWSIO BIAKOTIAG OTN YEIWON WE TOUG TIEIPOUG TTOU
TIApEXOVTAl OTO KIT €IK. G5. To KaAWDdIO JIOKOTIAG TIPETTEN VA Eivail
iolo kol ehagpwg TevTwpévo. Or  TTGooaAol  TTPETTEl  Va
ToTroBeTOUVTal avd 1 m (autd pTmopei va aAAdgel avaloya pe TO
axAua Tou XAootarmnTa) €ik. C4. Mnv BdaBete To KaAWSIO BaBUTEPT
armé 2 cm yla va unv amoduvapwei To ofua.

e - TotroBeTAOTE TO KAAWDIO £TO1 WOTE OI YWVIES VA Eival JEYOAUTEPEG
amd 90° eik. C5.

Edv umdpyouv TropTépia, Aipveg R dévipa OTO YyKAGOV,
TEPIBANETE Ta Pe BpdXoUg aTTé oUppa oploBETnong Zxnua C4.
Aiatnpriote éva eAdxioto. 30 cm améoTaon PeTagl Tou OoUPHATOG
OUYKPATNONG KAl TV GKPWV Twv euTrodiwy. Kard T diadpopr TTpog Kai
amd 10 Ppodxo, Ta OUppATA  OuyKPATNONng Oev  TIPETTEl VO

dlaoTaupwvovtal petagl Toug Eik. C4.

A@AoTe €éva OTEVO XWPO OTNV TIEPIOXH EPYOOIiag  Tou

XAookoTrTikoU. BeBaiwBeite 611 n amréoTacn peTagy Twv TapdAAnAa

KIVOUUEVWY OPIOKWY KOAwSIwV gival peyaAdTepn amd 1 m.

4 EykardoTtaon Tou oTabpou @opTiong

2UVOEQTE TNV TTAPOXT PEUPATOS

1. TomoBe0TE TO BUOPa TPOoPodoaoiag ot pia Trpida 100-240V.

2. EAéy&re Tnv kardoToon Twv Auxviwv LED oto o1aBud ¢opriong Eik.

B1:

e - MMpdaoivn @wrtevr) évdeign: n olvdeon €xel dnuioupynbei (To
POUTTOT BeV PoPTiCel A €ival TTAPWS POPTIOPEVO)

e - AlakoTITOPEVN TTPACIVN AUXViQ: TO POUTIOT POPTICEl.

e - AloAgiTrouca KOKKIVn Auxvia: To TTIo ouvnBiouévo o@daAua eival n
"ammoaUvdeon Tou kaAwdiou TrepIopITHOU”.



e -'Eofnoe n Auxvia: H o ouvnBiopévn BAGRN eivar "Agv utrGpxel
Tpoodooia pevparog 100-240 V" 1) "Aev utrdpyel olvdeon Me
TnynA pevpaTog”.

AEITOYPI'IA / PYOMIZEIZ

PuBpion Uyoug KOTTAG:

Mpiv a1md TO TTPWTO KOUPEWA, pUBpioTE TO YOG KOTMG aTa 60 mm Kai

oTn ouvéxela aAAGgTE oTo €mMBUPNTO UWog 6tav oAGKANPO TO yKalov

€ival OXeTIKA ETTITTEDO.

e - [upioTe TO KOUNTTI oXAHATOG A2 BE§IGOTPOPA VIO VO QUEATETE TO
UYog KOTTAG.

e - [upioTe TO KOUWT OXAMATOG A2 TIPOG TO APICTEPA yia va
UEIDOETE TO VYOG KOTIAG.

e - To Uyog koTmg pTTopei va puBpioTei amé 20 mm (MIN) éwg 60
mm (MAX).

Evepyorroinon/amrevepyoTroinon

1. ©éore 10 dlokOTITN EIk. A4 oTn Béon "O" yia va aTTevepPYOTTOINOETE TNV

TTapPOXH PEUNATOG.

2. ©éote 10 dlokdTITN Elk. A4 oTn Béon "I' yia va evepyoTIOINCETE TNV

Tpopodoaia.

Evepyoroinon Tou pOUTTOT Kal TIPOYPOUHATIOHOG TOU XPOVou

epyaoiag

1 Mamote Taparetapéva 10 KoupTi Aeitoupyiog Eik. D5 yia va

EKKIVAOETE TO POMTIOT. ZNMEIWON: UNV KOUVATE TO POWPTIOT KATA TV

ekKivnon yia va amopuyete o@dApa ekkivnong. Edv 1o popmér dev

gekiviioel owoTd (GAeG o1 Auxvieg avaBouv CUVEXWG), ETTAVEKKIVACTE TO

POUTTOT.

2. Eiodyete TOV KWAIKG TTPOoRAONG TIATWVTAG SUO POPEG TO KoUTTi D6,

oTn ouvéxela dUo Popég To kouuTti D7 kai pia gopd 1o KoupTt D8 (0

KwAIKOG TTpdoRaong TTpoypaupaTi(eTal 0To EPYOOTATIO).

3. Tpoypappatiote To XpOvo AgiToupyiag (oupTrepIAauBavopévou Tou

XPOVOU KOTIAG Kal ToU XpOVOU POPTIONG):

e -[larAoTe To KoupTr €Ik. D5 yia va puBpioeTe To XpOVo AgiToupyiag.
Mia Auyvia onpaivel 2 wpeg, o P€yIaTog Xpdvog AsiToupyiag eival 8
WpeG Kal 4 Auxvieg eik. D4 gival avappéveg. MarioTe To KOUPTT €IK.
D8 yia emBeRaiwon Kal EKKiVNan TOu POUTTOT.

ZHMEIQZH: Aol puBpioTei n wpa Asitoupyiag, To pouTrdT Ba Bupdral

TIG puBpioeIg Kal Ba §ekiva To Koupepa KGBe pépa Ty idia wpa. O xpdvog

KOTTAG Ba gival CUPPWVA PE TIG PUBLITEIG TTOU £XOUV EITOXOEI.

Av BéheTe va OMGEETE TNV Wpa AeIToupyiag, akohoubrote favda Ta

BApara 1-3.

MarrioTe Ta KOUPTNA €IK. D7 €1k. D8 yia va £MOTPEYETE TO XAOOKOTITIKO

aTov oTaBNd POPTIONG.

DwTeIvi £VOEIEN KATAOTAONG POPTIONG OTO OTAOUO POPTIONG:
Zuvexng Tpdoivn  ewtelvl €vBeiEn - n  pmarapia gival  TARPWS
POPTIOPEVN.

AloAgiTrouca TIpaaivn Auxvia - opTion.

"E§w amré To oTaduo popTIong:

Zuvexng TTpdoivn ewreivi évaeign - utrarapia >=20%

AiakoTITépevn Tpdoivn Auyvia - ptrarapia <20%

DwreIvi) £vOeIgn oPaApaTog:

ZuvexEg TIPAoIVO QWG - TO CUCTNHA TTPETTEl VA evNUEPWOE. ZuvdeBeiTe
OTNV EQAPHOYT| VIO VO EKTEAETETE TNV EVNUEPWON.

AiakoTITépevn TTPdoivn Auxvia - eVvnUEPWON CUCTARATOG O€ £EENIEN.
AlokoTITOpEVN  KOKKIVI  Auxvia - prAvupa  o@Aparog 1 éwg 5,
ETTAVEKKIVNON TOU POMTTAT.

ZuvexnG KOKKIVI @wrtevhy €voeign - privupa o@dAparog 6 éwg 12,
TratioTe "STOP" i} "OK" yia ekkaBdpion.

EvdeikTikn Auxvia kaAwdiou ouykpdTnong:

ZuveXNG TIPAOIVN QwTEIVH €vOEIEn - TO Orpa gival owoTd

ZUVEXNG KOKKIVIN Auyvia - Kavéva OApa

‘EAeyxol Eik. D4:

AIOKOTITOEVO QWG - UTTAOKOPICHEVO POUTTOT.

JUVEXNG PWTEIVE EVOEIEN - TO POUTIOT EEKAEIDWVEI.

H Auyvia 1 avdBer pe Tpaoivo Xpwa: Xpovog AEIToupyiag 2 WPEG.

O1 Auyvieg 1 kai 2 av@Bouv pe TIPACIVO XpwHa: 4 WPES AsIToupyiag.

O1 Auyvieg 1, 2 kai 3 avaBouv pe TIPACIVO Xpwpa: 6 wpeg AeiToupyiag.
O1 Auyvieg 1, 2, 3 ka1 4 avapouv pe TIPACIVO XPWHA: 8 WPEG AeIToupyiag.

Aoyiopiké eAéyXou popTTOT KOTTHG

AAyn I0S:
https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
AAyn Android:

https://play.google.com/store/apps/details ?id=com.toua.robot
O1 0dnyieg Tou TTpoypappaTOG PTTOPOoUV Va AngBouv ard T dielBuvan:
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https://bit.ly/30BB6Gm

AlakoTrn AeIToupyiag EKTAKTNG AVAYKNG TOU POUTTIOT

MatAoTe 10 KoupTri "STOP" Eik. A1 yia va OTAUOTACETE TO POUTIOT,
TIOTAOTE KAl KPOTACTE TIOTNPEVO TO KOUWTH  A€Imoupyiag yia va
QATTEVEPYOTIOINCETE TO POUTIOT.

MeTakivnon Tou pouTroT
Kdtw amé 1o poptdr utrdpyel pia Aafr) aviywong oxiuarog A10 yia
€UKOAN AeiToupyia Pe To éva XEpL.

ZYNT'HPHZH KAl ANOOHKEYZH

o - ATTEVEPYOTIOIEITE TIAVTA TO POPTTOT TTPIV ATTO TOV KABAPIoS Kal TN
ouvTrpnon.

e - ATroouvd£aTe TNV TTapoXr PEUUATOG TIPIV OTTO TOV KABaAPIoUOS Kal
Tn ouVTAPNON TOu OTABPOU POPTIONG.

o - Gopdre TAVTA XOVTPA TIPOOTOTEUTIKG YdvTia OTav aAAGGeTE
AeTideg Kal kaBapileTe TNV KATW TTAEUPE TOU POUTTOT.

o - EAéyxete TOKTIKG TN OTEyavOTNTA TwV PBISWY Kal TWV TTAGIHAdIWV.
Ta kateoTpappéva e§apTAPATA TTPETTEI VO ETTIOKEUAOVTAl 1 va
avTikaBioTavtal yia AGyoug ac@aAeiag.

e - EAéyxete TOKTIKG OTI O Aemideg UTTOPOUV va TrEPIOTPEPOVTAI
eAelBepa.

ZHMEIQZH: Otav yupilete 10 popuTdT avdmoda, TOTIoBeTAOTE TO OF

ykadov fi o€ paAakr EM@AVEIX yia va aTTOQUYETE TNV KOTACGTPOPr KAl TO

YPaTGoUVIoUA TOU KAAUPUATOG.

Kobapiouog

MPOEIAOMOIHZH! Mpiv &ekivAoeTe Tov KABapIOPO, QTTEVEPYOTTOINOTE

TNV TTAPOX! PEUNATOG pE TO S1akSTIT EIk. A4,

e - [AUvete TO PTTPOOTIVO WEPOG TOU POMTIOT pE éva KABAPIOTIKO
XOMNARG Trieong kai pia paiakr Bouptaa A TTavi.

e - XpnoiYoTroIOTE pia okAnpr) BoUpToa yIa VO OTTOJOKPUVETE Ta
KOMpEVA XOPTA Kal Ta UTTOAEIPPOTA OTTO TIG AETTIOEG, TOUG TPOXOUG
Kol GAAa pépn oTNV KATW TTAEUPE TOU POUTTOT.

o - EAéyxeTe TOKTIKE TOUG TPOXOUG yIa AGOTIN i} OTTOKOUHATA XOPTOU
Kal KaBapioTe Toug e pia BoupToa.

ZHMEIQZH: ATropakpUVETE TOKTIKG TA QUTIKG UTTOAEippATA OTd TV
KATw TAEUPdE TOU POMTTOT yia VA OTTOQUYETE Tn HEiwon Tng
TOPAYWYIKOTNTAG.

AvTiKaTdoTAON AETTISOG

MPOEIAOMOIHZH! TMpwTa aTTeveEPYOTIOINOTE TOV KEVTPIKG DIOKOTITN

PEUUATOG KOl POPEDCTE TIPOCTOTEUTIKG YAVTIAL.

MPOEIAOMOIHZH! XpnoiyoTrolite POVO TIG aVAPEPOUEVEG QUBEVTIKEG

AETTIOEG TIOU £X0UV €YKPIOEI ATTO TOV KATAOKEUOOTH.

e - Kai ol Tpeig AeTideg Kal ol Bideg TOUG TTPETTEN va avTIKATaoTaBouv
Me pia avtikardotaon Eikéva A6.

e - O Bideg pérel va EePIdWOOUV Kal va ogifouv ue KaroaBidl.

e - EAéygre Om Ta véa TTepUyla PTTOPOUV va TIEPIOTPEPOVTAI
eAelBepQ.

EIMIAYZH MPOBAHMATQN

O Tmopakdmw  THVOKOG  TTapPEXE!

TTPORANMATWY.

Edv gival duvardv, TTIOKEUATTE T OUOKEUT Povol 00g. Edv dev utropeite

va emMAUCETE TO TIPOPRANUA, ETTIKOIVWVAOTE e évav €EOUTIOBOTNHEVO

avTITIPOOWTIO ) KEVTPO OEPPIG.

MPOEIAOMOIHZH! Mpétrel va AdpBdavovTal JETPA TTPOOTACIOG,

odnyieg yia TN didyvwon Twv

MpdBAnua MBavég aieg AuoeIg
H kokkivn Boi
Auyvia AiakoTT) Tou PETETO
. ’ EAATTWHATIKO TUANA
GVGBOOBF}\{EI KQ)\u)él.OU 70U KaAwBioU
3;%3;?]?;“0 Ouykpatons Kal va 1o SlopBwoeTe
O oT1aBu6g
To poumdéT POpTIONG dev ExEl
SUOKOAEUETQI £yKOTOOTOOE OWOTA BAétre evotnTal
va ouvoeBEi "MpoeToipacia yia
oT0 OTaBPS To KOAWdIO epyaoia”.
@opTIONgG OuyKPATONG Sev
£x€1 TOTTOBETN O
owaTd
Aev utrdpyel Aev utrdpxe EAéy&re TV TMYN
onfa armé To TTOPOXr PEUHATOG TpOPodOTiag
KOAWBIO To kaAwdio AvToAGETE Ta
guyKpdTnong TEpIOPIoPOU Boopara "+" kar "-"
OuvOEBNKE



https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.toua.robot
https://bit.ly/3QBB6Gm

avTioTpoPa

To kaAwdio

TrEpIopIoOU dev
eival ouvdedePévo

EAéy&re 61 10 KOAWSIO
ouykpdTnong eivai
owaoTd

Siaoyiel To Spdpo
TTPOG Kal aTTé TO

oT0 OTABUO ouvOedepévo oe
PopTIONG oTaBUO POPTIONG
AiakoTr Tou EAéy&re 6Ao TO prKog,
KkoAwdiou OTl TO KOAWDIO dev €xel
OuyKpAaTNONg QTTOKOTTEN

ZUppa TTEPIOPICHOU

EAéy&re 6T TO KOAWSIO
ouykpdTnong eival
OWOTA TOTIOBETNPEVO.

Bpoxo
To pouméT To koAwdio AvTaAAGETE TOUg
Eemepva Ta TrEpIOpIoOU ouvdéopoug "+" ka "-"
cglvopa OUVOEBNKE
avTioTpoPa
To pouTéT KateoTpappévn i
Soveital i KAvel Xopévn Aetrida
aouvrBIoToug O diokog NG ‘EAeyXog Kal £TOKEUn
Bopupoug Aemidag gival Twv BIdWV oTEPEWONG
XaAapdg NG AeTridag
AvTikaraoTtioTe T
Aeida
Kwdikég Mepiypapn Auon
o@AaApaTog
SPaAUa Topo%srr’]cm TO POUTIOT OE
H _ | emimedn emeaveia kai
EO1 eik. F1 apxikoroinang ETTAVEKKIVAOTE.
alobnTpag
YUPOOKOTTiOU
PuBpioTe TN pdRdo
0UyKpPOUGNG Kall TOV TPOXO
BAGBN Tou OTpEYNG OTO PTTPOCTIVO
aiodnTrpa LEPOG TOU XAOOKOTITIKOU,
EO2 €ik. F2 aviywong A Tou e)\evagrs OTI Gev £xouvV
algbntpa KAEIBWOEI- TOTTO smcrs T0
olykpouang POWTIOT OE ETTITIEDN
ETMPAVEIN Kall
ETTAVEKKIVAOTE.
TaAua Tono%smcrs TO POWTIOT O€
. €TTITTESN ETIQAVEIQ KAl
E03 eix. F3 apxikotroinang €TTQVEKKIVATTE. EQV TO
KIvATNPQA KOTING TPORANpA e§akoAouBEi va
ZQdAua UQICTATON, ETTIKOIVWVIAOTE PE
E04 Eik. F4 oUVdEDNS TNV UTINEEIQ EEUTINPETNONG
Tpo@odociag WETE TNV TTWANON.
NavBaopévn
EO5 k. F5 TaxuTnTa
KIVNTNPQ KOTTAG
HootiBoTrol Tono%srr’]crs 10 Pol‘l‘_lTéT,UE
pogidotroinon emiTedn emeavela. Marqote
E06 Eix. F6 KAiong P 11 OK yia va
SIaYPAWETE TOV OUVAYEPUO.
HootiBoTrol Tono%smcrs TO poplllTor 3
pogldotroinon €TTITTEdN emM@Aveia. MatioTe
E07 Eix. F7 aviywong STOP 1 OK yia va
SIaYPAWETE TOV OUVAYEPUO.
ToOTTOBETAOTE TO POUTIOT OF
ETTITTEDN ETTIPAVEIQ KAl
08 fia F8 Z(}\)éx)\pa snu\és)\KKlvn%Ta E)\uv éo
ig. K TPOBANpa e§akoAouBEi va
kavahio ADC | oiraran, ETTIKOIVWVACTE JIE
TNV UTINPECIa EEUTINPETNONG
UETE TNV TTWANON
BAéme nupurrc(vw oTov
Trivaka: TTPORANMA - dev
UTTap, é&l afjua atré 10
KaAwoIo diakoTAg. EAéyETe
£va TTpog éva OAa Ta onpeia
Kal, 0T OUVEXEIQ,
Aave ) TO'IjOGg:TﬁUTE TO pOpH(')T 43
avBaouévo emiTedn emeaveia. Marqote
E09 eix. F9 ofua P A OK yia va
SlaypayeTe Tov ouvayepuo.
ETTaVEKKIVAOTE TO POUTIOT.
Edv 10 TpoRAnua
egakolouBel va U(pIUTClTClI,
ETTIKOIVWVACTE E TNV
uTInpeaia eEuTNPETNONG
UETA TNV TTWANCN.
TOTTOBETAOTE TO POUTTOT GE
emiedn emeaveia. Marfote
g}TOP A OK yia va
< 10y PAYETE TOV CUVAYEPUO.
E%O ElK. T(uguﬁlngu ETTaveKKIVAOTE TO popTch)JT
poy Edv 10 Tp6BAnua
egakolouBel va ugioTaral,
ETTIKOIVWVACTE UE TNV
uTINpeoia eEuTrPETNONG
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UETA TNV TTWANGCN.
AavBaopévn
TaxUTNTA TOU
EOEL:F'K' a)élcy?epoa ETIavekKIVAOTE T0 pOUTIOT.
KIvnTRpQa Edv 1o poBAnua
KUANIgNg s{aKvouSﬂ va ugioTaral,
AavBaopevn ETTIKOIVWVACOTE HE TNV
Eotzex. | QUG | bmercla stympémons
KIvnTpag
TIEQTIATNPATOG
MEPIEXOMENA ZET:
e Poptdr kotrig ATHX.
e XTaBPSG oUVOEDNG Kal POPTIONG 1pc.
e Tpo@odoTikd Kal KAAWDIO ETTEKTACNG 1 Tep.
e KaAwdio yia Tnv opioBETnon Tng TIEPIOXNG £pyaciaglO0m
o Kapeitoeg oTepéwang KaAwdiwy 100Tpx.
o Kapeitoeg oTepéwang oTabuou oUvdeong 6TUX.
o Aemideg kOTAG 3TX.
o X0vdeopol KaAAWSIwWV 2TuX.
o E&aywviko kAeidi ATHX.
TEXNIKA ETOIXEIA
Poptér kot 04-621
MapdpeTpog Atia
Tdon Tpogodoaciag 18V DC
MéyioTn ovopaoTikh 10XUG Tou 50 W
KIVNTAPQ KOTTAG:
MéyioTn ovopaoTikh 10XUG Tou 20W
QUTOKIVOULEVOU KIVITHPA:
Babuég mpooTaaiag IP yia To oTabud IPX4
QopTIong
Babuég mpooTtaaiag IP yia To IPX5
POUTTOT
BaBudég mpoaoTaaiag IP yia Tov IP 65
TIpoCcapUoyéa POPTIONG
Karnyopia TpooTaciag yia 1o 1]
POUTTOT
Karnyopia pooTaciag yia 1o oTabud 1l
QopTIoNg
MAGTOG KOTTAG 180 mm
PU6pIon Uwoug KOTTAG aTnV TrepIoxn 20 mm - 60 mm
Taxutnta 3100 rpm
Mdala 10,2 kg
‘ETOG TTOpaywyng 2023
AEAOMENA OOP YBOY KAI AONHZEQN
Emiredo nxnTikig mieong Lpa = 56dB (A) K=
3dB(A)
MeTpoupevn oTaBun NXNTIKAG 10XU0G Lwa = 67dB (A) K=
3dB(A)

MAnpogopieg yia To 86pufo Kal Toug Kpadaopoug

H ot1éBun extropTtig BopUBou Tou €OTTAICHOU TTEPIYPAPETAl ATIO: TN
aTABPN EKTIEPTIOUEVNG NXNTIKAG TTEONG Lpa KaI TN OTAOUN NXNTIKAG
10X00G Lwa (6110U K dnAwvel TRV aBeBaidtnta pérpnong). O Soviioeig
TIOU EKTTEUTIOVTON OTTO TOV €EOTTAIOUO TTEpIypd@ovTal ATt TNV TIA
emTaxuvong Twv Sovicewv an (6Tou K dnAwvel Tnv apefaidotnta
HETPNONG).

H o1dBpun ekTouTIAG NXNTIKAG TTiEONG Lpa , N oTGBUN nXNTIKAG 10X0U0G
Lwa Kal N TIUA €MTAXUVONG KPAdaopwv an Trou kaBopilovTal oTo
TTapdV eyxeIpidIo £xouv pETPNOEi oUPPWVA pe To TTPdTUTTO EN 62841-
1:2015+A11. To kaBopiopévo emimedo dOvNONG an UTTopEi  va
xpnoipotroinBei  yia T OUyKpIOn Tou €EOTTAICUOU Kal yia TV
TIPOKATAPKTIKNA agloAdynon Tng ékBeong o€ SOV OEIG.

To ava@epOPEVo €TTITTED KPADAOUWYV Eival QVTITIPOCWTTEUTIKO WOVO
yia Tn Bacikn xprion tng povadag. Edv n povéda xpnoipoTtromeei yia
GMeg epappoyég 1 pe GAAa epyoAeia  epyaciag, TO ETTiTIEdO
Kpadaopwv evaéxeTal va aAAaEel. Ta uwnAdTepa emiTTeda KPAdATHWY
€TINPEGOVTal OTTG TNV QVETTAPKA 1| TTOAU oTravia ouvtApnon Tng
povadag. O mapamdvw Adyor PTropei va odnyrioouv o€ augnuévn
€kBean oe kpadaopoUg kad' 6An Tn dIAPKEIa TNG TIEPIGDOU EPYATiag.
Ma va ekmipnBei pe akpifeia n ékBeon oe kpadaopolg, eival
amapaitnto va AngBolv uéywn ol Tepiodol KATA TIG OTOIEG N
povada eival OTTEVEPYOTTOINMEVN N OTAV Eival EVEPYOTTOINHEVN
aAAd dev xpnoipoTroigital yia epyaacia. Otav 6Aol o1 TTapdyovTeg
EKTINWVTAI PE akpiBela, n ouvoAikn ékBeon o€ Sovioeig PTTopEi
va gival ONUAvTIKA XapnAoTepn.

Fa TNV TTpooTacia Tou XproTn atd TIG ETMITITWOEIG TWV KPAdAGUWY,
Ba Tpétel va epappdlovial TTpAoBeTa PETPA ac@aAeiag, OTTwG n
KUKAIKA) OUVTApNON TOU PNXavAHATOG Kal Twv epyaAgiwy epyaociag, n



e€ao@dahion emapkoUg Beppokpaciag yia Ta XépIa Kal N owaoTh
opydavwon Tng epyaaciag.

AEAOMENA GOP'YBOY KAI AONHZEQN
MPOZTAZIA TOY NEPIBAAAONTOZ

+ [Ta nAexTpokivnTa TrpoidvTa Sev TTPETTEl var aTToppiTTTovTal padi pe Taf
oIKiakd aTToppippaTa, aAAG TIPETTEl va PETAQEPOVTAl OTIG KATAAANAEg
eykaTaoTaoeg yia amdppiyn. ETKOIVWVYACTE PE ToV avTITTPOOWTTO ToY)
TTpoiGVTOG 0ag | TNV TOTTKA apXr Yia TTANPOQOPIEG OXETKA WE Tn|
0160eon. Ta amdBANTa NAEKTPIKOU KAl NAEKTPOVIKOU  €EOTTAIoHOU
Tepiéxouv TrepIBaMovTKG adpaveic oucieg. O e§oTAioudG TTou dev|
avokukAwveTal atrotedel Oave kivduvo yia 1o TrepIBGAAOV Kai TN
avBpwTivn uyeia.

"Grupa Topex Spétka z ograniczong odpowiedzialnoscig" Spotka komandytowa pe €5pa
om Bapoopia, ul. Pograniczna 2/4 (oTo €§ig: "Grupa Topex") evnuepuvel 6T GAa Ta
TIVEUPATKG SIKaIWuaATa €71 ToU TTEPIEXOHEVOU Tou TTapOVToG eyxelpidiou (oTo €€AG:
"Eyxeipidio"), ouptrepiAapBavopévwy, PETagy GAwv. TO KEIPEVO, TIG QwToypapies, Ta
SlaypdupaTa, Ta oxESIa, KaBuwg Kal Tn oUvBEoT| Tou, avikouv aTrokAEIoTIKG oty Grupa
Topex kal UTIOKEIVTOI OE VOHIKI TTPO0Tacia GUHPWYVa e Tov VOLo TG 4ng PeBpouapiou
1994 Trepi TIVEUPATKAG IBI0KTNOIAG Kal CUYYEVIKWY dikaiwpdTtwy (PEK 2006 apiB. 90
Poz. 631, émwg TpoTToTToBnKe). H aviiypagn, emegepyaoia, dnpoaicuon, Tpotrotioinon
YIQ EUTIOPIKOUG OKOTTOUG OAGKANPOU TOU €YXEIPIBIOU Kal TwV ETTIEPOUG OTOIXEIWV TOU,
XWPIg ™ ypaTTTr cuykaTtdBeon Tng Grupa Topex, amayopeleTal QUOTNPA Kal UTTOpEi va
ETNPEPEI AOTIKEG KOl TIOVIKEG EUBUVEG,

ARAwon cuppépewong EK

KaraokeuaoTig: Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285 Warszawa

Mpoiév: E+ popuTtér KOG

MovrtéAo: 04-621

Eptropiki ovopagia: NEO TOOLS

Zeiplakog apiBuoég: 00001 + 99999

H mapouoa SHAWGCN CUPNOPPWONG EKDIDETAI E ATTOKAEIOTIKF €UBUVN
TOU KATOOKEUAOTH.

To TIPOIGV TTOU TTEPIYPAPETAI AVWTEPW CUMHOPPUWVETAI UE Ta akdAouba
£yypaga:

0dnyia 2006/42/EK yia Ta pnxaviuara

03nyia RED 2014/53/EE

Odnyia RoHS 2011/65/EE o6mwg Tpotrotroinénke améd Tnv odnyia
2015/863/EE

Kai TTAnpoi TIg aTTaiToeIg Twv TPoTUTIWY:

EN 60335-1:2012/A15:2021- EN 50636-2-107:2015/A3:2021- EN
62233:2008
EN IEC 55014-1:2021- EN |EC 55014-2:2021- EN IEC 61000-3-

2:2019/A1:2021-
V2.2.3:2019,
EN 301 489-3 V2.3.2:2023- EN 300 328 V2.2.2- EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018
H Trapouca diAwaon agopd pévo Ta pnxavipara 6Tiwg diariBevral aTnv
ayopd kai Sev TrepIAapBavel egapTipara
TrpooTiBevial omd Tov TEAIKG XproTn 1 TTpayuaToTroioUvVTal
QUTOV/QUTAV €K TWV UOTEPWV.
Ovoparemmwvupo kol digbBuvon Tou Karoikou Tng EE Tou eival
£E0UCIODOTNPEVOG VO TIPOETOIUATEN TOV TEXVIKO PAKENO:
YTroypdegeTal £§ ovOaTOG:
Grupa Topex Sp. z 0.0. Spk.
2/4 Pograniczna Street
02-285 BapooBia
e o

EN 61000-3-3:2013/A2:2021- EN 301 489-1

amo

Pawet Kowalski
TOPEX GROUP YTretBuvog Troiétntag
Bapoofia, 2023-09-11

AnAwon ouppépewong EE

KaraokeuaoTtig: Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285 Warszawa

Mpoidv: Mpoidv: ZTabuég eépTiong

MovTéAo: K145455

Eptropikn ovopaocia: NEO TOOLS

Zeiplakog apiBuég: 00001 + 99999

H Trapouoa SAwoN GUPPOPPWONG EKDIDETAI PE OTTOKAEICTIK) EUBUVN
TOU KATAOKEUAOTH.

To Tpoidv TTou TTEPIYPAPETAI TTAPATIAVW CUUHOPPUVETAI HE TO
akoAouba éyypagpa:

Odnyia RED 2014/53/EE

0O3nyia RoHS 2011/65/EE 61rwg TpoTtromoIndnke amé Tnv odnyia
2015/863/EE

Kai TAnpoi Tig ammaItoelg Twv TPoTUTIWV:

EN IEC 55014-1:2021- EN IEC 55014-2:2021- EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021- EN 61000-3-3:2013/A2:2021- EN 301 489-1
V2.2.3:2019,
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EN 301 489-3 V2.3.2:2023- EN 300 328 V2.2.2- EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018
H mmapouoa SAAwoN agopd atroKAEIGTIKE TO PNXEVNHA, OTIWG aUTO
€101x6n oto
HapKeTIVYK Kai Sev TTepIAauBavel EEapTAPOTA TTOU TTPOCTIBEVTal aTTd TOV
TeEAIKO XpoTn
TIG HETETTEITA SPACTNPIOTNTEG TOU.
Ovoparemwvupo kai dielBuvan Tou katoikou TG EE tou gival
egouaiodoTnuévog va
TIPOETOINOCIa TEXVIKAG TEKUNPIWONG:
YToypdagetal £ ovopaTog:
Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.
2/4 0d6g Pograniczna
02-285 Bapoopia
3 « | AT

Pawet Kowalski
TOPEX GROUP YmeuBuvog toidtnrag
Bapoopia, 2023-11-09

ES
MANUAL DE TRADUCCION (USUARIO)
ROBOT CORTACESPED 04-621
ATENCION: ANTES DE UTILIZAR HERRAMIENTAS ELECTRICAS,
LEA ATENTAMENTE ESTAS INSTRUCCIONES Y CONSERVELAS
PARA FUTURAS CONSULTAS.

NORMAS DE SEGURIDAD ESPECIFICAS

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD PARA ROBOTS CORTACESPED
Seguridad en el uso practico del robot cortacésped

Comandos

Lea atentamente las instrucciones. Familiaricese con
sistemas de control y el funcionamiento correcto de la unidad.

« - No permita que el aparato sea utilizado por nifios o personas que
no hayan leido el manual de instrucciones. La normativa nacional
puede indicar una edad minima para el operador.

No utilices el robot cuando haya otras personas cerca,
especialmente nifios o animales.

e - Tenga en cuenta que el operador o usuario es responsable de
los accidentes o peligros para otras personas o el medio ambiente.

Preparacion

e - Antes de segar, compruebe cada vez que todas las piezas del
robot funcionan correctamente.

e - Para obtener los mejores resultados, se recomienda segar
cuando no llueva. Cuando se siega bajo la lluvia, la hierba puede
pegarse al robot, que puede resbalar como consecuencia.

e - NO siegue cuando las condiciones meteoroldgicas sean
adversas, por ejemplo, durante lluvias torrenciales, tormentas
eléctricas o nevadas.

e - Compruebe periédicamente la zona segada y retire piedras,
residuos, alambres, huesos y otros obstaculos. La garantia
limitada no cubre los dafios causados por objetos dejados sobre el
césped.

e - Para evitar dafios, no siegue a menos de 1 m de los aspersores.

NOTA: El robot y los aspersores NO deben encenderse al mismo
tiempo.

e - Elrobot debe programarse para funcionar a una hora distinta a la
de los aspersores.

e - NUNCA permita que los nifios toquen la fuente de alimentacion,
la estacion de carga en particular los contactos, las cuchillas, el
compartimento de la bateria o cualquier parte donde haya huecos
como las ruedas.

Utilice

e - jCuidado con las cuchillas giratorias! NO ponga las manos ni los
pies debajo de las cuchillas giratorias.

e - jCuidado con los objetos esparcidos por el césped mientras lo
cortas! Cuando el robot esté encendido, mantén una distancia de
seguridad.

e - No deje el aparato sin vigilancia si se sabe que hay animales,
nifios o personas en las proximidades.

e - Mantener una posicién segura. Mantenga el equilibrio y una
posicién estable en pendientes. Mientras maneje el robot o sus
periféricos, puede caminar, pero no debe correr.

e - Familiaricese con las instrucciones sobre cuando, dénde y cémo
comprobar si el robot y sus periféricos, cables y alargadores estan

los



dafados o desgastados y reparar el robot, no estd permitida la 5 Ruedas motrices

automodificacion, reparacion - a riesgo de anular la garantia. 6 Cuchillas de corte
« - No conecte ni toque un cable de alimentacién dafiado hasta que 7 Tambor del mecanismo de corte

se haya desconectado de la fuente de alimentacion debido al 8 Ruedas giratorias

riesgo de contacto con componentes bajo tension. 9 Asa de transporte
. - anecte el ‘ robot y/o los eguipos perifén'cos unicamente a 10 Conectores de carga

circuitos de alimentacion protegidos por un interruptor diferencial

con una corriente de disparo no superior a 30 mA.
e - Si el robot emite un sonido anormal o se percibe una vibracion Designacion Descripcion

anormal o sefiala una alarma, pulse inmediatamente el botdn Fig.B

STOP. 1 Panel de control de la base de conexién
e - NO toque las piezas moviles peligrosas antes de desconectar la 2 Orificios para fijar la base de conexion

alimentacion del robot. 3 Conectores de carga
* - NO toque las piezas peligrosas hasta que se hayan detenido por 4 Estacion de acoplamiento

completo. 5 Cubierta de la base de conexién
e - Lleve siempre calzado resistente y pantalones largos cuando 6 Conectores para cable de alimentacion para

manipule el robot. delimitar la zona de trabajo
e - Cortar la alimentacion: Antes de bloquear el robot. 7 Aberturas para cables para sealizar la zona
Antes de las pruebas, la limpieza o el mantenimiento. de trabajo y la alimentacién eléctrica
PICTOGRAMAS Y ADVERTENCIAS 8 Toma de corriente de la base de conexién

® ﬁ: _} Designacion Descripcion

TN "v Fig. D
%j 1 Indicador luminoso del estado de carga
1 2 3 4 5 3 2 Indicador de fallo de sefial
s 3 Indicador de cable de restriccion
o, L 4 Horas de funcionamiento / mensaje de
V Q‘ 4 error, luces 1-4
~ 5 Boton de encendido
6 Interruptor
7 8 » 10 n 7 Botdn de acoplamiento
8 Boton "Confirmar

vy |[1Pxs

14 15 16 17

A
1

1. Lea el manual de instrucciones y observe las advertencias y
condiciones de seguridad que contiene.

2. Desconectar de la red eléctrica antes de proceder a su limpieza o
mantenimiento

3. No coloque las manos ni los pies bajo la protecciéon del mecanismo
de corte.

4. Piezas giratorias Posibilidad de lesiones

5. Mantenga una distancia de seguridad con el robot cortacésped

6. Cuidado con la posibilidad de lesiones por objetos desechados
7. Proteger de la lluvia

8. Mantener fuera del alcance de los nifios

9. No se suba al robot

10. Posible pérdida de dedos, tenga cuidado

11. Inclinacién maxima del suelo 14°/25

12. Proteger las manos con guantes de trabajo

13. Debe llevarse ropa de proteccion

14. Llevar calzado de proteccion

15. No tirar a la basura doméstica

16. Recogida selectiva de residuos

17. Grado de proteccion

PRECAUCION: Este aparato puede ser utilizado por nifios mayores
de 8 afos y personas con capacidades fisicas y mentales limitadas
y conocimientos o experiencia insuficientes, siempre que estén
supervisados o reciban instrucciones adecuadas sobre el uso
seguro del aparato para que sean conscientes de los riesgos que
conlleva. Los nifios no deben jugar con este aparato. Los nifios no
deben limpiar ni realizar tareas de mantenimiento en el aparato sin
supervision.

DESCRIPCION DE LOS ELEMENTOS GRAFICOS

La numeracién siguiente se refiere a los componentes del aparato
que se muestran en las paginas graficas de este manual.

Designacion Descripcion
Fig. A
1 Parada de emergencia
2 Regulador de altura de siega
3 Panel de control de la segadora
4 Interruptor del cortacésped
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* Puede haber diferencias entre el grafico y el producto real

PREPARACION PARA EL TRABAJO

Asegurese de que se cumplen las siguientes condiciones en el

emplazamiento del robot:

e - Laaltura de la hierba no supera los 60 mm.

NOTA: Si la hierba tiene una altura superior a 60 mm, corte primero el

césped con un cortacésped manual.

e - No hay piedras, trozos de madera, alambres, cables con
corriente ni otros objetos extrafios.

e - El lugar de siega es llano y llano, sin zanjas ni trincheras, y la
pendiente es inferior al 25% (14°) Fig. C1

Para la instalacion se necesitan las siguientes herramientas:

e - Martillo de goma (para clavar clavijas en el suelo al tender el
cable de sujecion)

e - Llave hexagonal (para fijar la estacién de carga) incluida en el kit

e - Alicates (para cortar el cable que delimita la zona de trabajo)

1.Instalacion de la estacion de carga

Elija un lugar adecuado

La estacién de carga debe colocarse en el siguiente lugar Fig. C3:

e - Una parte del césped relativamente plana y nivelada.

- Cerca del borde del césped.

- Cerca de un enchufe.

- Cable alargador de 10 m, lugar sombreado, fresco y seco para la
alimentacion eléctrica.

- No debe haber obstaculos a menos de 2 m de la estacion de
carga.

- Se recomienda situar la estacién de carga en un lugar seco y
resguardado.

- La fuente de alimentacion debe estar a 30 cm por encima del
nivel del suelo.

N

. fijacion de la estacion de carga

Fije la estacion de carga al suelo con 6 tornillos de fijacion (G1)
(utilizando una llave hexagonal G6).

NOTA: NO se pare ni camine sobre la placa de la estacién de carga.
NOTA: NO haga nuevos agujeros en la placa de la estacion de carga.
La estacion debe atomillarse al suelo utilizando los orificios existentes.

3. Tendido del cable de sujecion

El cable delimitador se utiliza para delimitar la zona de trabajo y guiar al
robot de vuelta a la estacién de carga.

NOTA: Si su vecino también utiliza un robot cortacésped, mantenga al
menos 1 m de distancia entre los cables de parada de ambos robots.
Planificacion del tendido del cable de retencion



Antes de trazar la linea divisoria, camina a lo largo del limite designado y
retira cualquier objeto innecesario, como piedras.

NOTA: La longitud del cable de retencion no debe superar los 200
metros.

ATENCION EI robot no debe circular sobre grava o materiales similares
que puedan dafar las cuchillas.

Tendido del cable de retencién Fig. C
Siga las instrucciones siguientes para tender el cable de contencién
alrededor de la zona de trabajo y los obstaculos. Utilice el calibre
incluido en el kit para tender correctamente el cable de contencién.
PRECAUCION: El cable de sujecion esta alimentado a muy baja tensién
y es seguro para las personas y los animales domésticos.
NOTA: Comience en el conector "+" de la parte posterior de la estacion
de carga fig. B6 (deje un espacio de 10 cm) y tienda el cable alrededor
del césped en sentido contrario a las agujas del reloj, terminando en el
conector "' de la parte posterior de la estacion de carga (deje un
espacio de 10 cm). Asegurese de que el cable hace contacto metalico
en los conectores "+"y "-" fig. B6 recuerde cortar cualquier exceso de
alambre de sujecion.

e - Deje un espacio libre de al menos 2 m entre el cable de sujecion
y la estacion de carga.

e - Mantenga un espacio de 30 cm entre el cable de tope y el borde
del césped Fig. C2.

* - Fije el cable de tope a tierra con las clavijas suministradas en el
kit fig. G5. El cable de tope debe estar recto y ligeramente tenso.
Las clavijas deben espaciarse cada 1 m (esto puede modificarse
en funcién de la forma del césped) fig. C4. No entierre el cable a
mas de 2 cm de profundidad para no debilitar la sefal.

« - Disponga el cable de modo que los angulos sean superiores a
90° fig. C5.

e - Si hay parterres, estanques o arboles en el césped, rodéelos con
lazos de cable delimitador de la figura C4.

Mantenga una distancia minima de 30 cm entre el cable de retencion y

los bordes de los obstaculos. En el camino hacia y desde el bucle, el

cable de retencion no debe cruzarse Fig. C4.

e - Deje un espacio estrecho en la zona de trabajo del cortacésped.
Asegurese de que la distancia entre los cables delimitadores que
corren paralelos es superior a 1 m.

4 Instalacion de la estacion de carga

Conectar la fuente de alimentacion

1. Inserte el enchufe de alimentacién en una toma de pared de 100-240

V.

2. compruebe el estado de las luces LED de la estacion de carga fig.

B1:

e - Luz verde fija: conexion establecida (robot sin cargar o
totalmente cargado)

e - Luz verde intermitente: el robot se esta cargando.

e - Luz roja intermitente: el error mas comun es la "desconexion del
cable limitador".

e - Luz apagada: el fallo mas comin es "No hay alimentaciéon de
100-240 V" o "No hay conexion a la fuente de alimentacion”.

FUNCIONAMIENTO / AJUSTES

Ajuste de la altura de corte:

Antes del primer corte, ajuste la altura de corte a 60 mm vy, a

continuacién, cambie a la altura deseada cuando todo el césped esté

relativamente plano.

e - Gire el pomo de la figura A2 en el sentido de las agujas del reloj
para aumentar la altura de corte.

e - Gire el mando de la figura A2 hacia la izquierda para reducir la
altura de corte.

e - La altura de corte puede ajustarse de 20 mm (MIN) a 60 mm
(MAX).

Encendido/apagado

1. Coloque el interruptor Fig. A4 en la posicion

alimentacion eléctrica.

2. Coloque el interruptor Fig. A4 en la posicion

alimentacion.

para desconectar la

I" para conectar la

Encendido del robot y programacién del tiempo de trabajo

1 Mantenga pulsado el boton de encendido Fig. D5 para poner en
marcha el robot. Nota: no agite el robot durante el arranque para evitar
un error de arranque. Si el robot no arranca correctamente (todas las
luces estan encendidas continuamente), reinicie el robot.

2. Introduzca la contrasefia pulsando dos veces el botén D6, luego dos
veces el botdn D7 y una vez el botdén D8 (contrasefia programada en
fabrica).
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3. programe el tiempo de funcionamiento (incluido el tiempo de siega y

el tiempo de carga):

e - Pulse el boton fig. D5 para ajustar el tiempo de funcionamiento.
Una luz significa 2 horas, el tiempo maximo de funcionamiento es
de 8 horas y 4 luces fig. D4 estan encendidas. Pulse el boton fig.
D8 para confirmar y poner en marcha el robot.

NOTA: Una vez establecida la hora de funcionamiento, el robot

recordara los ajustes y empezara a cortar a esa hora todos los dias. El

tiempo de siega sera acorde con los ajustes introducidos.

Si desea cambiar la hora de funcionamiento, siga de nuevo los pasos 1-

3.

Pulse los botones fig. D7 fig. D8 para devolver el cortacésped a la

estacion de carga.

Luz de estado de carga en la estacion de carga:
Luz verde continua: bateria totalmente cargada.
Luz verde intermitente - cargando.

Fuera de la estacion de carga:
Luz verde continua - bateria >=20%.
Luz verde intermitente - bateria <20%.

Luz de error:

Luz verde continua: el sistema necesita actualizarse. Conéctese a la
aplicacion para realizar la actualizacion.

Luz verde intermitente: actualizacién del sistema en curso.

Luz roja intermitente - mensaje de error 1 a 5, reinicie el robot.

Luz roja continua - mensaje de error 6 a 12, pulse "STOP" o "OK" para
borrar.

Indicador luminoso del cable de retencion:

Luz verde continua - sefial correcta

Luz roja continua - sin sefial

Controles Fig. D4:

Luz intermitente - robot bloqueado.

Luz continua - robot desbloqueado.

La luz 1 se ilumina en verde: 2 horas de funcionamiento.

Las luces 1y 2 se iluminan en verde: 4 horas de funcionamiento.

Las luces 1, 2 y 3 se iluminan en verde: 6 horas de funcionamiento.
Las luces 1, 2, 3y 4 se iluminan en verde: 8 horas de funcionamiento.

Software de control del robot cortacésped

Descarga |0S:
https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
Descarga para Android:
https://play.google.com/store/apps/details ?id=com.toua.robot
Las instrucciones del programa pueden descargarse en

https://bit.ly/30BB6Gm

Parada de emergencia del robot
Pulse el botén "STOP" Fig. Al para detener el robot, mantenga pulsado
el botdn de encendido para apagar el robot.

Mover el robot
Debajo del robot hay un asa de elevacion de figura A10 que facilita el
manejo con una sola mano .

MANTENIMIENTO Y ALMACENAMIENTO

e - Apague siempre el robot antes de proceder a su limpieza y
mantenimiento.

e - Desconecte la fuente de alimentacion antes de limpiar y realizar
el mantenimiento de la estacién de carga.

e - Utilice siempre guantes gruesos de proteccion para cambiar las
cuchillas y limpiar la parte inferior del robot.

e - Compruebe regularmente el apriete de tornillos y tuercas. Las
piezas dafadas deben repararse o sustituirse por razones de
seguridad.

e - Compruebe periédicamente que las cuchillas pueden girar
libremente.

NOTA: Cuando ponga el robot boca abajo, coléquelo sobre el césped o

una superficie blanda para evitar dafiar y rayar la cubierta.

Limpieza

ADVERTENCIA Antes de empezar a limpiar, desconecte la corriente

con el interruptor Fig. A4.

e - Lave la parte delantera del robot con un limpiador de baja
presion y un cepillo o pafio suave.

e - Utilice un cepillo duro para eliminar los recortes de hierba y los
residuos de las cuchillas, las ruedas y otras partes de la parte
inferior del robot.

e - Comprueba regularmente que las ruedas no tengan barro ni
hierba cortada y limpialas con un cepillo.


https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.toua.robot
https://bit.ly/3QBB6Gm

NOTA: Elimine regularmente los restos vegetales de la parte conexion de la servicio posventa.
inferior del robot para evitar una reduccién de la productividad. al?rfgr:etag%n
Sustitucion de cuchillas 05 fig. F5 in):/c?#zec(i?:gel
ADVERTENCIA Dgsconecte primero el interruptor principal y péngase 9 motor de corte
guantes de proteccion. ] Coloque el robot sobre una
ADVERTENCIA Utilice unicamente las cuchillas originales indicadas y EO6 Fig. F6 irﬁ;llilﬁgc?gn g“ Oelglﬁ% lar;?é'?)lcj)lrsrgr a
homologadas por el fabricante. alarma. P
e - Las tres cuchillas y sus tornillos deben sustituirse en una sola ] Coloque el robot sobre una
susiuen Figura Ac eoreig 7 | MRS | SESESeRIR L
e - Los tornillos deben desenroscarse y apretarse con un alarma p
df(ezstormlla(;on | il den girar lib . Colo«#,lej el Irobot sobre ur\la
e - Compruebe que las cuchillas nuevas pueden girar libremente. . superficie plana y reinicielo.
A E08 fig. F8 E"”A’Séanal Si el problema persiste,
RESOLUCION DE PROBLEMAS pongase en contacto con el
La tabla siguiente proporciona orientacion para ayudar a diagnosticar \s/eN|C|9bposv?nt?.bl
er arriba en la tabla:
problemasr . . problema - no hay sefial del
Si es posible, repare usted mismo el aparato. Si no puede resolver el cable de parada.
problema, péngase en contacto con un distribuidor o centro de servicio Corrgprude e todos los
; puntos de uno en unoy, a
autorizado. . . continuacion, coloque el
ADVERTENCIA Deben tomarse medidas de proteccién. E09 fig. F9 | Sefal incorrecta rt?gg; sglalrgetgg S%pf’é'ﬂe
Problema Posibles causas Soluciones para borrar la alarma.
La luz roja Encuentre la seccion einicie el robot. Si el
parpadeaenla | Interrupcién del defectuosa del cable g:}ogl)%r{;act%egﬁteel, ggrr\]/?gge
estacion de cable de sujecion y arreglarlo postventa.
carga Coloque el robot sobre una
gl;lpggicigﬁlana. Fl’)ulse |
. : u para borrar la
El robot tiene Estacion de carga E%‘O fig. At'%sbco(;tsde alarma. Reinicie el robot. Si
dificultades mal instalada Véase el apartado el problema persiste,
para acoplarse "Preparacién para el ggpv?giep%gégmgcm con el
ala estacion trabajo". i Velocidad -
de carga Cable de retencién EO11 Fig. incorrecta del
mal colocado F11 motor rodante Reinicie el robot. Si el
o — izquierdo problema persiste, pongase
Sin alimentacion Comprobar la fuente ] Velocidad en contacto con el servicio
de alimentacion EOéizﬂg. ir&corrreﬁta posventa.
El cable de Intercambia los motoer gﬁdgnte
restriccion se conectores "+"y "-". CONTENIDO DEL KIT:
conecto al revés :
Compruebe que el e Robot cortacésped lud.
Cable de restriccion cable de retencion * Estacién de carga y acoplamiento Lud.
No hay sefial no conectado a la esta comrectamente * Fuente de alimentacion y cable alargador Lud.
del cable de estacion de carga conectado a una : ggslaedgree:zrgaﬁﬁi%zn die(:l:bfgga de trabajo 188 umni q
retencion — estacion de carga « Pasadores de fijacion de la estacién de acoplamiento6 piezas.
Interrupcion del Compruebe hasta el « Cuchillas de corte 3pcs
cable de sujecion final, | cabl b  Conectores de cable 2 uds.
ggg: dga € no se ha e Llave hexagonal lud.
Cruces de cables de | Compruebe que el DATOS TECNICOS _
restriccion en el cable de retencion _ Robot cortacésped 04-621
camino de entraday | esta correctamente _llfara_met;o T l;l/?/locrc
salida del bucle instalado ension de alimentacion
El robot El cable de Intercambia los smen;'é nominal méxima del motor s5ow
traspasala restriccion se conectores "+"y "-", Pe tco ©: xima del mot 20W
frontera conecto al revés a&ggg?)[ﬂggg‘,a el motor
El robot vibra o Cuchilla dafiada o Grado de proteccion IP de la IPX4
hace ruidos ausente Comprobar y reparar estacién de carga
extrafios El disco de corte los tornillos de fijacion Grado de proteccion IP del robot IPX5
esta suelto de las cuchillas G(;ado ge p(;oteccién IP para el IP 65
Sustituir la cuchilla adaptador de carga
Clase de proteccion del robot 11
Cédigode | Descripcién Solucion géacssrgae proteccion de la estacion 1
error
Error de Coloque el robot en una Anchura de corte 180 mm
inicializacion - superficie plana y reinicie. Ajuste de la altura de corte en la 20 mm - 60 mm
EO1 fig. F1 sensor gama
giroscopico . . Velocidad 3100 rpm
Ajuste la barra de colisién y Masa 10,2 kg
la rueda de torsién en la Afio de produccion 2023
Fallo del sensor parte delantera del
E02 fig. F2 %e Ielevaciérg1 o conacésp?gj, g?mpruedbe DATOS SOBRE RUIDO Y VIBRACIONES
: el sensor de que no estan bloqueadas; - i - -
colision coloqufllelel rlobot en unla Nivel de presion sonora Loa= ggga()A) K=
superficie plana y vuelva a
arrancar. Nivel de potencia acustica medido Lwa = 67dB (A) K=
Ernor de Smarhes Panay eamama 3dB(A)
EO03 fig. F3 inicializacion del ; : .
Si el problema persiste,
. motor de corte pénggse en corﬁ)tacto con el Informacién sobre ruido y vibraciones
EO04 Fig. F4 Error de
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El nivel de emision sonora del equipo se describe mediante: el nivel
de presion acustica emitido Lpa y el nivel de potencia acustica Lwa
(donde K denota la incertidumbre de medicién). Las vibraciones
emitidas por el equipo se describen mediante el valor de aceleracion
de las vibraciones an (donde K es la incertidumbre de medicién).

El nivel de emisién de presién acUstica Lpa , el nivel de potencia
acustica Lwa y el valor de aceleracion de las vibraciones an
especificados en este manual se han medido de acuerdo con la
norma EN 62841-1:2015+A11. El nivel de vibracion especificado an
puede utilizarse para comparar equipos y realizar una evaluacion
preliminar de la exposicion a las vibraciones.

El nivel de vibraciones indicado sélo es representativo del uso basico
de la unidad. Si la unidad se utiliza para otras aplicaciones o con
otras herramientas de trabajo, el nivel de vibraciones puede variar.
Los niveles de vibracién mas elevados se veran influidos por un
mantenimiento insuficiente o demasiado infrecuente de la unidad. Las
razones expuestas anteriormente pueden provocar un aumento de la
exposicion a las vibraciones durante todo el periodo de trabajo.

Para estimar con precision la exposicion a las vibraciones, es
necesario tener en cuenta los periodos en los que la unidad esta
apagada o cuando estd encendida pero no se utiliza para
trabajar. Cuando todos los factores se estiman con precision, la
exposicion total a las vibraciones puede ser significativamente
inferior.

Para proteger al usuario de los efectos de las vibraciones, deben
aplicarse medidas de seguridad adicionales, como el mantenimiento
ciclico de la maquinay las herramientas de trabajo, la garantia de una
temperatura adecuada de las manos y una organizaciéon adecuada
del trabajo.

DATOS SOBRE RUIDO Y VIBRACIONES
PROTECCION DEL MEDIO AMBIENTE
" |Los productos accionados eléctricamente no deben desecharse con Ia|
basura domeéstica, sino que deben llevarse a las instalaciones|
ladecuadas para su eliminacion. Péngase en contacto con el distribuidor]
del producto o con las autoridades locales para obtener informacion|
sobre su eliminacion. Los residuos de aparatos eléctricos y electronicos|
contienen sustancias inertes para el medio ambiente. Los aparatos que]
no se reciclan suponen un riesgo potencial para el medio ambiente y Ia]
salud humana.
"Grupa Topex Spétka z ograniczong odpowiedzialnoscig". Spétka komandytowa con
domicilio social en Varsovia, ul. Pograniczna 2/4 (en adelante: "Grupa Topex") informa
que todos los derechos de autor del contenido de este manual (en adelante: "Manual"),
incluyendo, entre otros. Su texto, fotografias, diagramas, dibujos, asi como su
composicidn, pertenecen exclusivamente a Grupa Topex y estan sujetos a proteccion
legal en virtud de la Ley de 4 de febrero de 1994 sobre Derechos de Autor y Derechos
Conexos (Diario de Leyes 2006 N° 90 Poz. 631, en su version modificada). La copia, el
procesamiento, la publicacién, la modificacion con fines comerciales de todo el Manual
y de sus elementos individuales, sin el consentimiento de Grupa Topex expresado por
escrito, estan estrictamente prohibidos y pueden dar lugar a responsabilidades civiles y
penales.

Declaracion de conformidad CE

Fabricante: Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285
Warszawa

Producto: Robot cortacésped E

Modelo: 04-621

Nombre comercial: NEO TOOLS

Numero de serie: 00001 + 99999

Esta declaracion de conformidad se emite bajo la exclusiva
responsabilidad del fabricante.

El producto descrito anteriormente cumple con
documentos:

Directiva sobre maquinas 2006/42/CE

Directiva DER 2014/53/UE

Directiva RUSP 2011/65/UE modificada por la Directiva 2015/863/UE
Y cumple los requisitos de las normas:

EN 60335-1:2012/A15:2021; EN 50636-2-107:2015/A3:2021;
62233:2008

EN IEC 55014-1:2021; EN I|EC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;

EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017

EN IEC 63000:2018

Esta declaracion se refiere Unicamente a la maquina tal como se
comercializa y no incluye los componentes

afadido por el usuario final o realizado por él posteriormente.

Nombre y direccién de la persona residente en la UE autorizada a
preparar el expediente técnico:

Firmado en nombre de:

Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.

Calle Pograniczna, 2/4

02-285 Varsovia

los siguientes

EN
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Pawet Kowalski
Responsable de Calidad del GRUPO TOPEX
Varsovia, 2023-09-11

Declaracion de conformidad de la UE
Fabricante: Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285
Warszawa
Producto: Estacion de carga
Modelo: K145455
Nombre comercial: NEO TOOLS
Numero de serie: 00001 + 99999
Esta declaracion de conformidad se emite bajo la exclusiva
responsabilidad del fabricante.
El producto descrito anteriormente cumple con los siguientes
documentos:
Directiva DER 2014/53/UE
Directiva RUSP 2011/65/UE modificada por la Directiva 2015/863/UE
Y cumple los requisitos de las normas:
EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;
EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018
Esta declaracion se refiere tnicamente a la maquina tal y como se
introdujo en el
comercializacién y no incluye componentes afiadidos por el usuario
final o
sus actividades posteriores.
Nombre y direccion del residente en la UE autorizado a
elaboracién de documentacion técnica:
Firmado en nombre de:
Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.
Calle Pograniczna, 2/4
02-285 Varsovia

3 P | o

Pawet Kowalski
Responsable de Calidad del GRUPO TOPEX

Varsovia, 2023-11-09
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MANUALE DI TRADUZIONE (UTENTE)
ROBOT DI FALCIATURA 04-621
ATTENZIONE: PRIMA DI UTILIZZARE GLI UTENSILI ELETTRICI,
LEGGERE ATTENTAMENTE LE PRESENTI ISTRUZIONI E
CONSERVARLE PER RIFERIMENTO FUTURO.

REGOLE DI SICUREZZA SPECIFICHE

ISTRUZIONI DI SICUREZZA PER | ROBOT DI FALCIATURA
Sicurezza nell'uso pratico del robot di falciatura

Comandi

e - Leggere attentamente le istruzioni. Familiarizzare con i sistemi di
controllo e con il corretto funzionamento dell'unita.

e - Non permettere che |'apparecchio venga utilizzato da bambini o
da persone che non abbiano letto le istruzioni per l'uso. Le
normative nazionali possono indicare un'eta minima per
I'operatore.

e - Non utilizzare il robot in presenza di altre persone, soprattutto
bambini o animali.

e - L'operatore o l'utente € responsabile di eventuali incidenti o
pericoli per altre persone o per I'ambiente.

Preparazione

e - Prima di falciare, verificare ogni volta che tutte le parti del robot
funzionino correttamente.

e - Per ottenere risultati ottimali, si consiglia di falciare in assenza di
pioggia. Quando si taglia sotto la pioggia, I'erba puo attaccarsi al
robot, che di conseguenza puo scivolare.

e - NON falciare in condizioni atmosferiche avverse, ad esempio in
caso di pioggia battente, temporali o nevicate.

e - Controllare periodicamente l'area tagliata e rimuovere eventuali
sassi, detriti, fili, ossa e altre ostruzioni. La garanzia limitata non
copre i danni causati da oggetti lasciati sul prato.



e - Per evitare danni, non tagliare a meno di 1 m dagli irrigatori.

e NOTA: Il robot e gli irrigatori NON devono essere accesi
contemporaneamente.
e - |l robot deve essere programmato per funzionare a un orario

diverso da quello dedgli irrigatori.

e - Non permettere MAI ai bambini di toccare l|'alimentatore, la
stazione di ricarica, in particolare i contatti, le lame, il vano batteria
0 qualsiasi parte in cui vi siano spazi vuoti, come le ruote.

Utilizzo

e - Attenzione alle lame rotanti! NON mettere le mani o i piedi sotto
le lame rotanti.

e - Attenzione agli oggetti sparsi sul prato durante la rasatura!
Quando il robot & acceso, mantenere una distanza di sicurezza.

e - Non lasciare I'apparecchio incustodito se nelle vicinanze sono
presenti animali, bambini o persone.

e - Mantenere una posizione sicura. Mantenere I'equilibrio e una
posizione stabile sulle pendenze. Durante l'utilizzo del robot o delle
sue periferiche, & possibile camminare, ma non correre.

e - Familiarizzare con le istruzioni su quando, dove e come
controllare il robot e le sue periferiche, i cavi e le prolunghe per
verificare che non siano danneggiati o usurati e riparare il robot;
non & consentita I'automodifica, la riparazione - con il rischio di
invalidare la garanzia.

* - Non collegare o toccare un cavo di alimentazione danneggiato
finché non é stato scollegato dall'alimentazione, a causa del rischio
di contatto con componenti sotto tensione.

e - Collegare il robot e/o le apparecchiature periferiche solo a circuiti
di alimentazione protetti da un interruttore differenziale con una
corrente di intervento non superiore a 30 mA.

e - Se il robot emette un suono anomalo, nota una vibrazione
anomala o segnala un allarme, premere immediatamente il
pulsante STOP.

* - NON toccare le parti mobili pericolose prima di spegnere il robot.

e - NON toccare le parti pericolose finché non si sono fermate
completamente.

e - Indossare sempre calzature robuste e pantaloni lunghi quando si
maneggia il robot.

« - Interruzione dell'alimentazione: prima di bloccare il robot.

Prima di effettuare test, pulizia 0 manutenzione.

PITTOGRAMMI E AVVERTENZE
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1. Leggere le istruzioni per I'uso, osservare le avvertenze e le
condizioni di sicurezza in esse contenute!

2. Scollegare l'alimentazione prima di procedere alla pulizia o alla
manutenzione.

3. Non mettere le mani o i piedi sotto la protezione del meccanismo di
taglio.

4. Parti rotanti: possibilita di lesioni

5. Mantenere una distanza di sicurezza dal robot di falciatura.

6. Attenzione alla possibilita di lesioni causate da oggetti scartati.
7. Proteggere dalla pioggia

8. Tenere fuori dalla portata dei bambini

9. Non salire sul robot

10. Possibile perdita delle dita, usare cautela

11. Inclinazione massima al suolo 14°/25%

12. Proteggere le mani con guanti da lavoro

13. E necessario indossare indumenti protettivi

14. Indossare calzature protettive

15. Non smaltire con i rifiuti domestici

16. Raccolta differenziata dei rifiuti

17. Grado di protezione
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ATTENZIONE: Questo apparecchio puo essere utilizzato da
bambini di eta superiore agli 8 anni e da persone con capacita
fisiche e mentali limitate e con conoscenze o esperienze
insufficienti, a condizione che vengano sorvegliati o istruiti
adeguatamente sull'uso sicuro dell'apparecchio in modo che siano
consapevoli dei rischi connessi. | bambini non devono giocare con
questo apparecchio. | bambini non devono pulire o eseguire
interventi di manutenzione sull'apparecchio senza supervisione.

DESCRIZIONE DEGLI ELEMENTI GRAFICI
La seguente numerazione si riferisce ai componenti del dispositivo
illustrati nelle pagine grafiche di questo manuale.

Designazione Descrizione

Fig. A

Arresto di emergenza

Regolatore dell'altezza di taglio
Pannello di controllo del tosaerba
Interruttore del tosaerba

Ruote motrici

Lame da taglio

Tamburo del meccanismo di taglio
Ruote piroettanti

Maniglia di trasporto

Connettori di ricarica

Ble|e|~fo|als|w|n|-

Designazione Descrizione

Fig.B

Pannello di controllo della docking station

Fori per il fissaggio della docking station

Connettori di ricarica

Stazione docking

Coperchio della docking station

o|a|s|wnfe

Connettori per il cavo di alimentazione per
delimitare I'area di lavoro

7 Aperture per i cavi per delimitare I'area di
lavoro e l'alimentazione elettrica

8 Presa di corrente della docking station

Designazione Descrizione

Fig.D

Indicatore luminoso dello stato di carica
Indicatore di guasto del segnale

Indicatore del cavo di restrizione

Ore di funzionamento / messaggio di errore,
spie 1-4

Pulsante di accensione

Interruttore

Pulsante di aggancio

8 Pulsante "Conferma

ENJIVYINY P
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* Potrebbero esserci delle differenze tra la grafica e il prodotto
reale.

PREPARAZIONE AL LAVORO

Assicurarsi che le seguenti condizioni siano soddisfatte nel sito del robot:

e - L'altezza dell'erba non superai 60 mm.

NOTA: Se l'erba & piu alta di 60 mm, tagliare prima il prato con un

tosaerba manuale.

e - Non ci sono pietre, pezzi di legno, fili, cavi elettrici o altri oggetti
estranei.

e - |l sito di sfalcio & pianeggiante, privo di fossati e trincee e la
pendenza ¢ inferiore al 25% (14°) Fig. C1

Per l'installazione sono necessari i seguenti strumenti:

e - Martello di gomma (per conficcare i perni nel terreno durante la
posa del cavo di ritenuta)

e - La chiave esagonale (per il fissaggio della stazione di ricarica) €
inclusa nel kit.

e - Pinze (per tagliare il cavo che delimita I'area di lavoro)

1.Installazione della stazione di ricarica

Scegliere un luogo adatto

La stazione di ricarica deve essere collocata nella seguente posizione

Fig. C3:

e - Una parte del prato relativamente piatta e livellata.

e -Vicino al bordo del prato.

e -Vicino a una presa di corrente.

e - Cavo di prolunga da 10 m, posizione ombreggiata, fresca e
asciutta per l'alimentazione.



e - Non devono esserci ostacoli nel raggio di almeno 2 m dalla
stazione di ricarica.

e - Si raccomanda di collocare la stazione di ricarica in un luogo
asciutto e riparato.

e - L'alimentazione deve trovarsi a 30 cm dal livello del suolo.

2. fissaggio della stazione di ricarica

Fissare la stazione di ricarica al suolo con 6 viti di fissaggio (G1)
(utilizzando una chiave esagonale G6).

NOTA: NON stare in piedi o camminare sulla piastra della stazione di
ricarica.

NOTA: NON praticare nuovi fori nella piastra della stazione di ricarica. La
stazione deve essere avvitata al suolo utilizzando i fori esistenti.

3. Posadel cavo di ritenuta

Il filo di confine serve a delimitare I'area di lavoro e a guidare il robot
verso la stazione di ricarica.

NOTA: se anche il vicino utilizza un robot rasaerba, mantenere una
distanza di almeno 1 m tra i fili di arresto di entrambi i robot.
Pianificazione della posa del cavo di ritenuta

Prima di tracciare la linea di confine, camminate lungo il confine
designato e rimuovete qualsiasi oggetto non necessario, come ad
esempio le pietre.

NOTA: La lunghezza del cavo di ritenuta non deve superare i 200 metri.
ATTENZIONE! Il robot non deve passare su ghiaia o0 materiali simili che
potrebbero danneggiare le lame.

Posa del cavo di ritenuta Fig. C

Seguire le istruzioni riportate di seguito per stendere il cavo di

contenimento intomo all'area di lavoro e agli ostacoli. Utilizzare il calibro

incluso nel kit per posare correttamente il cavo di contenimento.

ATTENZIONE: il cavo di ritenuta & alimentato a bassissima tensione ed

¢ sicuro per le persone e gli animali domestici.

NOTA: Iniziare dal connettore "+" sul retro della stazione di ricarica fig.

B6 (lasciare un margine di 10 cm) e stendere il cavo intomo al prato in

senso antiorario, terminando al connettore "-" sul retro della stazione di

ricarica (lasciare un margine di 10 cm). Assicurarsi che il cavo entri in

contatto con il metallo in corrispondenza dei connettori "+" e "-* fig. B6,
ricordandosi di tagliare I'eventuale filo di contenimento in eccesso.

e - Lasciare un percorso vuoto di almeno 2 m tra il cavo di ritenuta e
la stazione di ricarica.

e - Mantenere uno spazio di 30 cm tra il filo di arresto e il bordo del
prato Fig. C2.

« - Fissare il filo di arresto a terra con gli spinotti forniti nel kit fig. G5.
Il filo di arresto deve essere diritto e leggermente teso. | chiodini
devono essere distanziati ogni 1 m (questo valore pud essere
modificato in base alla forma del prato). C4. Non interrare il cavo a
una profondita superiore a 2 cm per non indebolire il segnale.

e - Disporre il cavo in modo che gli angoli siano maggiori di 90° fig.
C5.

e - Se nel prato ci sono aiuole, stagni o alberi, circondateli con anelli
di filo di confine della Figura C4.

Mantenere una distanza minima di 30 cm tra il filo di trattenuta e i bordi

degli ostacoli. 30 cm di distanza tra la fune metallica di ritenuta e i bordi

degli ostacoli. Durante l'ingresso e l'uscita dal cappio, le funi metalliche di

ritenuta non devono incrociarsi Fig. C4.

e - Lasciare uno spazio ristretto nell'area di lavoro del tosaerba.
Assicurarsi che la distanza tra i fili di confine che corrono paralleli
sia superiore a 1 metro.

4 Installazione della stazione di ricarica

Collegare I'alimentazione

1. Inserire la spina di alimentazione in una presa di corrente da 100-

240V.

. verificare lo stato delle spie LED della stazione di ricarica fig. B1:

- Luce verde fissa: connessione stabilita (robot non in carica o
completamente carico)

- Luce verde intermittente: il robot & in carica.

- Luce rossa intermittente: [I'errore piu
"disconnessione del cavo di limitazione".

- Luce spenta: il guasto piu comune € "Assenza di alimentazione a
100-240 V" o "Mancanza di collegamento alla fonte di
alimentazione".

FUNZIONAMENTO / IMPOSTAZIONI
Regolazione dell'altezza di taglio:
Prima della prima rasatura, impostare l'altezza di taglio a 60 mm e poi

passare all'altezza desiderata quando lintero prato e relativamente
piatto.

N
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e - Ruotare la manopola della figura A2 in senso orario per
aumentare |'altezza di taglio.

e - Ruotare la manopola della figura A2 verso sinistra per ridurre
l'altezza di taglio.

e - L'altezza di taglio puo essere regolata da 20 mm (MIN) a 60 mm
(MAX).

Accensione e spegnimento

1. portare linterruttore di Fig. A4 in posizione "O" per disattivare

l'alimentazione.

2. portare linterruttore di Fig. A4 in posizione

I'apparecchio.

per accendere

Accensione del robot e programmazione del tempo di lavoro

1 Tenere premuto il pulsante di accensione Fig. D5 per avviare il robot.

Nota: non scuotere il robot durante I'avvio per evitare un errore di avvio.

Se il robot non si avvia correttamente (tutte le spie sono accese in modo

continuo), riavviare il robot.

2. Inserire la password premendo due volte il pulsante D6, poi due volte

il pulsante D7 e una volta il pulsante D8 (password programmata in

fabbrica).

3. programmare il tempo di funzionamento (compreso il tempo di

falciatura e il tempo di ricarica):

Premere il pulsante fig. D5 per impostare il tempo di
funzionamento. Una luce significa 2 ore, la durata massima di
funzionamento € di 8 ore e si accendono 4 luci fig. D4 sono
accese. Premere il pulsante fig. D8 per confermare e avviare il
robot.

NOTA: Una volta impostato I'orario di funzionamento, il robot ricordera le

impostazioni e iniziera a falciare ogni giomo a quell'ora. Il tempo di

falciatura sara conforme alle impostazioni inserite.

Se si desidera modificare l'orario di funzionamento, seguire nuovamente

i passaggi 1-3.

Premere i pulsanti fig. D7 fig. D8 per riportare il tosaerba alla stazione di

ricarica.

Spia dello stato di carica della stazione di ricarica:
Luce verde continua - batteria completamente carica.
Luce verde intermittente - carica.

Fuori dalla stazione di ricarica:
Luce verde continua - batteria >=20%
Luce verde intermittente - batteria <20%

Spia di errore:

Luce verde continua: il sistema deve essere aggiornato. Collegarsi
all'applicazione per eseguire I'aggiomamento.

Luce verde intermittente - aggiornamento del sistema in corso.

Luce rossa intermittente - messaggio di errore da 1 a 5, riavviare il robot.
Luce rossa continua - messaggio di errore da 6 a 12, premere "STOP" o
"OK" per cancellare.

Spia del cavo di sicurezza:

Luce verde continua - segnale corretto

Luce rossa continua - nessun segnale

Controlli Fig. D4:

Luce intermittente - robot bloccato.

Luce continua - robot sbloccato.

La spia 1 si illumina di verde: durata di funzionamento di 2 ore.
Le luci 1 e 2 si illuminano di verde: 4 ore di funzionamento.

Le luci 1, 2 e 3 siilluminano di verde: 6 ore di funzionamento.
Leluci 1, 2, 3 e 4 si illuminano di verde: 8 ore di funzionamento.

Software di controllo del robot di falciatura

Scaricare 10S:

https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720

Scaricare Android:

https://play.google.com/store/apps/details ?id=com.toua.robot

Le istruzioni del programma possono essere scaricate all'indirizzo:
https://bit.ly/30BB6Gm

Arresto di emergenza del robot
Premere il pulsante "STOP" Fig. Al per arrestare il robot, tenere
premuto il pulsante di accensione per spegnere il robot.

Spostamento del robot
Sotto il robot € presente una maniglia di sollevamento A10 per un facile
utilizzo con una sola mano.

MANUTENZIONE E STOCCAGGIO

Spegnere sempre il robot
manutenzione.

prima della pulizia e della


https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.toua.robot
https://bit.ly/3QBB6Gm

e - Prima di procedere alla pulizia e alla manutenzione della stazione emette rumori mancante le viti di fissaggio della
di ricarica, scollegare I'alimentazione. insoliti Il disco dellalama & lama
e - Indossare sempre guanti protettivi spessi durante la sostituzione allentato
delle lame e la pulizia della parte inferiore del robot. Sostituire la lama
e - Controllare regolarmente il serraggio di bulloni e dadi. Le parti
danneggiate devono essere riparate o sostituite per motivi di Codice i Descrizione Soluzione
sicurezza. errore
. - Controllare regolarmente che le lame possano ruotare Errore di Posizionare il robol su Una
liberamente. inizializzazione - superficie piana e riavviare.
NOTA: Quando si capovolge il robot, posizionarlo su un prato o su una EO1 fig. F1 sensore
superficie morbida per evitare di danneggiare e graffiare il coperchio. giroscopico
Pulizia ReI olare Ialbarra di
ATTENZIONE! Prima di iniziare la pulizia, spegnere I'alimentazione con Guasto al f(?rsfolggesﬁllaa rL;chttg di
i i sensore di nteriore del tgsaerba
linterruttore Fig. Ad. ) E02fig. F2 | sollevamentooal | 20100 O hon siano
e - Lavare la parte anteriore del robot con un detergente a bassa sensore di
: | pid collisione bloccate; posizionare il
pressione e una spazzola o un panno morbido. o robot su una superficie
e - Utilizzate una spazzola dura per rimuovere i residui di erba piana e riavviare.
tagliata e i detriti dalle lame, dalle ruote e da altre parti della parte Errore di POSIZr'fOT‘are il robot su una
inferi . it ; superficie piana e riavviare.
|nfer|0re”del robotl. el ) he it E03 fig. F3 |n|Z|aI|zzaz|on_e Se il problema persiste,
* - Controllate regolarmente che le ruote non siano sporche di fango del motore di contattare il servizio di
o di erba tagliata e pulitele con una spazzola. taglio za.
. . f— . Errore di
NOTA: Rimuovere regolarmente i residui vegetali dalla parte E04 Fig. F4 collegamento
inferiore del robot per evitare una riduzione della produttivita. dell'alimentazione
- ] Velocita del
Sostituzione della lama EO5 fig. F5 motore di taglio
ATTENZIONE! Spegnere prima linterruttore principale e indossare i non corretta o e
e . osizionare il robot su una
guanti di protezu)ng. o EO06 Fig. F6 Avviso di superficie piana. Premere
ATTENZIONE! Utilizzare solo le lame originali indicate e approvate dal 19. inclinazione STOP o OK per cancellare
produttore. IPaIIarme TroBoT
R i it Stuite i osizionare il robot su una
. Turt_e e tre I_e Iams_: e le relative viti devono essere sostituite in £07 Fig. F7 Awviso di superficie piana. Premere
un‘unica soluzione Figura A6. o 9 sollevamento STOP o0 OK per cancellare
e - Le vitidevono essere svitate e serrate con un cacciavite. l'allarme.
e - Verificare che le nuove lame possano ruotare liberamente. Posizionare il robot su una
. Errore del canale superficie piana e riavviare.
RISOLUZIONE DEI PROBLEMI E08 fig. F8 ADC Se il problema persiste,
La tabella seguente fomisce indicazioni per la diagnosi dei problemi. ggrs]it:tg?\rzea” servizio di
Se possibilej ripara(e il disposjtivo Fia soli. Se non si riesce.a risqlvere il Vedi sopra'nella Tabella:
problema, rivolgersi a un rivenditore 0 a un centro di assistenza problema - nessun segnale
autorizzato. dal filo di arresto.
: . Controllare tutti i punti uno
AVVERTENZA! E necessario adottare misure di protezione. aggngﬁ)l?\aarqeﬂinrglbo tsuuna
Prolblema Possibili cause Soluzioni E09 fig. F9 Segnale errato gu Sg'c'% iana. F’remlelzre
La luce rossa L . . o per cancellare
lampeggia Interruzione del Lg‘:/'g"éﬁg{t%'s'ggam di {allarme, Riavviare i obot.
: i e il problema pers|
SF‘”,a stazione cavo difitenuta sistemare il tutto contattare il servizio di
di ricarica istenza.
Posizrifc_)r]are_ il robgt su una
Stazione di ricarica superficie piana. Premere
Il robot ha : E010 fig Marmellata di P 0 OK per cancellare
difficolta ad non installata Vedere | ) E10 : robot I'allarme. Riavviare il robot.
ificolta ad correttamente edere la sezione Se il problema persiste,
agganciarsi alla "Preparazione al contattare il servizio di
stazione di _ lavoro". . 1Za.
ricarica Il cavo di ritenuta ) Velocita errata
non & posizionato EO11 Fig. del motore di
F11 rotolamento Riavviare il robot. Se il
correttamente sinistro problema persiste,
Nessuna Controllare la fonte di . Velocita non con_tatttare il servizio di
alimentazione alimentazione Eoéﬂ'g' cgirrriit(t)a assistenza.
Il cavo di restrizione Scambiate i connettori motore di marcia
& stato collegato al et CONTENUTO DEL KIT:
contrario C N el e Robot di falciatura 1 pezzo.
A .o.ntro are; e il cavo e Stazione di ricarica e docking 1pc.
Cavo dilimitazione di ritenuta sia « Alimentazione e cavo di prolunga 1pc.
Nessun non collegato alla correttamente « Cavo per la delimitazione dell'area di lavoro 100m
segnale dal stazione di ricarica collegato a una « Perni di fissaggio del cavo 100 pezzi.
cavo di ritenuta stazione di ricarica o Penmi di fissaggio della docking station 6 pezzi.
Interruzione del Controllare tutto il o Lame da taglio 3 pezzi.
cavo di ritenuta percorso, o Connettori per cavi 2 pz.
che il cavo non sia o Chiave esagonale 1pc.
Incroci di fili di SeReese DATI TECNICI
restrizione sulla via Controllare che il cavo Robot di falciatura 04-621
di accesso e di di ritenuta sia installato Parametro Valore
uscita dal oo correttamente Tensione di alimentazione 18V CC
- p - — - Potenza nominale massima del 50 W
Il robot va oltre Il cavo di restrizione Scambiate i connettori motore di taglio:
il confine & stato collegato al e Potenza massima del motore 20W
contrario semovente:
I robotvibrao | Lamadanneggiatao | Controllare e riparare Grado di protezione IP per la IPX4
stazione di ricarica
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IPX5
IP 65

Grado di protezione IP per il robot
Grado di protezione IP per
I'adattatore di ricarica

Classe di protezione del robot 1]
Classe di protezione della stazione di 1l
ricarica

Larghezza di taglio

Regolazione dell'altezza di taglio
nellintervallo

180 mm
20 mm - 60 mm

Velocita 3100 giri/min.
Massa 10,2 kg
Anno di produzione 2023

DATI SU RUMORE E VIBRAZIONI
Livello di pressione sonora

Lpa = 560B (A) K=
3dB(A)

Lwa = 67dB (A) K=
3dB(A)

Livello di potenza sonora misurato

Informazioni su rumore e vibrazioni

Il livello di emissione sonora dell'apparecchiatura € descritto da: il
livello di pressione sonora emesso Lpa e il livello di potenza sonora
Lwa (dove K indica lincertezza di misura). Le vibrazioni emesse
dall'apparecchiatura sono descritte dal valore di accelerazione delle
vibrazioni an (dove K indica l'incertezza di misura).

Il livello di emissione della pressione sonora Lpa , il livello di potenza
sonora Lwa e il valore di accelerazione delle vibrazioni an specificati
nel presente manuale sono stati misurati in conformita alla norma EN
62841-1:2015+A11. Il livello di vibrazioni specificato an pud essere
utilizzato per confrontare le apparecchiature e per effettuare una
valutazione preliminare dell'esposizione alle vibrazioni.

Il livello di vibrazioni indicato & solo rappresentativo dell'uso di base
dell'unita. Se l'unita viene utilizzata per altre applicazioni o con altri
strumenti di lavoro, il livello di vibrazioni pud cambiare. Livelli di
vibrazione piu elevati saranno influenzati da una manutenzione
insufficiente o troppo poco frequente dell'unita. | motivi sopra indicati
possono comportare un aumento dell'esposizione alle vibrazioni
durante l'intero periodo di lavoro.

Per stimare con precisione I'esposizione alle vibrazioni, &
necessario tenere conto dei periodi in cui l'unita & spenta o
accesa ma non utilizzata per il lavoro. Quando tutti i fattori sono
stimati con precisione, I'esposizione totale alle vibrazioni puo
essere significativamente inferiore.

Per proteggere l'utente dagli effetti delle vibrazioni, & necessario
adottare ulteriori misure di sicurezza, come la manutenzione ciclica
della macchina e degli strumenti di lavoro, la garanzia di un‘adeguata

temperatura delle mani e una corretta organizzazione del lavoro.

DATI SU RUMORE E VIBRAZIONI

PROTEZIONE DELL'AMBIENTE

" |l prodotti alimentati elettricamente non devono essere smaltiti con i rifiuti
domestici, ma devono essere portati nelle strutture appropriate per lo|

E smaltimento. Per informazioni sullo smaltimento, rivolgersi al rivenditore]

del prodotto o alle autorita locali. | rifiuti di apparecchiature elettriche ed|
elettroniche  contengono  sostanze inerti  per [ambiente. Le]
lapparecchiature non riciclate rappresentano un rischio potenziale pe
'ambiente e la salute umana.

"Grupa Topex Spotka z ograniczong odpowiedzialnoscig". Spotka komandytowa con

sede legale a Varsavia, ul. Pograniczna 2/4 (di seguito: "Grupa Topex") informa che tutti

i diritti d'autore sul contenuto del presente manuale (di seguito: "Manuale"), compresi,

tra gli altri. Il testo, le fotografie, i diagrammi, i disegni e la sua composizione

appartengono esclusivamente a Grupa Topex e sono tutelati dalla legge del 4 febbraio

1994 sul diritto d'autore e sui diritti connessi (Gazzetta Ufficiale 2006 n. 90 Poz. 631, e

successive modifiche). La copia, I'elaborazione, la pubblicazione, la modifica a fini

commerciali dell'intero Manuale e dei suoi singoli elementi, senza il consenso di Grupa

Topex espresso per iscritto, &€ severamente vietata e pud comportare responsabilita civili

e penali.

Dichiarazione di conformita CE

Produttore: Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285

Warszawa

Prodotto: Robot di falciatura E+

Modello: 04-621

Nome commerciale: NEO TOOLS

Numero di serie: 00001 + 99999

La presente dichiarazione di conformita € rilasciata sotto I'esclusiva

responsabilita del produttore.

Il prodotto sopra descritto &€ conforme ai seguenti documenti:

Direttiva macchine 2006/42/CE

Direttiva RED 2014/53/UE

Direttiva RoHS 2011/65/UE, modificata dalla direttiva 2015/863/UE.
E soddisfa i requisiti degli standard:
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EN 60335-1:2012/A15:2021; EN
62233:2008
EN |EC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;
EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018
La presente dichiarazione si riferisce esclusivamente alla macchina cosi
come immessa sul mercato e non comprende i componenti
aggiunte dall'utente finale o eseguite da lui successivamente.
Nome e indirizzo della persona residente nelllUE autorizzata a preparare
il fascicolo tecnico:
Firmato a nome di:
Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.
2/4 Via Pograniczna
02-285 Varsavia

3 vl .

A & A

EN 50636-2-107:2015/A3:2021;

Pawet Kowalski
Responsabile della qualita del gruppo TOPEX
Varsavia, 2023-09-11

Dichiarazione di conformita UE
Produttore: Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285
Warszawa
Prodotto: Stazione di ricarica
Modello: K145455
Nome commerciale: NEO TOOLS
Numero di serie: 00001 + 99999
La presente dichiarazione di conformita é rilasciata sotto I'esclusiva
responsabilita del produttore.
Il prodotto sopra descritto & conforme ai seguenti documenti:
Direttiva RED 2014/53/UE
Direttiva RoHS 2011/65/UE, modificata dalla direttiva 2015/863/UE.
E soddisfa i requisiti degli standard:
EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;
EN 301 489-3'V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018
La presente dichiarazione si riferisce esclusivamente alla macchina cosi
come e stata introdotta nella
marketing e non comprende i componenti aggiunti dall'utente finale o
le sue attivita successive.
Nome e indirizzo del residente nelllUE autorizzato a
preparazione della documentazione tecnica:
Firmato a nome di:
Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.
2/4 Via Pograniczna
02-285 Varsavia
A « | .

Pawet Kowalski
Responsabile della qualita del gruppo TOPEX
Varsavia, 2023-11-09

NL
VERTALING (GEBRUIKERS)HANDLEIDING
MAAIROBOT 04-621
LET OP: LEES DEZE INSTRUCTIES ZORGVULDIG DOOR
VOORDAT U ELEKTRISCH GEREEDSCHAP GEBRUIKT EN
BEWAAR ZE VOOR TOEKOMSTIG GEBRUIK.

SPECIFIEKE VEILIGHEIDSREGELS

VEILIGHEIDSINSTRUCTIES VOOR MAAIROBOTTEN
Veiligheid bij het praktische gebruik van de maairobot

Opdrachten

e - Lees de instructies zorgvuldig door. Maak uzelf vertrouwd met de
besturingssystemen en de juiste werking van het apparaat.

e - Laat het apparaat niet gebruiken door kinderen of personen die
de gebruiksaanwijzing niet hebben gelezen. De nationale
regelgeving kan een minimumleeftijd voor de gebruiker aangeven.

e - Gebruik de robot niet als er andere mensen in de buurt zijn,
vooral kinderen of dieren.



e - Houd er rekening mee dat de operator of gebruiker
verantwoordelijk is voor ongelukken of gevaren voor andere
mensen of het milieu.

Voorbereiding

e - Controleer elke keer voor het maaien of alle onderdelen van de
robot goed werken.

e - Voor de beste resultaten wordt aanbevolen om te maaien bij
regenvrij weer. Bij maaien in de regen kan het gras blijven plakken
aan de robot, die daardoor kan wegglijden.

e - Maai NIET bij slechte weersomstandigheden, bijv. tijdens zware
regenval, onweer of sneeuwval.

* - Controleer het gemaaide gebied regelmatig en verwijder stenen,
puin, draden, botten en andere obstakels. De beperkte garantie
dekt geen schade veroorzaakt door voorwerpen die op het gazon
zijn achtergebleven.

e - Maai niet binnen 1 m van de sproeikoppen om schade te
voorkomen.

OPMERKING: De robot en de sprinklers mogen NIET tegelijkertijd
worden ingeschakeld.

e - De robot moet worden geprogrammeerd om op een ander tijdstip
te werken dan de sprinklers.

e - Laat kinderen NOOIT de voeding, het laadstation en in het
bijzonder de contacten, de lamellen, het batterijvak of onderdelen
met openingen zoals wielen aanraken.

Gebruik

e - Pas op voor draaiende bladen! Steek uw handen of voeten NIET
onder draaiende bladen.

e - Kijk uit voor voorwerpen die op het gazon liggen tijdens het
maaien! Houd een veilige afstand als de robot aan staat.

« - Laat het apparaat niet onbeheerd achter als er dieren, kinderen of
mensen in de buurt zijn.

3. Plaats uw handen of voeten niet onder de afscherming van het
snijmechanisme

4. Roterende onderdelen kans op letsel

5. Houd een veilige afstand tot de maairobot aan

6. Pas op voor verwondingen door weggegooide voorwerpen
7. Beschermen tegen regen

8. Buiten bereik van kinderen bewaren

9. Rijd niet op de robot

10. Mogelijk verlies van vingers, wees voorzichtig

11. Maximale bodemkanteling 14°/25%

12. Handen beschermen met werkhandschoenen

13. Er moet beschermende kleding worden gedragen

14. Draag beschermend schoeisel

15. Niet met het huishoudelijk afval weggooien

16. Selectieve afvalinzameling

17. Beschermingsgraad

LET OP: Dit apparaat mag worden gebruikt door kinderen ouder
dan 8 jaar en personen met beperkte fysieke en mentale
vaardigheden en onvoldoende kennis of ervaring, mits ze onder
toezicht staan of de juiste instructies hebben gekregen voor een
veilig gebruik van het apparaat, zodat ze zich bewust zijn van de
risico's die eraan verbonden zijn. Kinderen mogen niet met dit
apparaat spelen. Kinderen mogen het apparaat niet schoonmaken
of onderhouden zonder toezicht.

BESCHRIJVING VAN DE GRAFISCHE ELEMENTEN

De volgende nummering verwijst naar de onderdelen van het
apparaat

getoond op de grafische pagina's van deze handleiding.

daadwerkelijke product.

e - Een veilige positie aanhouden. Zorg voor evenwicht en een Aanduiding Beschrijving
stabiele positie op hellingen. Tijdens het bedienen van de robot of Fig. A
de randapparatuur mag je lopen, maar niet rennen. 1 Noodstop
e - Maak uzelf vertrouwd met de instructies over wanneer, waar en 2 Instelbare maaihoogte
hoe u de robot en de randapparatuur, kabels en verlengsnoeren 3 Bedieningspaneel maaier
moet controleren op schade of slijtage en repareer de robot, zelf 4 Maaischakelaar
modifiqeren, rtlepareren is niet toegestaan - met het risico dat de 5 Aandrijfwielen
garantie vevalt. . . ! 6 Snijbladen
e - Sluit een beschaqlgde voedingskabel niet aan en raak deze niet 7 Trojr-nmel met snijmechanisme
aan voordat deze is losgekoppeld van de voeding vanwege het 8 Zwenkwielen
risico op contact met onderdelen die onder spanning staan. ) D b |
e - Sluit de robot en/of randapparatuur alleen aan op stroomcircuits raagbeuge
die beveiligd zijn met een aardlekschakelaar met een 10 Aansluitingen voor opladen
uitschakelstroom van maximaal 30 mA.
e - Als de robot een abnormaal geluid maakt, een abnormale trilling Aanduiding Beschrijving
waarneemt of een alarmsignaal geeft, druk dan onmiddellijk op de Fig.B
STOP-knop. 1 Bedieningspaneel dockingstation
e - Raak GEEN gevaarlijke bewegende delen aan voordat u de 2 Gaten voor het vastzetten van het
stroom naar de robot uitschakelt. dockingstation
e - Raak gevaarlijke onderdelen NIET aan totdat ze volledig tot 3 Aansluitingen voor opladen
stilstand zijn gekomen. 4 Docking station
« - Draag altijd stevig schoeisel en een lange broek bij het hanteren 5 Docking station afdekking
van Qe robot. 6 Connectoren voor voedingskabel om het
e -Sluitde st_rqom af: Voordat u de robot vergrendelt. werkgebied te markeren
Voor testen, reinigen of onderhoud. 7 Kabelopeningen voor markering van het
PICTOGRAMMEN EN WAARSCHUWINGEN werkgebied en de stroomvoorziening
— 8 Stopcontact docking station
[ 3 E# — O ’
& W V *O - w :a Aanduiding Beschrijving
. Fig.D
1 2 3 4 5 [ 1 Indicatielampje oplaadstatus
— 2 Indicator voor signaalstoring
O < 3 Indicator voor begrenzingskabel
5 ¥ Q ~ 4 Bedrijfsuren / foutmelding, lampjes 1-4
5 Aan/uit-knop
7 3 3 10 1 6 Schakel
7 Docking-knop
l m 8 Knop "Bevestigen
% & ﬁ\/ E; |PX5 * Er kunnen verschillen zijn tussen de afbeelding en het
J )
12

13 14 15 16 17

1. Lees de gebruiksaanwijzing, neem de waarschuwingen en
veiligheidsvoorschriften in acht!
2. Haal de stekker uit het stopcontact voor reiniging of onderhoud
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VOORBEREIDING OP HET WERK

Zorg ervoor dat aan de volgende voorwaarden wordt voldaan op de
robotlocatie:

e - De grashoogte is niet hoger dan 60 mm.

OPMERKING: Als het gras hoger is dan 60 mm, maai het gazon dan
eerst met een handmaaier.



e - Er zijn geen stenen, stukken hout, draden, stroomvoerende
kabels of andere vreemde voorwerpen.

e - Het maaigebied is vlak, vrij van greppels en greppels en de
helling is minder dan 25% (14°) Fig. C1

De volgende gereedschappen zijn nodig voor de installatie:

e - Rubberen hamer (om pinnen in de grond te slaan bij het leggen
van de begrenzingskabel)

Inbussleutel (voor het bevestigen van het laadstation) is
inbegrepen in de kit

e - Tang (voor het doorknippen van de kabel die het werkgebied
begrenst)

l.Installatie van het laadstation

Kies een geschikte locatie

Het laadstation moet op de volgende locatie worden geplaatst Fig. C3:

* - Eenrelatief vlak en vlak deel van het gazon.

* - Dicht bij de rand van het gazon.

e - Inde buurt van een stopcontact.

e - 10 m verlengkabel, schaduwrijke, koele en droge locatie voor
voeding.

* - Er mogen zich geen obstakels bevinden binnen minstens 2 m van
het laadstation.

e - Het wordt aanbevolen om het laadstation op een droge en
beschutte plaats te zetten.

* - De voeding moet zich 30 cm boven de grond bevinden.

2. het laadstation bevestigen

Bevestig het laadstation aan de grond met 6 bevestigingsschroeven (G1)
(met een G6 inbussleutel).

OPMERKING: ga NIET op de plaat van het laadstation staan en loop er
NIET overheen.

OPMERKING: Maak GEEN nieuwe gaten in de plaat van het
laadstation. Het station moet met de bestaande gaten aan de grond
worden vastgeschroefd.

3. De kabel leggen

De grensdraad wordt gebruikt om het werkgebied af te bakenen en de
robot terug te leiden naar het laadstation.

OPMERKING: Als je buurman ook een maairobot gebruikt, houd dan
minstens 1 m afstand tussen de stopdraden van beide robots.

Planning van het leggen van de afschermkabel

Voordat je de grenslijn legt, loop je langs de aangewezen grens en
verwijder je alle onnodige voorwerpen, zoals stenen.

OPMERKING: De lengte van de begrenzingskabel mag niet meer zijn
dan 200 meter.

WAARSCHUWING! De robot mag niet over grind of soortgelijke
materialen rijden die de messen kunnen beschadigen.

De kabel leggen Fig. C
Volg de onderstaande instructies om de begrenzingskabel rond het
werkgebied en obstakels te leggen. Gebruik de bijgeleverde meter om
de afschermkabel correct te leggen.
WAARSCHUWING: De afschermkabel staat onder zeer lage spanning
en is veilig voor mensen en huisdieren.
OPMERKING: Begin bij de "+"-aansluiting aan de achterkant van het
laadstation fig. B6 (laat 10 cm ruimte vrij) en leg de kabel tegen de klok
in rond het gazon, eindigend bij de "-"-aansluiting op de achterkant van
het laadstation (laat 10 cm ruimte vrij). Zorg ervoor dat de kabel
metaalcontact maakt bij de '+' en '- aansluitihgen fig. B6 en knip
overtollige begrenzingsdraad af.

e - Laat een vrije ruimte van minstens 2 m tussen de kabel en het
laadstation.

e - Houd 30 cm ruimte tussen de stopdraad en de gazonrand Fig.
c2.

e - Bevestig de stopdraad aan de aarde met de pinnen uit de kit fig.
G5. De stopdraad moet recht en licht gespannen zijn. De pinnen
moeten om de 1 m worden geplaatst (dit kan worden aangepast
aan de vorm van het gazon) fig. C4. Graaf de kabel niet dieper in
dan 2 cm om het signaal niet te verzwakken.

e -Legde kabel zo dat de hoeken groter zijn dan 90° afb. C5.

e - Als er bloemperken, vijvers of bomen in het gazon liggen, omring
deze dan met lussen van grensdraad Figuur C4.

Houd min. Houd een afstand van minimaal 30 cm aan tussen de

begrenzingskabel en de randen van obstakels. Op weg naar en van de

lus mogen de afschermkabels elkaar niet kruisen Fig. C4.

e - Laat een smalle ruimte vrij in het werkgebied van de maaier. Zorg
ervoor dat de afstand tussen parallel lopende begrenzingsdraden
groter is dan 1 m.

4 Installatie van het laadstation
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Sluit de voeding aan

1. Steek de stekker in een stopcontact van 100-240V.

2. Controleer de status van de LED-lampjes op het laadstation fig. B1:

e - Brandt groen: verbinding tot stand gebracht (robot niet opgeladen
of volledig opgeladen)

e - Intermitterend groen licht: de robot wordt opgeladen.

- Intermitterend rood lampje: de meest voorkomende fout is

"loskoppeling van de begrenzingskabel".

e - Licht uit: de meest voorkomende fout is "Geen 100-240 V
voeding" of "Geen verbinding met voedingsbron”.

BEDIENING / INSTELLINGEN

Aanpassing maaihoogte:

Stel voor de eerste maaibeurt de maaihoogte in op 60 mm en verander

vervolgens naar de gewenste hoogte als het hele gazon relatief viak is.

e - Draai de knop van figuur A2 rechtsom om de maaihoogte te
verhogen.

e - Draai de knop van figuur A2 naar links om de maaihoogte te
verlagen.

e - De maaihoogte kan worden ingesteld van 20 mm (MIN) tot 60
mm (MAX).

In-/uitschakelen

1. Zet de schakelaar Fig. A4 in de stand "O" om de voeding uit te

schakelen.

2. Zet de schakelaar Fig. A4 in de stand "I om de stroom in te

schakelen.

De robot inschakelen en de werktijd programmeren

1 Houd de aan/uit-knop Afb. D5 ingedrukt om de robot op te starten.

Opmerking: schud de robot niet tijdens het opstarten om een opstartfout

te voorkomen. Als de robot niet goed start (alle lampjes branden

continu), start u de robot opnieuw.

2. Voer het wachtwoord in door tweemaal op knop D6 te drukken,

vervolgens tweemaal op knop D7 en eenmaal op knop D8 (wachtwoord

geprogrammeerd in de fabriek).

3. Programmeer de gebruikstijd (inclusief maaitijd en oplaadtijd):

e - Druk op de knop fig. D5 om de bedrijfstijd in te stellen. Eén
lampje betekent 2 uur, de maximale inschakelduur is 8 uur en er
branden 4 lampjes afb. D4 branden. 6. Druk op de knop fig. D8 om
te bevestigen en de robot te starten.

OPMERKING: Zodra de werktijd is ingesteld, onthoudt de robot de

instellingen en begint hij elke dag op dat tijdstip te maaien. De maaitijd

komt overeen met de ingevoerde instellingen.

Als u de werkingstijd wilt wijzigen, volgt u stappen 1-3 opnieuw.

Druk op de knoppen afb. D7 afb. D8 om de maaier terug te zetten in het

laadstation.

Oplaadstatuslampje bij het oplaadstation:
Continu groen licht - batterij volledig opgeladen.
Intermitterend groen licht - aan het opladen.

Buiten het laadstation:
Continu groen licht - batterij >=20%
Intermitterend groen lampje - batterij <20%

Foutlampje:

Continu groen licht - het systeem moet worden bijgewerkt. Maak
verbinding met de applicatie om de update uit te voeren.

Intermitterend groen lampje - systeem wordt bijgewerkt.

Intermitterend rood licht - foutmelding 1 tot 5, herstart de robot.

Continu rood licht - foutmelding 6 tot 12, druk op "STOP" of "OK" om te
wissen.

Controlelampje begrenzingskabel:

Continu groen licht - signaal correct

Continu rood licht - geen signaal

Controles Fig. D4:

Intermitterend licht - robot geblokkeerd.

Continu licht - robot ontgrendeld.

Lampje 1 brandt groen: 2 uur bedrifstijd.

Lampjes 1 en 2 branden groen: 4 uur bedrijfstijd.
Lampjes 1, 2 en 3 branden groen: 6 uur bedrijfstijd.
Lampjes 1, 2, 3 en 4 branden groen: 8 uur bedrijfstijd.

Maairobot besturingssoftware

10S downloaden:
https:/apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720

Android downloaden:

https://play.google.com/store/apps/details ?id=com.toua.robot
Instructies voor het-programma kunnen worden gedownload op:



https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.toua.robot

https://bit.ly/30BB6Gm

Noodstop van de robot
Druk op de knop "STOP" Afb. A1 om de robot te stoppen, houd de
aan/uit-knop ingedrukt om de robot uit te schakelen.

De robot verplaatsen
Onder de robot zit een figuur A10 tilhendel voor eenvoudige bediening
met één hand.

ONDERHOUD EN OPSLAG

e - Schakel de robot altijd uit voor reiniging en onderhoud.

e - Koppel de voeding los voordat u het laadstation reinigt en
onderhoudt.

Draag altijd dikke beschermende handschoenen bij het
verwisselen van messen en het schoonmaken van de onderkant
van de robot.

e - Controleer regelmatig of bouten en moeren goed vastzitten.
Beschadigde onderdelen moeten om veiligheidsredenen worden
gerepareerd of vervangen.

* - Controleer regelmatig of de messen vrij kunnen draaien.

OPMERKING: Plaats de robot op een gazon of op een zacht opperviak

als u hem ondersteboven draait, om beschadiging en krassen op de

behuizing te voorkomen.

Schoonmaken

WAARSCHUWING! Schakel de stroom uit met de schakelaar Fig. A4

voordat je begint met schoonmaken.

e - Was de voorkant van de robot met een lagedrukreiniger en een
zachte borstel of doek.

e - Gebruik een harde borstel om grasresten en afval van de
messen, wielen en andere onderdelen aan de onderkant van de
robot te verwijderen.

e - Controleer de wielen regelmatig op modder of grasresten en
maak ze schoon met een borstel.

OPMERKING: Verwijder regelmatig plantenresten van de onderkant
van de robot om vermindering van de productiviteit te voorkomen.

Blad vervangen

WAARSCHUWING! Schakel eerst de hoofdstroomschakelaar uit en trek

beschermende handschoenen aan.

WAARSCHUWING! Gebruik alleen de aangegeven originele messen

die door de fabrikant zijn goedgekeurd.

e - Alle drie de messen en de bijbehorende schroeven moeten in één
keer worden vervangen Afbeelding A6.

e - De schroeven moeten worden losgedraaid en vastgedraaid met
een schroevendraaier.

e - Controleer of de nieuwe messen vrij kunnen draaien.

PROBLEEMOPLOSSING

De onderstaande tabel biedt richtlijnen om problemen te diagnosticeren.
Repareer het apparaat indien mogelijk zelf. Als u het probleem niet kunt
oplossen, neem dan contact op met een erkende dealer of een
servicecentrum.

WAARSCHUWING! Er moeten beschermende maatregelen worden

genomen.
Probleem Mogelijke Oplossingen
oorzaken
Rood licht Onderbreking van | Zzoek het defecte deel van
knippert bij het de de kabel
laadstation begrenzingskabel en repareer het
Laadstation niet
::Jz(ijttehrig? co_r_rect Zie hoofds_tu_k
geinstalleerd “Voorbereiding op het
koppelen aan "
. werk".
laadstation .
Kabel niet correct
geplaatst
Geen Controleer de stroombron
stroomvoorzienin
9
Geen signaal De restrictiekabel Verwissel de "+" en "-"
van de was in connectors
begrenzingskabe omgekeerde
| richting
aangesloten
Restrictiekabel Controleer of de
niet aangesloten begrenzingskabel goed
op het laadstation vastzit.
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aangesloten op een
laadstation

de

Onderbreking van

begrenzingskabel

Controleer helemaal,
dat de kabel niet is
doorgesneden

kruist op weg

Restrictiedraad

naar en van de

Controleer of de
begrenzingskabel correct
is geinstalleerd

lus
Robot gaat de De restrictiekabel Verwissel de "+" en "-"
grens over was in connectors
omgekeerde
richting
aangesloten
Robot trilt of Beschadigd of
maakt ontbrekend blad Bladb . h
ongebruikelijke De bladschijf zit adbevestigingsschroeve
geluiden los n controleren en repareren
Vervang het blad
Foutcode Beschrijving Oplossing
ol ot _ Plaats de robot op een
EO1 afb. F1 Initialisatisfout vlakke ondergrond en start
gyrosensor opnieuw.
Stel de botsstang en het
torsiewiel aan de voorkant
Fout in vantdeI maalfer af, ;
controleer of ze nie
E02 afb. F2 bgfsfiiegssiﬁggr vergrendeld zijln; laats de
g robot op een viakke
ondergrond en start
opnieuw.
Fout bij Plaats de robot op een
Fiiolie o vlakke ondergrond en start
EO3 afb. F3 |n|t|_g||sat|e opnieuw op. Neem contact
snijmotor op met de after-sales
c Fout bij service als het probleem
04 Afb. F4 a\a/gzlduilrt]lgg aanhoudt.
Verkeerde
EO5 afb. F5 snelheid van de
snijmotor
W huwi Plla'?'zs deéobot o% e[e):n B
aarschuwing vlakke ondergrond. Druk op
E06 Afb. F6 voor kantelen STOP of OK om het alarm
te wissen.
Plla'?'zs deéobot o% e[e):n B
; ; vlakke ondergrond. Druk op
EO7 Afb. F7 Liftwaarschuwing STOP of OK om het alarm
te wissen.
Plaats de robot op een
vlakke ondergrond en stlar{
. opnieuw op. Neem contac
EO08 afb. F8 ADC-kanaalfout op met de after-sales
service als het probleem
aanhoudt.
Zie hierboven in de tabel:
probleem - geen signaal
van de stopdraad.
Controleer alle punten één
voor één en plaats de robot
E09 afb. F9 | Verkeerd signaal | Vervolgens op een viakke

ondergrond. Druk op STOP
of OK'om het alarm te
wissen. Start de robot
opnieuw. Neem contact op
met de serviceafdeling als
het probleem aanhoudt.

E010 afb.
F10

Robot jam

Plaats de robot op een
vlakke ondergrond. Druk op
STOP of OK om het alarm
te wissen. Start de robot
opnieuw op. Neem contact
op met de after-sales
service als het probleem
aanhoudt.

Onjuiste snelheid

EO:HL?TD. van de linker Start de robot opnieuw op.
rollende motor Neem contact op met de
E012 afb Onjuiste snelheid | after-sales service als het
Fi2 rechts probleem aanhoudt.
loopmotor

INHOUD KIT:

¢ Maairobot 1 stuk.

e Docking en oplaadstation 1 stuk.

* Voeding en verlengkabel 1 stuk.

e Kabel voor afbakening van werkgebied 100m

e Kabelbevestigingspinnen 100st.

e Bevestigingspinnen voor dockingstation 6st.



https://bit.ly/3QBB6Gm

e Snijbladen 3st.
* Kabelconnectors 2 stuks.
e Inbussleutel 1 stuk.
TECHNISCHE GEGEVENS
Maairobot 04-621
Parameter Waarde
Voedingsspanning 18 v DC
Max. nominaal vermogen van de 50 W
snijmotor:
Max. vermogen van de zelfrijdende 20W
motor:
IP-beschermingsgraad voor het IPX4
laadstation
IP-beschermingsgraad voor de robot IPX5
IP-beschermingsgraad voor de IP 65
oplaadadapter
Bescherminc voor de robot 1l
Beschermingsklasse voor het 1l
laadstation
Shijbreedte 180 mm
Snijhoogte-instelling in het bereik 20 mm - 60 mm
Snelheid 3100 tpm
Massa 10,2 kg
Jaar van productie 2023
GELUIDS- EN TRILLINGSGEGEVENS
Geluidsdrukniveau Lpa =56 dB (A) K=
3dB(A)
Gemeten geluidsvermogen Lwa = 67 dB (A) K=
3dB(A)

Informatie over geluid en trillingen

Het geluidsemissieniveau van de apparatuur wordt beschreven door:
het uitgezonden geluidsdrukniveau Lpa en het geluidsvermogenniveau
Lwa (waarbij K de meetonzekerheid is). De trillingen die door de
apparatuur worden uitgestraald, worden beschreven door de
trillingsversnellingswaarde an (waarbij K de meetonzekerheid is).

Het geluidsdrukemissieniveau Lpa , het geluidsvermogensniveau Lwa
en de trillingsversnellingswaarde an die in deze handleiding worden
vermeld, zijn gemeten in overeenstemming met EN 62841-
1:2015+A11. Het opgegeven trillingsniveau an kan worden gebruikt
om apparatuur te vergelijken en om een voorlopige beoordeling te
maken van de blootstelling aan trillingen.

Het vermelde trillingsniveau is alleen representatief voor het
basisgebruik van het apparaat. Als het apparaat voor andere
toepassingen of met ander gereedschap wordt gebruikt, kan het
trilingsniveau veranderen. Hogere ftrillingsniveaus worden beinvioed
door onvoldoende of te weinig onderhoud aan het apparaat. De
bovengenoemde redenen kunnen leiden tot een verhoogde
blootstelling aan trillingen gedurende de gehele werkperiode.

Om de blootstelling aan trillingen nauwkeurig te kunnen
schatten, moet rekening worden gehouden met perioden waarin
het apparaat is uitgeschakeld of waarin het is ingeschakeld maar
niet voor het werk wordt gebruikt. Wanneer alle factoren
nauwkeurig worden ingeschat, kan de totale blootstelling aan
trillingen aanzienlijk lager uitvallen.

Om de gebruiker te beschermen tegen de effecten van trillingen,
moeten aanvullende veiligheidsmaatregelen worden genomen, zoals
cyclisch onderhoud van de machine en de gereedschappen, een

goede handtemperatuur en een goede werkorganisatie.
GELUIDS- EN TRILLINGSGEGEVENS
MILIEUBESCHERMING
i |Elektrisch aangedreven producten mogen niet met het huishoudelijk]
lafval worden weggegooid, maar moeten naar de daarvoor bestemde
voorzieningen worden gebracht. Neem contact op met de leverancier]
lvan uw product of de plaatselijke autoriteiten voor informatie ovel
afvalverwijdering. Afgedankte elektrische en elektronische apparatuur
bevat milieu-inerte stoffen. Apparatuur die niet wordt gerecycled, vorm
leen potentieel risico voor het milieu en de menselijke gezondheid.
"Grupa Topex Spotka z ograniczong odpowiedzialnoscig". Spotka komandytowa met
zetel in Warschau, ul. Pograniczna 2/4 (hierna: "Grupa Topex") deelt mee dat alle
auteursrechten op de inhoud van deze handleiding (hiema: "Handleiding"), met inbegrip
van onder andere. De tekst, foto's, diagrammen, tekeningen en de samenstelling ervan
behoren uitsluitend toe aan Grupa Topex en vallen onder de wettelijke bescherming van
de wet van 4 februari 1994 betreffende het auteursrecht en de naburige rechten
(Staatsblad 2006 nr. 90 Poz. 631, zoals gewijzigd). Het kopiéren, verwerken, publiceren,
wijzigen voor commerciéle doeleinden van het volledige Handboek en de afzonderlijke
elementen ervan, zonder de schriftelijke toestemming van Grupa Topex, is ten strengste
verboden en kan leiden tot civiele en strafrechtelijke aansprakelijkheid.
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EG-verklaring van overeenstemming

Fabrikant: Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285
Warszawa

Product: E+ maairobot

Model: 04-621

Handelsnaam: NEO TOOLS

Serienummer: 00001 + 99999

Deze conformiteitsverklaring wordt afgegeven onder volledige
verantwoordelijkheid van de fabrikant.

Het hierboven beschreven product voldoet aan de volgende
documenten:

Machinerichtlijn 2006/42/EG

RED Richtlijn 2014/53/EU

RoHS-richtlijn  2011/65/EU zoals gewijzigd door Richtlijn
2015/863/EU

En voldoet aan de eisen van de normen:
EN 60335-1:2012/A15:2021; EN 50636-2-107:2015/A3:2021;
62233:2008
EN |EC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN [EC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;
EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018
Deze verklaring heeft alleen betrekking op de machine zoals die in de
handel wordt gebracht en niet op componenten
toegevoegd door de eindgebruiker of later door hem/haar uitgevoerd.
Naam en adres van de in de EU woonachtige persoon die gemachtigd is
om het technisch dossier voor te bereiden:

Ondertekend namens:

Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.

2/4 Pograniczna-straat
02-285 Warschau

R r 1 ar

EN

W ES

Pawet Kowalski
Kwaliteitsfunctionaris TOPEX GROEP
Warschau, 2023-09-11

EU-conformiteitsverklaring
Fabrikant: Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285
Warszawa
Product: Laadstation
Model: K145455
Handelsnaam: NEO TOOLS
Serienummer: 00001 + 99999
Deze conformiteitsverklaring wordt afgegeven onder volledige
verantwoordelijkheid van de fabrikant.
Het hierboven beschreven product voldoet aan de volgende
documenten:
RED Richtlijn 2014/53/EU
RoHS-richtlijn 2011/65/EU zoals gewijzigd door Richtlijn
2015/863/EU
En voldoet aan de eisen van de normen:
EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;

EN 301 489-3 V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018

Deze verklaring heeft uitsluitend betrekking op de machine zoals deze
werd geintroduceerd in de

marketing en omvat geen onderdelen die zijn toegevoegd door de
eindgebruiker of
zijn latere activiteiten.

Naam en adres van de EU-inwoner die gemachtigd is om
voorbereiding van technische documentatie:

Ondertekend namens:

Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.

2/4 Pograniczna-straat
02-285 Warschau

3 P | o

Pawet Kowalski
Kwaliteitsmedewerker TOPEX GROEP

Warschau, 2023-11-09
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MANUAL DE TRADUGAO (UTILIZADOR)
ROBOT DE CORTE 04-621
ATENGAO: ANTES DE UTILIZAR FERRAMENTAS ELECTRICAS,
LEIA ATENTAMENTE ESTAS INSTRUGCOES E GUARDE-AS PARA
REFERENCIA FUTURA.

REGRAS DE SEGURANGA ESPECIFICAS

INSTRUGOES DE SEGURANGA PARA ROBOTS DE CORTE
Seguranga na utilizag&o pratica do robot corta-relva

Comandos

e - Ler atentamente as instrugdes. Familiarize-se com os sistemas
de controlo e com o funcionamento correto da unidade.

e - Nao permitir que o aparelho seja utilizado por criangas ou
pessoas que nao tenham lido o manual de instrugdes. Os
regulamentos nacionais podem indicar uma idade minima para o
operador.

e - Nao utilize o robot quando houver outras pessoas por perto,
especialmente criangas ou animais.

* - Note-se que o operador ou utilizador é responsavel por acidentes
ou riscos para outras pessoas ou para o ambiente.

Preparagao

e - Antes de cortar a relva, verifique sempre se todas as pegas do
robot estdo a funcionar corretamente.

e - Para obter melhores resultados, recomenda-se cortar a relva
com tempo livre de chuva. Ao cortar a chuva, a relva pode colar-se
ao robot, que pode escorregar.

e - NAO cortar a relva em mas condigdes climatéricas, por exemplo,
durante chuva forte, trovoada ou queda de neve.

e - Verifique periodicamente a area cortada e remova quaisquer
pedras, detritos, fios, ossos e outras obstrugdes. A garantia
limitada ndo cobre danos causados por objectos deixados no
relvado.

e - Para evitar danos, ndo cortar a relva a menos de 1 m dos
aspersores.

NOTA: O robot e os aspersores NAO devem ser ligados ao mesmo
tempo.

e - O robot deve ser programado para funcionar a uma hora
diferente da dos aspersores.

NUNCA permita que as criangas toquem na fonte de

alimentagdo, na estagdo de carregamento, em particular nos

contactos, nas laminas, no compartimento das pilhas ou em
quaisquer partes onde existam aberturas, como as rodas.

Utilizagao

e - Cuidado com as laminas rotativas! NAO colocar as m&os ou os
pés debaixo das laminas rotativas.

e - Cuidado com os objectos espalhados pelo relvado enquanto
corta a relva! Quando o robd esta ligado, mantém uma distancia
de segurancga.

* - N&o deixar o aparelho sem vigilancia se houver animais, criangas
ou pessoas nas proximidades.

e - Manter uma posi¢éo segura. Manter o equilibrio e uma posi¢ao
estavel em inclinagdes. Durante o funcionamento do robé ou dos
seus periféricos, pode andar, mas nao deve correr.

e - Familiarize-se com as instrugdes sobre quando, onde e como
verificar o robd e os seus periféricos, cabos e extensdes quanto a
danos ou desgaste e reparar o robd, a auto-modificagdo, a
reparagdo ndo é permitida - sob o risco de anular a garantia.

e - N&o ligar ou tocar num cabo de alimentagédo danificado até que
este tenha sido desligado da fonte de alimentagéo devido ao risco
de contacto com componentes sob tens&o.

e - Ligue o robd e/ou o equipamento periférico apenas a circuitos de
alimentagdo protegidos por um disjuntor de corrente residual com
uma corrente de disparo ndo superior a 30 mA.

e - Se o robd emitir um som anormal ou se for notada uma vibragao
anormal ou se for emitido um alarme, prima imediatamente o
botdo STOP.

e - NAO tocar nas pegas moéveis perigosas antes de desligar a
alimentagdo do robb.

e - NAO tocar nas partes perigosas enquanto estas néo estiverem
completamente paradas.

* - Para manusear o robot, usar sempre calgado resistente e calgas
compridas.

- Cortar a alimentagéo: Antes de bloquear o robot.

Antes de efetuar testes, limpeza ou manutengéo.

PICTOGRAMAS E AVISOS
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1. Ler o manual de instrugdes, respeitar as adverténcias e as
condi¢des de seguranga nele contidas!

2. Desligar da alimentag@o eléctrica antes da limpeza ou manutengéo
3. Nao colocar as méos ou os pés debaixo da protegédo do
mecanismo de corte

4. Pecas rotativas possibilidade de ferimentos

5. Manter uma distancia segura do robot de corte

6. Cuidado com a possibilidade de ferimentos provocados por
objectos deitados fora

7. Proteger da chuva

8. Manter fora do alcance das criangas

9. Nao montar no robot

10. Possivel perda de dedos, ter cuidado

11. Inclinagdo maxima do solo 14°/25%

12. Proteger as maos com luvas de trabalho

13. E obrigatério o uso de vestuario de protegéo

14. Usar calgado de protegéo

15. N&o deitar fora juntamente com o lixo doméstico

16. Recolha selectiva de residuos

17. Grau de protegdo

CUIDADO: Este aparelho pode ser utilizado por criangas com mais
de 8 anos de idade e por pessoas com capacidades fisicas e
mentais limitadas e com conhecimentos ou experiéncia
insuficientes, desde que sejam supervisionadas ou devidamente
instruidas sobre a utilizagdo segura do aparelho, de modo a
estarem conscientes dos riscos envolvidos. Este aparelho nao
deve ser manuseado por criangas. As criangas ndo devem limpar
ou efetuar a manutengao do aparelho sem supervisao.

DESCRIGAO DOS ELEMENTOS GRAFICOS
A numeragao seguinte refere-se aos componentes do dispositivo
apresentados nas paginas graficas do presente manual.

Designacao
Fig. A

Descrigao

Paragem de emergéncia

Regulador da altura de corte

Painel de controlo do cortador de relva
Interruptor do cortador de relva

Rodas motrizes

Laminas de corte

Tambor do mecanismo de corte

Rodas giratdrias

Pega de transporte

Conectores de carregamento

©lo|~N|o|o|s|wN |-

-
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Designagao
Fig.B
1 Painel de controlo da estacdo de ancoragem
2 Furos para fixagdo da estagdo de
ancoragem
Conectores de carregamento
Estacao de ancoragem
Tampa da estagdo de ancoragem
Conectores para o cabo de alimentagdao
eléctrica para marcar a area de trabalho
7 Aberturas para cabos para marcagdo da
area de trabalho e alimentacao eléctrica
8 Tomada de alimentacdo da estacdo de

Descrigao

o|o|bs|w




[ [ ancoragem |
Designagao Descrigao
Fig.D
1 Luz indicadora do estado de carregamento
2 Indicador de falha de sinal
3 Indicador de cabo de restricao
4 Horas de funcionamento / mensagem de
erro, luzes 1-4
5 Botao de alimentagao
6 Interruptor
7 Botao de ancoragem
8 Botao "Confirmar

* Podem existir diferencgas entre o grafico e o produto real

PREPARAGAO PARA O TRABALHO

Certifique-se de que as seguintes condigdes sdo cumpridas no local do

robot:

e - A altura da relva néo ultrapassa os 60 mm.

e NOTA: Se a relva for mais alta do que 60 mm, corte primeiro a
relva com um cortador de relva manual.

e - Nao ha pedras, pedagos de madeira, fios, cabos eléctricos ou
outros objectos estranhos.

e - O local de ceifa é plano e nivelado, sem valas nem trincheiras, e
o declive ¢ inferior a 25% (14°) Fig. C1

Sé&o necessarias as seguintes ferramentas para a instalagao:

e - Martelo de borracha (para cravar os pinos no solo aquando da

colocagédo do cabo de retengdo)

- A chave hexagonal (para fixar a estagédo de carga) esta incluida

no kit

- Alicate (para cortar o cabo que delimita a zona de trabalho)

1. instalagdo da estagao de carr

Escolher um local adequado

A estagdo de carregamento deve ser colocada no seguinte local Fig.

C3:

- Uma parte relativamente plana e nivelada do relvado.

- Perto do limite do relvado.

- Perto de uma tomada de parede.

- Cabo de extensdo de 10 m, local a sombra, fresco e seco para a

alimentagao eléctrica.

e - Nao deve haver obstaculos a menos de 2 m da estagdo de
carregamento.

e - Recomenda-se que a estagdo de carregamento seja colocada
num local seco e abrigado.

« - Afonte de alimentagdo deve estar 30 cm acima do nivel do solo.

1to

2. fixacdo da estacdo de carregamento

Fixe a estagdo de carga ao solo com 6 parafusos de fixagdo (G1)
(utilizando uma chave hexagonal G6).

NOTA: NAO se coloque em cima ou caminhe sobre a placa da estagdo
de carregamento.

NOTA: NAO faga novos orificios na placa da estagéo de carregamento.
A estagdo deve ser aparafusada ao solo utilizando os orificios
existentes.

3. Colocagéo do cabo de retengao

O fio de limite ¢ utilizado para delimitar a area de trabalho e guiar o robot
de volta a estagédo de carregamento.

NOTA: Se o seu vizinho também estiver a utilizar um rob6 de corte,
mantenha uma distancia minima de 1 m entre os fios de paragem de
ambos os robds.

Planeamento da colocagao do cabo de retengao

Antes de tragar a linha de fronteira, caminhe ao longo da fronteira
designada e remova quaisquer objectos desnecessarios, como pedras.
NOTA: O comprimento do cabo de retengdo ndo deve exceder 200
metros.

ATENGAO! O robd ndo deve passar por cima de gravilha ou de
materiais semelhantes que possam danificar as laminas.

Colocagao do cabo de retengao Fig. C

Siga as instrugdes abaixo para colocar o cabo de contengdo a volta da
area de trabalho e dos obstaculos. Utilize o calibre incluido no kit para
colocar corretamente o cabo de contengao.

CUIDADO: O cabo de retengédo é alimentado com uma tensdo muito
baixa e é seguro para pessoas e animais de estimagao.

NOTA: Comece no conetor "+" na parte de trés da estagéo de carga fig.
B6 (deixe uma margem de 10 cm) e cologue o cabo a volta do relvado
no sentido contrario ao dos ponteiros do relégio, terminando no conetor
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"-" na parte de tras da estacdo de carregamento (deixe uma margem de

10 cm). Certifigue-se de que o cabo faz contacto metdlico nos

conectores "+" e "-" fig. B6. Lembre-se de cortar qualquer excesso de fio

de retencdo.

e - Deixar um trajeto vazio de pelo menos 2 m entre o cabo de
retengado e a estagdo de carga.

e - Manter um espago de 30 cm entre o fio de paragem e o bordo do
relvado Fig. C2.

e - Fixar o fio de paragem a terra com os pinos fornecidos no kit fig.
G5. O fio de paragem deve estar direito e ligeiramente esticado.
As cavilhas devem ser espagadas a cada 1 m (isto pode ser
alterado dependendo da forma do relvado) fig. C4. Nao enterre o
cabo a uma profundidade superior a 2 cm, para ndo enfraquecer o
sinal.

e - Dispor o cabo de modo a que os angulos sejam superiores a 90°
fig. C5.

e - Se existirem canteiros de flores, lagos ou arvores no relvado,
rodeie-os com lagos de fio de limite Figura C4.

Manter uma distancia min. 30 cm de distancia entre o cabo de retengéo

e as arestas dos obstaculos. No trajeto de entrada e saida do lago, os

cabos de retengdo ndo devem cruzar-se Fig. C4.

e - Deixe um espago estreito na area de trabalho do cortador de
relva. Certifique-se de que a distancia entre os cabos de limite
paralelos é superiora 1 m.

4 Instalacao da estagcdo de carregamento

Ligar a fonte de alimentag&o

. Insira a ficha de alimentagdo numa tomada de parede de 100-240V.
2. verificar o estado das luzes LED na estagéo de carregamento fig. B1:
e - Luz verde fixa: ligagdo estabelecida (robd ndo carregado ou
totalmente carregado)

- Luz verde intermitente: o robd esta a carregar.

- Luz vermelha intermitente: o erro mais comum ¢ a "desconexao
do cabo limitador".

- Luz apagada: a falha mais comum ¢é "Sem fonte de alimentagao
100-240 V" ou "Sem ligagéo a fonte de alimentagao".

FUNCIONAMENTO / DEFINIGOES

Regulagéo da altura de corte:

Antes do primeiro corte, regular a altura de corte para 60 mm e depois

mudar para a altura desejada quando todo o relvado estiver

relativamente plano.

e - Rodar o botdo da figura A2 no sentido dos ponteiros do relégio
para aumentar a altura de corte.

e - Rodar o botdo da figura A2 para a esquerda para reduzir a altura
de corte.

e - A altura de corte pode ser ajustada de 20 mm (MIN) a 60 mm
(MAX).

Ligar/desligar

1. Colocar o interrutor da Fig. A4 na posicdo "O" para desligar a

alimentag&o eléctrica.

2. Colocar o interrutor da Fig. A4 na posicdo "I" para ligar a corrente

eléctrica.
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Ligar o robd e programar o tempo de trabalho

1 Premir e manter premido o botdo de alimentagdo Fig. D5 para pér o

rob6 em funcionamento. Nota: ndo agitar o robd durante o arranque

para evitar um erro de arranque. Se o robd ndo arrancar corretamente

(todas as luzes estdo continuamente acesas), reinicie o robd.

2. Introduzir a palavra-passe premindo duas vezes o botdo D6, depois

duas vezes o botdo D7 e uma vez o botdo D8 (palavra-passe

programada na fabrica).

3. programar o tempo de funcionamento (incluindo o tempo de corte e o

tempo de carregamento):

e - Prima o botdo fig. D5 para definir o tempo de funcionamento.
Uma luz significa 2 horas, o tempo maximo de funcionamento é de
8 horas e 4 luzes fig. D4 estdo acesas. Prima o botdo fig. D8 para
confirmar e iniciar o robot.

NOTA: Assim que o tempo de funcionamento tiver sido definido, o robd

lembrar-se-a das definicdes e comegara a cortar a relva a essa hora

todos os dias. O tempo de corte sera efectuado de acordo com as

definigdes introduzidas.

Se pretender alterar o tempo de funcionamento, siga novamente os

passos 1-3.

Prima os botdes fig. D7 fig. D8 para colocar o cortador de relva na

estagdo de carregamento.

Luz de estado do carregamento na estacado de carregamento:
Luz verde continua - bateria totalmente carregada.



Luz verde intermitente - a carregar.

Fora da estagao de carregamento:
Luz verde continua - bateria >=20%
Luz verde intermitente - bateria <20%

Luz de erro:

Luz verde continua - o sistema precisa de ser atualizado. Ligue-se a
aplicagéo para efetuar a atualizagéo.

Luz verde intermitente - atualizagdo do sistema em curso.

Luz vermelha intermitente - mensagem de erro 1 a 5, reiniciar o robot.
Luz vermelha continua - mensagem de erro 6 a 12, premir "STOP" ou
"OK" para apagar.

Luz indicadora do cabo de retengao:

Luz verde continua - sinal correto

Luz vermelha continua - sem sinal

Controlos Fig. D4:

Luz intermitente - robd bloqueado.

Luz continua - robd desbloqueado.

Aluz 1 acende-se a verde: 2 horas de funcionamento.

As luzes 1 e 2 acendem-se a verde: 4 horas de funcionamento.

As luzes 1, 2 e 3 acendem-se a verde: 6 horas de funcionamento.
As luzes 1, 2, 3 e 4 acendem-se a verde: 8 horas de funcionamento.

Software de controlo do robé de corte de relva
Transferéncia 10S:
https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
Descarregamento para Android:
https://play.google.com/store/apps/details ?id=com.toua.robot
As instrugdes do programa podem ser descarregadas em

https://bit.ly/30BB6Gm

Paragem de emergéncia do robot
Premir o botdo "STOP" Fig. Al para parar o robd, premir e manter
premido o botéo de alimentagéo para desligar o robd.

Mover o robot
Por baixo do robd encontra-se uma pega de elevagdo da figura A10
para uma operago facil com uma s6 méo.

MANUTENGAO E ARMAZENAMENTO

e - Desligar sempre o robot antes da limpeza e manutengéo.

e - Desligue a fonte de alimentagdo antes de limpar e efetuar a
manutengéo da estagédo de carregamento.

e - Utilize sempre luvas de protecdo grossas quando mudar as
laminas e limpar a parte de baixo do robd.

« - Verificar regularmente o aperto dos parafusos e das porcas. As
pegas danificadas devem ser reparadas ou substituidas por razdes
de segurancga.

« - Verificar regularmente se as laminas podem rodar livremente.

NOTA: Quando virar o robd ao contrario, coloque-o sobre um relvado ou

uma superficie macia para evitar danificar e riscar a cobertura.

Limpeza

ATENGAO! Antes de iniciar a limpeza, desligar a corrente eléctrica com

o interrutor Fig. A4.

e - Lave a parte da frente do robot com um produto de limpeza a
baixa pressdo e uma escova ou pano macio.

e - Utilize uma escova dura para remover aparas de relva e detritos
das laminas, rodas e outras pegas na parte inferior do robd.

e - Verifique regularmente se as rodas tém lama ou aparas de relva
e limpe-as com uma escova.

NOTA: Remova regularmente os detritos vegetais da parte inferior
do robot para evitar uma reducgéo da produtividade.

Substituicdo da lamina
ATENGAO! Desligar primeiro o interrutor principal e calgar as luvas de

protegéo.

ATENGAO! Utilizar apenas as laminas originais indicadas e aprovadas
pelo fabricante.

e - As trés laminas e os respectivos parafusos devem ser

substituidos numa Unica substituigdo Figura A6.

e - Os parafusos devem ser desaparafusados e apertados com uma
chave de fendas.

« - Verificar se as novas laminas podem rodar livremente.

RESOLUGAO DE PROBLEMAS
O quadro seguinte fornece orientagbes para ajudar a diagnosticar
problemas.
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Se possivel, repare vocé mesmo o aparelho. Se ndo conseguir resolver
o problema, contacte um revendedor autorizado ou um centro de

assisténcia técnica.

ATENGAO! Devem ser tomadas medidas de protegao.

corretamente
posicionado

Problema Causas possiveis Solugdes
A luz vermelha E " =
pisca na Interrupgao do cabo neontrar a secgao

= = do cabo com defeito
estagao de de retengéo .

e corrigi-lo
carregamento
A estagado de

o carregamento n&o
3ﬁrgjzat§;nem esta cometamente Ver .
- N instalada " ersecgao
ligar-se a Preparagéo para o
estagéo de O cabo de retengdo | trabalho”.
carregamento n3o esta

Sem alimentagao
eléctrica

Verificar a fonte de
alimentacéo

O cabo de restrigdo
foi ligado ao
contrario

Trocar os conectores
[N

Cabo de restrigdo

Verificar se o cabo de
retencdo esta

Né&o ha sinl do nao ligado a
z corretamente
cabo de estagdo de N ~
. ligado a uma estagéo
retengédo carregamento
de carregamento
Interrupgao do cabo Verificar até ao fim,
de retengédo que o cabo nao foi
cortado
O fio de restrigédo Verificar se o cabo de
cruza-se no retencdo esta
caminho de entrada corretamente
e saida do circuito instalado
O robd O cabo de restricdo Trocar os conectores
ultrapassa a foi ligado ao "+t
fronteira contrario

O rob6 vibraou | Lamina danificada

faz ruidos ou em falta Verificar e reparar os
invulgares O disco da lamina parafusos de fixagao
esta solto da lamina
Substituir a lamina
Cadigo de Descrigao Solugao
erro
Erto de Suparice piana & ranicir
. inicializag&o -
EO1 fig. F1 sensor
giroscopio
Ajustar a barra de colisdo e
Falha do sensor aroda de torgao na frente
E02 fig. F2 de elevagéo ou do cortador, verificar se néo
g do sensor de estédo bloqueadas colocar o
colisdo robot numa superflme plana
e reiniciar.
Erro de Colocar o robd numa
E03 fig. F3 inicializacgo do superficie plana e reiniciar.
! G Se o problema persistir,
E’;?omr:adﬁg?’;‘z sgﬂgaactar 0 servico pos-
EO4 Fig. F4 da fonte dg
alimentacédo
Velocidade
EOS fig. F5 incorrecta do
motor de corte
Coloque o robé numa
EO06 Fig. F6 Aviso de superficie plana. Prima
9 inclinagéo STOP ou OK para apagar o
alarme.
Coloque o robé numa
EO7 Fig. F7 Aviso de superficie plana. Prima
9 elevagédo STOP ou OK para apagar o
alarme.
Colotrzfar o rcl)bo numa
superficie plana e reiniciar.
EO8 fig. F8 Erro)ggéanal Se o problema persistir,
contactar o servigo pos-
venda.
Ver acima na tabela:
EO09 fig. F9 Sinal incorreto ?roblema nenhum sinal do
io de paragem. Verificar



https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.toua.robot
https://bit.ly/3QBB6Gm
https://bit.ly/3QBB6Gm

todos os pontos, um de
cada vez, e depois colocar
o robot numa superficie
plana. Prima STOP ou OK
&ara apagar o alarme.
einicie o robd. Se o
problema persistir, contacte
0 servico pés-venda.
Coloque o robd numa
superficie plana. Prima
STOP ou OK para apagar o

E%.O fig. Rob6 encravado alarme. Reinicie o robo. Se
o problema persistir,
contacte o servigo pos-
venda.

Velocidade
FoLLFig. | MoorerE.
rgégwggg Reiniciar o robot. Se o
Velocidade problema persistir, contactar
H 0 servigo pés-venda.
. incorrecta
E012 fig. correto
F12 motor de
marcha

Para estimar com exatiddo a exposigdo as vibragoes, é
necessario ter em conta os periodos em que a unidade esta
desligada ou em que esta ligada mas nao é utilizada para
trabalhar. Quando todos os factores sdo estimados com
precisdo, a exposica total as vibragbes pode ser
significativamente inferior.

Para proteger o utilizador dos efeitos das vibragdes, devem ser
aplicadas medidas de seguranga adicionais, como a manutengdo
ciclica da maquina e dos instrumentos de trabalho, a garantia de uma
temperatura adequada para as maos e uma organizagao correcta do
trabalho.

DADOS SOBRE RUIDO E VIBRAGOES
PROTECGAO DO AMBIENTE

Os produtos eléctricos ndo devem ser eliminados juntamente com o lixo|
idoméstico, mas devem ser levados para as instalagdes adequadas|
para eliminagéo. Contacte o revendedor do produto ou as autoridades|
locais para obter informagdes sobre a eliminagdo. Os residuos de
lequipamentos eléctricos e electronicos contém substancias inertes paral
lo ambiente. Os equipamentos que nao s&o reciclados representam um|
risco potencial para o ambiente e para a satide humana.

CONTEUDOS DO KIT:

* Robb cortador de relva 1 unidade.
« Estagdo de ancoragem e carregamento 1 unidade.
« Fonte de alimentagdo e cabo de extensédo 1 unidade.
e Cabo para demarcagéo da zona de trabalho 100m
* Pinos de fixagédo de cabos 100pcs.
* Pinos de fixagao da estagédo de ancoragem 6pcs.
e Laminas de corte 3pcs.
* Conectores de cabos 2pc.
* Chave hexagonal 1 unidade.
DADOS TECNICOS
Robd de corte de relva 04-621
Parametro Valor
Tensao de alimentagéo 18V CC
Poténcia nominal maxima do motor 50 W
de corte:
Poténcia méaxima do motor de 20W
propulséo:
Grau de protec¢éo IP para a estagao IPX4
de carregamento
Grau de protecéo IP do robd IPX5
Grau de protecéo IP para o IP 65
adaptador de carregamento
Classe de protecdo do robd 1]
Classe de protegéo da estagao de 1]
carregamento
Largura de corte 180 mm

Regulagéo da altura de corte na 20 mm - 60 mm

gama
Velocidade 3100 rpm
Massa 10,2 kg
Ano de produgéo 2023

DADOS SOBRE RUIDO E VIBRAGOES
Nivel de pressdo sonora

Lpa = 560B (A) K=
3dB(A)

Lwa = 67dB (A) K=
3dB(A)

Nivel de poténcia sonora medido

Informagdes sobre o ruido e as vibragoes

O nivel de emisséo de ruido do equipamento é descrito por: o nivel
de presséo sonora emitido Lpa e o nivel de poténcia sonora Lwa (em
que K representa a incerteza de medigéo). As vibragdes emitidas pelo
equipamento s&do descritas pelo valor da aceleragdo da vibragdo an
(em que K representa a incerteza de medigéo).

O nivel de emissdo de pressdo sonora Lpa , 0 nivel de poténcia
sonora Lwa e o valor de aceleragdo da vibragdo an especificados
neste manual foram medidos de acordo com a norma EN 62841-
1:2015+A11. O nivel de vibragdo especificado an pode ser utilizado
para comparar equipamentos e efetuar uma avaliagéo preliminar da
exposic¢do a vibragdes.

O nivel de vibragdo indicado é apenas representativo da utilizagao
basica da unidade. Se a unidade for utilizada para outras aplicagcdes
ou com outras ferramentas de trabalho, o nivel de vibragdo pode
mudar. Niveis de vibragdo mais elevados serdo influenciados por uma
manutencéo insuficiente ou demasiado infrequente da unidade. As
razdes acima referidas podem resultar numa maior exposicdo a
vibragdes durante todo o periodo de trabalho.
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"Grupa Topex Spétka z ograniczong odpowiedzialnoscig" Spétka komandytowa com
sede social em Varsévia, ul. Pograniczna 2/4 (doravante: "Grupa Topex") informa que
todos os direitos de autor sobre o contelido deste manual (doravante: "Manual"),
incluindo, entre outros. O seu texto, fotografias, diagramas, desenhos, bem como a sua
composigéo, pertencem exclusivamente ao Grupa Topex e estdo sujeitos a protegédo
legal ao abrigo da Lei de 4 de fevereiro de 1994 relativa aos direitos de autor e direitos
conexos (Diario Oficial de 2006 n.° 90 Poz. 631, conforme alterado). A cépia, o
processamento, a publicagéo e a modificagéo para fins comerciais de todo o Manual e
dos seus elementos individuais, sem o consentimento expresso por escrito do Grupa
Topex, séo estritamente proibidos e podem resultar em responsabilidade civil e criminal.

Declaragdo CE de Conformidade

Fabricante: Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285
Warszawa

Produto: Robd cortador de relva E+

Modelo: 04-621

Nome comercial: NEO TOOLS

Numero de série: 00001 + 99999

Esta declaragéo de conformidade ¢ emitida sob a exclusiva
responsabilidade do fabricante.

O produto descrito acima estd em conformidade com os seguintes
documentos:

Diretiva Maquinas 2006/42/CE

Diretiva RED 2014/53/UE

Diretiva RoHS 2011/65/UE, com a redagdo que lhe foi dada pela
Diretiva 2015/863/UE

E cumpre os requisitos das normas:

EN 60335-1:2012/A15:2021; EN 50636-2-107:2015/A3:2021;
62233:2008

EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;

EN 301 489-3'V2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017

EN IEC 63000:2018

Esta declaragdo refere-se apenas a maquina tal como colocada no
mercado e ndo inclui os componentes

acrescentadas pelo utilizador final ou por ele realizadas posteriormente.
Nome e enderego da pessoa residente na UE autorizada a preparar o
dossier técnico:

Assinado em nome de:

Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.

Rua Pograniczna, 2/4

02-285 Varsovia

3 & .

EN

A & P

Pawet Kowalski
Responsavel pela qualidade do GRUPO TOPEX
Varsovia, 2023-09-11

Declaracao de Conformidade UE

Fabricante: Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285
Warszawa

Produto: Estagcdo de carregamento

Modelo: K145455

Nome comercial: NEO TOOLS

Numero de série: 00001 + 99999

Esta declaragdo de conformidade é emitida sob a exclusiva
responsabilidade do fabricante.



O produto descrito acima estad em conformidade com os seguintes
documentos:
Diretiva RED 2014/53/UE
Diretiva RoHS 2011/65/UE, com a redagéo que lhe foi dada pela
Diretiva 2015/863/UE
E cumpre 0s requisitos das normas:
EN IEC 55014-1:2021; EN IEC 55014-2:2021; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021; EN 61000-3-3:2013/A2:2021; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;
EN 301 489-3 vV2.3.2:2023; EN 300 328 V2.2.2; EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018
A presente declaragao refere-se exclusivamente a maquina tal como foi
introduzida na
comercializagdo e ndo inclui componentes adicionados pelo utilizador
final ou
as suas actividades posteriores.
Nome e enderego do residente da UE autorizado a
preparagdo de documentagao técnica:
Assinado em nome de:
Grupa Topex Sp. z 0.0. Spk.
Rua Pograniczna, 2/4
02-285 Varsévia

1 e 1 . T

A )

Pawet Kowalski
Responsavel pela qualidade do GRUPO TOPEX
Varsévia, 2023-11-09

FR
MANUEL DE TRADUCTION (UTILISATEUR)
ROBOT DE TONTE 04-621
ATTENTION : AVANT D'UTILISER DES OUTILS ELECTRIQUES,
VEUILLEZ LIRE ATTENTIVEMENT CES INSTRUCTIONS ET LES
CONSERVER POUR REFERENCE ULTERIEURE.

REGLES DE SECURITE SPECIFIQUES

INSTRUCTIONS DE SECURITE POUR LES ROBOTS DE TONTE
Sécurité dans I'utilisation pratique du robot de tonte

Commandes

e - Lisez attentivement les instructions. Familiarisez-vous avec les
systémes de contrdle et le fonctionnement correct de I'appareil.

e - Ne laissez pas l'appareil étre utilisé par des enfants ou des
personnes qui n'ont pas lu le mode d'emploi. Les réglementations
nationales peuvent indiquer un 4ge minimum pour |'opérateur.

e - Nutilisez pas le robot en présence d'autres personnes, en
particulier d'enfants ou d'animaux.

e - Veuillez noter que l'opérateur ou ['utilisateur est responsable des
accidents ou des risques encourus par d'autres personnes ou par
I'environnement.

Préparation

e - Avant de tondre, vérifiez a chaque fois que toutes les piéces du
robot fonctionnent correctement.

e - Pour de meilleurs résultats, il est recommandé de tondre par
temps sans pluie. En effet, lorsqu'on tond sous la pluie, I'herbe
peut coller au robot, qui risque alors de glisser.

« - NE PAS tondre par mauvais temps, par exemple en cas de fortes
pluies, d'orages ou de chutes de neige.

e - Vérifiez régulierement la zone de tonte et enlevez les pierres, les
débris, les fils, les os et autres obstacles. La garantie limitée ne
couvre pas les dommages causés par des objets laissés sur la
pelouse.

e - Pour éviter tout dommage, ne pas tondre a moins de 1 m des
tétes d'arrosage.

REMARQUE : Le robot et les arroseurs ne doivent PAS étre mis en
marche en méme temps.

e - Le robot doit étre programmé pour fonctionner a une heure
différente de celle des arroseurs.

* - Ne laissez JAMAIS les enfants toucher le bloc d'alimentation, la
station de charge, en particulier les contacts, les lames, le
compartiment a piles ou toutes les parties présentant des
interstices, telles que les roues.

Utilisation

e - Attention aux lames en rotation ! Ne pas mettre les mains ou les
pieds sous les lames en rotation.

e - Attention aux objets éparpillés sur la pelouse pendant la tonte !
Lorsque le robot est en marche, gardez une distance de sécurité.
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e - Ne laissez pas |'appareil sans surveillance si vous savez que des
animaux, des enfants ou des membres du public se trouvent a
proximité.

e - Maintenir une position stre. Maintenez I'équilibre et une position
stable sur les pentes. Lorsque vous utilisez le robot ou ses
périphériques, vous pouvez marcher, mais vous ne devez pas
courir.

e - Familiarisez-vous avec les instructions indiquant quand, ou et
comment vérifier si le robot et ses périphériques, les cables et les
rallonges sont endommagés ou usés et réparer le robot, |'auto-
modification, la réparation n'est pas autorisée - au risque d'annuler
la garantie.

e - Ne pas brancher ou toucher un cable d'alimentation endommagé
avant de I'avoir débranché de I'alimentation électrique en raison du
risque de contact avec des composants sous tension.

e - Ne branchez le robot et/ou les équipements périphériques que
sur des circuits d'alimentation protégés par un disjoncteur
différentiel dont le courant de déclenchement n'est pas supérieur a
30 mA.

e - Sile robot émet un son anormal ou une vibration anormale, ou s'il
signale une alarme, appuyez immédiatement sur le bouton STOP.

e - NE TOUCHEZ PAS les pieces mobiles dangereuses avant de
mettre le robot hors tension.

e - NE PAS toucher les pieces dangereuses tant qu'elles ne sont
pas complétement arrétées.

e - Portez toujours des chaussures solides et des pantalons longs
lorsque vous manipulez le robot.

e - Couper l'alimentation : avant de verrouiller le robot.

Avant de procéder a des essais, au nettoyage ou a |'entretien.

PICTOGRAMMES ET AVERTISSEMENTS
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1. Lisez le mode d'emploi, respectez les avertissements et les
conditions de sécurité qu'il contient !

2. Débrancher I'alimentation électrique avant de procéder au
nettoyage ou a I'entretien

3. Ne pas mettre les mains ou les pieds sous la protection du
mécanisme de coupe.

4. Piéces rotatives risque de blessure

5. Gardez une distance de sécurité par rapport au robot de tonte
6. Attention aux risques de blessures causées par des objets jetés au
rebut

7. Protéger de la pluie

8. Tenir hors de portée des enfants

9. Ne pas monter sur le robot

10. Risque de perte des doigts, faire preuve de prudence

11. Inclinaison maximale du sol 14°/25%

12. Protéger les mains avec des gants de travail

13. Le port de vétements de protection est obligatoire

14. Porter des chaussures de protection

15. Ne pas jeter avec les ordures ménageéres

16. Collecte sélective des déchets

17. Degré de protection

ATTENTION : Cet appareil peut étre utilisé par des enfants de plus
de 8 ans et des personnes dont les capacités physiques et
mentales sont limitées et dont les connaissances ou I'expérience
sont insuffisantes, a condition qu'ils soient surveillés ou qu'ils aient
recu des instructions appropriées concernant l'utilisation sdre de
I'appareil et qu'ils soient conscients des risques encourus. Les
enfants ne doivent pas jouer avec cet appareil. Les enfants ne



doivent pas nettoyer ou effectuer I'entretien de |'appareil sans
surveillance.

DESCRIPTION DES ELEMENTS GRAPHIQUES
La numérotation suivante se référe aux composants de |'appareil
illustrées sur les pages graphiques de ce manuel.

Désignation
Fig. A
1 Arrét d'urgence
Réglage de la hauteur de coupe
Panneau de commande de |la tondeuse
Interrupteur de la tondeuse
Roues motrices
Lames de coupe
Tambour du mécanisme de coupe
Roues pivotantes
Poignée de transport
Connecteurs de charge

Description
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Désignation

Fig.B

1 Panneau de commande de la station

d'accueil
Trous de fixation de la station d'accueil
Connecteurs de charge
Station d'accueil
Couvercle de la station d'accueil
Connecteurs pour le cable d'alimentation
pour délimiter la zone de travail
Ouvertures de cables pour le marquage de
la zone de travail et de I'alimentation
électrique
8 Prise d'alimentation de la station d'accueil

Description
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Désignation
Fig.D
1 Témoin de I'état de charge
Indicateur de défaut de signal
Indicateur de cable de restriction
Heures de fonctionnement / message
d'erreur, voyants 1-4
Bouton d'alimentation
Interrupteur
Bouton d'ancrage
Bouton " Confirmer

Description

Alw(N

®|N[o|;

* 1l peut y avoir des différences entre le graphique et le produit réel.

PREPARATION AU TRAVAIL

Assurez-vous que les conditions suivantes sont remplies sur le site du
robot :

e - Lahauteur de I'herbe ne dépasse pas 60 mm.

REMARQUE : Si I'herbe est plus haute que 60 mm, coupez d'abord la
pelouse a l'aide d'une tondeuse manuelle.

e -l n'y a pas de pierres, de morceaux de bois, de fils, de cables
sous tension ou d'autres objets étrangers.

- Le site de fauche est plat, sans fossés ni tranchées, et la pente
est inférieure a 25 % (14°) Fig. C1

Les outils suivants sont néc ires pour l'installation :

- Marteau en caoutchouc (pour enfoncer les chevilles dans le sol
lors de la pose du cable de retenue)

- La clé hexagonale (pour fixer la station de charge) est incluse
dans le kit.

- Pince (pour couper le cable délimitant la zone de travail)

1. installation de la station de recharge

Choisir un lieu approprié

La station de recharge doit étre placée a I'endroit suivant Fig. C3 :

« - Partie relativement plate et horizontale de la pelouse.

e - Prés dubord de la pelouse.

e - Prés d'une prise de courant.

e - Cable de rallonge de 10 m, emplacement ombragé, frais et sec
pour I'alimentation électrique.

e - Aucun obstacle ne doit se trouver a moins de 2 m de la station de
recharge.

e - |l est recommandé de placer la station de recharge dans un
endroit sec et abrité.

e - L'alimentation électrique doit étre située a 30 cm au-dessus du
sol.

2. fixer la station de charge

Fixez la station de recharge au sol a l'aide de 6 vis de fixation (G1) (a
l'aide d'une clé hexagonale G6).

REMARQUE : NE PAS se tenir debout ou marcher sur la plaque de la
station de charge.

REMARQUE : NE PAS percer de nouveaux trous dans la plaque de la
station de charge. La station doit étre boulonnée au sol en utilisant les
trous existants.

3. Pose du cable de retenue

Le cable périphérique sert a délimiter la zone de travail et a guider le
robot jusqu'a la station de charge.

REMARQUE : Si votre voisin utilise également un robot de tonte,
maintenez une distance d'au moins 1 m entre les fils d'amét des deux
robots.

Planification de la pose du cable de retenue

Avant de poser la ligne de démarcation, marchez le long de la limite
désignée et enlevez tout objet inutile, tel que des pierres.

NOTE : La longueur du cable de retenue ne doit pas dépasser 200
métres.

ATTENTION ! Le robot ne doit pas rouler sur du gravier ou des
matériaux similaires qui pourraient endommager les lames.

Pose du cable de retenue Fig. C
Suivez les instructions ci-dessous pour poser le cable de retenue autour
de la zone de travail et des obstacles. Utilisez la jauge incluse dans le kit
pour poser correctement le cable de retenue.
ATTENTION : Le cable de retenue est alimenté a trés basse tension et
ne présente aucun danger pour les humains et les animaux
domestiques.
REMARQUE : Commencez par le connecteur "+" situé a l'arriere de la
station de recharge fig. B6 (laissez une marge de 10 cm) et posez le
céble autour de la pelouse dans le sens inverse des aiguilles d'une
montre, en terminant par le connecteur "-" a l'ariere de la station de
charge (laissez une marge de 10 cm). Veillez a ce que le cable entre en
contact avec le métal au niveau des connecteurs "+" et "-" fig. B6 et
n'oubliez pas de couper tout fil de retenue excédentaire.

e - Entre le cable de retenue et la station de charge, laissez un
espace vide d'au moins 2 m.

e - Maintenir un espace de 30 cm entre le fil d'arrét et le bord de la
pelouse Fig. C2.

e - Fixer le fil d'arrét a la terre a l'aide des broches fournies dans le
kit fig. G5. Le fil d'arrét doit étre droit et légérement tendu. Les
piquets doivent étre espacés tous les 1 m (ceci peut étre modifié
en fonction de la forme de la pelouse) fig. C4. Ne pas enterrer le
cable a plus de 2 cm de profondeur afin de ne pas affaiblir le
signal.

e - Disposer le cable de maniere a ce que les angles soient
supérieurs a 90° fig. C5.

e - S'ily a des parterres de fleurs, des étangs ou des arbres dans la
pelouse, entourez-les de boucles de cable périphérique Figure C4.

Maintenir une distance min. 30 cm entre le cable de retenue et les bords

des obstacles. A l'aller et au retour de la boucle, les fils de retenue ne

doivent pas se croiser Fig. C4.

e - Laissez un espace étroit dans la zone de travail de la tondeuse.
Veillez a ce que la distance entre les cables périphériques
paralléles soit supérieure & 1 m.

4 Installation de la station de recharge

Connecter |'alimentation électrique

. Insérez |a fiche d'alimentation dans une prise murale de 100-240V.

. vérifier I'état des voyants DEL sur la station de charge fig. B1:

e - Voyant vert fixe : connexion établie (robot non chargé ou
complétement chargé)

- Lumiere verte intermittente : le robot est en train de se charger.

- Feu rouge intermittent : l'erreur la plus fréquente est la
"déconnexion du cable de limitation".

- Voyant éteint : le défaut le plus courant est "Pas d'alimentation
100-240 V" ou "Pas de connexion & la source d'alimentation”.

FONCTIONNEMENT / REGLAGES

Réglage de la hauteur de coupe :

Avant la premiere tonte, réglez la hauteur de coupe a 60 mm, puis

passez a la hauteur souhaitée lorsque la pelouse est relativement plate.

e - Tournez le bouton figure A2 dans le sens des aiguilles d'une
montre pour augmenter la hauteur de coupe.

N =



e - Tournez le bouton figure A2 vers la gauche pour réduire la
hauteur de coupe.

e - La hauteur de coupe peut étre réglée de 20 mm (MIN) a 60 mm
(MAX).

Mise sous tension/hors tension

1. mettre linterrupteur de la Fig. A4 en position "O" pour couper

I'alimentation électrique.

2. placer linterrupteur de la Fig. A4 en position “I' pour mettre I'appareil

sous tension.

Mise en marche du robot et programmation du temps de travail

1 Appuyez sur le bouton d'alimentation Fig. D5 et maintenez-le enfoncé

pour démarrer le robot. Remarque : ne secouez pas le robot pendant le

démarrage afin d'éviter une erreur de démarrage. Si le robot ne démarre
pas correctement (tous les voyants sont allumés en permanence),
redémarrez le robot.

2. Introduire le mot de passe en appuyant deux fois sur le bouton D6,

puis deux fois sur le bouton D7 et une fois sur le bouton D8 (mot de

passe programmé en usine).

3. programmer le temps de fonctionnement (y compris le temps de tonte

et le temps de charge) :

e - Appuyer sur le bouton fig. D5 pour régler la durée de
fonctionnement. Une lumiére signifie 2 heures, le temps de
fonctionnement maximum est de 8 heures et 4 lumiéres fig. D4
sont allumés. Appuyez sur le bouton fig. D8 pour confirmer et
démarrer le robot.

REMARQUE : Une fois que I'neure de fonctionnement a été définie, le

robot se souvient des paramétres et commence a tondre a cette heure

tous les jours. L'heure de tonte correspondra aux réglages effectués.

Si vous souhaitez modifier la durée de fonctionnement, suivez a

nouveau les étapes 1 a 3.

Appuyer sur les boutons fig. D7 fig. D8 pour replacer la tondeuse sur la

station de charge.

Voyant d'état de charge a la station de charge :
Lumiére verte continue - batterie entiérement chargée.
Voyant vert intermittent - charge.

A I'extérieur de la station de recharge :
Lumiére verte continue - batterie >=20%.
Voyant vert intermittent - batterie <20%.

Voyant d'erreur :

Lumiére verte continue - le systéme doit étre mis a jour. Connectez-vous
a l'application pour effectuer la mise a jour.

Voyant vert intermittent - mise a jour du systéme en cours.

Lumiére rouge intermittente - message d'erreur 1 a 5, redémarrer le
robot.

Lumiére rouge continue - message d'erreur 6 a 12, appuyez sur "STOP"
ou "OK" pour effacer.

Voyant du cable de retenue :

Lumiére verte continue - signal correct

Feu rouge continu - pas de signal

Controles Fig. D4 :

Lumiére intermittente - robot bloqué.

Lumiére continue - robot déverrouillé.

Le voyant 1 s'allume en vert : durée de fonctionnement de 2 heures.
Les voyants 1 et 2 s'allument en vert : 4 heures de fonctionnement.
Les voyants 1, 2 et 3 s'allument en vert : 6 heures d'autonomie.

Les voyants 1, 2, 3 et 4 s'allument en vert : 8 heures d'autonomie.

Logiciel de contréle du robot de tonte

Téléchargement IOS :

https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720

Téléchargement Android :

https://play.google.com/store/apps/details ?id=com.toua.robot

Les instructions du programme peuvent étre téléchargées a l'adresse
suivante

https:/bit.ly/30BB6Gm

Arrét d'urgence du robot

Appuyez sur le bouton "STOP" Fig. Al pour arréter le robot, appuyez
sur le bouton d'alimentation et maintenez-le enfoncé pour éteindre le
robot.

Déplacement du robot
Sous le robot se trouve une poignée de levage figure A10 pour une
utilisation aisée d'une seule main.

ENTRETIEN ET STOCKAGE
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o - Eteignez toujours le robot avant de procéder au nettoyage et a
I'entretien.

e - Débrancher I'alimentation électrique avant de procéder au
nettoyage et a I'entretien de la station de charge.

e - Portez toujours des gants de protection épais pour changer les
lames et nettoyer le dessous du robot.

o - Vérifiez régulierement le serrage des boulons et des écrous. Les
piéces endommagées doivent étre réparées ou remplacées pour
des raisons de sécurité.

o - Vérifiez régulieérement que les lames tournent librement.

REMARQUE : Lorsque vous retournez le robot, placez-le sur une

pelouse ou une surface souple pour éviter d'endommager et de rayer le

couvercle.

Nettoyage

ATTENTION ! Avant de commencer le nettoyage, coupez |'alimentation

a l'aide de l'interrupteur Fig. A4.

e - Lavez l'avant du robot avec un nettoyeur a basse pression et
une brosse ou un chiffon doux.

e - Utilisez une brosse dure pour enlever I'herbe coupée et les débris
des lames, des roues et des autres parties situées sous le robot.

e - Vérifiez réguliérement que les roues ne contiennent pas de boue
ou d'herbe coupée et nettoyez-les a I'aide d'une brosse.

REMARQUE Retirez réguliérement les débris végétaux du
dessous du robot afin d'éviter une réduction de la productivité.

Remplacement des lames

ATTENTION ! Coupez dabord linterrupteur principal et mettez des

gants de protection.

AVERTISSEMENT ! N'utilisez que les lames d'origine indiquées et

approuvées par le fabricant.

- Les trois lames et leurs vis doivent étre remplacées en une seule
fois Figure A6.

- Les vis doivent étre dévissées et serrées a l'aide d'un tournevis.

- Vérifiez que les nouvelles lames peuvent tourner librement.

RESOLUTION DE PROBLEMES

Le tableau ci-dessous fournit des conseils pour aider a diagnostiquer les

problémes.

Si possible, réparez I'appareil vous-méme. Si vous ne parvenez pas a

résoudre le probléme, veuillez contacter un revendeur ou un centre de

service agréé.

ATTENTION ! Des mesures de protection doivent étre prises.

Probléme Causes possibles Solutions
Le voyant .
" " A Trouver la section de
Interruption du cable A .
goll;gset;tlilgrr:c:jtee de rete‘l)wue cable défectueuse
charge et le réparer
La station de
I&iffblfétsaad:j recharge nest pas Voir la section
Hicu N correctement iy N
connecter a la N . Préparation au
. installée -
station de travail”.
charge Cable de retenue
mal positionné
Pas d'alimentation Vérifier la source
électrique d'alimentation
Le cable de Intervertir les
restriction a été connecteurs "+" et "-".
branché a I'envers
Le cable de Vérifier que le cable
- , de retenue est
. restriction n'est pas
Pas de signal s X correctement
A connecté a la station . "
du cable de connecté a une station
de charge
retenue de recharge
Interruption du cable Vérifier tout au long du
de retenue processus,
que le cable n'a pas
été sectionné
Les fils de restriction - A
X N Vérifier que le cable
se croisent a
! . N " de retenue est
I'entrée et a la sortie . .
correctement installé
de la boucle.
Le robot Le cable de Intervertir les
dépasse les restriction a été connecteurs "+" et "-".
frontieres branché a I'envers



https://apps.apple.com/cn/app/toua/id6449251720
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.toua.robot
https://bit.ly/3QBB6Gm

CONTENU DU KIT :

¢ Robot de tonte 1pc.
« Station d'accueil et de chargement 1pc.
« Alimentation et cable d'extension 1pc.
e Cable pour la délimitation de la zone de travail  100m
* Goupilles de fixation de cable 100pcs.
* Goupilles de fixation de la station d'accueil 6pcs.
e Lames de coupe 3pcs.
e Connecteurs de cable 2pc.
« Clé hexagonale 1pc.
DONNEES TECHNIQUES
Robot tondeur 04-621

Parameétres Valeur

Tension d'alimentation 18V DC

Puissance nominale maximale du 50 W

moteur de coupe :
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Le robot vibre Lame endommagée Puissance maximale du moteur 20W
ou émet des ou manquante Vérifier et réparer les automoteur :
bruits Le disque de la vis de fixation de la Degré de protection IP pour la station IPX4
inhabituels lame est desserré lame de recharge i
Remplacer la lame Degré de protect!on IP du robot IPX5
Degré de protection IP pour IP 65
gode Description Solution ICszapta(tjeur d? Cftl_argz — m
‘erreur asse de protection du robo
Erreur Placez le robot sur une Classe de protection de la station de 1l
. diinitialisation - | Surface plane et charge
EO1 fig. F1 capteur redémarrez. Largeur de coupe 180 mm
gyroscopique Réglage de la hauteur de coupe 20 mm - 60 mm
Réglez a barre de collision dans la plage
Défaut du et la roue de torsion a Vitesse 3100 tr/min
. capteur de I'avant de la tondeuse, Masse 10.2 k
EO2 fig. F2 levage ou du vérifiez qu'elles ne sont pas . - .2 K9
caph@qr de bloquées :r?lacezlle robtot Année de production 2023
collision sur une surface plane e .
e wnace p DONNEES SUR LE BRUIT ET LES VIBRATIONS
Erreur Plerlfcez Ielrobottsur une Niveau de pression acoustique Lpa = 56dB (A) K=
ot ot surface plane e
EO3 fig. F3 dinitialisation du | roqemarrez. Sile probléme - - - 3dB(A)
moteur de persiste, contactez le Niveau de puissance acoustique Lwa = 67dB (A) K=
coupe service aprés-vente. mesuré 3dB(A)
Erreur de
E04 Fig. F4 ﬁgﬁ%‘éﬂg{igﬁ Informations sur le bruit et les vibrations
elltectriq%e Le niveau d'émission sonore de I'équipement est décrit par : le niveau
E05 fig. F5 ot da de pression acoustique émis Lpa et le niveau de puissance acoustique
i coupe incorrecte Lwa (ou K représente l'incertitude de mesure). Les vibrations émises
Placez le robot sur une par I'équipement sont décrites par la valeur de I'accélération vibratoire
E06 Fig. F6 Avertissement surface plane. Appuyez sur an (ou K est l'incertitude de mesure).
' de basculement EJO';rggSglanlqjé Le niveau d'émission de pression acoustique Lpa , le niveau de
Plggez T robot sur une puissance acoustique Lwa et la valeur d'accélération des vibrations an
EO7 Fig. F7 Avdertilssement surfalg;e pI%r;(e.Appuyez sur spécifiés de;nzsoce rr/l‘a1n1uell_ ont été mgsurs’i)s conformérr;ent ala norme
. e levage > ou OK pour EN 62841-1:2015+A11. Le niveau de vibration spécifié an peut étre
;Lljppnrr;erlile%rme. utilisé pour comparer les équipements et procéder a une évaluation
arfcez elr% 0 ts“" une préliminaire de I'exposition aux vibrations.
i Erreur de canal | SU80C PANES & Le niveau de vibration indiqué n'est représentatif que de l'utilisation d
EO08 fig. F8 ADC redémarrez. Si le probléme € niveau de vibratiol que n'est représentatit que de f'utilisation de
persiste, contactez le base de I'appareil. Si 'appareil est utilisé pour d'autres applications ou
service aprés-vente. avec d'autres outils de travail, le niveau de vibration peut changer.
;/a%[eghdesfgslgrigs-leas de Des niveaux de vibration plus élevés seront influencés par un
signal d(JFf)iI d'arrét. Veérifiez entretien insuffisant ou trop peu fréquent de I'appareil. Les raisons
tous les points un par un, susmentionnées peuvent entrainer une exposition accrue aux
puis placez le robot sur une vibrations pendant toute la période de travail.
E09 fig. F9 Signal incorrect g‘.’{gg%ﬁ'%’r%g?“yez sur Afin d'estimer avec précision I'exposition aux vibrations, il est
supprimer I'algrme. nécessaire de prendre en compte les périodes pendant
Redémarrez le robot. Sile lesquelles I'appareil est éteint ou lorsqu'il est allumé mais non
probléme persiste, . utilisé pour le travail. Lorsque tous les facteurs sont estimés
nggctez € service apres- avec précision, I'exposition totale aux vibrations peut é&tre
Placez 16 robot sur une considérablement réduite. __—
surface plane. Appuyez sur Afin de protéger I'utilisateur des effets des vibrations, des mesures de
. ) STOP ou OK pour sécurité supplémentaires doivent étre mises en ceuvre, telles que
E%O fig. CONfléUfte de SRUP 'nmerlallarm% ¢ sil I'entretien cyclique de la machine et des outils de travail, la garantie
robots plgb?g]nfgeér;sr?e ot. Stle d'une température adéquate des mains et une bonne organisation du
contactez le service aprés- travail.
Viosss vente. DONNEES SUR LE BRUIT ET LES VIBRATIONS
EO11 Fig. i”r%%'tgfr‘%g“ PROTECTION DE L'ENVIRONNEMENT
F11 roulement Redémarrez le robot. Sile ) Le; prx?duits électriques ne df)ivent pas étm jetés avec les ordures|
gauche probléme persiste, ménagéres, mais dgl\./ent. étre déposés dans des |nstaIIat|on§
Vitesse contactez le service aprées- lappropriées pour étre éliminés. Contactez le revendeur de votre produi
E012 fi incorrecte vente. ou les autorités locales pour obtenir des informations sur I'€limination.|
E12 9 droit Les déchets d'équipements électriques et électroniques contiennent des|
mrgta(erléltlge substances inertes pour I'environnement. Les équipements qui ne sont]

pas recyclés présentent un risque potentiel pour 'environnement et la|
santé humaine.

"Grupa Topex Spdtka z ograniczong odpowiedzialnoscig" Spdtka komandytowa, dont le
siége social est situé a Varsovie, ul. Pograniczna 2/4 (ci-aprés : "Grupa Topex") informe
que tous les droits d'auteur sur le contenu de ce manuel (ci-aprés : "Manuel"), y
compris, entre autres. Son texte, ses photographies, ses diagrammes, ses dessins,
ainsi que sa composition, appartiennent exclusivement & Grupa Topex et font l'objet
d'une protection juridique en vertu de la loi du 4 février 1994 sur le droit d'auteur et les
droits connexes (Joumal officiel 2006 n° 90 Poz. 631, telle qu'amendée). La copie, le
traitement, la publication, la modification a des fins commerciales de I'ensemble du
manuel et de ses différents éléments, sans le consentement écrit de Grupa Topex, sont
strictement interdits et peuvent entrainer des responsabilités civiles et pénales.

Déclaration de conformité CE

Fabricant : Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285
Warszawa

Produit : Robot tondeur E+

Modeéle : 04-621

Nom commercial : NEO TOOLS

Numeéro de série : 00001 + 99999



Cette déclaration de conformité est délivrée sous la seule responsabilité
du fabricant.

Le produit décrit ci-dessus est conforme aux documents suivants :
Directive Machines 2006/42/CE

Directive RED 2014/53/EU

Directive RoHS 2011/65/EU modifiée par la directive 2015/863/EU

Et répond aux exigences des normes :

EN 60335-1:2012/A15:2021 ; EN 50636-2-107:2015/A3:2021 ; EN
62233:2008

EN IEC 55014-1:2021 ; EN IEC 55014-2:2021 ; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021 ; EN 61000-3-3:2013/A2:2021 ; EN 301 489-1
V2.2.3:2019 ;

EN 301 489-3 V2.3.2:2023 ; EN 300 328 V2.2.2 ; EN 50663:2017

EN IEC 63000:2018
Cette déclaration ne conceme que la machine telle qu'elle est mise sur le
marché et n'inclut pas les composants
ajoutés par ['utilisateur final ou effectués par lui ultérieurement.

Nom et adresse de la personne résidant dans I'UE autorisée a préparer
le dossier technique :
Signé au nom de :
Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.
2/4 rue Pograniczna
02-285 Varsovie

¥ e T

LA A

Pawet Kowalski
GROUPE TOPEX Responsable de la qualité
Varsovie, 2023-09-11

Déclaration de conformité de I'UE
Fabricant : Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k., Pograniczna 2/4 02-285
Warszawa
Produit : Station de recharge
Modeéle : K145455
Nom commercial : NEO TOOLS
Numéro de série : 00001 + 99999
Cette déclaration de conformité est délivrée sous la seule responsabilité
du fabricant.
Le produit décrit ci-dessus est conforme aux documents suivants :
Directive RED 2014/53/EU
Directive RoHS 2011/65/EU modifiée par la directive 2015/863/EU
Et répond aux exigences des normes :
EN IEC 55014-1:2021 ; EN IEC 55014-2:2021 ; EN IEC 61000-3-
2:2019/A1:2021 ; EN 61000-3-3:2013/A2:2021 ; EN 301 489-1
V2.2.3:2019;
EN 301 489-3V2.3.2:2023 ; EN 300 328 VV2.2.2 ; EN 50663:2017
EN IEC 63000:2018
Cette déclaration ne concerne que la machine telle qu'elle a été
introduite dans I'Union européenne.
et ne comprend pas les composants ajoutés par ['utilisateur final ou par
un tiers.
ses activités ultérieures.
Nom et adresse du résident de I'UE autorisé a
la préparation de la documentation technique :
Signé au nom de :
Grupa Topex Sp. z 0.0. Sp.k.
2/4 rue Pograniczna
02-285 Varsovie
] e . T

Pawet Kowalski
GROUPE TOPEX Responsable de la qualité

Varsovie, 2023-11-09
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